SECCION G — SECCION G — FISICA

GO05 CONTROL; REGULACION

GO05D

GO05D SISTEMAS DE CONTROL O DE REGULACION DE VARIABLES NO ELECTRICAS (para la colada continua de metales
B22D 11/16; dispositivos obturadores en si F16K; evaluacion de variables no eléctricas, ver las subclases apropiadas de G01; parala
regulacion de variables el éctricas 0 magnéticas GO5F)

Nota(s) [7, 2006.01]

Q) La presente subclase no cubre las caracteristicas de aplicacion genera paralos sistemas de regulacion, p. g. las disposiciones para
eliminar lainestabilidad, que estan cubiertas por la subclase GOSB .

2 En la presente subclase, la expresién siguiente tiene el significado abajo indicado:

- "sistemas" cubre los dispositivos independientes tales como los reguladores de velocidad, 1os reguladores de presion.
3 L os sistemas de control especialmente adaptados a aparatos, maguinas o procedimientos particulares estan clasificados en las

subclases para esos aparatos, maguinas o procedimientos siempre que el control o la regulacion relacionados con la adaptacién
particular estén explicitamente previstos en dicho lugar, bien seaanivel de detalle, p. . A21B 1/40 : "paralaregulaciéon dela
temperatura en los hornos de panaderia’, o anivel general, p. . B23K 9/095 : "para el control automatico de |os pardmetros de
soldadura para la soldadura por arco”. En caso contrario, la clasificacion se efectia en el lugar més apropiado de la presente

subclase.

indice de subclase

CONTROL DE: VELOCIDAD O

ACELERACION; FUERZA; PRESION;

POTENCIA; OSCILACIONES MECANICAS............ 13/00; 15/00;
16/00; 17/00; 19/00

CONTROL DE: CAUDAL; NIVEL;
CONTENIDO......cciiecerereree et e 7/00; 9/00;
11/00

CONTROL DE: TEMPERATURA;

HUMEDAD; VISCOSIDAD; VARIABLES

QUIMICAS O FISICOQUIMICAS;

INTENSIDAD LUMINOSA .......ocoiiririenceeeeeereee 23/00; 22/00;
24/00; 21/00; 25/00

CONTROL DE: POSICION, DIRECCION,

1/00 Control delaposicién, del rumbo, de la altitud o de
la actitud de vehiculos terrestres, acuéticos, aéreos o
espaciales, p. €. piloto automéatico (sistemas de
radionavegacion o sistemas andlogos que utilizan otras
ondas GO1S) [1, 2006.01]

1/02 . Control delaposicion o del rumbo por referenciaa
un sistema de dos dimensiones [1, 2, 2006.01]
1/03 . . queutilizan sistemas de transmision por

proximidad de campo, p. €. del tipo de bucle
inductivo [1, 2006.01]
1/04 . Control delaadltitud o delaprofundidad [1, 2006.01]

1/06 . . Régimende modificacion delaaltitud o dela
profundidad [1, 2006.01]
1/08 . Control delaactitud, es decir, eliminacion o

reduccion de | os efectos del balanceo, cabeceo o
guifiada [1, 2006.01]

1/10 . Control delaposicion o del rumbo en lastres
dimensiones simultaneamente (GO5D 1/12 tiene
prioridad) [1, 2006.01]

1/12 . Control paralabulsquedade un objetivo [1, 2006.01]
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DIMENSIONES.......ccoiirieiireneeese e 1/00-5/00
CONTROL SIMULTANEO DE VARIAS
VARIABLES. ... 27/00, 29/00
MATERIA NO PREVISTA EN OTROS
GRUPOS DE ESTA SUBCLASE ......coovitviireeenieereenesienens 99/00
3/00 Control dela posicion o deladireccién (GO5D 1/00
tiene prioridad; control de programa numérico
GO05B 19/18) [1, 2006.01]
3/10 sin utilizacion de realimentacion [3, 2006.01]
3/12 utilizando realimentacion [3, 2006.01]
3/14 utilizando un dispositivo de comparacién
analdgico [3, 2006.01]
3/16 cuya amplitud de salida no puede tomar més
que un cierto nimero de valores discretos
(GO5D 3/18 tiene prioridad) [3, 2006.01]
3/18 produciendo una serie de impulsos[3, 2006.01]
3/20 utilizando un dispositivo de comparacién
digital [3, 2006.01]
5/00 Control para obtener las dimensiones deter minadas
deun material [1, 2006.01]
5/02 Control de un espesor, p. €. de un material
laminado [1, 2006.01]
5/03 caracterizado por la utilizacion de medios
eléctricos [1, 2006.01]
5/04 Control de las dimensiones de los objetos, p. §. de

particulas [1, 2006.01]
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5/06

7/00

7/01

7/03
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9/00

9/02
9/04

9/12

11/00

11/02

11/03

11/035

11/04

11/06

11/08

11/10

11/12

11/13

11/16

13/00

13/02
13/04

13/06
13/08
13/10

13/12
13/14

13/16

13/18

caracterizados por la utilizacion de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control de caudales (control de nivel GO5D 9/00;
control de contenidos GO5D 11/00; aparatos para pesar
GO01G) [1, 2006.01]

sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]

con una fuente de energia auxiliar no

eléctrica[1, 2, 2006.01]

caracterizado por la utilizacién de medios

eléctricos[1, 2006.01]

Control del nivel, p. €. controlando la cantidad del
material almacenado en un recipiente[1, 2006.01]
sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]
con una fuente de energia auxiliar no
eléctrica[1, 2, 2006.01]
caracterizado por la utilizacion de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control de contenidos (control de variables quimicas o
fisico-quimicas, p. €. del valor del pH, GO5D 21/00;
control de la humedad GO5D 22/00; control de la
viscosidad GO5D 24/00) [1, 3, 2006.01]
Control de larelacion de caudales de materiales
fluidos o fluyentes [1, 2006.01]
sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]
con fuente de energia auxiliar no
eléctrica[1, 2, 2006.01]
determinado el peso de componentes
individuales, p. €. por un procedimiento
gravimétrico [1, 2006.01]
determinado €l peso especifico de lamezcla, p.
¢. utilizando un aerémetro [1, 2006.01]
determinando la concentracion de la mezcla, p.
. determinando €l valor del pH [1, 3, 2006.01]
determinando el contenido en humedad de
liquidos no acuosos [1, 2006.01]
determinando la viscosidad de la
mezcla[1, 2006.01]
caracterizado por €l uso de medios
eléctricos [1, 2006.01]
Control de larelacion de lamezcla de fluidos que
tienen temperaturas diferentes, p. €. determinando la
temperatura de una mezcla de fluidos que tienen
viscosidades diferentes [1, 2006.01]

Control delavelocidad lineal; Control dela
velocidad angular; Control dela aceleracién odela
deceleracion, p. . de maquina motriz (sincronizacion
de un receptor y de un emisor de telegrafia
HO4L 7/00) [1, 2006.01]
Detalles[1, 2006.01]
gue aseguran la disyuncion de un motor en caso de
pasarse de la velocidad méxima [1, 2006.01]
gue aseguran la amortiguacion de vibraciones
intermitentes en los reguladores [1, 2006.01]
sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]
Reguladores centrifugos de bolas[1, 2006.01]
Partes constitutivas [1, 2006.01]
Bolas;, Montaje de éstas; Regulacion del
equipo paraloslimites, p. §.
temporalmente [1, 2006.01]
Bielas elevadoras; Mecanismos de
transmision con este fin; Mecanismos de
llamada con este efecto [1, 2006.01]
equilibrados por resortes de arafia que actlian
inmediatamente sobre las bolas [1, 2006.01]
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13/38
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13/42

13/44

13/46

13/48

13/50

13/52

13/54

13/56

13/58

13/60

13/62

equilibrados por resorte de arafia que actlian
sobre la biela elevadora articulada [1, 2006.01]
equilibrados por la presion de un fluido que
actlia sobre la biela elevadora
articulada [1, 2006.01]
equilibrados por dos 0 méas accesorios
diferentes, que actlan simultaneamente sobre la
bielaelevadora, p. §. con, alavez, lafuerzade
un resorte y la presién de un fluido con, ala
vez, lafuerza de un resorte y unafuerza
electromagnética [1, 2006.01]
con posibilidad de modular €l grado de no
uniformidad de lavelocidad [1, 2006.01]
con posibilidad de realizar efectos de frenado
en caso de aumento de la
velocidad [1, 2006.01]
Reguladores caracterizados por caracteristicas
hidréulicas en las que lavelocidad de un gje se
convierte en presion de un fluido (transductores
que convierten las variaciones de cantidades
fisicas en variaciones de presion de fluido
F15B 5/00) [1, 2006.01]
que utilizan unabomba [1, 2006.01]
con fuente de energia auxiliar no eléctrica
(convertidores de presion de fluidos
F15B 3/00) [1, 2, 2006.01]
utilizando dispositivos de regulacion con banda
proporcional, es decir, dispositivos de regulacion
"P" [1, 2006.01]
gue tienen reguladores centrifugos del tipo de
bolas[1, 2006.01]
gue tienen reguladores hidraulicos del tipo de
bomba[1, 2006.01]
que tienen reguladores fluidos del tipo
controlador de flujo, es decir, en los que el
ancho del flujo del liquido es controlado por las
bolas[1, 2006.01]
gue utilizan reguladores hidraulicos del tipo a
chorro [1, 2006.01]
que utilizan dispositivos de regulacién con banda
proporcional y accion integral, es decir,
dispositivos de regulacion "Pl" [1, 2006.01]
gue tienen mecanismos elasticos de
equilibrado [1, 2006.01]
que tienen medios de unidn para superponer un
dispositivo de regulacion proporcional y un
dispositivo de regulacion integral [1, 2006.01]
que utilizan dispositivos de regulacion con banda
proporcional y accion diferencial, es decir,
dispositivos de regulacion "PD" [1, 2006.01]
que tienen reguladores centrifugos de bolas que
ejercen una accion de aceleracion [1, 2006.01]
gue tienen mecanismos de equilibrado que
gjercen un efecto de retardo [1, 2006.01]
gue tienen medios de unién de un dispositivo
deregulacion delavelocidad y de un
dispositivo de regulacion de la
aceleracion [1, 2006.01]
que utilizan dispositivos de regulacion con banda
proporcional, accion diferencial y accion integral,
es decir, dispositivos de regulacién
"PID" [1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos,
p. §. utilizacion de una dinamo taquimétrica,
utilizacion de transductores que convierten valores
eléctricos en un desplazamiento [1, 2006.01]
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16/00
16/02
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16/06
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16/10

16/12
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17/00
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21/02

22/00
22/02

23/00

23/01
23/02

23/08

23/10

gue compensan la diferencia de velocidad entre
motores que engranan por un mecanismo diferencial
o ladiferencia de velocidad entre un eje de control y
un gje controlado [1, 2006.01]

Unidades de regulacion previstas paralaaccion
combinada con control que dependen de unavariable
distintade lavelocidad [1, 2006.01]

Control delafuerza o delatensidon mecanica;

Control dela presion mecanica[1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacion de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control dela presién deun fluido [1, 2006.01]
Modificaciones del sistema parareducir los efectos
deinestabilidad, p. €. debidos a vibraciones, ala
friccion, alatemperatura anormal, ala sobrecarga, a
desequilibrado (amortiguadores de vibraciones
F16F 7/00) [1, 2006.01]
sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]

siendo el elemento sensor un rgano elastico que
cedealapresion, p. g. un diafragma, un fuelle,
unacépsula[1, 2006.01]

Control de lapresion de un liquido [1, 2006.01]
siendo el elemento sensor un piston o un
inmersor [1, 2006.01]

. siendo el elemento sensor un flotador [1, 2006.01]
con fuente de energia auxiliar no
eléctrica[l, 2, 2006.01]
derivada del fluido controlado [1, 2006.01]
derivada de una fuente exterior [1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacion de medios
eléctricos[1, 2006.01]

Control deun par; Control dela potencia
mecanica [1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacion de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control de oscilaciones mecéanicas, p. g. dela

amplitud, delafrecuencia, delafase[1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacién de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control devariables quimicas o fisicoquimicas, p. g .
del valor del pH [1, 3, 2006.01]

caracterizado por la utilizacion de medios

eléctricos [1, 2006.01]

Control delahumedad [1, 2, 2006.01]
caracterizado por la utilizacién de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control delatemperatura (disposiciones de
conmutaci 6n automética para los aparatos de
calefaccion eléctricos HO5B 1/02) [1, 2006.01]
sin fuente de energia auxiliar [1, 2006.01]
con un elemento sensor dilatandose y
contrayéndose en respuesta alas variaciones de
temperatura (GO5D 23/13 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
con un elemento bimetalico (disposicién de
obturadoresy de vias de salida especiamente
concebidos para mezclar fluidos
F16K 11/00) [1, 2006.01]
con elementos de accion brusca (paralas
vélvulas F16K 31/56) [1, 2006.01]
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23/26

23/27
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23/30

23/32

24/00
24/02

25/00

25/02

27/00

27/02

29/00

99/00

GO05D

con el elemento sensor respondiendo variaciones
delapresion o del volumen en un fluido
encerrado [1, 2006.01]
haciendo variar larelacion delamezcla de dos
fluidos que tienen temperaturas
diferentes[1, 2006.01]
con fuente de energia auxiliar no
eléctrica[1, 2, 2006.01]
caracterizado por la utilizacién de medios
eléctricos [1, 2006.01]
con un elemento sensor que presenta una variacion
de sus propiedades el éctricas 0 magnéticas con los
cambios de temperatura (GO5D 23/13 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
siendo el elemento sensor un
termopar [1, 2006.01]
teniendo € elemento sensor unaresistencia que
variacon latemperatura, p. €. una
termistancia[1, 2006.01]
teniendo el elemento sensor una permeabilidad
que varia con latemperatura[1, 2006.01]
con el elemento sensor que responde ala
radiacion [1, 2006.01]
con el elemento sensor que se dilata, se contrae, o
funde en funcidn de las variaciones de
temperatura[1, 2006.01]
Controlador autométicos con un dispositivo de
calefaccion auxiliar que afecta a elemento sensor,
p. €. paraprever |as variaciones de temperatura
(controles autométicos en general y no limitados a
laregulacion de latemperatura
GO5B) [1, 2006.01]
con posibilidad de regular la accion del
dispositivo de calefaccion auxiliar, p. €. en
funcién del tiempo [1, 2006.01]

Control delaviscosidad [1, 2006.01]
caracterizado por la utilizacién de medios
eléctricos [1, 2006.01]

Control delaluz, p. g. intensidad, color, fase
(elementos moviles de dispositivos de iluminacion para
el control delaluz F21V; dispositivos o sistemas opticos
que utilizan elementos méviles o deformables para
controlar la luz independientemente de la fuente
GO02B 26/00; dispositivos o sistemas cuyo
funcionamiento dptico es modificado por € cambio de
las propiedades Opticas del medio que constituye estos
dispositivos o sistemas para el control de laluz,
disposiciones de circuitos especia mente adaptados a
estos dispositivos, control de laluz por ondas
electromagnéticas, por electrones o por otras particulas
elementales GO2F 1/00) [1, 4, 2006.01]

caracterizado por la utilizacién de medios

eléctricos [1, 2006.01]

Control simultaneo de variables que entran en dos o
mas de los grupos principales GO5D 1/00-
GO05D 25/00 [1, 2006.01]

caracterizado por la utilizacion de medios

eléctricos [1, 2006.01]

Control devariableseléctricasy no eléctricas
simultdneamente [1, 2006.01]

Materia no prevista en otros grupos de esta
subclase [2006.01]
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