F15B

SECCION F — SECCION F — MECANICA; ILUMINACION; CALEFACCION;
ARMAMENTO; VOLADURA

F15 DISPOSITIVOS ACCIONADORES POR PRESION DE UN FLUIDO; HIDRAULICA O
NEUMATICA EN GENERAL

F15B SISTEMAS QUE FUNCIONAN POR MEDIO DE FLUIDOS EN GENERAL; DISPOSITIVOS ACCIONADORES POR
PRESION DE UN FLUIDO, p. . SERVOMOTORES; DETALLES DE LOS SISTEMAS DE FLUIDO A PRESION, NO
PREVISTOSEN OTRO LUGAR

Nota(s)

En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:

- "telemotor" significa un sistema o dispositivo en el que una cantidad constante de fluidos esta repartida entre un érgano de
entraday un érgano de salida para actuar de union hidraulica;

- "servomotor" significa un dispositivo accionado por presion de un fluido, p. €. un pistén y un cilindro directamente controlado
por unavévula o cualquier otro dispositivo responsable del accionamiento de un miembro de control inicial; el "servomotor" no
incluye en su significado a "telemotor". El 6rgano de control inicial puede estar junto al servomotor o a cierta distancia,
pudiendo ser, p. §. una palanca manual.
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Las caracteristicas de las bombas, de los motores o del
control que no son especificos para estafinalidad, se
clasifican en las clases apropiadas.

Sistemas accionados por la presién de un fluido en
los cuales el movimiento producido esta
necesariamente ligado a la salida de una bomba
volumétrica; Telemotores[1, 2006.01]
Sistemas en |os cuales |os aparatos de entrada y
salida funcionan de una manera continua [1, 2006.01]
en los cualeslarelacion entre |as carreras de la
bombay del motor varia con laresistencia opuesta
contra el motor [1, 2006.01]
Partes constitutivas (F15B 15/00 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
Conjuntos de entrada; Conjuntos
maestros [1, 2006.01]
Compensacion del volumen de liquido contenido
en un sistema (F15B 7/08 tiene
prioridad) [1, 5, 2006.01]

Servomotores con accién de seguimiento, es decir, en

los cualesla posicion del érgano accionado

corresponde a la del érgano que controla[1, 2006.01]
con servomotores del tipo de movimiento aternativo
u oscilante [1, 2006.01]

con medios de control eléctricos[1, 2006.01]

controlados por la variacion de salida de una

bomba de capacidad variable [1, 2006.01]

controlados mediante la utilizacién de un chorro

de fluido [1, 2006.01]
con medios de control eléctricos[1, 2006.01]

controlados por vavulas que actlan sobre la

alimentacion del fluido o sobre lasalida del fluido
del servomotor (F15B 9/06 tiene

prioridad) [1, 2006.01]

. con medios de control eléctricos[1, 2006.01]
en los cuales el elemento de control y €l
servomotor controlan cada uno un érgano
distinto, actuando estos érganos sobre
diferentes conductos del fluido o sobre el
mismo [1, 2006.01]
en los cuales el elemento de control y €l
servomotor controlan ambos el mismo 6rgano
actuando sobre un conducto de fluido y estéan
ligados con este 6rgano mediante una

transmision diferencial [1, 2006.01]
con servomotores rotativos [1, 2006.01]

Sistemas que constan esencia mente de dos o mas
servomotores en interaccion [1, 2006.01]

con medios de control eléctricos[1, 2006.01]

Sistemas de servomotor es desprovistos de accion de
seguimiento (F15B 3/00 tiene prioridad) [1, 2006.01]

Sistemas que incorporan accesorios especiales para
regular lavelocidad o la fuerza de actuacion de un
organo de salida[1, 2006.01]
por medio de conexiones diferenciales de los
circuitos del servomotor, p. . circuitos de
recuperacion de fluidos [6, 2006.01]
pararegular lafuerza de actuacion (F15B 11/024
tiene prioridad) [6, 2006.01]
por medio de convertidores por fluido a
presion [6, 2006.01]
por medio de servomotores que contienen una
pluralidad de camaras de trabajo [6, 2006.01]
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13/01

13/02

13/04

13/042
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13/044
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paracontrolar lavelocidad (F15B 11/024 tiene
prioridad) [1, 6, 2006.01]
por medios situados en el circuito de
alimentacion (F15B 11/046, F15B 11/05 tienen
prioridad) [6, 2006.01]
por medios situados en el circuito de retorno
(F15B 11/046, F15B 11/05 tienen
prioridad) [6, 2006.01]
dependiendo de la posicién del elemento de
trabgjo [6, 2006.01]
con control de deceleracién [6, 2006.01]
especia mente adaptados para mantener una
velocidad constante, p. €. con compensacion de
lapresién, sensiblealacarga[l, 2006.01]

incluyendo accesorios especificos parala utilizacion
de un medio compresible, p. g. aire, vapor de
agua[1, 2006.01]

con dispositivos para economizar € medio
compresible [6, 2006.01]
con vévulas que permiten poner gradualmente €
sistema neumético bajo presion [6, 2006.01]
sistemas combinados hidraulico-
neuméticos [6, 2006.01]
con conduccion o desplazamiento neumético y
control de velocidad o parada por frenado
hidréulico [6, 2006.01]

con un Unico servomotor [1, 2006.01]

en los cuales la posicidn del servomotor es funcidn
delapresiéon[1, 2006.01]
con posiciones intermedias distintas; con
accionamiento paso a paso [1, 2006.01]

utilizando camaras de volumen

predeterminado [6, 2006.01]
con dispositivos especiales para el retorno
automético [1, 2006.01]

con dos 0 més servomotores |1, 2006.01]

utilizando dos 0 més bombas [6, 2006.01]
utilizados en combinacin con objeto de obtener €
funcionamiento paso a paso de un Gnico 6rgano
controlado [1, 2006.01]

controlando varios 6rganos que actlan en
interaccion o que funcionan

secuencialmente [1, 2006.01]

Sincronizacion del movimiento de dos o més
servomotores [1, 2006.01]

Detalles de los sistemas de servomotor es (F15B 15/00
tiene prioridad) [1, 2006.01]
Vdavulas de bloqueo u otros dispositivos de
retencién [1, 2006.01]
Dispositivos de distribucién o de suministro, del
fluido caracterizados por su adaptacion a control del
servomotor [1, 2006.01]
para utilizacion con un Gnico
servomotor [1, 2006.01]
accionados por fluido apresion [1, 2006.01]
con vélvulas piloto controladas
eléctricamente [1, 2006.01]
accionados por medios controlados
eléctricamente, p. €. solenoides, motores de
par [1, 2006.01]
para utilizacion con dos 0 mas
servomotores [1, 2006.01]
operando en secuencias distintas [1, 2006.01]
Conjuntos de elementos cada uno para el
control de un Unico servomotor
solamente [1, 2006.01]
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Disposiciones especiales para hacer funcionar el
dispositivo accionado sin utilizar fluido a presion, p.
€. en caso de emergencia[1, 2006.01]

Medidas especiales para aumentar la sensibilidad del
sistema[1, 2006.01]

Medidas especiales que dan al operador una
percepcion téctil de lainmediata respuesta del
dispositivo accionado [1, 2006.01]

Medidas especiales parala

retroalimentacion [1, 2006.01]

Dispositivos accionados por presion de un fluido
para desplazar un 6rgano de una posicién aotra;
Transmision asociada con estos
dispositivos [1, 2006.01]
Esguema mecanico de montaje caracterizado por los
medios que transforman el movimiento del elemento
accionado por € fluido en un movimiento del érgano
terminal que es accionado [1, 2006.01]
con un cilindro oscilante [1, 2006.01]
paralatransformacion mecanica de un
movimiento rectilineo en un movimiento no
rectilineo [1, 2006.01]
caracterizados por la estructura del conjunto
motor [1, 2006.01]
siendo el motor del tipo de diafragma[1, 2006.01]
siendo el motor del tipo de deflactor oscilante o de
cilindro curvado [1, 2006.01]
siendo el motor del tipo de cilindro
recto [1, 2006.01]
del tipo telescdpico [1, 2006.01]
del tipo de piston diferencial [1, 2006.01]
Conjuntos combinados que comprenden motor y
bomba 1, 2006.01]
Actuadores pirotécnicos [3, 2006.01]
Otros detalles[1, 2006.01]
paraacelerar o decelerar la carrera[1, 2006.01]
paralimitar lacarrera[1, 2006.01]
M ecanismos de bloqueo [1, 2006.01]
Medios paraindicar laposicion, p. €. fin de
carrera[4, 2006.01]

Combinaciones de sistemas detelemotoresy de
servomotores[1, 2006.01]
en los cuales un telemotor acciona el érgano de
control de un servomotor [1, 2006.01]
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Disposicion en paralelo de sistemas de servomotor es
independientes[1, 2006.01]

Ensayos de los sistemas o apar atos accionados
mediante fluido a presion, no previstos en otra
parte[1, 2006.01]

Disposiciones propias de seguridad para sistemas
accionados mediante fluido; Aplicacién delos
dispositivos de seguridad en sistemas accionados
mediante fluido; M edidas de emer gencia para
sistemas accionados mediante fluido [1, 2006.01]

Caracterisiticas comunes de los sistemas accionados
mediante fluido; Sistemas accionados mediante
fluidos a presién o detalles de estos sistemas no
cubiertos por ningun otro grupo de esta
subclase[1, 2006.01]
Sistemas de servomotores de control programado en
unamemoria o en un dispositivo de temporizacién;
Dispositivos de control paraello[1, 2006.01]
Medidas especiales tomadas en relacion con las
propiedades del fluido [1, 2006.01, 2019.01]
Eliminacién o medida de la contaminacion solida
oliquida, p. g. filtrado [2019.01]
Controlando la temperatura del fluido [2019.01]
Enfriamiento [2019.01]
Calentamiento [2019.01]
Eliminacién o medida de gasinsoluto, p. €. de-
aireacion, ventilacion [2019.01]
Compensando las variaciones en viscosidad o
temperatura [2019.01]
Previniendo la formacion de espuma, agitacion o
cavitacion [2019.01]
Disposiciones para la preparacion de aire
comprimido, p. . que comprenden
deshumidificadores, condensadores de aire, filtros,
lubricadores o reguladores de la
presién [2019.01]
Utilizacion de fluidos especiaes, p. g. de metal
liquido; Adaptaciones especiales de los sistemas de
fluidos a presion o control de sus elementos parala
utilizacion de tales fluidos [ 1, 2006.01]
Sistemas de servomotor con medios de control
incorporados accionados €l éctricamente (F15B 21/02
tiene prioridad) [1, 2006.01]
Disposiciones o dispositivos de retardo [1, 2006.01]
Osciladores o generadores de impul sos por
fluido [1, 2006.01]
Medios de recuperacion de energia [6, 2006.01]



