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SENALIZACION

G08G

SISTEMAS DE CONTROL DE TRAFICO (control de tréfico ferroviario, seguridad del tréfico ferroviario B61L; sistemas de
radar o sistemas andlogos, sistemas sonar o sistemas lidar especialmente adaptados para el control del tré&fico GO1S 13/91,
G01S 15/88, GO1S 17/88; sistemas de radar o sistemas andlogos, sistemas sonar 0 sistemas lidar especialmente adaptados para
anticolision GO1S 13/93, G01S 15/93, GO1S 17/93; control de posicion, rumbo, altitud o actitud de vehiculos terrestres, de agua, €l

aire o el espacio, no es especifico para un entorno de trafico GO5D 1/00) [2]

Nota(s) [7

La presente subclase cubre:

- laidentificacion de los que infringen las reglas de la circulacion;

- laindicacion de la posicidn de vehiculos para el control del tréfico;

- los sistemas de navegacion para el control del tréfico, es decir los sistemas en los cuales la navegacion no se lleva acabo de un
modo auténomo por los propios vehiculos o a bordo de los mismos, sino donde los vehicul os se guian mediante instrucciones

que les son transmitidas.

- laindicacion de plazas libres en las zonas de estacionamiento.

Sistemas de control del tréfico para vehiculos en
carretera (disposicion de las sefidles de tréfico o las
sefiales de carretera EOLF 9/00) [1, 2006.01]
gue comprenden un indicador paraguiar alos
peatones [5, 2006.01]
Deteccion del movimiento del tréfico para el
coémputo o el control (GO8G 1/07-G08G 1/14 take
precedence; tarificacion vial o tarifa por congestion
de vehiculos o usuarios de vehiculos
GO07B 15/06) [1, 2006.01]
con disposiciones para distinguir dos 0 més tipos
de vehiculos, p. g. distincién entre automovilesy
ciclos[1, 2006.01]
por identificacion de los vehicul os (GO8G 1/015,
GO08G 1/054 tienen prioridad) [5, 2006.01]
que utilizan pedales incorporados en la
calzada[1, 2006.01]
que utilizan detectores Gpticos o
ultrasonicos [1, 2006.01]
utilizando detectores inductivos o
magnéticos [5, 2006.01]
con disposiciones para compensar |as condiciones
ambientales u otros pardmetros, p. . lanieve, un
vehiculo detenido en un detector [5, 2006.01]
con disposiciones para determinar lavelocidad o
el exceso de velocidad [5, 2006.01]
fotografiando los vehiculos en exceso de
velocidad [5, 2006.01]
con disposiciones para distinguir la direccion de
circulacién [5, 2006.01]
por computo de vehiculos en una seccidn de la
carretera 0 en un pargue de estacionamiento, es decir,
que compara el nimero delosquellegany el delos
que se van (tarificacion vial o tarifa por congestion de
vehiculos o usuarios de vehiculos
G07B 15/06) [1, 2006.01]
Control de sefides de tréfico [1, 2006.01]
segun el nimero o lavelocidad detectada de los
vehiculos[1, 2006.01]
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1/0969 .

1/097

1/123

dependiendo varios cruces de un control
comun [5, 2006.01]
Control del intervalo de tiempo entre €l inicio
de lamismafase de un ciclo en cruces
adyacentes [5, 2006.01]
Control del tiempo atribuido entre las fases de
un ciclo [5, 2006.01]
que utilizan un minutero ciclico de
funcionamiento libre [1, 2006.01]
Intervencion prioritaria sobre el control del tréfico,
p. . por medio de una sefial transmitida por un
vehiculo de socorro [5, 2006.01]
Disposiciones para dar instrucciones variables para el
tréfico [1, 2006.01]
Seméforos[1, 2006.01]
transportables [5, 2006.01]
con indicadores en los cuales la progresién de un
reloj muestra el tiempo transcurrido, p. €. e de
luz verde[1, 2006.01]
con un indicador montado en €l interior del
vehiculo, p. g. proporcionando mensajes de
voz [5, 2006.01]
gue responden a sefia es que provienen de otro
vehiculo, p. g. de un vehiculo de
socorro [5, 2006.01]
Sistemas que incluyen transmision de
informaciones paralas grandes vias
circulatorias, p. €. condiciones meteorol 6gicas,
limites de velocidad (GO8G 1/0968 tiene
prioridad ) [5, 2006.01]
Sistemas que incluyen transmision de
instrucciones de navegacion al
vehiculo [5, 2006.01]
con un dispositivo de visualizacion en forma
de mapa 5, 2006.01]
Sistemas de vigilanciadel control del tréfico, p. €.
dando laalarmasi dos que se cruzan tienen luz verde
simultaneamente [1, 2006.01]
que indican la posicién de vehiculos, p. . vehiculos
de horario determinado [5, 2006.01]



G08G

1/127 . . enunaestacion central [5, 2006.01]
1/13 . . . teniendo e indicador formade
mapa [5, 2006.01]
1/133 . . endinterior del vehiculo [5, 2006.01]
1/137 . . . teniendo € indicador formade
mapa [5, 2006.01]
1/14 . queindican las plazaslibresindividuales en parques

de estacionamiento [1, 2006.01]
1/16 . Sistemasanticolision [2, 2006.01]

3/00 Sistemasdecontrol del trafico paralos vehiculos
marinos (marcado de las rutas de navegacion
B63B 51/00) [1, 2006.01]

3/02 . Sistemasanticolision[1, 2006.01]

5/00 Sistemasdel control del tréafico aéreo[1, 2, 2006.01]

5/02 . Ayudasparaéd aterrizaje automatico, es decir,
sistemas en |os que los datos de |os vuel os de aviones
que llegan son tratados para suministrar los datos de
aterrizaje (ayudas a aterrizaje a bordo de agronaves,
0 medidas de seguridad a bordo de la nave para evitar
lacolision con lasuperficie de latierra B64D 45/04;
ayudas al aterrizaje visuales o aclsticas en tierrao en
cubierta de portaviones B64F 1/18) [1, 2006.01]

5/04
5/06

7/00

7102

9/00

9/02
99/00

Sistemas anticolision [1, 2006.01]
parael control cuando €l aparato esta en
tierra[2, 2006.01]

Sistemas del control del tréafico para el control
simulténeo de variostipos diferentes de
vehiculos[2, 2006.01]

Sistemas anticolision [2, 2006.01]

Sistemas del control del tréafico de vehiculos, en los
que €l tipo de vehiculo no tienen importancia o deun
tipo no especificado [2, 2006.01]

Sistemas anticolision [2, 2006.01]

Materia no prevista en otros grupos de esta
subclase [2006.01]
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