B60L

SECCION B — SECCION B — TECNICAS INDUSTRIALES DIVERSAS;
TRANSPORTES
B60 VEHICULOSEN GENERAL

B60L

PROPUL SION DE VEHICULOS PROPUL SADOS ELECTRICAMENTE (disposicién o montaje de conjuntos de propulsion
eléctrica o de varios motores principales diferentes para una propulsion reciproca o comin sobre los vehiculos B60K 1/00,
B60K 6/20; disposicion o montaje de la transmision eléctrica en los vehiculos B60K 17/12, B60K 17/14; prevencion del patinado de
las ruedas reduciendo la fuerza motriz en vehicul os sobre railes B61C 15/08; méguinas dinamoel éctricas HO2K ; control o regulacion
de motores HO2P); SUMINISTRO DE LA ENERGIA ELECTRICA AL EQUIPO AUXILIAR DE VEHICULOS
PROPUL SADOS ELECTRICAMENTE (circuitos eléctricos para €l acoplamiento de vehiculos B60D 1/64; calefaccion eléctrica
para vehiculos B60H 1/00); SISTEMAS DE FRENOS ELECTRODINAMICOS PARA VEHICULOS, EN GENERAL (control
o regulacion de motores HO2P); SUSPENSION O LEVITACION MAGNETICAS PARA VEHICULOS; CONTROL DE LOS
PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO SOBRE LOS VEHICULOS PROPULSADOS ELECTRICAMENTE;
DISPOSITIVOSELECTRICOS DE SEGURIDAD SOBRE VEHICULOS PROPULSADOS ELECTRICAMENTE [4]

Esguema general dela subclase

PROPULSION ELECTRICA CONIO ..t 15/00
Fuente de energia exterior a COLECTORES DE CORRIENTE..........ccoooiiiniiiieieeec e 5/00
vehiculo, interior al vehiculo........c..cceeeueeeen. 8/00-11/00 SUMINISTRO DE LA ENERGIA AL
Para vehiculos monorail, vehiculos EQUIPO AUXILIAR ..ottt 1/00
suspendidos o ferrocarrilesde DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD .... ... 3/00
cremallera; Stspension o levitacion FRENADO ELECTRODINAMICO.........oooooeereeeesssereorrereee 7/00
magnéticas paraVvehiCulos..........ccovverereereecenenieens 13/00

1/00  Suministro dela energia eléctrica al equipo auxiliar ) . ) »
de los vehiculos propulsados eléctricamente 5/00 Colectoresde corriente paralineas de alimentacion
(disposiciones de |os dispositivos de iluminacién o d? ener gia sobre los vehiculos propulsados
sefializacion, su montaje o soporte, sus circuitos, para eléctricamente [1, 2006.01]
vehiculos en genral B60Q) [1, 6, 2006.01] 5/02 . condispositivo que quitael hielo [1, 2006.01]

1/02 acircuitos de calefaccion eléctrica[1, 2006.01] 5/04 . queutilizan rodillos o zapatos deslizantes en contacto

1/04 alimentados por |alinea de distribuidor de con el cable del trole (B6OL 5/40 tiene

energia[1, 2006.01] prioridad) [1, 2006.01]
1/06 que emplean una sola aimentacion [1, 2006.01] 5/06 . . Estructuradelosrodillosy de susdispositivos de
1/08 Métodos o dispositivos para control y montgje [1, 2006.01] )
regulacion [1, 2006.01] 5/08 . . Estructurade laszapatas dedizantesy de sus

1/10 con posibilidad de utilizar diferentes dispositivos de montgje [1, 2006.01]

alimentaciones[1, 2006.01] 5/10 . . Dispositivos queimpiden que salte el

1/12 Métodos o dispositivos de control o de colector ,[1: 2006.01]

regulacion [1, 2006.01] 5/12 . . Caracteristicas de estructura de polosy sus
1/14 aloscircuitos de iluminacion eléctrica[1, 2006.01] 514 bas;s 1, 2_?06'01] ba o .
1/16 alimentad lalinea de distribucion d . . . Dispositivos para bgjar autométicamente un
erzgrqg?a [ 1?388&_&; neade dismbucion de colector que ha saltado [1, 2006.01]
5/16 . . . Dispositivos para€levary colocar en posicion

3/00  Dispositivos eléctricos de seguridad sobre vehiculos al colector (B60L 5/34 tiene
propulsados eléctricamente; Control de los prioridad) [1, 2006.01]
par ametros de funcionamiento, p. g. velocidad, 5/18 . que utilizan colectores en formade arco en contacto
deceleracion, consumo de energia [1, 2006.01] con el cable del trole [1, 2006.01]

3/02 Dispositivos de hombre muerto [1, 2006.01] 5/19 . . dispuestos pararealizar un movimiento del

3/04 Corte de laalimentacién de energia en caso de falsa colector en sentido perpendicular aladireccion de

maniobra [1, 2006.01] desplazamiento del vehiculo [3, 2006.01]

3/06 Limitacion de la corriente de traccion en caso de 5/20 . . Detallesdel contacto del arco[1, 2006.01]

sobrecarga mecanica[1, 2006.01] 5/22 . . Organos de soporte parael arco de

3/08 Dispositivos paraimpedir una velocidad excesiva del contacto [1, 2006.01]

vehiculo[1, 2006.01] 5/24 . . . Pantografos[1, 2006.01]
3/10 Indicadores de patingje de las ruedas [ 1, 2006.01] 5/26 . . . Mediopantografo, p. g. que utilizan balancines
3/12 Registro de los pardmetros de de equilibrado 1, 2006.01]

funcionamiento [1, 2006.01] 5/28 . . . Dispositivos para€levar y colocar en posicion

el colector [1, 2006.01]
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B60L

5/30
5/32

5/34

5/36

5/38

5/39
5/40

5/42

7/00

7/02

7/04

7/06

7/08

7/10

7112

7114

7116

7/18

7/20

7122

7124

7126
7128

8/00

9/00

9/02

9/04

9/06
9/08

9/10
9/12
9/14

que utilizan resortes [1, 2006.01]

que utilizan lapresién de un

fluido [1, 2006.01]
con dispositivos que permiten a un vehiculo cruzar a
otro utilizando lamismalineade
alimentacion [1, 2006.01]
con medio de colectar la corriente simultaneamente
sobre mas de un colector, p. €. sobre mas de una
fase [1, 2006.01]
para colectar la corriente sobre un rail conductor
(B60L 5/40 tiene prioridad) [1, 2006.01]

sobre un tercer rail [3, 2006.01]

para colectar la corriente sobre lineas dispuestas en
conductos ranurados [1, 2006.01]
para colectar la corriente a partir de piezas de
contacto individual es conectadas alalinea de
alimentacion [1, 2006.01]

Sistemas de frenos electrodindmicos par a vehiculos,
en general [1, 4, 2006.01]
Frenado dinamoel éctrico por resistencia (B60L 7/22
tiene prioridad) [1, 2006.01]
para vehicul os propul sados por motores de
corriente continua [1, 2006.01]
para vehicul os propul sados por motores de
corriente alterna[1, 2006.01]
que controlan el efecto de frenado (B60L 7/04,
B60L 7/06 tienen prioridad) [1, 2006.01]
Frenado dinamoel éctrico por regeneracion
(B60L 7/22 tiene prioridad) [1, 2006.01]
para vehicul os propul sados por motores de
corriente continua [1, 2006.01]
para vehicul os propul sados por motores de
corriente alterna[1, 2006.01]
para vehicul os que tienen un transformador entre
lafuente de energiay & motor [1, 2006.01]
control del efecto de frenado (B60L 7/12,
B60L 7/14, BEOL 7/16 tienen
prioridad) [1, 2006.01]
Frenado por suministro de energia de recuperacion al
movimiento motor sobre los vehiculos que tienen
generadores accionados por €l motor [1, 2006.01]
Frenado dinamoel éctrico por resistencia combinada
con el frenado dinamoel éctrico por
regeneracion [1, 2006.01]
con frenado adicional mecanico o electromagnético
[1, 2006.01]
que controlan €l efecto de frenado [1, 2006.01]
Frenado por corrientes de Foucault [1, 2006.01]

Propulsién eléctrica a partir de energia extraida de
lasfuer zasde la naturaleza, p. §. del sol, del
viento [5, 2006.01]

Propulsién eléctrica por fuente de energia exterior al
vehiculo (B60L 8/00, B60L 13/00 tiene
prioridad) [1, 5, 6, 2006.01]

gue utilizan motores de corriente

continua [1, 2006.01]

alimentados por lineas de corriente
continua[1, 2006.01]

con conversion por metadinamo [1, 2006.01]

alimentados por lineas de corriente
aterna[1l, 2006.01]

con transformadores rotativos [1, 2006.01]
con transformadores estéticos [1, 2006.01]

alimentados por lineas de energia de tipos
diferentes[1, 2006.01]

9/16
9/18
9/20
9/22
9/24
9/26
9/28
9/30

9/32

11/00

11/02

11/04

11/06

11/08

11/10

11/12

11/14

11/16

11/18

13/00

13/03

13/04

13/06

13/08
13/10

15/00

15/02

utilizando motores de corriente alterna por
induccion [1, 2006.01]
aimentados por lineas de corriente
continua[1, 2006.01]
monofésicos [1, 2006.01]
poliféasicos[1, 2006.01]
aimentados por lineas de corriente
aterna[1, 2006.01]
monofésicos [1, 2006.01]
poliféasicos[1, 2006.01]
aimentados por lineas de energia de distintas
clases[1, 2006.01]
que utilizan motores de corriente alterna de
desplazamiento de escobillas [1, 2006.01]

Propulsién eléctrica por fuente de energia
suministrada dentro del vehiculo (B60L 8/00,
B60L 13/00 take precedence; disposiciones 0 montgje
de motores principales consistiendo |os motores
principales en motores eléctricos y de combustion
interna, para una propulsion reciproca o comin
B60K 6/20) [1, 5, 6, 2006.01]
gue utilizan generadores accionados por €l
motor [1, 2006.01]
que utilizan generadores y motores de corriente
continua[1, 2006.01]
que utilizan generadores de corriente aternay
motores de corriente continua [1, 2006.01]
que utilizan generadores y motores de corriente
aterna[1, 2006.01]
que utilizan generadores de corriente continuay
motores de corriente alterna [1, 2006.01]
con alimentacion suplementaria de energia
eléctrica, p. g. por acumulador [1, 2006.01]
con posibilidad de propulsién mecéanica
directa[1, 2006.01]
que utilizan la energia almacenada mecénicamente, p.
€. por volante [1, 2006.01]
que utilizan la energia suministrada por pilas
primarias, pilas secundarias o pilas de
combustibles [1, 2006.01]

Propulsion eléctrica para vehiculos monorail,
vehiculos suspendidos o ferrocarrilesde cremallera;
Suspension o levitacién magnéticas para vehiculos
[1, 4, 6, 2006.01]
Propulsion eléctrica para motores
lineares [6, 2006.01]
Suspension o levitacion magnéticas para
vehiculos[4, 2006.01]
Medios para determinar o controlar la posicién o
situacion del vehiculo con respecto ala
via[4, 2006.01]
paralaposicién lateral [4, 2006.01]
Combinaciones de propulsion eléctricay suspension
magnética o de levitacion [4, 2006.01]

M étodos, circuitos o dispositivos para controlar la
velocidad de los motores de traccion de vehiculos
propulsados eléctricamente, p.g. lavelocidad delos
motores detraccion, pararealizar rendimientos
deseados,; Adaptacién sobre el vehiculo propulsado
eléctricamente de lainstalacion de control a distancia
apartir deun lugar fijo, apartir bien de diferentes
puntos del vehiculo, bien de diferentes vehiculosde
un mismo tren [1, 2006.01]

caracterizados por laformade la corriente utilizada

en el circuito de control [1, 2006.01]
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15/04
15/06

15/08
15/10

15/12

15/14

15/16

15/18

15/20

15/22

15/24

que utilizan la corriente continua [1, 2006.01]
que utilizan una corriente alterna sensiblemente
sinusoidal [1, 2006.01]
. que utilizan corrientes de impulsos [1, 2006.01]
paracontrol automatico superpuesto al control

humano paralimitar la aceleracion del vehiculo, p. §.

paraimpedir una corriente excesiva en e motor
(dispositivos el éctricos de seguridad
B60L 3/00) [1, 2006.01]
con circuitos controlados por relés o
contactores [1, 2006.01]
con controlador principal accionado por un
servomotor (B60L 15/18 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
con controlador principal accionado con ayuda de
un mecanismo de gatillo (B60L 15/18 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
sin cierre 0 apertura de contacto, p. €. que utilizan
un transductor [1, 2006.01]
parael control de vehiculo o de su motor, para
realizar rendimientos deseados, p. €. velocidad, par,
variacion programada de lavelocidad [1, 2006.01]
con secuencia de operaciones de interruptores
interdependientes, p. g. relés, contactores, tambor
de programa[1, 2006.01]
con controlador principal controlado por
servomotor (B60L 15/28 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
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15/26

15/28

15/30

15/32

15/34

15/36

15/38
15/40

15/42

B60L

con controlador principal controlado por un
mecanismo de gatillo (B60L 15/28 tiene
prioridad) [1, 2006.01]
sin cierre 0 apertura de contacto, p. €. que utilizan
un transductor [1, 2006.01]
con medios para pasar a control
humano [1, 2006.01]
Control o regulacién de los vehiculos de varios
motores, propul sados el éctricamente [1, 2006.01]
con control humano de un dispositivo de
accionamiento [1, 2006.01]
con control automatico superpuesto, p. . para
evitar una corriente excesivaen €l
motor [1, 2006.01]
con control automético [1, 2006.01]
Adaptacién sobre el vehiculo de lainstalacion de
control adistanciaapartir de un lugar fijo
(dispositivos dispuestos alo largo de lavia para
controlar los dispositivos sobre vehiculos ferroviarios
B61L 3/00; sistemas centrales de control de tréfico
ferroviario B61L 27/00) [1, 2006.01]
Adaptacién sobre el vehiculo de lainstalacion de
control adistanciaa partir bien de diferentes puntos
del vehiculo, bien de diferentes vehicul os de un
mismo tren (B60L 15/32 tiene prioridad) [1, 2006.01]



