TECNICAS

SECCION B — SECCION B —
TRANSPORTES
BO7 SEPARACION DE SOLIDOS; CLASIFICACION

BO7C

BO7C

INDUSTRIALES DIVERSAS,

CLASIFICACION POSTAL; CLASIFICACION DE OBJETOS INDIVIDUALES O DE UN MATERIAL A GRANEL
MANIPULABLE PIEZA POR PIEZA COMO OBJETOS INDIVIDUALES (especialmente adaptada a un fin determinado
previsto en otraclase, ver laclase apropiada, p. . A43D 33/06, B23Q 7/12)

Nota(s)

La presente subclase cubre la clasificacion de material es u objetos ya sea manua mente, ya con la ayuda de dispositivos accionados
manual o autométicamente, en respuesta a un control, ala deteccion o medida de ciertas caracteristicas de |os materiales u objetos.

Esguema general dela subclase

CLASIFICACION CARACTERIZADA POR
EL METODO ..o 5/00, 7/00,

99/00

CLASIFICACION SEGUN DESTINO........ccooeeiniiiiinienns 1/00, 3/00

Clasificacion postal; Operaciones andlogas de clasificacién de

documentos, p. €. de cheques

1/00

1/02

1/04

1/06

1/10

1/12

1/14

1/16

1/18

1/20

3/00

3/02

3/04

3/06

3/08

Operaciones que preceden ala clasificacion de
correo o documentos segun el destino [1, 2006.01]

Formacion de una corriente de objetos; Colocacion
de los objetos en una corriente, p. €. espaciamiento,
orientacion [1, 2006.01]

Formacion de una corriente a partir de una carga;

Control de la corriente, p. €. espaciamiento de los

objetos[1, 2006.01]

Orientacion; Alineamiento [1, 2006.01]
Separacion segin el formato o la
flexibilidad [1, 2006.01]

Separacion de las cartasy delos

paquetes [1, 2006.01]

Separacion segin lalongitud o la

anchura[1, 2006.01]

Separacion seguin €l espesor o la

rigidez [1, 2006.01]
Ordenacién de objetos que no estén en una
corriente [1, 2006.01]
Separacion seglin la orientacion, p. €. segin la
colocacion del sello postal [1, 2006.01]

Clasificacion de correo o documentos segun €l
destino [1, 2006.01]
Aparatos caracterizados por 1os medios utilizados con
vistas aladistribucion [1, 2006.01]
Méquinas clasificadoras de tipo
tambor [1, 2006.01]
Méguinas clasificadoras lineales en las que los
objetos se extraen de una corriente a nivel en
puntos elegidos [1, 2006.01]
utilizando sistemas transportadores [1, 2006.01]
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3/10

3/12

3/14

3/16

3/18

3/20

Aparatos caracterizados por |os medios utilizados
para detectar el destino (procedimientos o
dispositivos para leer e identificar caracteres o signos
geométricos impresos o escritos
GO6K 9/00) [1, 2006.01]

utilizando medios de deteccidn eléctricos o

electrénicos (BO7C 3/14 tiene

prioridad) [1, 2006.01]

utilizando medios de deteccion

fotosensibles [1, 2006.01]

utilizando medios de deteccion

magnéticos [1, 2006.01]
Dispositivos o sistemas destinados aindicar el
destino, p. g. con laayuda de signos
codificados [1, 2006.01]
Sistemas destinados a facilitar lalecturavisual delas
direcciones, p. g. dispositivos
presentadores [1, 2006.01]

5/00

5/02

5/04
5/06
5/07

Clasificacién seguin una caracteristica o una
particularidad de los objetos o del material a
clasificar, p. g . clasificacién controlada por un
dispositivo que detecta o mide esta caracteristica o
particularidad; Clasificacion con ayuda de
dispositivos manuales, p. g. sistemas de agujas
(clasificacion exclusivamente manual BO7C 7/00;
separacion de diferentes solidos unos de otros por
cribado, tamizado o utilizacion de corrientes de gas, u
otra separacion por via seca para materiales a granel
BO7B; seleccidn de monedas GO7D) [1, 3, 2006.01]
Operaciones que preceden alaclasificacion, p. g.
colocacion de los objetos en una corriente,
orientacion [1, 2006.01]
Separacion segin la dimension [1, 2006.01]
|as medidas se toman mecanicamente [1, 2006.01]
por calibrado con ayuda de dispositivos dotados
de elementos de captura de articulos con
movimiento relativo, p. g. pinzas [2, 2006.01]



BO7C

5/08

5/10

5/12

5/14
5/16

5/18

5/20

5/22

5/24

5/26

las medidas se toman electronicamente o

eléctricamente (BO7C 5/10 tiene

prioridad) [1, 2006.01]

las medidas se toman por medios

fotosensibles [1, 2006.01]

caracterizada por su aplicacion a objetos

particulares, no previstos en otro lugar

(clasificacion de huevos AO1K 43/00) [1, 2006.01]
Clasificacion de maderas'y troncos [1, 2006.01]

Clasificacion segin el peso (clasificacion de huevos
AO01K 43/00; aparatos de pesada en si
GO01G) [1, 2006.01]

utilizando un solo mecanismo fijo de

pesada[1, 2006.01]
para separar articulos cuyo peso esinferior aun
valor predeterminado y paralos que su peso es
superior aeste valor [1, 2006.01]

utilizando varios mecanismos fijos de

pesada[1, 2006.01]

utilizando mecanismos maéviles de pesada que se

desplazan, p. §. alolargo de un trayecto

circular [1, 2006.01]
en los que €l efecto del contrapeso de los
mecanismos de pesada variaen el curso de este
desplazamiento [1, 2006.01]

5/28

5/30
5/32
5/34

5/342

5/344

5/346
5/36

5/38

7/00
7102

7/04

99/00

utilizando medios eléctricos de

control [1, 2006.01]

asociada a medios de recuento [1, 2006.01]
. asociada a medios de control del peso [1, 2006.01]
Clasificacion en funcion de otras propiedades
particulares[1, 2006.01]

segun las propiedades opticas, p. €. el

color [1, 2006.01]

segun las propiedades eléctricas o

magnéticas [1, 2006.01]

segun las propiedades radiactivas [ 1, 2006.01]
Aparatos clasificadores caracterizados por los medios
que utilizan en vista de ladistribucién [1, 2006.01]

Recoleccion o agrupacion de

articulos [1, 2006.01]

Clasificacion exclusivamente manual [1, 2006.01]
Muebles con compartimientos, p. €. clasificadores de
cajas (cajeros de amacenado B65G) [1, 2006.01]
Aparatos 0 accesorios paralarecogida
manual [1, 2006.01]

Materia no prevista en otros grupos de esta
subclase [2009.01]
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