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CIP(2018.01), Seccion F

MAQUINAS O MOTORES DE LIQUIDOS;, MOTORES DE VIENTO, DE RESORTES, O DE
PESOS, PRODUCCION DE ENERGIA MECANICA O DE EMPUJE PROPULSIVO O POR
REACCION, NO PREVISTA EN OTRO LUGAR

MOTORESDE VIENTO

Nota(s)

Esta subclase cubre |os motores de viento, i.e. mecanismos para transformar la energia del viento en potencia mecanica Util y la
transmision de esta potencia a su punto de utilizacion.

Esta subclase no cubre la generacion de energia eléctrica o los aspectos de distribucién de |as plantas edlicas, que estan cubiertas por
laseccion H, p. g. HO2J o HO2P .

En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:

- "rotor" designa a aquellas piezas de un motor de viento en contacto con el viento, y el érgano rotativo que las soporta;

- "gederotacion” designael ge de rotacion del rotor.

) ) ) ) 7/06 . teniendo los motores de viento el gje de rotacion
Motores de viento con el g e derotacion dispuesto dispuesto sustancialmente perpendicular al flujo de
sustancialmente paralelo al flujo deaire que entra al aire que entraen el rotor [1, 2006.01]
rotor (su control FO3D 7/02) [1, 2006.01]
implicando varios rotores [1, 2006.01] 9/00  Adaptaciones de los motores de viento para usos
implicando medios fijos para el guiado del viento, p. especiales, Combinaciones de motores de viento con
g. mediante conjuntos de dabes o canales directores los apar atos que accionan; Motores de viento
(FO3D 9/35 tiene prioridad ) [1, 2006.01] especialmente adaptados para su instalacion en
Rotores[1, 2006.01] lugar es particulares (sistemas hibridos de energia
edlica-fotovoltai ca parala generacidn de energia
M otores de viento con un eje de rotacion dispuesto eléctrica H02S 10/12) [1, 2006.01, 2016.01]
sustancialmente per pendicular al flujo deaire que 9/10 . Combinacion de motores de viento con aparatos de
entraal rotor (su control FO3D 7/06) [1, 2006.01] almacenamiento de energia [2016.01]
implicando varios rotores[1, 2006.01] 9/11 . . amacenamiento de energiaeléctrica[2016.01]
implicando medios fijos para el guiado del viento, p. 9/12 . . amacenamiento de energiacinética, p. §.
€. mediante conjuntos de alabes o canales directores utilizando volantes de inercia [2016.01]
(FO3D 9/35 takes precedence ) [1, 2006.01] 9/13 . . dmacenamiento de energia potencial
Rotores [1, 2006.01] gravitatoria[2016.01]
Otros motores de viento (su control 9/14 . . . utilizando liquidos [2016.01]
FO3D 7/00) [1, 2006.01] g; is o alr:;!;ﬂ‘;ﬁiz [ezn(gelm] .
- . . . giaen fluidos
estando fi _jadfas las pi ezas en contacto con el viento a presurizados [2016.01]
cadenas S.'.n finoa u.n dispositivo similar [1, 2.0 06.01] 9/18 . . amacenamiento de calor [2016.01]
estando fijadas |as piezas en contacto con el viento a 9/19 a iento d L .
carrillos que se desplazan sobre vias o dispositivos - - @macenamiento de energia quimica, p. §.
similares[1, 2006.01] 9/20 M ol:g:;agg?neelnegﬁzﬁﬁgéor el dispositivo
\‘jﬂi”j‘; 235: :Zr”ﬁ‘ '2""30%%21"]3 en contacto con o accionado (FO3D 9/10 tiene prioridad ) [2016.01]
9/22 . . produciendo calor e dispositivo [2016.01]
Control delos motores de viento (alimentacion o 9/25 . . siendo € dispositivo un generador eléctrico
distribucion de energia eléctrica H02J, p. g. (FO3D 9/22 tiene prioridad ) [2016.01]
disposiciones para gjustar, eliminar o compensar la 9/28 . . siendo € dispositivo unabombao un
potencia reactiva en las redes H02J 3/18; control de compresor [2016.01]
generadores eléctricos HO2P, p. . disposiciones parael 9/30 . Motores de viento especia mente adaptados para su
control de generadores eléctricos con €l propdsito de instalacién en lugares particulares (medios para el
obtener |as caracteristicas deseadas en lasdlida montaje o soporte de |os motores viento
HO2P 9/00) [1, 2006.01] FO3D 13/20) [2016.01]
teniendo los motores de viento el eje de rotacion 9/32 . . enobjetosmoviles, p. g. vehiculos [2016.01]
dispuesto sustancialmente paralelo d flujo deaire 9/34 . . enobjetos estacionarios o en estructuras
queentraal rotor [1, 2006.01] estacionarias hechas por el hombre [2016.01]
Control automatico; Regulacion [1, 2006.01] 9/35 dentro delas torres, p. §. utilizando el efecto

chimenea[2016.01]



FO3D

9/37 . . . . conmediosparaaumentar e flujo deaire 13/40 . Disposiciones 0 métodos especia mente adaptados
dentro delatorre, p. §. por paratransportar componentes de motores de
calentamiento [2016.01] viento [2016.01]
9/39 . . . . . porcirculacion o formacion de o )
vortice [2016.01] 15/00  Transmision de ener gia mecanica [2016.01]
9/41 . . . . . utilizando d viento ddl exterior dela 15/10 . utilizando un engranaje no limitado a movimiento
torre, p. . utilizando eyectores [2016.01] rotativo, p. &. con érganos oscilantes o de
9/43 . . . utilizando lainfraestructura prevista movi ml.er.1t,o al.ternatlvo [_2016'01]_
inicialmente para otros fines, p. €. postes de la 15/20 . Transmision sin engrangje, es decir, de
linea de alimentacion déctrica accionamiento directo [2016.01]
ferroviaria[2016.01]

17/00 Monitorizacion o ensayo de motores de viento, p. €.

9/45 . . .. E‘?"f'c' 0s[2016.01] diagndsticos (ensayo durante la puesta en marcha de
9/46 . . . . Tinelesocales[2016.01] motores de viento FO3D 13/30) [2016.01]
9/48 . . utilizando latopografiadel paisge, p. €.
valles[2016.01] 80/00 Detalles, componentes 0 accesorios no previstos en
) los grupos FO3D 1/00-F03D 17/00 [2016.01]
13/00 EZ?%E“;'S‘S‘J. er?]?gtggogyﬁ:;n&ggrcg%ﬁte 80/10 . Disposiciones paraavisar a trafico aéreo [2016.01]
adaptadas para transportar componentes de motores 80/20 eDSIt?ggi;gni&:Opazrgleé/gir efecto
de viento [2016.01] , Scopico [2016.01]
13/10 . Ensamblado de motores de viento; Disposiciones 80730 . Protecq ,o n conFra r.ayos [.2016'01.] L,
para erigir motores de viento [2016.01] 80/40 . D_etecm 6n de hielo; Medios de eliminacién de
13/20 . Disposiciones paramontar o soportar |os motores de hielo [2.01.6'Ol] -
viento: Postes o torres de motores de 80/50 . Mantenimiento o reparacién [2016.01]
; 80/55 . . Limpieza(FO3D 80/40 tiene prioridad ) [2016.01
viento [2016.01]
13/25 . . especialmente adaptados parainstalaciones 80/60 . Refrigeracion o calentamiento de motores de
offshore [2016.01] viento [2016.01] _
13/30 . Puestaen marcha, p. g. inspeccion, ensayo o gjuste 80/70 . Disposiciones de rodamientos o de
final antes de la puesta en produccion [2016.01] 'U_b” cacion [2016.01] )
13/35 . . Equilibrado de desequilibrios estéticos 0 80/80 . Disposicion de componentes en las géndolas o las
dinamicos [2016.01] torres [2016.01]
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