F16D

F16 ELEMENTOS O CONJUNTOS DE TECNOLOGIA; MEDIDAS GENERALES PARA ASEGURAR
EL BUEN FUNCIONAMIENTO DE LAS MAQUINAS O INSTALACIONES; AISLAMIENTO
TERMICO EN GENERAL

F16D ACOPLAMIENTOS PARA LA TRANSMISION DE MOVIMIENTOS DE ROTACION (transmision para transmitir la
rotacion F16H, p. g. transmisiones por fluidos F16H 39/00 Hasta F16H 47/00); EMBRAGUES (embragues dinamo-eléctricos
HO2K 49/00; embragues que utilizan atraccién electrostatica HO2N 13/00); FRENOS (sistemas de frenado e ectrodindmicos para
vehiculos, en general B60L 7/00; frenos dinamoel éctricos HO2K 49/00) [2]

Esquema general
ACOPLAMIENTOS eléctricamente.......cccoevvveeeieencnirninenns 28/00, 29/00
Generalidades ..o 1/00 Utilizando un fluido como agente
Extensibles; deimpulsion; de de transmisién de lapotencia.............. 31/00 Hasta 37/00
desliZaMIENTO......cveeeieieccriee e 3/00; 5/00; De rueda libre, autométicos..........cccu...... 41/00, 43/00,
7/00 45/00
Con 6rgano de seguridad .........ccoeevreeeerenenereeieneneens 9/00 Combinaciones de embragues..................... 45/00, 47/00
Utilizando un fluido como agente Control externo de embragues............cccoeveeereeenns 48/00
de transmision de lapotencia...........cocoueneee 31/00, 33/00, RUEDAS LIBRES O EMBRAGUES DE
39/00 RUEDAS LIBRES........omiriuieeereeesnesesseessssssssneees 41/00, 45/00
EMBRAGUES FRENOS
Accionados mecéanicamente Caracterizados por su
estando los érganos en funcionamiento..........cocerveerrecrennen 49/00 Hasta 55/00
CONEACLO AIrECLO ..o 11/00, 13/00, De liqUIdO, B AIT€.........vveeeeeeeee e 57/00
) 17100 AULOMBLICOS ..o 59/00
C(t)n organo; sepgradoz """"""""""""""""""""" 15/00 Recuperando laenergiaabsorbida............cccccuee.... 61/00
gnr]%sragﬁglnazlonese ....................... 19/00; 21/00 Otrosfreno;...i ....................................................... 63/00
o Partes constitutivas..........ccceeeeveeeeieeeeeieneenne 65/00, 69/00,
partes CoONSLitUIVaS. .......ccoeeeereerereeeeeeeseea 23/00 71/00
Acd onadog no mecanicamente Vigilanciadel funcionamiento.............c.ccovvvveinnne. 66/00
POr FIUIdO. ..o 25/00, 29/00 COMBINACIONES DE DIFERENTES
MagNELiCaMENtE ... 27/00, 29/00 DISPOSITIVOS DE TRANSMISION........cooorrrrnneee. 47/00, 67/00
Acoplamientos 1/09 . . . conpresion radial, obtenida por medio de una

fuerza axial aplicada sobre al menos dos
superficies conicas [5]
1/091 . . . . yconunacamaraqueincluye un piston
conico que se desplaza axialmente por la
presion del fluido para efectuar el

1/00  Acoplamientos para establecer una union rigida
entre dos g es coaxiales u otros elementos moviles de
una maquina (montaje de las ruedas en los gjes de
vehiculos ferroviarios F16C 3/10)

1/02 . paraunion tope con tope de dos gjes o de dos piezas acoplamiento [8]
anédlogas S
. 1/092 . . . . lasdos superficiesconicasen contacto se
1/027 . . no desconectables, P.§. incluyendo pegado, situan sobre el cubo y © eje[8]
soldado o procesos similares [6] . . . -
. . . . 1/093 . . . . utilizando uno o varios anillos cénicos,
1/033 . . uniendo juntaslas dos caras perpendicularesal ee el asticos o segmentados formando al menos
de rotacion, p. &. mediante abrazaderas [6] una de las superficies conicas, siendo
1/04 . . conunmedio de presion; con un medioy una dilatados o contraidos los anillos para
chaveta longitudinal asegurar el aoplamiento (F16D 1/091 tiene
1/05 . . . conpresion radial, obtenida por medio de una prioridad) [8]
fuerza axial aplicada sobre al menos dos 1/094 . . . . . utilizando uno o varios paresde anillos
superficies conicas 5] _ el asticos 0 segmentados, con superficies
1/06 . paramontaje deun érganoenuneeoenla conicas en contacto mutuamente, siendo
extremidad de un gje (fijacion de hélices de buques a dilatado uno de los anillos de cada par y
los ejes B63H 23/34) contraido €l otro [8]
1/064 . . No desconectables[6] 1/095 . . . . . € acoplamiento se obtiene Gnicamente
1/068 . . . plegado, soldado o procesos similares[6] por la contraccion de los anillos [8]
1/072 . . . deformacion pléstica (soldado pléstico 1/096 . . . . . . el anillooanillosestdndo situados
F16D 1/068) [6] entreel cuboy el ge[g]
1/076 . . uniendo lasdos caras perpendiculares a eje de 1/097 . . . . . €l acoplamiento se obtiene Ginicamente
rotacion, p. g. abrazaderas [6] por ladilatacion de los anillos, p.€j con
1/08 . . conunmedio de apriete; con un medioy chaveta un anillo dilatado situado entre el cuboy
longitudinal el ge[g]
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Acoplamientos de accion répidaen los cuales las
piezas estén conectadas por simple colocacién en el

ge

con medios pararetener larotacion con un par de
fuerzas'y actuando solo por friccion [6]
con medios de retencion de la rotacion por medio
del acoplamiento de partes, p. €. acoplamiento
positivo [6]
las partes acopladas comprenden superficies
paratransmitir latorsion, p. €. juntas de
bayoneta [6]
las partes encgjan la una en la otra, teniendo un
anillo continuo o discontinuo en la superficie de
unade las partes (juntas anulares para retener
los cubos en |os &rboles de transmision
F16B 21/18) [6]

permitiendo el anclaje de las piezas sobre el ge
(durante el movimiento F16D 3/10)

Acoplamientos extensibles, es decir, con medios que
per miten el movimiento entre partes acopladas
durante su accionamiento (acoplamientos
desmontables por movimiento axial simplemente
F16D 1/10; acoplamientos de deslizamiento F16D 7/00;
acoplamientos mediante fluidos F16D 31/00 Hasta
F16D 39/00)
adaptados a funciones particulares (juntas
universales, véanse |os grupos apropiados)

especialmente adaptados para permitir un
desplazamiento radial, p. €. juntas Oldham
especialmente adaptados para permitir un
desplazamiento axia

Acoplamientos para gjes cruzados, realizados por
intermedio de gjes acodados segin un angulo
correspondiente a de interseccién

Acoplamientos con medios para permitir variar la
relacion angular de dos €jes coaxiales durante el
movimiento de accionamiento

especiamente adaptados a una acumulacién de
energia para absorber los choques o vibraciones
(por utilizacion de elementos fluidosF16D 3/80)
combinados con un acoplamiento de friccion para
amortiguar las vibraciones o absorber los chogques

Juntas universales en las cuales laflexibilidad se
logra con pivates u 6rganos de union deslizantes o
rodantes

|as piezas de acoplamiento tienen dientes que
engranan por deslizamiento

En el presente grupo, la expresion siguiente tiene el
significado abajo indicado:

“piezas de acoplamiento” designa, en un
acoplamiento, los dos 6rganos, tanto el que acciona
como € gue es accionado, que estdn montados en
€jes 0 piezas equivalentes para acoplar y que giran
con ellos como una pieza Unica. Todo érgano
intermediario entre érganos propulsado y propul sor
es considerado como tal pieza equivaente. [4]

de un material o estructura elastica
penetrando una de las piezas de acoplamiento en
un manguito de la otra pieza de acoplamiento y
acoplada a ésta por 6rganos deslizantes o
giratorios (F16D 3/18, F16D 3/24 tienen
prioridad) [4,5]
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3/207
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3/2237 .
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3/2245 .
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3/32

3/33
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3/36

presentando una pieza de acoplamiento espigas
orientadas radialmente, p. g. juntas de
tripode [5]
estando |as espigas orientadas radialmente
hacia el exterior delapiezade
acoplamiento [5]
estando las espigas orientadas radialmente
hacia el interior de lapiezade
acoplamiento [5]
siendo los 6rganos giratorios bolas, rodillos o
elementos analogos, guiados en gargantas o
encajes en ambas partes del acoplamiento [3,5]
estando los érganos giratorios ubicados en
encgjes dispuestos en una de las piezas de
acoplamiento [5]
estando |os érganos giratorios guiados en
gargantas dispuestas en ambas piezas de
acoplamiento [5,2011.01]
donde la pista se hace de dos curvas con
un punto de inflexion entre ellas, p. g.
juntas S-track [2011.01]
donde las gargantas estan compuestas de
radio y lineas rectas adjuntas, es decir,
juntastipo “undercut free’[UF] [2011.01]
estando situados |os gjes de las gargantas
de cada pieza de acoplamiento sobre una
esfera[5,2011.01]
donde | os centros de las gargantas
estan fuera del centro de
unién [2011.01]
estando situados |os gjes de las gargantas
de cada pieza de acoplamiento sobre un
cilindro coaxial con la piezade
acoplamiento respectiva[5]
siendo las juntas telescopicas [5]
Piezas de acoplamiento prisméticas en las
cualeslos ges de las gargantas estan
situados en planos paralelos al gje dela
pieza de acoplamiento respectiva
(F16D 3/224, F16D 3/226 tienen
prioridad) [5]
incluyendo bolas, rodillos o elementos anal ogos,
entre | as superficies de accionamiento que se
solapan, previstas en ambas piezas de
acoplamiento, p. g. entre los dientes [3,5]
Juntas Cardan u otras juntas con 6rgano
intermedio equivalente en el que cada parte que se
acopla esta conectada de modo pivotante o
deslizante (F16D 3/18, F16D 3/20 tienen
prioridad)
con varios 6rganos intermedios conectados
entre si de modo pivotante o deslizante, p. §.
juntas del tipo de lenglietay zapata[5]
en las cuales |los pivotes de interconexion
comprenden érganos el asticos
en las cuales el acoplamiento esta4
especiamente adaptado para facilitar una
relacion de velocidad constante
por la presencia de dos 6rganos intermedios
teniendo cada uno de ellos dos mufiones o
cojinetes perpendiculares
con rodamientos de bolas o de rodillos
estando |as piezas unidas por nerviaciones,
varillas, bolas o elementos andl ogos guiados
en gargantas o entre los dientes
en las cuales cada pivote entre piezas de
acoplamiento y érgano intermedio comprende
unasolabola
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con un Unico 6rgano intermedio de mufiones o

cojinetes dispuestos en dos ejes perpendiculares

entre si (F16D 3/36 tiene prioridad)
con un drgano intermedio provisto de dos
pares de mufiones dirigidos hacia €l exterior
sobre los gjes cruzados
con rodamientos de bolas o de rodillos
con un 6rgano intermedio en forma de anillo

provisto de cojinetes o de mufiones dirigidos

hacia el interior
con rodamientos de bolas o de rodillos
estando el 6rgano intermedio unido alas piezas
de acoplamiento por nerviaciones, varillas,
bolas o0 elementos andlogos, guiados en
gargantas o entre los dientes
cada pieza de acoplamiento tapando
gargantas o nerviaciones del 6rgano
intermedio
presentando una de las piezas de acoplamiento
varillas colocadas paralelamente al gjey que
penetran en agujeros de la otra pieza de
acoplamiento
con piezas de acoplamiento ligadas por uno o varios
organos intermedios (F16D 3/16 tiene prioridad)
implicando una banda, un resorte o un elemento
anal ogo continuo, que engrana las piezas de
acoplamiento en un cierto nimero de sitios
Acoplamientos que implican una cadena o una
banda que rodea dos ruedas colocadas cada una a
un lado y provistas de dientes u érganos
equivalentes de toma
implicando laminillas metdlicas elasticas, bielas
elasticas 0 elementos analogos, p. §. dispuestos
radialmente o paralelamente a gje, estando los
Organos sometidos en conjunto a un efecto de
cizallamiento bajo laaccién de la carga total
siendo érganos intermedios de goma o de un
material andlogo
implicando varillas de empuje o de traccion
ligadas ala vez a ambas partes (F16D 3/64 tiene
prioridad)
siendo las varillas o sus fijaciones el asticas

implicando elementos el asticos colocados entre las

paredes sensiblemente radial es de dos piezas de
acoplamiento
siendo los elementos metélicos, p. €. en forma
de espiras
siendo |os elementos de goma o de un metal
analogo
implicando elementos €l asticos colocados en
agujeros practicados en una de las piezas de
acoplamiento y abrazando las varillas |levadas por
|a otra pieza de acoplamiento
con fijaciones alas piezas de acoplamiento
axialmente espaciadas (F16D 3/56 tiene prioridad)
siendo el érgano o los érganos intermedios de
goma o de otro material flexible
teniendo la forma de un anillo eléstico centrado en
el ge, rodeando una parte de una de las piezas de
acoplamiento y rodeado por un casquillo llevado
por la otra pieza de acoplamiento
siendo el anillo metélico
teniendo la forma de un disco eléstico o de un

anillo plano colocado perpendicularmente a gje de

las piezas de acoplamiento, diferentes juegos de

agujeros en el disco o en € anillo estando ligados

a cada pieza de acoplamiento, p. §. juntas Hardy
siendo metdlicos el disco o el anillo
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en los cuales se utiliza un fluido (acoplamientos
mediante fluido que permiten un deslizamiento
continuo F16D 31/00 Hasta F16D 35/00)
con un elemento de acoplamiento quetiene la
forma de un tubo neumatico
Envolturas de proteccion, p. §. cgas, tapas; Medios
de estanqueidad especial mente adaptados con esta
finalidad

Acoplamientos deimpulsiones, es decir,
acoplamientos que aceleran y deceleran
alter nativamente el 6rgano accionado (acoplamientos
por fluidosF16D 31/00 Hasta F16D 39/00)

Acoplamiento por deslizamiento, p. €. deslizando en
caso de sobrecarga, para absorber los choques
(combinados con acoplamientos de gjes extensibles
F16D 3/14; acoplamientos deslizantes mediante fluidos
F16D 31/00 Hasta F16D 35/00)
del tipo de friccion (acoplamientos en los cuales la
sobrecarga determina una disminucion de la presion
de acoplamiento o un desacoplamiento, véanse los
grupos relativos a embragues)
del tipo de trinquete
con bolas o rodillos intermedios
desplazandose axialmente entre el
acoplamiento y el desacoplamiento [5]
desplazandose radialmente entre el
acoplamiento y el desacoplamiento [5]

Acoplamientos con un 6érgano de seguridad para el
desacoplamiento
por medios térmicos, p. g. elemento fusible [6]
por ruptura debido alatension de traccion [6]
por ruptura debido al cizallamiento [6]
sobre una zona Unica en torno al gje de rotacion, p.
g. garganta de cizallamiento en los arboles
(F16D 9/10 tiene prioridad) [6]
teniendo una parte moévil tras el desacoplamiento
paraasegurar €l reacoplamiento, p. g. garganta de
cizallamiento desplazables [6]

Embragues con ér ganos accionados mecanicamente;

Disposiciones para la sincronizacién para embragues

11/00

11/02

11/04

11/06

11/08

11/10

11/12

11/14

11/16

Embragues en los cualeslos érganostienen partes
gue se penetran mutuamente (dispositivos parala
sincronizacionF16D 23/02; embragues
autométicosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00; control
externo F16D 48/00)
Desembragado por contacto de un 6rgano fijo de una
pieza montada sobre el embrague
con érganos de embrague maviles Unicamente
segln el ge
con érganos de embrague mdviles diferentes de
los del grupo anterior, p. €. llaves de
accionamiento giratorias
accionados por €l desplazamiento axia de una pieza
no giratoria (mecanismos de control, ver 10s grupos
apropiados)
con 6rganos de embrague moviles Gnicamente
segin el ge
con érganos de embrague mdviles diferentes
solamente de los del grupo anterior
con 6érganos de embrague mdviles Unicamente segin
el ge (F16D 11/02, F16D 11/08 tienen prioridad) [5]
con érganos de embrague mdviles de otro modo que
Unicamente seguin €l gje (F16D 11/02, F16D 11/08
tienen prioridad) [5]
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Embragues de friccion (dispositivos parala
sincronizacionF16D 23/02; embragues
autométicosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00; control
externoF16D 48/00)
desembragados por contacto con un drgano fijo de
una pieza montada en el embrague
con medios para accionarlos o mantenerlos en
funcién accionados por una fuerza tomada a menos
parcialmente de uno de los gjes a embragar
(embragues autométicos F16D 43/00)
con érganos de embrague maviles de distinta
forma que seguin €l eje solamente (F16D 13/08,
F16D 13/12 tienen prioridad)
con una banda helicoidal u 6rgano equivalente
eventual mente constituida de piezas unidas unas con
otras que tienen mas de una vuelta enrollada en un
tambor o sobre pieza andloga con o sin embrague
auxiliar que actlie en el extremo de la banda
(F16D 13/02 tiene prioridad)
con drganos de embrague actuando sobre la periferia
de un tambor, unallanta de rueda o una pieza andloga
(F16D 13/02 Hasta F16D 13/08 tiene prioridad)
con una banda expansible o bobina que actla sobre la
superficie interior de un tambor o de una pieza
andloga (F16D 13/02 tiene prioridad)
con organos de embrague que se desplazan hacia el
interior actuando sobre la superficie interior de un
tambor o de una pieza analoga (F16D 13/02,
F16D 13/06, F16D 13/12 tiene prioridad)
teniendo la forma de segmentos méviles
radialmente
teniendo la forma de segmentos articul ados o que
giran aisladamente
con drganos de embrague que actdan alavez sobrela
periferiay sobre la superficie interior de un tambor
interior o de unallanta de rueda
con 6rganos de embrague méviles segin el ge
con superficies de friccion conicas
en las cuales el 6rgano o cada uno delos
6rganos moviles seglin €l gje se oprime
exclusivamente contra un 6rgano situado en el
ge
con medios para aumentar la fuerza efectiva
entre el manguito de control o el érgano
equivalentey el 6rgano de presion
en los cuales la presion de embrague se
genera Unicamente por resortes
en los cuales dos o varios érganos moviles
segun el gje son oprimidos desde uno de los
lados contra un organo situado en €l ge
con medios para aumentar lafuerza efectiva
entre el manguito de control o el érgano
equivalente y el drgano de presion
en los que la presion de embrague se
produce Unicamente por resortes
con superficies de embragado planas, p. €. discos
en los que €l 6rgano o cada uno de los érganos
moviles seglin €l gje es presionado
exclusivamente contra un 6rgano situado en €
ge
con medios paraaumentar la fuerza efectiva
entre el manguito de control u érgano
equivalentey el 6rgano de presion
en los que la presion de embragado se
produce Unicamente por resortes
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15/00

17/00

19/00

21/00

21/02

en los que dos érganos moviles axialmente, de
los cuales uno estaligado al lado del motor y €
otro a lado propulsado, son presionados desde
uno de los lados hacia un érgano situado
axialmente
con medios para aumentar lafuerza efectiva
entre el manguito de control u érgano
equivaentey el drgano de presion
en los que la presion se produce
Unicamente por resortes
Embragues de |aminas multiples
con medios para aumentar la fuerza efectiva
entre el manguito de control u érgano
equivalentey el 6rgano de presion
en los que la presion de embragado se
produce Unicamente por resortes
Partes constitutivas
Elementos de embrague (guarniciones de friccion
o fijacion de ellas F16D 69/00)
Cintas de embrague; Zapatas de embrague;
Tambores de embrague (cintas de frenos,
mordazas de frenos, tambores de frenos
F16D 65/00)
Platos de embragues; Laminillas de embragues
(platos de frenos, laminillas de frenos
F16D 65/12)
de forma conica
Fijacion de los platos o laminillas sobre sus
soportes
Dispositivos para abrir las laminillas en
posicion de reposo
Organos de presion, p. €. platos de presion para
embragues con platos o con laminillas;
Dispositivos de guiado para 6rganos de presién
en los cuales la presion de embrague se genera
Unicamente por resortes
Caracteristicas relativas alarefrigeracion
Caracterigticas relativas al engrase
Caracteriticas relativas al reglaje, p. §.
dispositivos parareglar la holgura
especial mente adaptados para su incorporacion en
otras piezas de transmision, es decir, teniendo una de
las piezas del embrague al menos otra funcion, p. g.
siendo el disco de una polea

Embragues con bolas o rodillos de parada o con
otros 6r ganos de embr ague de par ada separ ados
(ruedas libres, embragues con ruedas libres F16D 41/00;
embragues automaticosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00;
control externoF16D 48/00)

Embragues en los cuales el movimiento se transmite
Unicamente gracias a la excentricidad delas
superficies de los ér ganos de embrague en contacto
por adaptacion de una alrededor de otra (embragues
autométicos F16D 43/00 Hasta F16D 45/00; control
externoF16D 48/00)

Embragues con 6rganos de control accionados
mecanicamente, no previstos en otro lugar
(embragues automaticosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00;
control externoF16D 48/00)

Sistemas dotados de varios embragues accionados
mecanicamente (parala sincronizacionF16D 23/04;
embragues automéaticosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00;
control externoF16D 48/00)
pararelacionar de diferentes formas tres gjes 0 mas, u
otros 6rganos de transmision
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21/06

21/08

23/00

23/02

23/04
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con un gje que lleva un cierto nimero de érganos
de transmision giratorios, p. €. engrangjes, en los
gue cada uno puede relacionarse con el ge por un
Organo u 6rganos de embrague entre el gjey el
nicleo del 6rgano de transmisién
siendo por o menos dos g es de control o dos ges
controlados concéntricos
Embragues dispuestos en serie ligando dos gjes
solamente cuando todos |os embragues estan
accionados (F16D 13/08, F16D 13/12 tienen
prioridad)

Partes constitutivas de los embragues de control
mecanico no especificasa un tipo distinto;
Dispositivos de sincronizacion para embragues
Disposiciones parala sincronizacion (formao
montaje de |as partes de érganos de embrague que
estén dispuestas para facilitar launionF16D 11/08)
con embrague de friccién adiciona
y un mecanismo del bloqueo que impida el
acoplamiento del embrague principal antes de
lasincronizacién
con mecanismo de blogqueo que deslice el drgano
de embrague después de la sincronizacion (en
combinacion con un embrague adicional de
friccion F16D 23/06)
produciendo automaticamente el acoplamiento del
embrague llevando igual velocidad; Indicacion de
lasincronizacion
M ecanismos que accionan embragues mecanicos
colocados en el exterior del propio embrague
(particularidades para embragues combinados
F16D 21/00; mecanismos particulares parala
sincronizacion F16D 23/02)
Manguitos de accionamiento de embrague;
Organos de control directamente ligados alos
manguitos que accionan los embragues

Embragues gue no se accionan mecénicamente [3]

25/00

25/02

25/04

25/06

25/061
25/062
25/063

25/0632 .

25/0635 .

25/0638 .

25/064
25/065

Embragues que se accionan por fluido (disposiciones
para sincronizacionF16D 23/02; embragues de
fluidosF16D 31/00 Hasta F16D 39/00; embragues
autométicosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00; control
externoF16D 48/00)
con medios para accionarlos o mantenerlos
preparados mediante una fuerza previa, al menos
parcialmente de uno de los gjes a embragar
en los cuales e fluido acciona un érgano eléstico de
embrague, p. €. un diafragma o un tubo neumatico
(F16D 25/02 tiene prioridad; acoplamientos
utilizando un tubo neumatico F16D 3/82)
en los cuaes @ fluido acciona un pistén incorporado
en el embrague (F16D 25/02 tiene prioridad)
teniendo el embrague érganos que interengranan
teniendo el embrague superficies de friccion
con Organos de embrague moviles
exclusivamente segin €l gje
con superficies de friccion cénicas, p. €.
embragues conicos [5]
con superficies de friccion plana, p. §.
discos [5]
con mas de dos discos, p. €. con laminas
mltiples [5]
estando la superficie de friccién acanalada
con 6rganos de embrague animados de un
movimiento con una componente radial por 1o
menos
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25/08

25/10

25/12

27/00

27/01
27102

27/04
27/06

27/07

27/08

27/09

27/10

27/102

27/105

27/108

27/11

27/112

27/115

27/118

27112

27/14
28/00

29/00

F16D

con un Grgano accionado por fluido que no giracon
el dérgano de embrague (F16D 25/02 tiene prioridad)
Sistemas de embragues con varios embragues
accionados por fluido

Elementos constitutivos no particulares a alguno de
|os tipos mencionados anteriormente

Embragues accionados magnéticamente; Su control y
sus cir cuitos (disposiciones para sincronizacion
F16D 23/02; embragues con particulas
imantablesF16D 37/02; embragues
autométicosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00; circuitos
parael control externo de embraguesF16D 48/00) [2]
con imanes permanentes
con electroimanes incorporados en el embrague, es
decir, con anillos colectores
con superficies de friccion moviles axialmente
estando dispuestas las superficies de friccion en
el flujo magnético
Caracteristicas estructurales de los platos o
laminillas de embrague
estando colocadas las superficies de friccion
fueradel flujo magnético
y con mandibulas o engranajes dentados que se
interpenetran
con un electroiman gque no gira nada méas que con un
organo del embrague, es decir sin anillos colectores
con érganos de embrague desplazandose
radialmente (F16D 27/105 tiene prioridad) [5]
con una banda helicoidal 0 un 6rgano equivaente
gue coopera con una superficie cilindrica de
acoplamiento [5]
con Organos de embrague moviles segun e ge[5]
con superficies de friccion cénicas, p. €.
embragues conicos [5]
con superficies de friccion planas, p. §.
discos [5]
con mas de dos discos, p. €. con laminas
mltiples [5]
con mordazas 0 engranajes dentados que se
penetran mutuamente [5]
Sistemas de embrague con varios embragues
accionados el ectromagnéticamente
Elementos constitutivos

Embragues accionados €léctricamente (disposiciones
para sincronizacionF16D 23/02; embragues accionados
directamente por medio de un electroimanF16D 27/00;
embragues automaticosF16D 43/00 Hasta F16D 45/00;
control externoF16D 48/00) [6]

Embragues o sistemas de embrague queimplican a
la vez un accionamiento por fluidoy un
accionamiento magnético o un accionamiento por
fluido y un accionamiento eléctrico [6]

Acoplamientos o embragues con un fluido o un semifluido como

agente detransmisién de la potencia

31/00

31/02

31/04
31/06

31/08

Acoplamientos o embragues de fluidos con grupos de
bombeo del tipo volumétrico, es decir, en los cuales
para su volumen deter minado de liquido por cada
giro delabomba

utilizando bombas de pistones o sumergibles

funcionando con los cilindros

utilizando bombas de engrangje

utilizando bombas de tipos diferentes de los

mencionados anteriormente

Control del deslizamiento
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33/00

33/02

33/04

33/06

33/08

33/10

33/12

33/14

33/16

33/18
33/20

35/00

35/02

37/00

37/02
39/00

Acoplamientos o embragues rotativos de fluido del
tipo hidrocinético
controlados por cambio del caudal del liquido en €l
circuito de trabajo, estando por otra parte éste
completamente lleno
modificando la posicion de las aletas
controlados por cambio de la cantidad de liquido en
el circuito de trabajo
por dispositivos incorporados en el acoplamiento
de fluido, con o sin control adistancia
consistentes en aberturas controladas de la
alimentacion y de la descarga del fluido
control ados automaticamente por valvulas
de autofuncionamiento
consistentes en cucharones orientables o
regulables
por medios dispuestos en €l exterior del
acoplamiento o del embrague
Detalles
Forma de ruedas, dabes o canales, seglin su
funcién

Embragues de fluido en los cuales el embragado se
realiza principalmente por la adherencia del fluido
(F16D 37/00 tiene prioridad)

con camaras de trabajo rotativos y depdsitos

rotativos, p. g. en lamisma piezade

acoplamiento [5]

Embragues en los cuales el movimiento de
accionamiento setransmite através de un medio
compuesto de particulasfinas, p. . por reaccion
centrifuga alavelocidad

siendo las particulas imantables

Combinaciones de acoplamientos seglin dos o varios
delos grupos F16D 31/00 Hasta F16D 37/00

Ruedas libres o embragues derueda libre; Embragues

automaticos

Nota

41/00

41/02

41/04

41/06

41/061

41/063

41/064

Los gruposF16D 31/00 Hasta F16D 39/00 tiene
prioridad sobre los F16D 41/00 Hasta
F16D 45/00. [2009.01]

Ruedas libres o embragues de rueda libre (frenos para
ciclos mandados por contrapedal B62L 5/00)
desacoplados por e contacto con un érgano fijo de
una parte de laruedalibre o del embrague de rueda
libre o bien de una pieza llevada por aquél
combinados con un embrague que traba entre si los
6rganos de control y los controlados (F16D 41/02,
F16D 41/24 tienen prioridad)
con organos de acoplamiento intermedios de parada
entre una superficie interior y otra exterior
(F16D 41/02, F16D 41/24 tienen prioridad)
Las partes intermediarias se aprietan por un
movimiento que tiene una componente axial [6]
los miembros intermediarios se aprietan por un
movimiento alo largo de la superficie internay
externa sin una componentes de pivotamiento o
rodadura, p. . por deslizamiento (F16D 41/061
tiene prioridad) [6]
los miembros intermediarios se aprietan por giroy
tienen una seccion circular, p. €. bolas
(F16D 41/061 tiene prioridad) [6]

41/066

41/067
41/069
41/07
41/08
41/10

41/12

41/14
41/16
41/18

41/20

41/22

41/24
41/26

41/28
41/30

41/32
41/34

41/36

43/00

43/02

43/04

43/06

43/08

43/09

43/10

43/12

todos |os miembros tienen el mismo tamafio y
solamente una de las dos superficies es
cilindrica[6]
L os érganos estan distribuidos en espacios
separados en torno a eje de rotacion [6]
los érganos intermediarios se aprietan por un
movimiento pivotante o basculante, p. g. cufias
(F16D 41/061 tiene prioridad) [6]
entre dos superficies cilindricas [6]
con medios para modificar e funcionamiento de
ruedalibre
con inversién automética
con un fiador articulado que actGa sobre dientes o
elementos andlogos (F16D 41/02, F16D 41/24 tienen
prioridad)
siendo regulable la carrera efectiva del fiador
siendo la accion reversible
con trinquete de parada no articulado (F16D 41/02,
F16D 41/24 tienen prioridad)
con anillo o banda de apriete de expansion o
contraccién (F16D 41/02, F16D 41/24 tienen
prioridad)
con un anillo o disco de embrague desplazado segiin
el gje como resultado de un movimiento perdido
entre los érganos que acttan (F16D 41/02,
F16D 41/24 tienen prioridad)
especial mente adaptados a las bicicletas
con medio paramodificar el funcionamiento de
ruedalibre
con érganos de acoplamiento intermedio de parada
con fiador articulado que actlia sobre dientes o
elementos and ogos
con trinquete de parada no articulado
con anillo o banda de apriete expansible o
contractil
con anillo o disco de embrague desplazado segin
€l gje como resultado de un movimiento perdido
entre los érganos que actlian

Embragues automaticos controlados internamente
(ruedas libres, embragues de rueda libre F16D 41/00;
control de embragues F16D 48/00) [6]
accionados mecénicamente en su totalidad
controlados por la velocidad angular (F16D 43/24
tiene prioridad; embragues en los cuales el
movimiento de accionamiento se transmite a
través de un medio compuesto de particulas finas
F16D 37/00)
con masas centrifugas que actlian segiin €l gje
sobre un anillo de presion maévil o sobre una
pieza andloga
actuando el anillo de presion sobre platos,
conos de friccion o superficies similares de
friccion desplazables segiin €l ge
en las cuales el soporte de las masas
centrifugas puede inmovilizarse
actuando las masas centrifugas
directamente sobre € anillo de presion,
ningun otro mecanismo actlia sobre €l
anillo de presion
actuando las masas centrifugas sobre un
6rgano de maniobra o formando parte, de
forma que €l anillo de presion puede
asimismo estar accionado
independientemente de las masas
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43/14 con masas centrifugas que actlian directamente
los 6rganos de embrague en una direccién que
tiene por |0 menos una componente radial; con
masas centrifugas que constituyen ellas mismas
los érganos de embrague

43/16 teniendo los érganos de embrague partes

interacoplables

43/18 con 6rganos de embrague por friccion

43/20 controlados por €l par, p. €. embragues de

accionamiento en caso de sobrecarga, embragues
de deslizamiento con dispositivos por los cuales el
par hace variar la presion de embrague

43/202 del tipo de trinquete (acoplamientos por
deslizamiento del tipo de trinquete
F16D 7/04) [5]

43/204 con bolas o rodillos intermedios [5]

43/206 desplazandose axialmente entre €l

acoplamiento y el desacoplamiento [5]

43/208 desplazandose radial mente entre el

acoplamiento y el desacoplamiento [5]

43/21 con 6rganos de friccion

43/22 controlados alavez por lavelocidad y por € par

43/24 controlados por la acel eracion o la deceleracion de

lavelocidad angular

43/25 controlados por elementos sensibles a calor

43/26 uncionando para una posicion angular definidao

desembragando después de un determinado
ndmero de vueltas (actuando por medio de un
estribo fijo F16D 11/02, F16D 13/02, F16D 15/00)

43/28 accionados por la presion de un fluido

43/284 controlados por la vel ocidad angular

43/286 controlados por e par

43/30 Sistemas de varios embragues automaticos

45/00 Ruedas o embragues de rueda libre combinados con

embragues automaticos

47/00 Sistemasde embragues o bien sistemas de embragues

y acoplamientos, que comprenden dispositivos
cubiertos al menos en dos conjuntos de los grupos
siguientes: F16D 1/00 Hasta F16D 9/00; F16D 11/00
Hasta F16D 23/00; F16D 25/00 Hasta F16D 29/00;
F16D 31/00 Hasta F16D 39/00; F16D 41/00 Hasta
F16D 45/00 (ruedas libres combinadas con un embrague
gue traba entre si |os érganos de control y los
controlados de laruedalibre F16D 41/04, F16D 41/26)

47/02 en los cuales por [o menos uno es un acoplamiento
(fijacion eléstica de las piezas de embrague, véanse
los grupos relativos a los embragues)

47/04 en los que por lo menos uno es unaruedalibre
(F16D 47/02, F16D 47/06 tienen prioridad)

47/06 en los que por o menos uno es un embrague con
fluido o con un semifluido como medio de
transmision de potencia

48/00 Control externo de embragues[6]

Nota
Este grupono cubre ninguna actuacion, ya que es
cubierta por los gruposF16D 11/00 Hasta
F16D 29/00. [6]

48/02 Control por presién de fluido [6]

48/04 suministrando ayuda mecanica [6]

48/06 Control por medios eléctricos o electronicos, p. g. de

la presion de fluido [6]
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48/08
48/10

48/12

Frenos

49/00

49/02

49/04
49/06
49/08

49/10
49/12
49/14
49/16
49/18
49/20

49/22

51/00

51/02

51/04
51/06
51/08

51/10

51/12
51/14
51/16

51/18
51/20

51/22
51/24
51/26

51/28
51/30
51/32
51/34

51/36
51/38
51/40

F16D

Regulacion del gjuste del embrague en la puesta
en marcha[6]

Prevencion de todo acto involuntario o

peligroso [6]

Control de latransferencia del par de torsion entre
los gles directrices [6]

Frenos con un érgano de frenado que actia en la
periferiade un tambor, de unallanta, de unarueda o
de una pieza anédloga
presentando la forma de una banda helicoidal o de
una bobina con varias espiras, con o sin
amplificacion del esfuerzo de frenado por tension de
labanda o accién de un 6rgano de contraccion
accionados mecanicamente
accionados por fluido

presentando la forma de una banda de cercamiento
que se extiende sobre unos 360°

accionados mecéanicamente (autoapriete
F16D 49/20)

accionados por fluido
presentando laforma de un érgano flexible [leno de
fluido controlado por la variacion de presion del
fluido
Frenos con dos blogues de frenado (autoapriete
F16D 49/20)
Frenos con tres 0 mas bloques de frenado
(autoapriete F16D 49/20)

Frenos de autoapriete (con banda helicoidal o bobina
con varias espiras F16D 49/02)

con un 6rgano de friccidn auxiliar queiniciao
aumentala accion del freno

Frenos con 6rganos de frenado desplazandose hacia
el exterior y que actan contrala superficieinterior
de un tambor o de una pieza analoga
presentando laforma de una o varias bandas
circunferenciales
accionados mecanicamente
accionados por fluido
presentando laforma de un 6rgano flexible
expansible lleno de fluido
presentando la forma de zapatas de frenos
exclusivamente mdviles radialmente
accionadas mecénicamente
accionadas por fluido
teniendo la forma de zapatas de freno que giran
arededor de un gjefijo o casi fijo (autoapriete
F16D 51/46)
con dos zapatas de freno
dispuestas a partir de sus pivotes en direcciones
opuestas
accionados mecanicamente
accionadas por fluido
colocadas a partir de sus pivotes en las mismas
direcciones
accionadas mecénicamente
accionadas por fluido
con tres 0 més zapatas de freno
colocadas a partir de sus pivotes en direcciones
opuestas
accionadas mecénicamente
accionadas por fluido
colocadas a partir de sus pivotes, todas en la
misma direccién
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51/42
51/44
51/46
51/48

51/50

51/52
51/54

51/56
51/58
51/60

51/62
51/64
51/66

51/68
51/70

53/00

55/00

55/02

55/04

55/06
55/08
55/10
55/12

55/14

55/15

55/16
55/18

55/20

55/22

55/224

55/225

55/2255 .

55/226

55/2265 .

55/227

accionadas mecénicamente
accionadas por fluido
Frenos de autoapriete con zapatas giratorias

con dos zapatas conjugadas 0 con accion reciproca
directa

accionados mecanicamente

accionados por fluido
con tres 0 més zapatas de freno, siendo dos de
ellas por o menos conjugadas o de accion
reciprocadirecta

accionadas mecénicamente

accionadas por fluido
con accion de parada de una zapata de freno, p. €.
penetrando |a zapata como una cufia entre €l
tambor de freno y una piezafija

accionadas mecénicamente

accionados por fluido
siendo propulsada una zapata de freno cuando se
accionay propulsando a continuacion un érgano
gue acciona otra zapata de freno

accionado mecanicamente

accionado por fluido

Frenos con 6rganos de frenado que actlan alavez en
laperiferiay en la superficie interior de un tambor,
de unallanta derueda o de una pieza analoga

Frenos con superficies de frenado sustancialmente
radiales oprimidas una contra otra en una direccion
axial, p. g. frenos de disco
con discos o patines desplazables axialmente que
presionan contra érganos en rotacion colocados
axialmente
por discos o patines que se mueven separandose
uno del otro a aplicarse contralas caras laterales
delostambores o los cilindros
sin accion de autoapriete
Frenos accionados mecanicamente
Frenos accionados por un dispositivo de
presion de fluido dispuesto en, o sobre €l
freno
implicando un érgano flexible expansible
Ileno de fluido, coaxial con € freno
con accion de autoapriete, p. g. por superficies
helicoidales en contacto o por bolas contra
superficiesinclinadas
liberadas por bandas de freno o zapatas de
freno
Frenos accionados mecanicamente
Frenos por un dispositivo de presion de
fluido colocado en, o sobre €l freno
implicando un érgano flexible expansible
Ileno de fluido, coaxial con €l freno
por apriete entre los 6rganos moviles de frenado,
p. §. discos o patines de freno mdviles[5]
con un érgano de accionamiento comin para
los érganos de frenado [5]
siendo |os 6rganos de frenado patines de
freno [5]
en los cuales el 6rgano de accionamiento
comun pivota[5]
en los cuales el érgano de accionamiento
comun se desplaza axialmente [5]
estando el movimiento axial guiado
por uno o varios vastagos [5]
por dos vastagos [5]

55/228
55/24
55/26
55/28
55/30

55/31
55/32

55/33
55/34

55/36

55/38
55/39
55/40

55/41
55/42

55/44

55/46
55/48

55/50

57/00

57/02
57/04

57/06

59/00

59/02

61/00

63/00

65/00
65/02

65/04

65/06
65/08
65/09

con un 6rgano de accionamiento separado para
cadacara

con varios discos, |aminas o patines desplazables
axialmente que presionan desde un lado haciaun
organo colocado axialmente

sin accion de auto-apriete
Frenos de un solo disco giratorio
accionados mecanicamente
por medio de palancas intermedias
accionados por un dispositivo de presién de
fluido colocado en o sobre €l freno
por medio de palancas intermedias
implicando un érgano flexible expansible
lleno de fluido, coaxial con €l freno
Frenos de varios discos giratorios colocados
unos a lado de los otros
accionados mecanicamente
por un brazo de palanca intermedio
accionados por un dispositivo de presion de
fluido colocado en o sobre €l freno
por un brazo de palanca intermedio
implicando un drgano flexible expansible
lleno de fluido, coaxial con €l freno
cuyas partes giratorias consisten alavez en
placas centralesy en placas en forma de anillo
colocadas concéntricamente alrededor de las
placas centrales
con accion de autoapriete
teniendo los discos o patines una pequefia
carreraangular libre con relacion a sus
soportes, |0 que provoca la accién de
autoapriete
con 6rganos auxiliares de friccién, que pueden
ser de diferentes tipos produciendo la accién de
autoapriete

Frenos con resistencia a liquidos; Frenos con
resistencia al aire
con & abes u 6rganos andlogos frenados por € fluido
con & abes que provocan un consumo dirigido,p. €.
del tipo Fottinger
implicando una bomba de circulacion de fluido,
obteniéndose el frenado por estrangulacion de la
circulacion

Frenos automaticos, p. §. que entran en accién a una
velocidad predeterminada
montados mediante resorte y concebidos para
desapretarse por medios mecanicos, de fluido o
€lectromagnético

Frenos que permiten recuperar la energia absor bida
(F16D 57/00 tiene prioridad)

Frenos no previstos en otro lugar; Frenos que
combinan varios de lostipos mencionados en los
grupos F16D 49/00 Hasta F16D 61/00 (frenos con
Organo auxiliar para el autoapriete F16D 49/22,
F16D 51/66, F16D 55/50)

Elementos congtitutivos o detalles de frenos

Organos de frenado; Su montaje (guarniciones de
friccion o su fijacion F16D 69/00)
Bandas, zapatas o patines; Pivotes o sus 6rganos
de soporte [5]
para frenos que trabajan por el exterior
para frenos que trabajan por el interior
Pivotes o miembros de soporte para ellos [2]
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65/092

65/095
65/097

65/10

65/12
65/14

65/16
65/18

65/22
65/28
65/38
65/40
65/42
65/44

65/46
65/48
65/50

65/52

65/54

65/56
65/58
65/60

65/62

65/64

65/66
65/68
65/70

65/72
65/74
65/76

65/78
65/80
65/807

65/813
65/82
65/827

65/833
65/84

para frenos con desplazamiento axia, p. €.
frenos de disco [5]

Pivotes 0 sus 6rganos de soporte [5]
Medios el asticos interpuestos entre los
patinesy los érganos de soporte [5]

Tambores para frenos que funcionan hacia el
exterior o €l interior
Discos; Tambores para frenos de disco

M ecanismos de accionamiento para frenos; Medios
parainiciar la operacion de frenado en una posicion
predeterminada (sistemas de control de frenos, sus
elementos B60T)

En este grupo, es deseable afiadir 1o cadigos de
indexacion de los grupos F16D 121/00 Hasta
F16D 131/00 relativos a medio de accionamiento.
[2012.01]

colocados en, o sobre el freno
adaptados para arrastrar juntos los érganos por
traccion
adaptados para separar |os drganos por presion
dispuestos separados del freno
Dispositivos dereglaje
Mecanicos
no automaticos
por reglaje lineal directo (F16D 65/46,
F16D 65/48 tienen prioridad)
deroscado y tuerca
de excéntrica o cuerpo helicoidal

por reglaje angular de dos partes

concéntricas del sistema de control de freno
actuando autométicamente en una direccion
para el reglaje de una holgura excesiva

por reglaje lineal directo (F16D 65/56,
F16D 65/58 tienen prioridad)

deroscado y tuerca
de excéntrica o cuerpo helicoidal

por reglaje angular de dos partes

concéntricas del sistema de control de freno
actuando automaticamente en dos direcciones
parael reglaje de una holgura excesiva o
insuficiente

por reglaje directo lineal (F16D 65/66,

F16D 65/68 tienen prioridad)

deroscado y tuerca

de excéntricas o cuerpo helicoidales

por reglaje angular de dos partes
concéntricas del sistemade control del freno

hidraulicos
actuando autométicamente en una direccion
actuando autométicamente en ambas
direcciones
Caracteristicas relativas ala refrigeracion
parafrenos que trabajan por €l exterior
con sistema de refrigeracion abierto, p. g.
refrigerados por aire [2]
con sistema de refrigeracion cerrado [2]
parafrenos que trabajan por €l interior
con sistema de refrigeracion abierto, p. g.
refrigeracion por aire[2]
con sistema de refrigeracion cerrado [2]
parafrenos de disco
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65/847 con sistema de refrigeracion abierto, p. g.
refrigerados por aire [2]

65/853 con sistema de refrigeracion cerrado [2]

66/00 Dispositivos para lavigilancia de las condiciones de
funcionamiento de frenos, p. . del desgasteo dela
temperatura

66/02 Aparatos indicadores del desgaste

67/00 Combinaciones de acoplamientoy frenos;
Combinaciones de embraguesy frenos
(F16D 71/00 tiene prioridad; control conjugado de los
sistemas de frenado y de acoplamientos de la
transmision en vehiculos B60W 10/02, B60W 10/18) [2]

67/02 Combinaciones de embragues-frenos

67/04 accionados por fluido

67/06 accionado electromagnéticamente

69/00 Guarnicionesdefriccion; Su fijacién; Empleo para
trabajar un conjunto de materiales o de superficies
de friccién especificas (6rganos de frenado
F16D 65/02)

69/02 Composicién de las guarniciones (bajo su aspecto

quimico, véanse las clases apropiadas)

69/04 Fijacion de las guarniciones

71/00 Mecanismos para disponer los 6rganosrotativos en
una posicion predeterminada de reposo (combinados
con embragues o controldndolos F16D 43/26; medios
paradedligar el frenado hasta una posicion
predeterminada F16D 65/14)

71/02 implicando medios auxiliares para producir €l

movimiento final

71/04 permitiendo una seleccion entre diferentes posiciones

(F16D 71/02 tiene prioridad)

Esguema de indexacién asociado alos grupos F16D 65/14 Hasta

F16D 65/28 relativos a los medios de accionamiento [2012.01]

121/00
121/02
121/04
121/06
121/08
121/10

121/12

121/14
121/16

121/18
121/20
121/22

121/24
121/26

121/28

121/30

Tipo de fuerza de accionamiento [2012.01]
Presion de fluido [2012.01]

actuando sobre un actuador de tipo piston, p.g.

para presion de liquido [2012.01]
paralaliberacion de un freno aplicado
normalmente [2012.01]

actuando sobre un actuador de tipo membrana,

p.g. para presion de gas[2012.01]
paralaliberacion de un freno aplicado
normalmente [2012.01]

paralaliberacion de un freno aplicado
normalmente, siendo € tipo de actuador
irrelevanto o no estando previsto en los grupos
F16D 121/04 Hasta F16D 121/10[2012.01]

Mecanica[2012.01]

paralaliberacion de un freno aplicado
normal mente [2012.01]

Eléctrica o magnética[2012.01]

utilizando electroimanes [2012.01]
paralaliberacion de un freno aplicado
norma mente [2012.01]

ustilizando motores [2012.01]
paralaliberacion de un freno aplicado
normal mente [2012.01]

utilizando elementos electroestrictivos o

magnetoestrictivos, p.gj. elementos

piezoel éctricos [2012.01]
paralaliberacion de un freno aplicado
normalmente [2012.01]
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121/32

121/34

123/00

Nota

125/00
125/02
125/04
125/06
125/08

125/10

125/12
125/14

125/16

125/18
125/20

125/22

125/24
125/26
125/28
125/30

125/32
125/34

125/36
125/38
125/40
125/42

125/44

10

utilizando elementos con memoria de
forma[2012.01]

paralaliberacion de un freno aplicado
normalmente [2012.01]

Fuer zas de accionamiento multiples [2012.01]

Cuando se indexe en este grupo, cadatipo de fuerza de
accionamiento debe ser indexada en el subgrupo del
grupo F16D 121/00 aporpiado. [2012.01]

Componentes de los actuadores [2012.01]
Mecanismos de presion de fluido [2012.01]
Cilindros [2012.01]
Pistones [2012.01]

Juntas de estanqueidad, p.gj. juntas de

pistones [2012.01]

Sistemas de pistones que interactuan por presion
defluido, p.gj. amplificadores de fuerza hidraulica
que utilizan pistones de diferentes

tamafios [2012.01]

De tipo membrana o diafragma [2012.01]

Elementos flexibles rellenos de fluido, p.g.
camaras de aire [2012.01]

Dispositivos para el sangrado o €l
Ilenado [2012.01]

M ecanismos mecanicos [2012.01]

que convierten la rotacién en movimiento lineal o
viceversa [2012.01]

actuando transversalmente a eje de
rotacion [2012.01]

Cremalleras[2012.01]
Ciguefiales [2012.01]
Levas, Varillas con levas [2012.01]

actuando sobre dos 0 més seguidores,
p.g. levasen S[2012.01]

actuando sobre un seguidor [2012.01]

actuando en ladireccion del gje de
rotacion [2012.01]
levas helicoidales; Rampas de
bola[2012.01]
con varias levas 0 mecanismos de rampa
de bolas dispuestos concéntricamente con
el gje del rotor del freno [2012.01]
Mecanismos husillo-tuerca [2012.01]
Engranajes de cremalleray tornillo sin
fin [2012.01]
gue transmiten la rotacién [2012.01]

125/46

125/48

125/50

125/52

125/54

125/56

125/58
125/60
125/62

125/64
125/66
125/68

125/70

127/00
127/02
127/04
127/06

127/08

127/10
127/12

129/00

129/02
129/04
129/06
129/08
129/10
129/12

129/14
131/00

131/02

Elementos rotatorios mutuamente

engranados [2012.01]
conejes estacionarios paraelos, p.g.
engranajes cilindricos de dentadura
recta[2012.01]
con g es no estacionarios paralelos, p.g.
engrangjes planetarios [2012.01]
con gjes estacionarios no paralelos, p.g.
engranajes helicoidales o conicos [2012.01]

ConN g es no estacionarios no
paralelos [2012.01]

Ejes paralatransmision directa del
par [2012.01]
que transmiten movimiento lineal [2012.01]

Cables o cadenas, p.g. cable Bowden [2012.01]
Sus disposiciones defijacion, p.g. fijaciones
en extremos de cable [2012.01]

Palancas [2012.01]

Cufias [2012.01]

M ecanismos de palancas, p.€j. mecanismos de
palancas acodadas con cambio del ratio de
fuerza[2012.01]

Varillas[2012.01]

M ecanismos auxiliares [2012.01]
M ecanismos de desconexion [2012.01]
de accionamiento manual [2012.01]

M ecanismos de bloqueo, p.g. actuando sobre
actuadores, sobre mecanismos de liberacion o sobre
mecanismos de transmision de fuerzas [2012.01]

M ecanismos autoamplificadores o
desamplificadores [2012.01]

con elementos de acufiamiento [2012.01]
con elementos de friccion adicionales [2012.01]

Tipo de fuente de accionamiento del mecanismo
auxiliar [2012.01]
Presion de fluido [2012.01]
Mecénica[2012.01]
Eléctrica o magnética [2012.01]
Electroimanes [2012.01]
Motores [2012.01]
Elementos electrostrictivos o magnetostrictivos,
p.€. piezoel éctricos [2012.01]
Elementos con memoria de forma[2012.01]

Disposicion general delos actuadoreso sus
elementos, p.g. construccién modular [2012.01]
de los controladores de |os actuadores [2012.01]
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