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CIRCUITOSELECTRONICOSBASICOS

CONTROL AUTOMATICO, ARRANQUE, SINCRONIZACION O ESTABILIZACION DE GENERADORES DE
OSCILACIONES O DE IMPUL SOS ELECTRONICOS (de generadores dinamoel éctricos HO2P) [ 3]

La presente subclase cubre :

— loscircuitos de control automatico para generadores, de oscilaciones o de impulsos electrénicos; [3]

— loscircuitos de arranque, sincronizacion o estabilizacion para generadores en los que €l tipo de generador no es fundamental o
no se especifica. [3]

La presente subclase no cubre |os circuitos de estabilizacion o de arrangue especialmente adaptadas a un tipo especifico de

generador, que estan cubiertas por las subclases HO3B, HO3K. [3]

En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:

— “ control automético” cubre Unicamente los sistemas de bucle cerrado. [3]

Estabilizacion de la sefial de salida del generador 7/093 . . . . utlizando caracteristicas defiltraje o de
contralasvariacionesde valoresfisicos, p. €. dela amplificacion particulares en el bucle
alimentacion de ener gia (control automatico (HO3L 7/087 Hasta HO3L 7/091 tienen
HO3L 5/00, HO3L 7/00) [3] prioridad) [5]
contra las variaciones de temperatura solamente [ 3] 7/095 . . . . utilizando un detector de enclavamiento
Detalles estructural es destinados a mantener la (HO3L 7/087 tiene prioridad) [5]
temperatura constante [3] 7/097 . . . . utlizando un comparador para comparar las
tensiones obtenidas a partir de dos
Arrangue de gener adores [3] convertidores de frecuencia en tensién [5]
Control automético de latensién, dela corriente o de 7/099 . . . concerniendo principalmente al oscilador
la potencia[3] controlado del bu.cle[5]. o
de lapotencia[3] 7/10 . . . paraasegurar IaS{ ncronizacion ini cia o para
ensanchar el dominio de enganche [3]
Control automatico de frecuencia o fase; 7/107 . . . . utilizando unafuncién de transferencia
Sincronizacion (sintonizacion de circuitos resonantes variable parael bucle, p. g. un filtro
en general HO3J; sincronizacion en los sistemas de pasabajos de anchura de banda variable [5]
comunicacion digital, ver los grupos apropiados en la 7/113 . . . . utilizando un discriminador de frecuencia[5]
clase HO4) [3] 7/12 . . . . utilizando unasefia de barrido (circuitos de
utilizando un discriminador de frecuencia que tiene sintonizacién con barrido automatico de una
un elemento pasivo que determinalafrecuencia[3] banda de frecuencia H03J 7/18) [3]
en el que el elemento que determina lafrecuencia 7/14 . . . paraasegurar unafrecuencia constante cuando
comprende inductanciasy capacidades latensién de alimentacion o latension de
distribuidas [3] correccion es defectuosa [3]
utilizando una sefial de referencia que es aplicadaa 7/16 . . Sintesisde frecuenciaindirecta, es decir,
un bucle cerrado en frecuencia o en fase [3] produccion de una frecuencia deseada entre un
utilizando varios bucles, p. €. parala generacion cierto nimero de frecuencias predeterminadas
de unasefia de reloj redundante (parala sintesis utilizando un bucle cerrado en frecuencia o en
de frecuenciaindirectaHO3L 7/22) [5] fase [3]
Detalles del bucle cerrado en fase [3] 7/18 . . . utilizando un divisor de frecuenciao un
con un desfasador controlado adicional [5] contador en el bucle (HO3L 7/20, HO3L 7/22
siendo aplicada la sefial de referencia adicional tienen prioridad) [3]
y directamente al generador (sincronizacion 7/181 . . . . siendo utilizado el resultado de un cdmputo
directa de frecuenciasin bucle HO3L 7/24) [5] digital paraenclavar €l bucle, y contando €l
concerniendo principal mente la disposicién de contador durante intervalos de tiempo
deteccion de fase o de frecuencia, incluyendo el fijos[5]
filtraje o laamplificacion de su sefial de salida 7/183 . . . . siendo utilizadaunadiferencia de tiempos
(HO3L 7/10 tiene prioridad; comparacion de paraenclavar €l bucle, y contando el
deteccidn de frecuencia o de fase en general contador entre dos nimeros fijos o
HO3D 3/00, HO3D 13/00) [5] dividiendo el divisor de frecuencia por un
utilizando al menos dos detectores de fase o numero fijo [9]
un detector de frecuenciay defaseen e 7/185 . . . . . utilizando un mezclador en €l bucle
bucle [5] (HO3L 7/187 Hasta HO3L 7/195 tienen
generando el detector de fase o de frecuencia prioridad) [5]
impulsos de aumento o de disminucion 7/187 . . . . . utilizando medios parasintonizar de
(HO3L 7/087 tiene prioridad) [5] modo basto el oscilador controlado por
utilizando e detector de fase o de frecuencia tension del bucle (HO3L 7/191 Hasta
un dispositivo de muestreo (HO3L 7/087 HO3L 7/195 tienen prioridad) [5]

tiene prioridad) [5]
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HO3L

7/189

7/191

7/193

71195

utilizando un convertidor

digital/anal égico para producir una

sintonia basta de tension [5]
utilizando a menos dos sefiales diferentes
apartir del divisor de frecuencia o del
contador para determinar la diferencia de
tiempos (HO3L 7/193, HO3L 7/195 tienen
prioridad) [5]
teniendo el contador/divisor de frecuencia
un predivisor conmutable, p. €. un
divisor de doble médulo (contadores de
impul sog/divisores de frecuencia
HO3K 21/00 Hasta HO3K 29/00) [5]
enlacual e contador del bucle cuenta
entre dos nimeros diferentes no nulos, p.
€. paralageneracion de una frecuencia
de correccién (HO3L 7/193 tiene
prioridad; contadores de impulsos para
conteo predeterminado HO3K 21/00
Hasta HO3K 29/00) [5]

71197

7/199

7/20

7122
7/23

7124

7/26

9/00

siendo utilizada una diferencia de tiempos
paraenclavar €l bucle, y contando €l
contador entre dos nimeros variables en el
tiempo o dividiendo €l divisor de frecuencia
por un factor variable en el tiempo, p. §.
para obtener una division de frecuencia
fraccionaria[5]
con reposicion del divisor de frecuencia o
del contador aun valor inicial, p. g. para
permitir unasincronizacion inicial [5]
utilizando un bucle arménico cerrado en fase,
es decir, un bucle que se cierra sobre uno de los
arménicos de lafrecuencia que le es aplicada
(HO3L 7/22 tiene prioridad) [3]
utilizando mas de un bucle [3]
con contadores de impulsos o divisores de
frecuencia [5]
utilizando una sefial de referencia directamente
aplicada al generador [3]
utilizando como referencia de frecuencias |os niveles
de energia de las moléculas, &comos o particulas
subatémicas [3]

Control automaético no previsto en otros grupos de
esta subclase [§]
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