Go1C

SECCION G -FISICA

G01 METROLOGIA; ENSAYOS
Go1C MEDIDA DE DISTANCIAS, NIVELES O RUMBOS;, TOPOGRAFIA; NAVEGACION; INSTRUMENTOS
GIROSCOPICOS; FOTOGRAMETRIA O VIDEOGRAMETRIA (medida del nivel de liquidosGO1F; radio navegacion,
determinacién de la distancia o velocidad mediante la utilizacion de efectos de propagacion, p. €. efecto Doppler, tiempo de
propagacion, de ondas de radio, disposiciones andlogas que utilicen otras ondas GO1S)
(2) En la presente subclase, el término siguiente se utiliza con el significado indicado:
— “navegacion” significala determinacion de laposiciony el curso de vehiculos terrestres, barcos, aeronavesy vehiculos
espaciales.
2 Es importante tener en cuenta las Notas que siguen al titulo de la clase GO1.
Esquema general
INSTRUMENTOS DE MEDIDA Otros instrumentos de topografia.............cccvrenene. 15/00
Parala medida de angulos; Instrumentos combinados...........ccccveeeeevieeceecneene 23/00
INCIINACIONES......ceieeeeeeee e 1/00; 9/00 Fabricacion, CalibDragion ..........oveveeeeeveeeeeesereesron, 25/00
Para la medida de distancias; alturas TRAZADO DE PERFILES........ooooooeeeoeeeeeeseeeeeseeee e 7/00
O MIVEIES. oo 3/00, 22;?86 FOTOGRAMETRIA O VIDEOGRAMETRIA ... 11/00
. - TOPOGRAFIA EN AGUASABIERTAS.......coooetetrererieee 13/00
Brujulas (compases); girdscopos;
otros instrumentos de navegacion............... 17/00; 19/00;
21/00

1/00 Medidadeangulos 3/18 . . conun punto de observacién acada extremo dela

1/02 Teodolitos base (GO1C 3/20 tiene prioridad)

1/04 combinados con cAmaras 3/20 . . con adaptacion paralamedida delaalturade un

1/06 Disposiciones para lalectura de escalas objeto

1/08 Sextantes 3/22 . utilizando un triangulo paral&ctico con éngulos

1/10 que i ncl_uy_en un horizonte artificial (GO1C 1/14 :‘/c?rrrlna:xljfgo?ﬁgfeltgn[%gd fijaen, cercade o

tiene prioridad) . - - . "
1/12 con un espejo estabilizado 3/24 . tilizando un trlangqlo paralactico con angulosfijosy
1/14 Sextant N base de longitud variable en la estacion de
antes periscopicos observacion, p. €. en e instrumento [1,8]

3/00 Medidadedistanciasen linea devista; Telémetros 3/26 . utilizando un tridngulo paraléctico con angulosfijosy
dpticos (cintas, cadenas o ruedas paralamedida de la base de |ongitud variable en, cerca de o formada por
longitudGO1B 3/00; sistemas de triangulacion activos, p. €l objeto [1,8]
€. que utilizan latransmision y reflexion de ondas 3/28 . . conprovision paralareduccion deladistancia
€l ectromagnéticas que no sean ondas de radio, sobre el plano horizontal
G01S17/48) [1,8] 3/30 . . . conadaptacion paralamedidadelaalturade

3/02 Detalles un objeto, p. g. taquimetros

3/04 Adaptacion de telémetros para su combinacion 3/32 . mediante el enfoque del objeto, p. €. sobre una

con telescopios o binoculares pantalla de cristal esmerilado
Utilizacion de medios el éctri bt I . . . .
s in(;ilczaicilc’)%nfir?alm 105 rlcos para obiener fa 5/00 Medidadelaaltura; Medida de distancias
3/08 Utilizacion de detect de radiacion elécri transversalesalalinea devista; Nivelacion entre
- hzacl on e or,eﬁ_ er |a(3| on ncos puntos separ ados; Niveles topogr aficos (GO1C 3/20,
3/10 util i ;balndo utr; trlagglulo parzl ?_(_:tlco (lzon angy!osd GO1C 3/30 tiene prioridad)
variablesy base de longitud fijaen la estacion de 5/02 gue conllevan la estabilizacion automética de lalinea
observacion, p. g. en el instrumento [1,8] de vista

3/12 con observacién monocular en un Unico punto, p. . : . . ' -

) ! N . ' 5/04 Nivelado hidrostético, p. €. mediante depositos de
ejr.i dr? dggo de coincidencia (GO1C 3/20 tiene liquido en puntos distanciados interconectados

3/14 Eor? obser)vaci 6n binocular en un anico punto, p elasticamente

. del tipo estereoscopico (GO1C 3/20 tiene 5/06 mediante el uso de medios barométricos
prioridad) 7/00 Trazado de perfiles (mediante fotogrametria o
3/16 Marcas de medida videogrametria GO1C 11/00)
7/02 . desuperficiesentierra
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7/04

7/06
9/00

9/02

9/04

9/06

9/08

9/10
9/12

9/14
9/16
9/18
9/20
9/22
9/24

9/26
9/28
9/30

9/32

9/34

9/36

11/00

11/02

11/04
11/06

11/08

11/10

11/12

11/14

11/16
11/18

11/20
11/22

11/24

11/26

que conllevan un vehiculo que se desplazaalo
largo del perfil a ser trazado

de cavidades; p. g. tuneles

Medida delainclinacion, p. €. mediante
inclinémetros, mediante niveles
Detalles
Medios de transmisién entre el elemento sensible
y el indicador final para proporcionar unalectura
ampliada
Medios de indicacidn o lectura eléctricos o
fotoel éctricos
Medios parala compensacion de las fuerzas de
inercia debidas al movimiento del instrumento
utilizando objetos rodantes
mediante la utilizacion de un Unico péndulo
(plomadas GO1C 15/10)
desplazable en mas de una direccién
mediante la utilizacion de més de un péndulo
mediante la utilizacion de liquidos
estando laindicacién basada en lainclinacion de
lasuperficie de un liquido con relacién al
recipiente que lo contiene
con recipientes interconectados segiin una
relacion fijaentre s
en recipientes cerrados |lenados parcialmente de
liquido de manera que se deje una burbuja de gas
Detalles
Montajes
Medios para gjustar las dimensiones de la
burbuja
Medios para facilitar la observacion dela
posicién delaburbuja, p. €. medios de
iluminacion
del tipo tubular, p. . paraindicar lanivelacion
segun una soladireccion
del tipo esférico, p. §., paraindicar la
nivelacion en todas las direcciones

Fotogrametria o videogrametria, p.gj.
estereogrametria; Topografia fotografica [1,8]
Disposiciones paratomar fotografias especialmente
adaptadas para |a fotogrametria o la topografia
fotogréfica, p. g. control de la superposicion de
fotografias
Interpretacion de fotografias
mediante la comparacién de dos o mas fotografias
de lamisma zona
no estando |as fotografias colocadas en la
misma posicion relativa en la que fueron
tomadas
utilizando ordenadores para controlar la
posicién de las fotografias
estando |as fotografias colocadas en la misma
posicion relativa en la que fueron tomadas
con proyeccion optica (GO1C 11/26 tiene
prioridad)
en un plano coman
que conlleva medios de exploracion
(scanning)
en planos diferentes
con proyeccion mecéanica (GO1C 11/26 tiene
prioridad)
con proyeccion opto-mecénica (GO1C 11/26
tiene prioridad)
utilizando ordenadores para controlar la
posicion de las fotografias

11/28

11/30
11/32
11/34
11/36

13/00

15/00

15/02
15/04
15/06
15/08

15/10
15/12

15/14
17/00

17/02
17/04

17/06
17/08
17/10

17/12

17/14

17/16

17/18

17/20
17/22
17/24
17/26

17/28

17/30
17/32
17/34
17/36

17/38
19/00

19/02

Adaptacion especial paradl registro delos

datos de los puntos de lafoto, p. . para

perfiles

mediante triangulacion

Triangulacion radial

Triangulacién aérea
Videogrametria, p. g. procesamiento el ectronico de
sefial es de video procedentes de fuentes diferentes
para proporcionar informaciéon de distancia o
paralaje [8]

Geodesia especialmente adaptada a aguas abiertas,
p. €. mar, lago, rio o canal (medida del nivel de
liquidosGO1F)

I nstrumentos o accesor ios topogr aficos no previstos
en los grupos GO1C 1/00 Hasta GO1C 13/00
Medios para marcar 10s puntos de medida
Marcas permanentes; Marcadores de limites
Miras de topdgrafo; Marcadores méviles
Establecimiento de la verticalidad o alineacion
de miras o marcadores sobre marcas en el suelo
Plomadas
Instrumentos para €l trazado de angulosfijos, p. §.
angulos rectos
Horizontes artificiales

BrUjulas (compases); Dispositivos para determinar €l
nortereal o magnético con fines de navegacion o
topogr afia (que utilizan el efecto
giroscopicoG01C 19/00)
Brujulas magnéticas

con elementos magnéticos de blsgueda del norte,

p. §. agujas

. Suspension de elementos magnéticos

mediante flotacion

Comparacion de una direccion observada con la
indicacion del norte
mediante medios de mira, p. . parabrijulas
de topdgrafo
marcas de referencia, p. €. parabrijulas de
barcos
mediante inclinémetros, p. €. para
determinar lainclinacion o la direccion de
capas geolbgicas
Soporte 0 suspension de brdjulas, p. g.
mediante cardén, mediante flotacidn
Observacion delarosao laagujade labrgjula
mediante proyeccion
lluminacion
utilizando captadores el éctricos parala
transmision a indicador final; p. g. célula
fotoeléctrica
BrUjulas electromagnéticas (con elementos
magnéticos de busgueda del nortey con
captadores el éctricos GO1C 17/26)
Brujulas de induccion
Brujulas electrénicas
BruUjulas solares o astrocompases
Repetidores paralaindicacion remota de las lecturas
de una brgjula maestra
Ensayo, calibracion o compensacion de brdjulas

Girdscopos; Dispositivos sensibles al giro con masas
vibratorias, Dispositivos sensibles al giro sin masas
moviles, Medida de velocidad angular usando efectos
giroscopicos [1,2013.01]

Girdscopos rotatorios

(2013.01), SeccionG



19/04
19/06
19/08

19/10
19/12

19/14

19/16
19/18

19/20
19/22
19/24
19/26
19/28

19/30

19/32

19/34

19/36

19/38

19/40

19/42

19/44
19/46

19/48

19/50

19/52

19/54

19/56

19/5607 .

19/5614 .

19/5621 .

19/5628 .

19/5635 .
19/5642 .
19/5649 .

Detalles
Rotores
accionados el éctricamente (G01C 19/14
tiene prioridad)
Suministro de energia
accionados por fluido (GO1C 19/14 tiene
prioridad)
Rotores fluidicos
Suspensiones; Cojinetes
que garantizan € movimiento del rotor con
respecto a sus ges de rotacion (G01C 19/20,
GO1C 19/24 tienen prioridad)
en un fluido
detorsion
que utilizan campos magnéticos o
electrostéticos
Bloqueo, p. €. inmovilizacion de piezas
moviles, p. §. parae transporte
Captadores, p. €. dispositivos para obtener una
indicacion del desplazamiento del gje del rotor
Dispositivos de ereccion, p. g. dispositivos
pararesituar €l eje del rotor en una posicion
deseada (parainstrumento de indicacién dela
vertical GO1C 19/46)
Medios de indicacion o de registro
especialmente adaptados para girdscopos
rotativos
paraindicar unadireccién en €l plano horizontal,
p. €. giréscopos direccionales
con funcionamiento de blsqueda del norte por
medios magnéticos, p. €. compases
giromagnéticos
con funcionamiento de blsqueda del norte por
medios que no sean magnéticos, p. €.
girocompases que utilizan larotacion dela
tierra
parael control mediante sefial es provenientes de
un compas maestro, p. €. compases repetidores
paraindicar lavelocidad de giro; paraintegrar la
velocidad de giro
paraindicar la vertical
Dispositivos de ereccion pararesituar €l gje del
rotor en una posicién deseada
que funcionan mediante medios €l éctricos
(G01C 19/54 tiene prioridad)
que funcionan mediante medios mecanicos
(GO1C 19/54 tiene prioridad)
que funcionan mediante medios fluidos
(G01C 19/54 tiene prioridad)
con correccion de las fuerzas deinercia
debidas a movimiento del instrumento
Dispositivos sensibles al giro con masas vibratorias,
p. §. sensores de velocidad vibratoria angular sobre
labase de las fuerzas de Coriolis[1,2012.01]
con vibracion de diapason (con planos masas
dobles vibrantes suspendidas en | os extremos
opuestos GO1C 19/5719) [2012.01]
Procesamiento de sefial [2012.01]
el dispositivo €l dispositivo posee una
estrucutra micro-mecanica [2012.01]
Frabricacion; Ajuste; Montagje;
Alojamiento [2012.01]
con cadenas o cuerdas vibrantes [2012.01]
utilizando barras o vigas vibrantes [2012.01]
Procesamiento de Sefial [2012.01]
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19/5656 .

19/5663 .

19/567

19/5677 .

19/5684 .

19/5691 .

19/5698 .

19/5705 .

19/5712 .

19/5719 .

19/5726 .
19/5733 .

19/574

19/5747 .

19/5755 .

19/5762 .

19/5769 .
19/5776 .

19/5783 .

19/58
19/60

19/62
19/64

19/66
19/68
19/70
19/72

Go1C

los dispositivos poseen una estructura micro-
mecanica[2012.01]
Fabricacion; Ajuste; Montaje;
Alojamiento [2012.01]
con el cambio de fase de vibracion de un nodo o
antinodo [2012.01]
esencia mente en vibradores de dos
dimensiones, por ejemplo, en vibradores en
formade anillo [2012.01]
los dispositivos poseen unas estructuras
micro-mecanica[2012.01]
esenciamente vibradores en tres dimensiones,
por ejemplo, vibradores del tipos “wine
glass’ [2012.01]
con ondas acusticas, por g emplo, giroscopo de
superficie de ondas acUsticas [2012.01]
usando masas controladas en un movimiento de
rotacion alrededor de un gje alternativo [2012.01]
los dispositivos poseen una estructura micro-
mecanica [2012.01]
utilizando masas planas de vibracién controladas
en unavibracion de tranlacion alo largo de un
gje[2012.01]
Procesado de sefial [2012.01]
Detalles de laestructurao la
topologia [2012.01]
los dispositivos tienen dos masas de
deteccion en movimiento de anti-fase
[2012.01]
cada masa de detecci6n es conectada a
una masa de conduccion, por jemplo,
cuadros de conduccion [2012.01]
los dispositivos tiene una unica masa de
deteccion [2012.01]
lamasa de deteccidn es conectada a una
masa de conduccién, por gemplo,
cuadros de conduccion [2012.01]
Fabricacion; Montgje; |ncorporado [2012.01]
Procesado de sefial no especifico para ninguno de
los dispositivos cubierto por los grupos
GO1C 19/5607 Hasta GO1C 19/5719 [2012.01]
Montaje o alojamiento no especificado en ninguno
de los dispositivos cubiertos por los grupos
GO1C 19/5607 Hasta GO1C 19/5719 [2012.01]
Dispositivos sensibles a giro sin masas moviles [3]
Girdmetros electrénicos o de resonancia
magnética nuclear [3,4]
con bombeo 6ptico [3]
Girometros que utilizan el efecto Sagnac, p. §.
desviaciones, inducidas por rotacion, entre haces
€electromagnéticos que giran en sentidos
contrarios 3]
Giroémetros de lser en anillo [5]
Prevencion del blocamiento (“lock-in") [5]
mediante medios mecanicos [5]
con haces luminosos que giran en sentidos
contrarios en un anillo pasivo, p. §. girdmetros
léser defibra[5]
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21/00

21/02

21/04

21/06

21/08

21/10

21/12

21/14

21/16

21/18

21/20

21/22

Navegacion; | nstrumentos de navegacion no
previstos en los gruposG01C 1/00 Hasta GO1C 19/00
(medida de la distancia recorrida sobre el suelo por un
vehiculoG01C 22/00; control de la posicidn, curso,
altitud o actitud de vehiculosG05D 1/00; sistemas de
control de tréfico para vehiculos rodados incluyendo
transmisiones de tréfico de instrucciones de navegacion
para vehicul os controlados GO8G 1/0968)
mediante medios astronémicos (G01C 21/24,
GO1C 21/26 tienen preferencia) [1,7]
mediante medios terrestres (GO1C 21/24,
GO1C 21/26 tienen preferencia) [1,7]
que conllevan lamedida del angulo de deriva; que
conllevan correccién por deriva
que conllevan la utilizacion del campo magnético
delatierra
mediante la utilizacion de lamedida de la velocidad o
laaceleracion (GO1C 21/24, GO1C 21/26 tienen
preferencia) [1,7]
gjecutadas a bordo del objeto que se hace navegar;
Navegacion aestima
mediante el registro del curso llevado por el
objeto (GO1C 21/16 tiene prioridad)
mediante laintegracion de laaceleracion o la
velocidad, p. . navegacion inercial
Plataformas estabilizadas, p. €. mediante
giréscopo
Instrumentos para efectuar cal cul os de navegacion
(G01C 21/24, GO1C 21/26 tienen preferencia) [1,7]
Tableros de trazado

21/24

21/26

21/28

21/30

21/32

21/34
21/36

22/00

22/02

23/00

25/00

especialmente adaptados para la navegacion
astrondutica
especialmente adaptados para la navegacion en una
red de carreteras [ 7]
con correlacion de datos provenientes de varios
instrumentos de navegacion [7]
Comparacion de planos 0 mapas
topograficos[7]
Estructuracion o formato de datos de
mapas [7]
Busqueda de rutas; guiado en ruta[7]
Disposiciones de entrada/salida para
ordenadores de a bordo [7]

Medida dela distancia recorrida sobre el suelo por
vehiculos, personas, animales u otros cuer pos solidos
en movimiento, p. §. utilizando odémetros o usando
poddémetros
mediante la conversion en formas de onda el éctricas
y posterior integracion, p. g. utilizando un generador
tacométrico

I nstrumentos combinados que indican mas de un
valor de navegacion, p. €. para aeronaves,
Dispositivos de medida combinados parala medida
de dos 0 més variables de movimiento, p. g .
distancia, velocidad, aceleracion

Fabricacion, calibrado, limpieza o reparacion delos
instrumentos o dispositivos mencionados en los otros
grupos de esta subclase (ensayo, calibrado o
compensacion de brijulas GO1C 17/38)
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