GO1P

SECCION G -FISICA

GO01 METROLOGIA; ENSAYOS

G01P MEDIDA DE VELOCIDADES LINEALES O ANGULARES, DE LA ACELERACION, DECELERACION O DE
CHOQUES; INDICACION DE LA PRESENCIA, AUSENCIA O DIRECCION DE UN MOVIMIENTO (medida o registro
del caudal sanguineo A61B 5/02, A61B 8/06; control de la velocidad o de la deceleracion de vehiculos de propulsion eléctrica
B60L 3/00; sistemas de iluminacién de vehicul os adaptados para indicar la velocidad B60Q 1/54; determinacion de la posicion o del
rumbo en navegacion, medida de la distancia a suelo en geodesia o en topografiaGO1C; dispositivos de medida combinados para
medir dos 0 més variables de un movimiento GO1C 23/00; medida de la velocidad del sonido GO1H; medida de la velocidad de la
luz G01J 7/00; medida de la direccion o de la velocidad de objetos solidos por reflexion o reradiacion de ondas radio u otras ondas
basada en los efectos de propagacion, p. €. el efecto Doppler, el tiempo de propagacion, la direccién de propagacién, GO1S; medida
de lavelocidad de radiaciones nucleares GO1T; medida de la aceleracidn de la gravedad GO1V)
Notas

Q) Esta subclase cubre la medida de la direccién o de lavelocidad del flujo de fluidos utilizando |os efectos de propagacién de ondas
radio u otras ondas producidas en el fluido mismo, p. €. mediante anemdmetro |aser, mediante caudal imetro ultrasdnico con sistema
“sing-around”. [4]

2 Es importante tener en cuenta las notas que siguen al titulo de la clase GO1.

Esguema general

INDICACION DE UN MOVIMIENTO O DE MEDIDA DE LA VELOCIDAD DE LOS

SU DIRECCION .....ooiiieiiietiesicesie e sesseessessaesenens 13/00 FLUIDOS; MEDIDAS RELATIVAS SOLIDO

MEDIDA DE VELOCIDADES LINEALES O - FLUIDO O FLUIDO - SOLIDO......ctccieiieeieesee e esiee e 5/00

ANGULARES DE CUERPOS SOLIDOS MEDIDA DE ACELERACIONES O DE SUS
Cara:tenzaja por el pn nci p|0 CAMBIOSBRUSCOS.........o oottt 15/00
predominante de accién delos PARTES CONSTITUTIVAS. ..ottt 1/00
medios utilizados............cccvvereveeciniese e 3/00 ENSAY O FUNCIONAL O CALIBRADO DE
Por integracién; por efecto APARATOS.......cocitctrietteerre ettt 21/00
giroscopico; POr Media........ccovveeerveereerenennenes 7/00; 9/00;

11/00

1/00 Partesconstitutivas deinstrumentos Nota

1/02 Carcasas o

1/04 Adaptaciones particulares de los medios de qu grupos GOl.P 3/02 gGOlP 3 64 se dist nguen por &

accionamiento metodo'de medida que t_| ene unai mpor_tan(_:l a
. . - . s, predominante. Por consiguiente, laaplicacion puray
1/07 Dispositivos |_nd| ‘?f?dom P-§. para laindicacion a simple de otros métodos para dar unaindicacion final no
distancia (indicacién de las condiciones de afectaalaclasificacion.
funcionamiento de vehiculos GO7C 5/00) [3]

1/08 Disposiciones de escalas, agujas, l&mparas o . . i )
indicadores ac(sticos, p. €. en los tacometros de 3/02 . Dlspps_ltlvos caracterizados por el empleo de medios
los vehiculos automéviles Mmecanicos y _

1/10 paraindicar velocidades predeterminadas EilS . . por comparacion dedosvelocidades

1/11 por deteccién de la posicion de la aguja 3/06 . . . utilizando un mecanismo de friccion

indicadora[3] 3/08 . . . utlizando unatransmision por diferencial

1/12 Dispositivos registradores (registro de las 3/10 . . accionando un elemento indicador, p. €. un indice,

condiciones de funcionamiento de vehiculos durante un tiempo fijo
G07C 5/00) [3] 3/12 . . utilizando un sistema excitado por choque

1/14 realizando registros permanentes [3] 3/14 . . por excitacion de uno o varios sistemas de

1/16 realizando registros borrables, p. . registros resonancia mecanica
magnéticos [3] 3/16 . . por utilizacion de fuerzas centrifugas de masas

) ) ) ) solidas (reguladores GO5D 13/00)
3/00 (l;/_lfedlda de lda velelou d;dd' ! nﬁale(;dangul ar, '\IA edidade 3/18 transferidas a indicador por medios mecénicos
iferencias de velocidades lineales 0 angulares : . : :
(GO1P5/00 a GOLP 11/00 tienen prioridaé]; mecanismos BEY . . . transferidosal indicador por medio defluidos
contadores GO6M) 3/22 . . . transferll d_osal indicador por medios eléctricos
0 magnéticos
3/24 . . utilizando efectos de friccion (GO1P 3/06 tiene
prioridad)
3/26 . Dispositivos caracterizados por € empleo de fluidos
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3/28
3/30
3/32

3/34
3/36

3/38
3/40
3/42

3/44

3/46

3/48

3/481
3/482

3/483
3/484
3/486
3/487
3/488
3/489
3/49
3/495
3/50
3/52
3/54

3/56
3/58

3/60

3/62

3/64

3/66

3/68

3/80

utilizando bombas
utilizando |as fuerzas centrifugas de los fluidos
en un recipiente rotativo que comunica con un
recipiente fijo
utilizando efectos de friccion
Dispositivos caracterizados por €l empleo de medios
opticos, p. . utilizando laluz infrarroja, visible o
ultravioleta (GO1P 3/68 tiene prioridad; girémetros
que utilizan el efecto Sagnag, es decir, de calajes
inducidos por rotacion de haces el ectromagnéticos en
direcciones opuestas, GO1C 19/64)
utilizando medios fotogréficos
utilizando medios estroboscopicos
Dispositivos caracterizados por la utilizacion de
medi os €l éctricos 0 magnéticos (GO1P 3/66 tiene
prioridad; medida de valores el éctricos 0 magnéticos
en general GO1R)
paramedir lavelocidad angular (GO1P 3/56 tiene
prioridad)
midiendo la amplitud de la corriente o tension
generadas
midiendo la frecuencia de la corriente o tension
generadas
teniendo las sefiales laforma de impulsos [3]
emitidos por detectores de radiaciones
nucleares[3]
emitidos por detectores con capacidad
variable [3]
emitidos por interruptores con contactos
moviles[3]
emitidos por detectores fotoel éctricos [3]
emitidos por imanes rotativos [3]
emitidos por detectores con reluctancia
variable [3]
.. Circuitos digitales a este efecto [3]
utilizando las corrientes de Foucault
en las cuales el medio indicador responde a
las fuerzas producidas por las corrientes de
Foucault y el campo magnético inductor [3]
paramedir una velocidad lineal (GO1P 3/56 tiene
prioridad)
midiendo la amplitud de corriente o tension
generadas
midiendo lafrecuencia de corriente o tensién
generadas
para comparar dos velocidades
midiendo o comparando las amplitudes de las
corrientes o de |as tensiones generadas
midiendo o comparando la frecuencia de las
corrientes o de tensiones generadas
Dispositivos caracterizados por la utilizacion de la
variacién de la presion atmdsferica con la atitud para
medir la componente vertical de lavelocidad (medida
de presion en general GO1L)
Dispositivos caracterizados por la determinacion del
tiempo empleado en recorrer una distancia constante
utilizando medios el éctricos 0 magnéticos
(G01P 3/80 tiene prioridad; medida de pequefios
interval os de tiempo GO4F) [4]
utilizando medios épticos, es decir, utilizando la
luz infrarroja, visible o ultravioleta (GO1P 3/80
tiene prioridad) [4]
utilizando medios de deteccion de autocorrelacion
o deintercorrelacion [4]

5/00

5/01
5/02

5/04
5/06

5/07
5/08
5/10
5/12
5/14
5/16
5/165

5/17

5/175

5/18

5/20

5/22

5/24

5/26

7/00

9/00

9/02
9/04

11/00

11/02

13/00

13/02

13/04

Medida de la velocidad delosfluidos, p. €. deuna
corriente atmosférica; Medida de la velocidad de los
cuerpos, p. §. buques, aeronaves, en relacion con los
fluidos (aplicacion de dispositivos de medida de la
velocidad ala medida del volumen de los fluidos GO1F)
utilizando contadores de torbellinos [ 3]
midiendo las fuerzas gjercidas por el fluido sobre
cuerpos sdlidos, p. €. anemémetros
utilizando la deflexion por placas en zig-zag
utilizando la rotacion de paletas (medida de la
velocidad de ejes en rotacion GO1P 3/00)
con acoplamiento eléctrico a dispositivo
indicador [3]
midiendo la variacion de una variable eléctrica
directamente afectada por €l flujo, p. §. utilizando un
efecto dinamoel éctrico
midiendo variables térmicas
utilizando la variacion de la resistencia de un
conductor calentado
midiendo |as diferencias de presién en el fluido
utilizando tubos de Pitot
Disposicion o estructura de los tubos de
Pitot [3]
Dispositivos de acoplamiento al dispositivo
indicador [3]
con determinacién del nimero de Mach
(computadores anal 6gicos a este efecto
GO06G 7/57) [3]
midiendo el tiempo que el fluido emplea en recorrer
una distancia constante [1,7]
utilizando particulas accionadas por una corriente
de fluido (GO1P 5/22 tiene prioridad) [4]
utilizando medios de deteccion de autocorrelacion
o deintercorrelacion [4]
midiendo lainfluencia directa de la corriente de
fluido en las propiedades de una onda acUstica de
deteccion [7]
midiendo lainfluencia directa de la corriente de
fluido en las propiedades de una onda luminosa de
deteccion [7]

Medida dela velocidad por integracién dela
aceleracion (medida de la distancia recorrida por doble
integracion de la aceleracion GO1C 21/16)

Medida dela velocidad utilizando el efecto
giroscopico, p. §. un gas, utilizando un haz
electrdnico (girdscopos o dispositivos sensibles ala
rotacion en si GO1C 19/00)

utilizando girdscopos rotativos

utilizando dispositivos sensibles ala rotacion con

masas vibrantes, p. . diapason

Medida del valor medio de la velocidad (por
determinacién del tiempo empleado en recorrer una
distancia constante GO1P 3/64, GO1P 5/18)
Medida de la velocidad media de un cierto nimero de
cuerpos, p. §. de vehiculos para control dela
circulacién

Indicacion o registro dela existencia, ausenciao dela
direccién de un movimiento (contado de objetos en
movimiento GO6M 7/00; conmutadores el éctricos
HO1H)
Indicacion de la direccidn solamente, p. €. con una
veleta
Indicacién del sentido positivo o negativo de un
movimiento lineal o del sentido horario o
antihorario de un movimiento de rotacion [3]
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15/00

15/02

15/03
15/04
15/06

15/08
15/09
15/093
15/097
15/10
15/105

15/11

Medida de la aceleracion; Medida de la deceleracion;
Medida de los choques, es decir, de una variacion
brusca dela aceleracion
haciendo uso de las fuerzas de inercia (GO1P 15/14,
GO1P 15/18 tienen prioridad) [1,7]
utilizando medios no eléctricos [3]
paraindicar un valor maximo

utilizando érganos sometidos a una
deformacién permanente

con conversion en valores el éctricos 0 magnéticos

por medio de captadores piezoel éctricos [3]
por medio de captadores fotoel éctricos [7]
por medio de elementos vibratorios [7]

por cuerdas vibrantes
por medio de dispositivos sensibles alos
campos magnéticos [7]

por medio de captadores de induccién [3]
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15/12
15/125
15/13
15/135

15/14

15/16

15/18
21/00

21/02

GO1P

por modificacién de unaresistencia eléctrica
por medio de captadores de capacidad [3]
midiendo la fuerza necesaria para devolver ala
posicion de reposo una masa de prueba
sometida alasfuerzas deinercia[3]
utilizando contactos que son accionados por
una masa movil [3]
utilizando un giréscopo (GO1P 15/18 tiene prioridad;
giréscopos en si GO1C 19/00) [1,7]
calculando la derivada con relacion a tiempo de una
sefial de velocidad medida (GO1P 15/18 tiene
prioridad) [3,7]
en dos 0 mas dimensiones [7]

Ensayo o calibrado de aparatos o de dispositivos
comprendidos en los otros grupos de esta subclase
de tacdmetros



