GO6F

G06 COMPUTO; CALCULO; CONTEO (marcadores de tanteo computerizados para competiciones
A63B 71/06, A63D 15/20, A63F 1/18; combinaciones de accesorios para escribir con dispositivos de célculo

B43K 29/08)

GO6F TRATAMIENTO DE DATOS DIGITALES ELECTRICOS (computadores en los que una parte del calculo se efecta hidraulica
0 neuméticamente GO6D, Opticamente GO6E; sistemas de computadores basados en model os de calcul o especificos GO6N; redes de
impedancia que utilizan técnicas digitales HO3H)

Nota
En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:
— “manipulacion” comprende el tratamiento o la transferencia de datos.
— “equipo de tratamiento de datos’ designa la asociacion de un procesador eléctrico de datos digital es que puede clasificarse en €
grupo GO6F 7/00, con una 0 mas disposiciones que pueden clasificarse en los grupos GO6F 1/00 a GO6F 5/00 y GO6F 9/00 a
GO6F 13/00.
Esquema general
TRATAMIENTO DE DATOS ......ooitiieienieiesieee s 7/00, CONVERSION; CONTROL POR
15/00 a 19/00 PROGRAMA; DETECCION DE ERRORES,

ENTRADA, SALIDA: INTERCONEXION CONTROL ...ttt 5/00; 9/00;

ENTRE ELEMENTOS FUNCIONALES..........ccoooonn..... 3/00; 13/00 11/00

DIRECCIONAMIENTO O ASIGNACION oo 12/00 DETALLES......o it 1/00

DISPOSICIONES DE SEGURIDAD .......ooeveeviveeeceeeeeeenn 21/00
1/00 Detallesno cubiertosen los grupos GO6F 3/00 a 1/28 Vigilancia, p. €. deteccion defalosenla
GO6F 13/00 y GO6F 21/00 (arquitecturas de alimentacion por rupturade umbrales [5]
computadores universales con programas grabados 1/30 Medios para actuar en caso de averfao de
GO6F 15/76) [1,8] interrupcion de la alimentacion (para reposicién en
1/02 . Generadoresde funciones digitales €l estado inicial Unicamente GO6F 1/24; que
1/025 paralas funciones con dos valores de amplitud, p. implique el tratamiento de palabras de datos
g. funciones de Walsh [5] GO6F 11/00) [5]
1/03 . . trabgjando, d menos parcialmente, por consultade 1/32 Medios destinados a economizar energia[5]
teblas (GOBF 1/025 tiene prioridad) [5] 3/00 Disposiciones de entrada paralatransferenciade
ota datos destinados a ser procesados en una forma

- utilizable por el computador; Disposiciones de salida
Para poder ser clasificadaen el presente grupo, latabla para latransferencia de datos desde la unidad de
debe tener valores de funciones de la funcion deseada o procesamiento a la unidad de salida, p. §.
de unafuncién intermedia, y no simp| emente disposi cionesdeinterfaz (méqui nas de escribir B41J;
coeficientes. [5] conversion de variables fisicas F15B 5/00, GO1;

adquisicion deimagen GO6T 1/00, GO6T 9/00;
., o codificacién, decodificacion o conversion de codigo, en
1/035 Re.d’ucu O_n d_el tarT]ano de I~as tablas [5]_ general HO3M; transmision de informaciones digitales
1/04 . Generacién o distribucion de sefiales dereloj o de HO4L) [4]
sefial es derivadas directamente de éstas - . . . .
i . R 3/01 Disposiciones de entrada o disposiciones combinadas
1/06 . . Generadoresdereloj que producen varias sefiales de entraday salida para lainteraccion entre el usuario
derelqj [5] _ o y el computador (GO6F 3/16 tiene prioridad) [8]
1/08 . . Gent_er_adores dereloj con unafrecuencia basica 3/02 Entradamanual, p. &. tecla, disco selector
modificable o programable 5] (interruptores de teclado en si HO1H 13/70;
1/10 . . Distribucion delas sefides dereloj [5] interruptores el ectrénicos caracterizados por la
1/12 . . Sincronizacion de las diferentes sefides de manera en que son producidas las sefiales de
reloj [9] control HO3K 17/94) [3,8]
1/14 . . Disposiciones parael control del tiempo, p. §. 3/023 Disposiciones para convertir en forma
reloj en tiempo real [5] codificada los el ementos de informacion
1/16 . Detalleso disposiciones de estructura (detalles de discretos, p. g. teclados para engendrar codigos
instrumentos G12B) [5] afanuméricos, cadigos de operando, codigos de
1/18 . . Instalacion o distribucion de energia[5] instruccion (codificacion en relacion con
1/20 . . Mediosdeenfriamiento [5] teclados o dispositivos similares, en general
1/22 . Medios paralimitar o controlar larelacién de HO3M 11/.00) [3.’2,;] .
ramificacion de salida (fan-out) [5] 3/027 paralainsercion dela comadecimal [3,8]
3/03 Disposiciones para convertir en forma codificada

1/24 . Mediosparalareposicion a estado inicial (cargade
microprograma GO6F 9/24; reposicion tras errores en
los datos GO6F 11/00) [5]

1/26 . Alimentacion en energiaeléctrica, p. . regulacion a
este efecto (paralas memorias G11C) [5]
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laposicion o e desplazamiento de un
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3/033

3/037

3/038

3/039

3/041

3/042

3/043

3/044

3/045

3/046

3/047

3/048

3/05

3/06

3/08

3/09
3/12

3/13

3/14

3/147
3/153
3/16

3/18

En este grupo se aplicalareglade prioridad a primer
lugar, p. §. paracadanivel jerérquico, se clasificaen el
primer lugar apropiado. [8]

Dispositivos de puntero desplazados o
posicionados por €l usuario, p.gj. ratones,
“trackballs’, boligrafos o “joysticks’; Sus
accesorios [3,8]
que utilizan el barrido de trama de un tubo
de rayos catodicos (TRC) para detectar la
posicién del elemento, p. g. boligrafos de
luz en cooperacion con monitores TRC [3,8]
Sus disposiciones de control e interfase, p.
g . controladores (“drivers’) o circuiteriade
control embebida en € dispositivo [8]
Sus accesorios, p. €. afombrillas pararaton
(aspectos relacionados con €
mobiliarioA47B 21/00) [8]
Digitalizadores, p. §. para pantallas téctileso
“touchpads’, caracterizados por los medios de
transduccion [8]
mediante medios opto-electrénicos [8]
utilizando la propagacion de ondas
aclsticas [8]
mediante medios capacitivos [8]
utilizando elementos resistivos, p. €. una
Unica superficie continua o dos superficies
paralelas puestas en contacto [8]
mediante medios electromagnéticos [8]
utilizando conjuntos de cables, p.g. cables
cruzados [8]
Técnicas de interaccion parainterfases de usuario
gréficas, p. €. ventanas, iconos 0 menues [8]
Entrada digital que utilizael muestreo de una
cantidad anal 6gica ainterval os de tiempo regulares
(medios de muestreo y retencién G11C 27/02;
muestreo en si HO3K 17/00; conversion
analogica/digital en si HO3M 1/00)
Entrada digital apartir de, o salidadigital hacia
soportes de registro

apartir de o hacia, soportes de registro distintos, p.

g . tarjeta perforada
Salidadigital hacia una maquina de escribir [3]
Salidadigital hacia una unidad de impresion (salida
numérica hacia una maquina de escribir GO6F 3/09;
disposiciones para producir una presentacion visual
permanente de |os datos de salida utilizando
impresoras GO6K 15/02)
Salida digital hacia un trazador (disposiciones para
producir una presentacion visual permanente de los
datos de salida utilizando trazadores GO6K 15/22) [3]
Salida digital hacia un dispositivo de visualizacion
(disposiciones para producir una presentacién visual
permanente de los datos de salida GO6K 15/00;
control de visualizacion en general GO9G)

que utilizan paneles de visualizacién [3]

que utilizan tubos de rayos catédicos [3]
Entrada aclistica; Salida aclstica (conversion dela
voz en informacion digital o viceversa G10L)
Entrada digital a partir de seguidores de curva
automaticos (seguidores de curva autométicos en si
GO6K 11/02) [3]

5/00

5/01

5/06

5/08

5/10

5/12

5/14

5/16

7/00

7/02

7/04

7/06

7/08

7/10

7/12

7/14

7/16

M étodos o disposiciones para la conversion de datos,
sin modificacién del orden o del contenido de datos
tratados (codificacion, decodificacion o conversion de
codigo, en general HO3M) [4]
para el desplazamiento, p. . lajustificacion, el
cambio de escala, lanormalizacion [5]
paramodificar lavelocidad del caudal de datos, es
decir, regularizacién de la velocidad
gue tienen una secuencia de posiciones de
amacenamiento, no siendo accesibles las
intermedias paralas operaciones de puesta o salida
decola, p. g que utilizan un registro de
desplazamiento [8]
gue tienen una secuencia de posiciones de
almacenamiento, siendo cada unade ellas
accesible de maneraindividual tanto para paralas
operaciones de puesta como de salidade cola, p. €
que utilizan memorias de acceso aleatorio
(RAM) [8]
Medios para monitorizar el nivel dellenado;
Medios paralaresolucién de conflictos, p. €.
entre operaciones simulténeas de puestay
sdidadecola[8]
parael manejo de situaciones de
desbordamiento o subdesbordamiento, p. g,
indicadores de lleno o vacio [8]
Sistemas multiplexados, p. €. que utilizan dos o
mas dispositivos similares alos que se accede
aternadamente para operaciones de puestay
salida de cola, p. €. memorias intermedias
(“buffers”) detipo ping-pong [8]

M étodos o disposiciones para €l tratamiento de datos
actuando sobre €l orden o el contenido de los datos
tratados (circuitos |6gicos HO3K 19/00)
Comparacion de valores digital es (GO6F 7/06,
GO6F 7/38 tienen prioridad; blsgueda documental
GO6F 17/30; comparacion de impulsos HO3K 5/22)
Control de igualdad, es decir, paravaloresiguales
ono
Disposiciones paralaclasificacion, la seleccién, la
intercalacion o la comparacion de datos sobre
soportes de registro individuales (clasificacion postal
BO7C; transporte de soportes de registro de una
estacion a otra GO6K 13/02)
Clasificacion, es decir, ordenado de soportes de
registro en un orden de sucesion numérica u otro,
seguin la clasificacion de por 1o menos algunas
informaciones |levadas sobre los soportes (por
intercalacion de varias series de soportes que
suceden en el orden GO6F 7/16)
Seleccion, es decir, obtencién de datos de una
categoria a partir de éstos de soportes de registro
que son identificables por los datos de una
segunda categoria en un conjunto de soportes de
registro colocados en un cierto orden o dispuestos
al azar
con disposiciones paralaimpresion de unalista
de articulos elegidos
Interclasificacion, es decir, combinacién de al
menos dos series de soportes de registro estando
cada uno ordenado en el mismo orden de sucesion,
paraformar una serie tnica ordenada en el mismo
orden de sucesién
Intercalacion y clasificacion y seleccion
conjugadas
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7/20

7122

7124

7/26

7132

7/36
7/38

7140

7142
7144
7146

7148

7/483

71485
71487
7149

7/491

7/492

7/493

71494
71495

7/496
7/498
71499

Comparacion de series distintas de soportes de
registro colocadas en el mismo orden de sucesion,
para determinar a menos si agunos datos de una
serie son idénticos alos de otra u otras series
Dispositivos paralaclasificacion, o laintercalacion
de datos de computador sobre soportes de registro
continuos, p. €. cinta, tambor, disco
Clasificacion, es decir, extraccion de datos de uno
0 varios soportes, hueva colocacion de datos en un
orden de sucesién numérico u otro, y regrabacion
de los datos clasificados sobre el soporte original o
sobre un soporte diferente o sobre una serie de
soportes (GO6F 7/36 tiene prioridad)
los datos clasificados estan registrados sobre el
soporte de registro origina en el mismo espacio
donde los datos habian sido registrados antes de
su clasificacion, sin utilizar un almacenamiento
intermedio
Intercalacion, es decir, combinacion de datos
dispuestos en un orden de sucesion dado sobre al
menos dos soportes de registro para preparar un
soporte Unico 0 una serie Unica de soportes que
presentan todos |os datos originales en el orden de
sucesion dado (GO6F 7/36 tiene prioridad)
. Intercalacion y clasificacidn conjugadas
Métodos o disposiciones para efectuar calculos
utilizando exclusivamente una representacion
numeérica codificada, p. g. utilizando una
representacion binaria, ternaria, decimal [3]
que utilizan dispositivos que establecen un
contacto, p. . relés electromagnéticos (GO6F 7/46
tiene prioridad)
gue suman; que restan
gue multiplican; que dividen
que utilizan totalizadores el ectromagnéticos del
tipo contador
que utilizan dispositivos que no establecen
contacto, p. g. tubo, dispositivo de estado sdlido;
que utilizan dispositivos no especificados [3]
Calculos realizados con nimeros representados
por una combinacion no lineal de nimeros
denominados, p. €. nimeros racionales,
sistema de numeracion logaritmica, nimeros de
coma flotante (conversion de o a codigos de
coma flotante HO3M 7/24) [8]
Adicion; Substraccion [8]
Multiplicacion; Division [8]
Cdlculos con una base diferente de una base 2,
8, 16 6 10, p. §. con una base ternaria, negativa
0 imaginaria, con una base mixta[3]
Calculos con nimeros decimales [8]
utilizando una representacion binaria
ponderada en cada denominacién [8]
Siendo la representacion la codificada
binaria natural, p. . codigo 8421 [8]
Adicion; Subtraccion [8]
por digitos en serie, p. §. teniendo
un circuito de tratamiento de un
solo digito y tratando todas las
denominaciones una después de
otra[8]
Multiplicacion; Division [8]
utilizando totalizadores de tipo inverso [8]
Tratamiento de las denominaciones o las
excepciones, p. €. redondeo,
desbordamiento [8]
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7150

7/501

71502

7/503

7/504

7/505

7/506

71507

7/508

7/509

7152

71523
71525

71527

7/53

7/533

7/535

71537

71544

7/548

7/552
7/556

7157

GO6F

Adicion; Subtraccién (GO6F 7/483 a
GO6F 7/491, GO6F 7/544 a GO6F 7/556 tiene
prioridad) [3,8]
Sumadores totales y semisumadores, p. €.
células sumadoras bésicas para una
denominacion (Circuitos O EXCLUSIVO
HO3K 19/21) [8]
Semisumadores; Sumadores totales que
comprenden en dos semisumadores en
cascada [8]
que utilizan conmutacion de arrastre, p.g.
estando conectado €l arrastre de entrada,
directamente o solamente via un inversor,
alasdidade arrastre, bajo e control de
una sefial de transmision de arrastre [8]
con transmision de bits en serie, p.g. que
tienen un Unico circuito de gestion de digitos
con tratamiento de todas |as denominaciones
una después de otra [8]
con transmision de bits en paralelo, p.gj. que
tienen un circuito diferente de gestion de
digitos para cada denominacion (Sumadores
totales 0 semisumadoresGO6F 7/501) [8]
con generacion o propagacién simultanea
de arrastre para o sobre dos 0 méas
etapas [8]
que utilizan la seleccién entre dos
valores de suma o arrastre calculados
condiciona mente [8]
que utilizan circuitos de anticipacion
de arrastre [8]
para operandos multiples, p. g.
integradores digitales [8]
Multiplicacion; Divisién (GO6F 7/483 a
GO6F 7/491, GO6F 7/544 a GO6F 7/556 tienen
prioridad) [3,8]
S6lo multiplicacion [8]
de modo serie-serie, p. €. con entradaen
serie de ambos operandos (GO6F 7/533
tiene prioridad) [8]
de modo serie-paraelo, p. . con entrada
en serie de un operando y en paralelo del
otro (GO6F 7/533 tiene prioridad) [8]
de modo paralelo-paraélo, p. €. con
entrada en paralelo de ambos operandos
(GO6F 7/533 tiene prioridad) [8]
Reduccion del nimero de pasos o etapas
deiteracion, p. g. utilizando el agoritmo
de Booth, el de suma logaritmica (“log-
sum”) o e impar-par(“odd-even”) [8]
Sélo division [8]
Reduccion del nimero de pasos o etapas
deiteracion, p. §. utilizando el algoritmo
Sweeny-Raobertson-Tocher (SRT) [8]
paralaevaluacion de funciones por calculo
(consultando una tabla GO6F 1/02) [3]
de funciones trigonométricas; Cambio de
coordenadas [3]
de potencias o raices [3]
de funciones logaritmicas o
exponenciales[3]
Unidades aritmético l6gicas (ALU), p. g.
disposiciones o dispositivos paralareaizacion
de dos 0 més de |as operaciones cubiertas por
los gruposGO6F 7/483 a GO6F 7/556 o parala
realizacion de operaciones | 6gicas (gjecucion
de instrucciones GO6F 9/30) [8]
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71575

7/58

7/60

7/62

7/64

7/66

7/68

7/70

7172
7174

7176

7178

9/00

9/02

9/04

9/06

9/22

9/24
9/26

Unidades aritmético l6gicas béasicas, p. §.
dispositivos paralos que se puede
seleccionar larealizacion tanto de
operaciones de adicién, como de sustraccion
o de una de entre varias operaciones | 6gicas
que utilizan, al menos parcialmente, la
misma circuiteria [8]
Generadores de nimeros aleatorios o
seudoaleatorios [3]
Métodos o disposiciones para efectuar célculos
utilizando una representacion digital del nimero no
codificada, es decir, unarepresentacion de niimeros
sin base; Dispositivos de calculo que utilizan una
combinacion de representaciones de nimeros
codificadasy no codificadas [3]
Ejecucién de operaciones exclusivamente por
computo del nimero total de impulsos [3]
Analizadores diferenciales digitales, es decir,
dispositivos de célculo parael calculo diferencia e
integral o la resolucion de ecuaciones diferenciales
o integrales, utilizando impulsos que representan
incrementos; Otros dispositivos de célculo
incremental paralaresolucion de ecuaciones en
diferencias finitas (GO6F 7/70 tiene prioridad;
analizadores diferenciales que utilizan técnicas de
céculo hibrido G06J 1/02) [3]
en los que los impul sos representan Gnicamente
incrementos unitarios 3]
que utilizan multiplicadores o divisores de la
frecuencia de repeticién de impulsos (GO6F 7/70
tiene prioridad) [3]
gue utilizan trenes de impul sos estocasticos, es
decir, de impulsos que aparecen a azar y cuya
media de la frecuencia de repeticion de impul sos
representa los nimeros [3]
. que utilizan laaritmética de restos [3]
Seleccidn o codificacion dentro de una palabradela
posicion de uno o mas bits que tengan un valor
especifico, p.g deteccién del mas o menos
significativo o de cero, codificadores de prioridad [8]
Disposiciones para la reorganizacion, la permutacién
0 la seleccidn de datos de acuerdo con reglas
predeterminadas, independientemente del contenido
de los datos (de acuerdo con el contenido de los datos
GO6F 7/06, GO6F 7/22; conversion paralelo/serie o
vice versa HO3M 9/00) [8]
parael cambio del orden de flujo de datos, p. §.
transposicion matricial, buferes LIFO; Gestidn de
desbordamiento y subdesbordamiento [8]

Disposiciones para €l control por programa, p. §.
unidad de control (control por programa para
dispositivos periféricos GO6F 13/10) [4]

gue utilizan conexiones cableadas, p. €. tablero de
conexioén
que utilizan soportes de registros que contienen
solamente instrucciones de programa (GO6F 9/06
tiene prioridad)
que utilizan un programa a macenado, es decir que
utilizan una unidad de almacenamiento interna del
equipo de tratamiento de datos pararecibir y
conservar €l programa
Instal aciones de microcontrol o de
microprograma[3]
Carga del microprograma[3]
Formacion de ladireccion dela
microinstruccion siguiente (GO6F 9/28 tiene
prioridad) [3]

9/28

9/30

9/302

9/305

9/308

9/312

9/315

9/318

9/32

9/34

9/345
9/35
9/355
9/38
9/40
9/42
9/44

9/445
9/45

9/455
9/46
9/48

9/50

9/52

9/54
11/00

11/07

11/08

Aumento de la velocidad de funcionamiento, p.
§. utilizando varios dispositivos de
microcontrol que funcionan en paralelo [3]
Disposiciones para g ecutar instrucciones
maquina, p. . decodificacion de instrucciones
(para gjecutar microinstrucciones GO6F 9/22; para
gecutar subprogramas GO6F 9/40) [3]
Control de la gjecucion de operaciones
aritméticas [5]
Control de la gjecucion de operaciones
I6gicas[9]
Control de operaciones sobre bits aislados
(GO6F 9/305 tiene prioridad) [5]
Control de operaciones de carga, de registro o
de borrado [5]
Control de las operaciones de transferencia, de
desplazamiento o de rotacion [5]
con extensién o modificacion de
operaciones [5]
Formacion de ladireccién de lainstruccion
siguiente, p. g. por incremento del contador de
instruccion, por salto (GO6F 9/38 tiene
prioridad; salto de subprograma GO6F 9/42) [3]
Direccionamiento del operando de instruccion o
del resultado 0 acceso a operando de
instruccion o a resultado (traduccion de
direcciones GO6F 12/00) [3,5]
de operandos o de resultados multiples[5]
Direccionamiento indirecto [5]
Direccionamiento indexado [5]
Ejecucion simultéanea de instrucciones, p. .
segmentacion, anticipacion [3]
Disposiciones para g ecutar subprogramas, es
decir, combinaciones de varias instrucciones [3]
Formacion de ladireccion de salto de
subprograma o de ladireccion de retorno [3]
Disposiciones para g ecutar programas
especificos [3]
Carga o lanzamiento de programa [5]
Compilacion o interpretacion de lenguajes de
programacién evolucionados [5]
Emulacién; Simulacion de software [5]
Disposiciones para la multiprogramacion [ 3]
Inicio de un programa; Cambio de programa,
p.€. mediante unainterrupcion [7]
Asignacion de recursos, p.gj. de launidad
central de procesamiento (CPU) [7]
Sincronizacion de programas; Exclusién mutua,
p.€. mediante seméaforos [7]
Comunicacion entre programas [7]

Deteccion deerrores; Correccion de errores;

M onitorizacion del funcionamiento (métodos o
disposiciones para verificar la exactitud del marcado
sobre un soporte de registro GO6K 5/00; en €l registro
de informacion basado en un movimiento relativo entre
el soporte deregistroy el transductor G11B, p. €.
G11B 20/18; en las memorias estéticas G11C 29/00;
codificacién, decodificacion o conversion de codigo
paracorregir o detectar errores en general

HO3M 13/00) [4]

Respuesta ante |la aparicion de un defecto, p. g.
tolerancia ante fallos [7]
Deteccion o correccion de errores por introduccion
de redundancia en la representacion de |los datos,
p. §. utilizando c6digos de control
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11/10

11/14

11/16

11/18

11/20

11/22

11/24
11/25

11/26
11/263

11/267

11/27
11/273

11/277

11/28

11/30
11/32

11/34

11/36

12/00

12/02

12/04

12/06

12/08

anadiendo cifras binarias o simbolos especiales
alos datos expresados seglin un codigo, p. §.
control de paridad, exclusion delos9 o delos
11
Deteccion o correccion de errores en |os datos por
redundancia en las operaciones, p. €. mediante la
utilizacion de diversas secuencias de operaciones
gue conduzcan a mismo resultado (GO6F 11/16
tiene prioridad) [3]
Deteccion o correccion de errores en un dato por
redundanciaen el hardware [3]
utilizando un enmascaramiento pasivo del
defecto de los circuitos redundantes, p. €. por
|6gica combinatoria de los circuitos
redundantes, por circuitos de decision
mayoritaria [3]
utilizando un enmascaramiento activo del
defecto, p. g. desconectando los elementos
debilitados o insertando |os elementos de
recambio [3]
Deteccion o localizacion del hardware defectuoso de
un computador efectuando tests durante las
operaciones de espera o durante |os tiempos muertos,
p. §. pruebas de arranque (pruebas de circuitos
digitales, p. g. de componentes separados de
computador GO1R 31/317) [3]
Pruebas marginales [3]
Pruebas de funcionamiento l4gico, p. €. mediante
analizadores 16gicos [6]
Pruebas funcionales [3]
Generacion de sefiales de entrada de prueba, p.
. vectores, formas o secuencias de prueba [6]
Reconfiguracion para pruebas, p. €. LSSD,
particion [6]
Pruebas incorporadas [6]
Hardware de pruebas, es decir circuitos de
tratamiento de sefiales de salida [6]
con comparacion entre la respuesta efectiva
y larespuesta conocida libre de error [6]
verificando que el orden de tratamiento es correcto
(GO6F 11/07, GO6F 11/22 tienen prioridad; control de
la configuracién de trenes de impul sos
HO3K 5/19) [3]
Vigilanciadel funcionamiento [3]
con indicacion visual del funcionamiento de la
méquina[3]
Registro o eval uacion estética de la actividad del
computador, p. . delasinterrupciones o de las
operaciones de entrada-salida [3]
Prevencién de errores probando o depurando el
software [7]

Acceso, direccionamiento o asignacion en sistemas o
arquitecturas de memoria (registro de lainformacién
en general G11) [4,5]

Direccionamiento o asignacion; Redireccionamiento
(secuencia de direccion de programa GO6F 9/00;
disposiciones para sel eccionar una direccién en una
memoriadigital G11C 8/00) [4]
Direccionamiento de palabras de longitud variable
0 de partes de palabras [4]
Direccionamiento de un bloque fisico de
posiciones, p. g. por direccion de base,
direccionamiento de médul os, extension del
espacio de direccidn, especializacion de memoria
(GO6F 12/08 tiene prioridad) [4]
en sistemas de memorias jerérquicas, p. §.
sistemas de memoria virtual [4]
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12/10
12/12
12/14

12/16

13/00

13/10
13/12
13/14
13/16
13/18
13/20
13/22
13/24
13/26
13/28
13/30

13/32

13/34
13/36

13/362
13/364

13/366

13/368

13/37

13/372

13/374

13/376

13/378

13/38

GO6F

Traduccién de direcciones[4]

Control de remplazamiento [4]
Proteccion contra la utilizacion no autorizada de la
memoria[4]
Proteccion contrala pérdida de contenidos de
memoria[4]

I nterconexion o transferencia de informacion u otras
sefiales entre memorias, dispositivos de
entrada/salida o unidades de tratamiento (circuitos de
interfaz para dispositivos de entrada/salida especificos
GO6F 3/00; sistemas multiprocesadores GO6F 15/16;
transmision de informaciones digitales en general HOAL ;
seleccion HO4Q) [4]
Control por programa para dispositivos periféricos
(GO6F 13/14 a GO6F 13/42 tienen prioridad) [4]
utilizando hardware independiente del procesador
central, p. g. canal o procesador periférico [4]
Tratamiento de peticiones de interconexion o de
transferencia[4]
para el acceso a bus de memoria (GO6F 13/28
tiene prioridad) [4]
con control prioritario [4]
para el acceso a bus de entrada/salida [4]
utilizando la exploracion sucesiva, p. . la
Ilamada sel ectiva (GO6F 13/24 tiene
prioridad) [4]
utilizando lainterrupcion (GO6F 13/32 tiene
prioridad) [4]
con control prioritario [4]
utilizando la transferencia por réfaga, p. €.
acceso directo alamemoria, robo de ciclo
(GO6F 13/32 tiene prioridad) [4]
con control prioritario [4]
utilizando la combinacion de interrupcion y de
transferencia por rafaga [4]
con control prioritario [4]
parael acceso a bus comin o a sistema de buses
comunes [4]
con control centralizado de acceso [5]
utilizando sefiales independientes de peticion
o de autorizacion, p. g. utilizando lineas
separadas de peticién y de autorizacion [5]
utilizando un arbitro de interrogacion
centralizado [5]
con comando de acceso descentralizado [5]
utilizando una prioridad que dependa de la
posicion fisica, p. €. conexion en guirnalda,
interrogaci on por turno o paso de testigo [5]
utilizando una prioridad que dependa del
tiempo, p. §. contadores de tiempo o
interval os de tiempo individualmente
cargados [5]
utilizando un método de autoseleccién con
un comparador individual de codigo de
prioridad [5]
utilizando un método de resolucion de
conflictos de utilizacién, p. €. deteccion de
colision, evitacion de colision [5]
utilizando un método de interrogacion
paraela[5]
Transferencia de informaciones, p. . sobre un bus
(GO6F 13/14 tiene prioridad) [4]



GO6F

13/40
13/42

15/00

15/02

15/04

15/08

15/10
15/12

15/14
15/16

15/163
15/167

15/17

15/173

15/177

15/18

15/76

15/78
15/80

15/82
17/00

17/10

Estructura del bus [4]

Protocolo de transferencia para bus, p. g.
interbloqueo; Sincronizacion (sincronizacion para
latransmision de informacion digital en general
HO4L 7/00) [4]

Computadores digitales en general (detalles
GO6F 1/00 a GO6F 13/00); Equipo detratamiento de
datos en general (redes neuronales para el tratamiento
de datos de imagenes GO6T)
controlado manua mente con entrada por teclado y
con célculo controlado por programa incorporado, p.
€. calculadoras de bolsillo
gue reciben los programas a mismo tiempo que los
datos atratar, p. €. sobre el mismo soporte de
registro
que utilizan un tablero de conexion parala
programacion [5]
Tabuladores [5]
gue tienen disposiciones para producir a
mismo tiempo documentos de salidaimpresosy
documentos de salida perforados [5]
Perforadores de calculo [5]
Asociaciones de dos 0 mas computadores digitales
gue tienen cada uno por o menos una unidad
aritmética, una unidad programay un registro, p. €.
parael tratamiento simultaneo de varios programas
(circuitos de interface paralos dispositivos de
entrada/sali da especificados GO6F 3/00;
disposiciones para la multiprogramacion GO6F 9/46;
transmision de informacion digital en generalHOAL,
p. §. en las redes de computadores HO4L 12/00;
seleccion HO4Q)
Comunicacion entre procesadores [6]
gue utilizan una memoria comun, p. . buzén
de correo electrénico (proteccién de memoria
GO6F 12/14; control prioritario de acceso a
memoria GO6F 13/18) [6]
que utilizan una conexion del tipo
entrada/salida, p. . canal, puerto
entrada/salida [6]
gue utilizan unared de interconexién, p. §.
matricial, bargjada, piramidal, en estrella,
ramificada (circuitos de conmutacion de
interfaz GO6F 13/40) [6]
Control de inicializacion o de configuracion
(control de configuracion para el control, los
ensayos o en caso de fallo GO6F 11/00) [6]
en € cual un programa es modificado en funcion de
la experiencia adquirida por €l computador mismo en
el curso de un ciclo completo; Méaquinas capaces de
instruirse (sistemas de control adaptativos
G05B 13/00)
Arquitecturas de computadores universales con
programas grabados (con tablero de conexiones
GO6F 15/08; multicomputadores GO6F 15/16;
tratami ento de datos de imagen de aplicacion general
GO06T 1/00) [5,6]
que comprenden una sola unidad central [5]
que comprenden un conjunto de unidades de
tratamiento con control comun, p. €. varios
procesadores de datos de instruccidn Unica
(GO6F 15/82 tiene prioridad) [5]
controlados por datos o peticiones [5]

Equipo o métodos de tratamiento de datos o de
calculo digital, especialmente adaptados para
funciones especificas [6]

Operaciones mateméticas complejas [6]

17/11
17/12
17/13
17/14

17/15
17/16
17/17

17/18
17/20

17/21

17/22

17/24
17/25
17/26
17/27

17/28

17/30

17/40

17/50

19/00

pd
o3
QD

21/00

21/02

paralaresolucion de ecuaciones [6]
Ecuaciones simultaneas [6]
Ecuaciones diferenciales (utilizando
analizadores diferenciales digitales
GO6F 7/64) [6]
Transformaciones de Fourier, de Walsh o las
transformaciones de espacios andlogos [6]
Céculo de funciones de correlacion [6]
Céculo de matrices o de vectores [6]
Evaluacién de funciones por métodos de
aproximacion, p. g. por interpolacién o
extrapolacion, por igualacion, por €l método de los
minimos cuadrados (interpolacién para control
numérico GO5B 19/18) [6]
paralaevaluacion de datos estadisticos [6]
M anipulacién de datos en lenguaje natural (andlisiso
sintesisdelavoz G10L) [6]
Tratamiento de textos (GO6F 17/27, GO6F 17/28
tienen prioridad; sistemas para maguinas de
componer B41B 27/00) [6]
Manipulacion o registro por medio de codigos,
p. §. en una secuencia de caracteres de
texto [6]
Edicion, p. g. insercién/supresion [6]
Justificacion automatica [6]
Cesura automatica [ 6]
Anallss automatico, p. . andisis gramatical,
correccion ortogréfica [6]
Tratamiento o traduccion del lenguaje natural
(GO6F 17/27 tiene prioridad) [6]
Recuperacion de lainformacion; Estructura de bases
de datos a este efecto [6]
Adquisiciény consignacion de datos (para entrada al
computador GO6F 3/00) [6]
Disefio asistido por computador (para el disefio de
circuitos de ensayo para memorias estéticas
G11C 29/54) [6,8]

Equipos o métodos de proceso de datos o de computo
digital, especialmente adaptados a aplicaciones
especificas (GO6F 17/00 tiene prioridad; sistemas o
meétodos de proceso de datos especial mente adaptado a
funciones administrativas, comerciales, financieras, de
supervision o de pron6sticoG06Q) [6,8]

El presente grupo cubre: [6]

— lasestructuras particulares de computadores para
permitir o facilitar la utilizacién en aplicaciones
especificas; [6]

— las adaptaciones no estructurales de computadores a
una aplicacion especifica, p. . métodos de célculo.
(6]

Disposiciones de seguridad para la proteccion de
computadores o sistemas de computadores contra
actividades no autorizadas (multiprogramacion
GO6F 9/46; proteccidn contra el uso no autorizado dela
memoriaGO6F 12/14; aparatos dispensadores
accionados mediante tarjeta de identidad codificada o
tarjeta de crédito GO7F 7/08; vigilancia anti robo de
€equipos por una estacion central GO8B 26/00;
comunicacion secreta o seguraHO4L 9/00; redes de
conmutacion de datosHO4L 12/00) [8]

mediante |a proteccion de componentes internos

especificos de computadores [8]

Int.Cl. (2010.01), Seccion G



21/04 . mediante laproteccion de dispositivos periféricos
especificos, p. g. teclados o pantallas [8]
21/06 . mediante la deteccion de la manipulacion no

autorizada de, o laintrusion en, un recinto cerrado, p.
€. un alojamiento o una habitacion [8]
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21/20

21/22

21/24

GO6F

mediante la restriccion del acceso alos nodos de un
sistema o red de computadores [8]

mediante la restriccion del acceso a, 0 manipulacion
de, programas o procesos [8]

mediante la proteccion directa de los datos, p. g.
mediante etiquetado [8]



