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CONTROL; REGULACION

SISTEMAS DE CONTROL O DE REGULACION DE VARIABLES NO ELECTRICAS (para la colada continua de metales
B22D 11/16; dispositivos obturadores en si F16K; evaluacién de variables no eléctricas, ver las subclases apropiadas de GO1; parala
regulacion de variables eléctricas o magnéticas GO5F)

La presente subclase no cubre las caracteristicas de aplicacion general paralos sistemas de regulacion, p. g. las disposiciones para

eliminar lainestabilidad, que estan cubiertas por la subclase GO5B.

En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:

“sistemas’ cubre los dispositivos independientes tales como | os reguladores de velocidad, |os reguladores de presion.

Los sistemas de control especialmente adaptados a aparatos, maguinas o procedi mientos particulares estan clasificados en las

subclases para esos aparatos, maquinas o procedimientos siempre que el control o |a regulacion relacionados con la adaptacion

particular estén explicitamente previstos en dicho lugar, bien seaanivel de detalle (p. €. A21B 1/40 : “paralaregulacion dela
temperatura en los hornos de panaderid’), o anivel general (p. g. B23K 9/095 : “para el control automético de los parametros de
soldadura parala soldadura por arco™). En caso contrario, la clasificacion se efectlia en el lugar més apropiado de la presente
subclase.

Las siguientes son listas de entradas previstas del tipo mencionado anteriormente. Cuando el lugar esta previsto anivel de detalle,
las entradas han sido agrupadas de acuerdo con los grupos principales de la presente subclase. Cuando el lugar previsto es de
tipo general (p. €. de un tipo apropiado para méas de uno de los grupos principal es especificados en las listas, o paralos grupos
principales GO5D 27/00 o GO5D 29/00), las entradas estan catal ogadas con €l titulo “referencias generales”.

Entradas relativas a GO5D 1/00
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AO01B  69/00 Maguinas o instrumentos agricolas

A63H 17/36 Vehiculos dejuguete

B60V 1/11  Vehiculosde colchon deaire

B60W 30/10 Mantenimiento de latrayectoria de vehiculos terrestres

B62D 1/00  Mando de ladireccion para vehiculos a motor o remolques, es decir, medios para producir un

cambio en ladireccion
B62D 6/00 Disposiciones para controlar automaticamente la direccién en funcion de las condiciones de
conduccion

B62D 55/116 Chasisde vehiculos de cadenas

B63H 25/00 Gobierno marino; control de bugues

B64C  13/00 Control de aeronaves

B64C  15/00

B64D 25/11 Control delaactitud o de ladireccion de sillas eyectables de aeronaves

B64G 1/24  Vehiculos espaciades

FA1G 7/00  Misiles autopropulsados

F42B 15/01 Misiles guiados

F42B 19/01  Torpedos marinos
Entradas relativas a GO5D 3/00

A43D 119/00 Fabricacién de calzado

B21K  31/00 Soportes paralos (tiles de forjado o prensado

B23B  39/26 Utilesde escariado o de taladrado controlados a partir de un modelo

B23D 1/30, Méguinas cepilladoras o mortajadoras controladas por un dispositivo de copiar

B23D 3/06,

B23D 5/04

B23H 7/18  Espaciamiento entre el electrodo y la pieza en los trabajos de descarga el éctrica'y electroquimicos

B23K  26/02 Piezadetrabajo en soldadurao corte por laser

B23K  37/04 Piezadetrabajo en soldadura

B23K  37/06 Paracolocar los materiales fundidos

B23Q 5/20  Brocas detrabajo

B23Q 15/00, Herramienta o posicion de trabajo en las maguinas herramientas

B23Q  16/00

B23Q 35/00 Herramientas controladas por un modelo o plantilla

B24B  17/00 Muelas controladas por plantillas, disefios, bandas magnéticas o analogos

B24B  47/22 Posicion de partidade lamuela

B30B  15/24  Organos de accionamiento en las prensas

B62D 55/116 Chasisde vehiculosde orugas

B65H  23/18 Mecanismos de avance de banda

EO02F 3/43  Cucharas o palas de dragadoras

F15B 9/00  Servomotores de presion de fluido con accion de seguimiento

F24J 2/38 Dispositivos de seguimiento para los colectores de calor solar

GO3F 9/00  Produccién fotomecanica de superficies texturadas

G11B 5/588 Cabezas rotativas en los sistemas de registro de lainformacion

G21C 7/12  Desplazamiento de los elementos de control en |os reactores nucleares
Entradas relativas a GO5D 5/00

A24B 7/14  Cortado del tabaco

BO5C  11/02 Espesor del revestimiento de materiales fluidos aplicados sobre una superficie
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Espesor, longitud, diametro o otras dimensiones transversales de |os productos en las laminadoras
Dimensiones de la cinta de vidrio fundido
Espesor de lalamina en las maguinas de fabricacion de papel

Cantidad de aire en los cascos para €l secado de |os cabellos
Flujo de agentes hacia el cuerpo humano

Gases 0 vapor en |os separadores el ectrostéticos

Material fluyente en los dispositivos para el revestimiento
Distribucion de bebidas a presion

Transferencia de liquidos

Purificadoras de gas

Limpieza por chorro de liquido de los orificios de perforacion
Extraccién de fluido de los pozos

Flujo en las méguinas o sistemas de desplazamiento no positivo
Disposiciones paralalubrificacién de maguinas motrices
Flujo de agentes de refrigeracién en las maguinas motrices
Fluido de trabajo en las turbinas de gas

Estrangulamiento en los tubos
Flujo de aire o aporte de fluidos de calefaccion o refrigeracion en los dispositivos de tratamiento

deaire

Flujo de aire o de gas para el secado
Aparatos para pesar un flujo continuo
Refrigeracion en las instalaciones de energia nuclear

Nivel de liquido en las disposiciones parala sedimentacién

Nivel de latinta en los sistemas de impresion, de copia o multicopia
Alimentacion de agua en las calderas

Electrodos liquidos en los tubos o lamparas de descarga el éctrica

Densidad en las disposiciones para sedimentacion
Mezcladores

Chorros abrasivos

Mezclas de arcillas o de cemento

Transportadores de materiales a granel

Relacion de flujo en las plantas de propulsién a reaccion

Velocidad de los tambores para €l estirado del metal

Velocidad de corte del Gtil o delapieza

Velocidad del pison en las prensas

Fijacion o limitacion de la velocidad de los vehiculos

Vehiculos propulsados el éctricamente

Control de crucero para vehiculos por carretera

Velocidad de crucero de las aeronaves

Velocidad de alimentacion en la fabricacion de filamentos, hilos, fibras, sedas o cintas artificiales
Maquinas de cardado

Maquinas de urdido, de plegado o de cruzamiento

Variacion ciclicade lavelocidad en los telares

Velocidad de fluido portador en los andlisis quimicos

Soportes de registro en forma de hilos o de bandas o cabezas para estos soportes en |os sistemas de
registro de lainformacién

Soportes de registro en forma distinta a hilos o bandas o cabezas para estos soportes el los
sistemas de registro de lainformacién

Entradas relativas a GO5D 15/00

Herramientas de percusion portétiles

Presién gjercida por el pison €l las prensas

Tension del material filiforme

Tension de bandas, de cintas o de material filiforme
Tension de lacuerda, del cable o de la cadena
Tension en lostelares

Tension en las maquinas de coser

Presion en la fabricacion de papel

Secado de tejidos

Presion de aire o de gas para el secado

Tension de soportes de registro en las disposiciones para registro de lainformacion

Entradas relativas a GO5D 16/00

Presién de los neuméticos
Presién de aire en €l interior de laropa paratrabajar sumergido
Presién de aire en €l interior de |as aeronaves

B21B 37/16
C03B  18/04
D21F 7/06
Entradas relativas a GO5D 7/00
A45D  20/26
A61IM 5/168
B0O3C 3/36
BO5C  11/10
B67D 1/12
B67D 5/28
C10K 1/28
E21B 21/08
E21B  43/12
FO1D 17/00
FO1M 1/16
FO1P 7/00
Fo2C 9/16,
Fo2C 9/50
F16L 55/027
F24F 11/00
F26B 21/12
G01G 11/08
G21D 3/14
Entradas relativas a GO5D 9/00
BO1D 21/34
B41L 27/04
F22D 5/00
HO1J 1/10,
HO01J 13/14
Entradas relativas a GO5D 11/00
BO1ID 21/32
BO1F 15/04
B24C 7/00
B28C 7/00
B65G  53/66
FO2K 3/075
Entradas relativas a GO5D 13/00
B21C 1/12
B23Q  15/00
B30B  15/20
B60K  31/00
B60L 15/00
B6OW  30/14
B64D  31/08
D01D 1/09
D01G 15/36
DO2H 13/14
D0O3D 51/16
GOIN  30/32
G11B  15/46
GlB  19/28
B25D 9/26
B30B  15/22
B65H  59/00
B65H 77/00
B66D 1/50
D0O3D  49/04
D05B  47/04
D21F 3/06
F26B 13/12
F26B 21/10
G11B 15/43
B60C  23/00
B63C  11/08
B64D  13/00
B65G  53/66

Transportadores de materiales a granel
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D01D 1/09 Fabricacion de filamentos, de hilos, fibras, sedas o cintas artificiales
E21B  21/08 Limpiezade tubos de perforacién por chorro de liquido

FO1M 1/16  Disposiciones paralalubrificacion de maquinas motrices

GOIN  30/32 Presion del fluido portador en los andlisis quimicos

HO1J 7/14  Presion en los tubos o ldmparas de descarga el éctrica

HO1K 1/52  Presion en las lamparas el éctricas de incandescencia

Entradas relativas a GO5D 19/00

B25D
B65G

9/26
27132

Herramientas de percusion portétiles
Transportadores de sacudidas

Entradas relativas a GO5D 21/00

BO1D 21/32 Densidad en las disposiciones para sedimentacion

BO1D 53/30 Tratamiento del gas o del vapor

GOIN  30/34 Composicion del fluido portador en los andlisis quimicos
Entradas relativas aG05D 22/00

A01G 25/16 Riego dejardines, campos, terrenos de deportes o similares

AOLK  41/04 Incubadoras paraaves de corral

A24B 9/00  Productos a base de tabaco

F24F 11/00  Acondicionamiento de aire

F26B 21/08  Secadores

Entradas relativas a GO5D 23/00

A21B 1/40  Hornos de panaderia

A45D 6/20 Rizadoresde pelo

B21C  31/00 Extrusion de metales

B60C  23/00 Temperaturade los neuméticos

B64G 1/50  Vehiculos espaciades

C03B  18/18, Bafios de flotacion parala fabricacion de cristal

C03B  18/22

D01D 1/09  Fabricacion de filamentos, hilos, fibras, sedas o cintas artificiales
D04B  35/30 M&éguinasde tricotar

DO6F  75/26  Planchas manuales

D21F 5/06 Méguinas paralafabricacion de papel

FO1M 5/00  Lubricante en las disposiciones para lubrificacion de méguinas motrices
F16N 7/08  Disposiciones paralaalimentacién de aceite o de un lubricante no especificado desde un depdsito
F22G 5/00  Sobrecaentamiento del vapor

F26B  21/10 Secadores

GOIN  30/30 Temperaturadel fluido portador en andlisis quimicos

HOIM  10/50 Acumuladores de energia eléctrica

HO5B 6/06, Calefaccion dieléctrica, por induccién o por microondas

HO5B 6/50,

HO05B 6/68

HO5G 1/36  Anodo del tubo de rayos-X

Entradas relativas a GO5D 25/00

B41B  21/08 M&éguinas fotograficas de componer
HO1S 3/10, Laésery otras fuentesluminosas
HO5B  33/08,

HO5B  35/00

HO5B  43/00

Referencias generales

CONTROL DE: VELOCIDAD O

Aparatos de combustién en los que la combustion tiene lugar en un lecho fluidificado de

A01D  41/127 Cosechadoras-trilladoras
A01J 5/007 Maquinas de ordefio
B23K 9/095 Parametros de soldadura
B23Q 35/00 Copiaen las maquinas herramientas
B24B  17/00, Amolado o pulido
B24B 49/00
B24C 7/00  Chorros abrasivos
B67D 1/12  Distribucion de bebidas a presién
F23C  10/28
combustible u otras particulas
GO3G 21/20  Procesos €electrogréficos, electrofotogréaficos o magnetogréficos
HO2P 5/00 Motores o generadores dinamoel éctricos
HO2P 9/00
Esguema general

CONTROL DE: TEMPERATURA,;

GO05D

ACELERACION; FUERZA; PRESION;
POTENCIA; OSCILACIONES MECANICAS............ 13/00; 15/00;
16/00; 17/00; 19/00

CONTROL DE: CAUDAL; NIVEL,
CONTENIDO......coiiiiiiiiir s 7/00; 9/00;
11/00
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HUMEDAD; VISCOSIDAD; VARIABLES

QUIMICAS O FISICOQUIMICAS,

INTENSIDAD LUMINOSA ... 23/00; 22/00;
24/00; 21/00; 25/00

CONTROL DE: POSICION, DIRECCION,
DIMENSIONES. ..o, 1/00 Hasta 5/00
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CONTROL SIMULTANEO DE VARIAS

VARIABLES........cooiiis 27/00, 29/00

1/00

1/02

1/03

1/04

1/06

1/08

1/10

1/12
3/00

3/10
3/12
3/14

3/16

3/18
3/20

5/00

5/02
5/03

5/04

5/06

7/00

7/01
7/03
7106

9/00

9/02
9/04
9/12

11/00

11/02

MATERIA NO PREVISTA EN OTROS

Control dela posicién, del rumbo, dela altitud o de
la actitud de vehiculosterrestres, acuaticos, aéreoso
espaciales, p. g. piloto automatico (sistemas de
radionavegacion o sistemas and ogos que utilizan otras
ondas GO1S)
Control de laposicion o del rumbo por referenciaa
un sistema de dos dimensiones [2]
gue utilizan sistemas de transmision por
proximidad de campo, p. §. del tipo de bucle
inductivo
Control delaaltitud o de la profundidad
Régimen de modificacion dela altitud o dela
profundidad
Control delaactitud, es decir, eliminacion o
reduccion de | os efectos del balanceo, cabeceo o
guifiada
Control de laposicion o del rumbo en lastres
dimensiones simultaneamente (GO5D 1/12 tiene
prioridad)
Control paralabtsqueda de un objetivo

Control dela posicion o dela direccion (GO5D 1/00
tiene prioridad; control de programa numérico
GO05B 19/18)
sin utilizacion de realimentacion [3]
utilizando realimentacion [3]
utilizando un dispositivo de comparacion
analégico [3]
cuya amplitud de salida no puede tomar mas
gue un cierto nimero de valores discretos
(GO5D 3/18 tiene prioridad) [3]
produciendo una serie de impulsos [3]
utilizando un dispositivo de comparacion
digital [3]

Control para obtener las dimensiones deter minadas
deun material

Control de un espesor, p. €. de un material laminado

caracterizado por la utilizacién de medios
eléctricos
Control de las dimensiones de los objetos, p. €. de
particulas

caracterizados por la utilizacién de medios
eléctricos

Control de caudales (control de nivel GO5D 9/00;
control de contenidos GO5D 11/00; aparatos para pesar
G01G)

sin fuente de energia auxiliar

con una fuente de energia auxiliar no eléctrica[2]

caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

Control del nivel, p. g. controlando la cantidad del
material almacenado en un recipiente
sin fuente de energia auxiliar
con unafuente de energia auxiliar no eléctrica[2]
caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

Control de contenidos (control de variables quimicas o
fisico-quimicas, p. . del valor del pH, GO5D 21/00;
control de la humedad GO5D 22/00; control de la
viscosidad GO5D 24/00) [3]
Control de larelacion de caudales de materiales
fluidos o fluyentes

GRUPOS DE ESTA SUBCLASE.......ccocotiierineercrceneneenns 99/00
11/03 sin fuente de energia auxiliar
11/035 con fuente de energia auxiliar no eléctrica[2]
11/04 determinado el peso de componentes
individuales, p. €. por un procedimiento
gravimétrico
11/06 determinado el peso especifico de lamezcla, p.
. utilizando un aerémetro
11/08 determinando la concentracion de la mezcla, p.
¢g. determinando €l valor del pH [3]
11/10 determinando el contenido en humedad de
liquidos no acuosos
11/12 determinando la viscosidad de la mezcla
11/13 caracterizado por el uso de medios el éctricos
11/16 Control de larelacién de lamezcla de fluidos que
tienen temperaturas diferentes, p. g. determinando la
temperatura de una mezcla de fluidos que tienen
viscosidades diferentes
13/00 Control delavelocidad lineal; Control dela

13/02
13/04

13/06
13/08
13/10
13/12
13/14

13/16

13/18

13/20

13/22

13/24

13/26

13/28

13/30

13/32
13/34

13/36

velocidad angular; Control dela aceleracién o dela
deceleracion, p. . de magquina motriz (sincronizacion
de un receptor y de un emisor de telegrafia HO4L 7/00)
Detalles
gue aseguran la disyuncién de un motor en caso de
pasarse de la vel ocidad méxima
gue aseguran la amortiguacién de vibraciones
intermitentes en los reguladores
sin fuente de energia auxiliar
Reguladores centrifugos de bolas
Partes constitutivas
Bolas; Montaje de éstas; Regulacion del
equipo paralos limites, p. €. temporalmente
Bielas elevadoras; Mecanismos de
transmisién con este fin; Mecanismos de
|lamada con este efecto
equilibrados por resortes de arafia que actlian
inmediatamente sobre las bolas
equilibrados por resorte de arafia que acttian
sobre la biela elevadora articulada
equilibrados por la presién de un fluido que
actlia sobre labiela elevadora articulada
equilibrados por dos 0 més accesorios
diferentes, que actlian simultaneamente sobre la
bielaelevadora, p. g. con, alavez, lafuerzade
un resorte'y lapresién de un fluido con, ala
vez, lafuerza de un resorte y unafuerza
electromagnética
con posibilidad de modular el grado de no
uniformidad de la velocidad
con posibilidad de redlizar efectos de frenado
en caso de aumento de la velocidad
Reguladores caracterizados por caracteristicas
hidraulicas en las que lavelocidad de un eje se
convierte en presion de un fluido (transductores
que convierten las variaciones de cantidades
fisicas en variaciones de presion de fluido
F15B 5/00)
que utilizan una bomba
con fuente de energia auxiliar no eléctrica
(convertidores de presion de fluidos F15B 3/00) [2]
utilizando dispositivos de regulacion con banda
proporcional, es decir, dispositivos de regulacion
“pr
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13/38

13/40

13/42

13/44

13/46

13/48
13/50

13/52

13/54

13/56

13/58

13/60

13/62

13/64

13/66

15/00

15/01

16/00
16/02

16/04
16/06

16/08
16/10
16/12
16/14
16/16
16/18
16/20

17/00
17/02

gue tienen reguladores centrifugos del tipo de
bolas
que tienen reguladores hidraulicos del tipo de
bomba
que tienen reguladores fluidos del tipo
controlador de flujo, es decir, enlos que el
ancho del flujo del liquido es controlado por las
bolas
gue utilizan reguladores hidraulicos del tipo a
chorro
que utilizan dispositivos de regulacion con banda
proporcional y accion integral, es decir,
dispositivos de regulacion “Pl”
gue tienen mecanismos el ésticos de equilibrado
gue tienen medios de unién para superponer un
dispositivo de regulacién proporcional y un
dispositivo de regulacion integral
que utilizan dispositivos de regulacion con banda
proporcional y accion diferencial, es decir,
dispositivos de regulacion “PD”
gue tienen reguladores centrifugos de bolas que
gjercen una accion de aceleracion
gue tienen mecanismos de equilibrado que
gjercen un efecto de retardo
gue tienen medios de unién de un dispositivo
deregulacion delavelocidad y de un
dispositivo de regulacion de la aceleracion
gue utilizan dispositivos de regulacion con banda
proporcional, accion diferencial y accion integral,
es decir, dispositivos de regulacion “PID”
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos,
p. €. utilizacion de una dinamo taquimétrica,
utilizacién de transductores que convierten valores
€l éctricos en un desplazamiento
gue compensan la diferencia de velocidad entre
motores que engranan por un mecanismo diferencial
o ladiferencia de velocidad entre un gje de control y
un gje controlado
Unidades de regulacion previstas parala accién
combinada con control que dependen de unavariable
distinta de la velocidad

Control delafuerza o delatension mecanica;
Control dela presion mecanica
caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

Control delapresion de un fluido
Modificaciones del sistema parareducir los efectos
deinestabilidad, p. €. debidos a vibraciones, ala
friccidn, alatemperatura anormal, ala sobrecarga, a
desequilibrado (amortiguadores de vibraciones
F16F 7/00)
sin fuente de energia auxiliar
siendo el elemento sensor un drgano eléstico que
cedealapresion, p. . un diafragma, un fuelle,
una capsula
Control de lapresién de un liquido
siendo el elemento sensor un pistén o un inmersor
siendo el elemento sensor un flotador
con fuente de energia auxiliar no eléctrica[2]
derivada del fluido controlado
derivada de una fuente exterior
caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

Control de un par; Control de la potencia mecanica
caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

(2009.01), SeccionG

19/00

19/02
21/00

21/02

22/00
22/02

23/00

23/01
23/02

23/08

23/10
23/12
23/13
23/185

23/19
23/20

23/22
23/24

23/26

23/27
23/275

23/30

23/32

24/00
24/02

25/00

25/02

GO05D

Control de oscilaciones mecanicas, p. g. dela
amplitud, dela frecuencia, delafase

caracterizado por la utilizacién de medios eléctricos

Control devariables quimicas o fisicoquimicas, p. §.
del valor del pH [3]
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos

Control delahumedad [2]
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos

Control de latemperatura (disposiciones de
conmutacion automética para los aparatos de
calefaccion el éctricos HOS5B 1/02)
sin fuente de energia auxiliar
con un elemento sensor dilatdndose y
contrayéndose en respuesta a las variaciones de
temperatura (GO5D 23/13 tiene prioridad)
con un elemento bimetdlico (disposicién de
obturadoresy de vias de salida especialmente
concebidos para mezclar fluidos F16K 11/00)
con elementos de accion brusca (paralas
vélvulas F16K 31/56)
con el elemento sensor respondiendo variaciones
delapresion o del volumen en un fluido encerrado
haciendo variar larelacion de la mezcla de dos
fluidos que tienen temperaturas diferentes
con fuente de energia auxiliar no eléctrica[2]
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos
con un elemento sensor que presenta una variacion
de sus propiedades eléctricas 0 magnéticas con los
cambios de temperatura (GO5D 23/13 tiene
prioridad)
siendo el elemento sensor un termopar
teniendo el elemento sensor unaresistencia que
varia con latemperatura, p. €. unatermistancia
teniendo el elemento sensor una permeabilidad
que varia con la temperatura
con el elemento sensor que responde alaradiacion
con el elemento sensor que se dilata, se contrag, 0
funde en funcién de las variaciones de temperatura
Controlador autométicos con un dispositivo de
calefaccion auxiliar que afectaa elemento sensor,
p. €. para prever |las variaciones de temperatura
(controles autométicos en general y no limitados a
laregulacion de latemperatura GO5B)
con posibilidad de regular la accion del
dispositivo de calefaccion auxiliar, p. €. en
funcion del tiempo

Control dela viscosidad
caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos

Control delaluz, p. . intensidad, color, fase
(elementos méviles de dispositivos de iluminacion para
el control de laluz F21V; dispositivos o sistemas Opticos
gue utilizan elementos méviles o deformables para
controlar laluz independientemente de la fuente
GO02B 26/00; dispositivos o sistemas cuyo
funcionamiento 6ptico es modificado por €l cambio de
las propiedades dpticas del medio que constituye estos
dispositivos o sistemas para el control delaluz,
disposiciones de circuitos especia mente adaptados a
estos dispositivos, control de laluz por ondas
electromagnéticas, por electrones o por otras particulas
elementales GO2F 1/00) [4]

caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos



GO05D

27/00  Control simultaneo de variables que entran en doso 29/00 Control devariableseléctricasy no eléctricas
mas de los grupos principales GO5D 1/00 Hasta simultaneamente
GO05D 25/00

99/00 Materiano prevista en otros grupos de esta

27/02 . caracterizado por la utilizacion de medios eléctricos
subclase[8]
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