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VEHICULOSEN GENERAL

CONTROL CONJUGADO DE VARIAS SUBUNIDADES DE UN VEHICULO DE DIFERENTE TIPO O FUNCION;
SISTEMAS DE CONTROL ESPECIALMENTE ADAPTADASA VEHICULOSHiBRIDOS; SISTEMAS DE AYUDAA LA
CONDUCCION DE VEHICULOS TERRESTRES NO RELACIONADOS CON EL CONTROL DE UNA SUBUNIDAD
PARTICULAR [8]

Esta subclase no cubre el control de una Ginica subunidad; estas se clasifican en €l lugar correspondiente a dicha subunidad, p.€j.

FO2D, F16H. Cuando una Unica subunidad esta controlada por sefial es provenientes de otras subunidades, el control de esta Unica

subunidad se clasifica en el lugar apropiado para dicha subunidad. Por ejemplo, el control de una transmisién de relacién variable

por medio de sefial es provenientes del motor o del acelerador se clasifica en la subclase de transmisiones, F16H. [8]

El control conjugado de conjuntos de propulsion, p.gj. del motor y de unatransmision de relacion variable, que tiene lugar

Unicamente de manera transitoria durante el cambio de relacion de transmisién y que esté caracterizado por €l control de la

transmision, se clasificaigua mente en la subclase de transmisiones, F16H. [8]

En los grupos B60W 20/00 Hasta B60W 50/00, laregla de prioridad del primer lugar se aplica, es decir, en cada nivel jerérquico, la

clasificacion serealizaen el primer lugar apropiado. [8]

Cuando se clasificaen el grupo B60W 10/00, se debe también clasificar en los grupos B60W 20/00 Hasta B60W 50/00 para

identificar el uso o e fin del control. [8]

En esta subclase, las expresiones siguientes tienen el significado indicado a continuacion: [8]
“control conjugado” designa un sistema a bordo, programado o que reacciona autométicamente a la situacion, que incorporala
|6gica de control de varias subunidades del vehiculo, de funcién o de tipo diferentes, este sistema envia sefia es de control a
dispositivos de accionamiento de varias subunidades del vehiculo, de manera que estas Ultimas cooperan para resolver un
problema particular o para responder a circunstancias de la conduccion determinadas; [8]

— “distemade ayudaalaconduccion” designa un sistema electrénico a bordo de un vehiculo terrestre para controlar
automaticamente el movimiento del vehiculo; [8]

— *“vehiculo terrestre” designa un vehiculo normalmente conducido por unapersonay destinado al transporte por carretera, p.j. un
automovil, camién o autobus; [8]

— *“subunidad” designa uno de los siguientes sistemas del vehiculo: propulsién, embrague, caja de cambios, sistema de reparticion
del par motor entre el eje delantero y trasero, diferencial, sistema de frenos, direccion, suspensién, elementos de almacenamiento
de energia, células de combustible o equipamiento auxiliar. [8]

Control conjugado de subunidades de vehiculo de 20/00 Sistemasde control especialmente adaptados a
diferentestipos o funciones (para propulsion de vehiculos hibridos, es decir, que disponen de varios
vehiculos de traccion exclusivamente el éctrica con una motores primarios que no son del mismotipo, p.g.
fuente de energiainterior a vehiculo B60L 11/00) [8] un motor eléctricoy un motor de combustion
interna, todos ellos destinados a la propulsion del
vehiculo [8]
Al clasificar en este grupo, cada subunidad controlada 30/00 Funcionesde sistemas de ayuda a la conduccién de
debe ser identificada por una clasificacion adecuada vehiculosterrestres no relacionados con el control de
dentro de este grupo. [8] una subunidad particular, p.g. sistemas que utilizan
el control conjugado de varias subunidades del
incluyendo el control de los acoplamientos de la vehiculo [8] - B
cadena cinematica[8] 30/02 . Con’trol de la estabilidad en la conduccion del
incluyendo el control de |as unidades de vehiculo 8] _ _
propulsion [8] 30/04 . . destinadaalaprevencion delabasculacion [8]
incluyendo e control de motores de 30/06 . Maniobraautomética de estacionamiento [8]
combustion [8] 30/08 . Anticipacién o prevencion de colisiones probables o
incluyendo el control de unidades de traccion inminentes [8]
eléctrica, p.gj. motores o generadores [8] 30/10 . Mantenimiento delatrayectoria[8]
incluyendo el control de cajas de cambio de 30/12 . . enunaviadecirculacion [8]
velocidades [8] 30/14 . Control de crucero [8]
incluyendo el control de diferenciales[8] 30/16 . . Control deladistanciaentre vehiculos, p.g. para
incluyendo el control de sistemas de frenado [8] mantener una distancia con €l vehiculo que le
incluyendo el control de sistemas de direccion [8] precede [8]
incluyendo el control de la suspension [8] 30/18 . Propulsion del vehiculo [8]
incluyendo el control de medios de acumulacion de 30/20 . . Reduccion delasvibraciones de la cadena de
energia[8] transmision [8]
paraenergia eléctrica, p.gj. baterias o
condensadores [8]

incluyendo €l control de células de combustible [8]
incluyendo €l control de equipos auxiliares, p.gj.
compresores para €l aire acondicionado o bombas de
aceite [8]

(2009.01), Secci6nB 1



B6OW

40/00

40/02
40/04
40/06
40/08
40/10
40/12

Célculo o estimacion de los par ametros de
funcionamiento para el sistema deayudaala
conduccién de vehiculosterrestres que no estan
relacionados con €l control de una subunidad
particular [8]
relacionados con |as condiciones ambientales [8]
Condiciones de tréfico [8]
Condiciones de lavia[8]
relacionados con los conductores o |os pasajeros [ 8]
relacionados con el movimiento del vehiculo [8]
relacionados con parametros del vehiculo en sf
mismo [8]

50/00

50/02

50/04

50/06

50/08

Detalles de los sistemas de ayuda a la conduccion de
vehiculosterrestres que no estan relacionados con el
control de una subunidad particular [8]

para preservar la seguridad en caso de fallo del
sistema de ayuda a la conduccion, p.gj.
diagnosticando o solventando el

disfuncionamiento [8]

paravigilar €l funcionamiento del sistemade ayudaa
la conduccioén [8]

paramejorar larespuesta dinamicadel sistemade
ayuda alaconduccion, p.gj. paramejorar larespuesta
de regulacion o evitar penduleo o inestabilidad [8]
Interaccion entre el conductor y el sistema de ayudaa
la conduccion [8]
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