HO2B

HO02 PRODUCCION, CONVERSION O DISTRIBUCION DE LA ENERGIA ELECTRICA

HO02B CUADROS, ESTACIONES DE TRANSFORMACION O DISPOSICIONES DE CONMUTACION PARA LA
ALIMENTACION O LA DISTRIBUCION DE ENERGIA ELECTRICA (elementos eléctricos fundamentales, su montaje,
incluyendo el montaje en envolturas o sobre soportes o el montaje de tapas o cubiertas sobre estos elementos, véanse las subclases
correspondientes a tales elementos, p. g. transformadores HO1F, interruptores, fusibles cortocircuitos HO1H, conectores de lineas
HO1R; instalacion de lineas, cables u otros conductores para la alimentacion o la distribucion HO2G)

Nota

La presente subclase cubre los cuadros, las estaciones de conmutacidn, los aparellgjes de conmutacion o su instalacion, o la
asociacion de dispositivos de conmutacion entre ellos o con otros dispositivos, p. g. transformadores, fusibles, contadores o tableros
de distribucion; tal es asociaciones constituyen estaciones de transformacion o puntos de distribucion.

Esquema general

CUADROS, DETALLES DE ESTACIONES
DE TRANSFORMACION O DE
DISPOSICIONES DE CONMUTACION........cccoocciciiiiiiiinns 1/00

ESTACIONES DE TRANSFORMACION.......ccccoeniiiiinine 5/00, 7/00

1/00  Armaduras, cuadros, paneles, pupitres, envolturas;
Detalles de estaciones de transfor macion o de
disposiciones de conmutacion [5]

1/01 . Armaduras[5]

1/015 . Cuadros, paneles, pupitres,; Partes constitutivas o

accesorios [5]
1/03 . . paracontadoresde energia[5]
1/04 . . Montge sobre estos dispositivos de interruptores o

de otros dispositivos en general, estando el
interruptor o dispositivo provisto o no de envoltura

1/044 . . . Montgjeatravésde aberturas[5]

1/048 . . . . Montaje por enclavamiento [5]

1/052 . . . Montajesobrerailes[5]

1/056 . . . Montgje sobre cuadros enchufables[5]

1/06 . . teniendo recintos de proteccion asociados, p. €.

para evitar € acceso alas partes que estan
sometidas a tension (pantallas o protectores para
contactos HO2B 1/14)

1/14 . Pantalaso protectores paraevitar €l acceso alos
contactos (blindaje de los contactos de
seccionamiento en |os aparatos de conmutacion
extraibles HO2B 11/24)

1/16 . Disposicionesdetomade tierra (disposiciones parala
puesta a tierra de estaciones de transformacion
HO2B 5/01, de aparellaje de conmutacion
HO2B 11/28, HO2B 13/075; placas, clavijas u otros
contactos de toma de tierra HO1R 4/66) [5]

1/18 . Disposicion o distribucion de fusibles (para aparellaje
de conmutacion provisto de carro o de cajon
extraibles HO2B 11/26) [5]

1/20 . Esguemas de barras colectoras o de otras
canalizaciones eléctricas, p. g. en losarmarios, en las
estaciones de conmutacion (instalaciones de barras
6mnibus HO2G 5/00)

1/21 . . Disposicionesde barras 6mnibus para dispositivos

montados en bastidor y con elementos
extraibles [5]

1/22 . . Esquemas paralaseleccion de barras 6mnibus

dobles

1/24 . Circuitos para cuadros o estaciones de conmutacion
(dispositivos para esquemas sindpticos HO2B 15/00;
alimentacion de servicio H02J 11/00)
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APARELLAJE DE CONMUTACION .....ccceovvreieriienns 11/00, 13/00
PANELES O PUPITRESDE CONTROL ......cccoeeveieteeierrerenane. 15/00
FABRICACION.......ocoiiieeiteieteee et 3/00
Nota

En los grupos HO2B 1/26 a HO2B 1/56, salvo indicacion
contraria, las invenciones se clasifican en e dltimo lugar
apropiado. [5]

1/26 . Envolturas; Partes constitutivas o accesorios
(concebidos para un solo interruptor HO1H; recintos
para cables, lineas o barras émnibus H02G; cajas de
distribucion, cajas de conexion o de derivacion
HO02G 3/08; envolturas en general HO5K) [5]

1/28 . . estancasal polvo, alas particulas, alas
salpicaduras, al aguao alasllamas[5]
1/30 . . Envolturasdetipo armario; Partes congtitutivas o
accesorios [5]
1/32 . . . Montgededispositivosen el interior de estas
envolturas [5]
1/34 . . . . Badtdores[5]
1/36 . . . . . conunidadesextraibles[5]
1/38 . . . Cubiertaso puertascon bisagras 5]
1/40 . . Cofres murales; Partes constitutivas o
accesorios [5]
1/42 . . . Montgededispositivosen el interior de esos
cofres [5]
1/44 . . . Cubiertaso puertascon bisagras[5]
1/46 . . Cagjas, Partes constitutivas o accesorios[5]
1/48 . . . Montgjededispositivosen el interior de esas
cajas[9]
1/50 . . Envolturas montadas sobre un pedestal o un
z6calo; Partes constitutivas 0 accesorios [5]
1/52 . . Unidadesmoviles, p. . paratrabajo en obra[5]
1/54 . Dispositivos o instalaciones antisismicas (para

edificios en general E04B 1/98) [5]
1/56 . Refrigeracion; Ventilacion [5]

3/00 Aparatos especialmente adaptados para la
fabricacién, montaje o mantenimiento de cuadros o
de aparellaje de conmutacion

5/00 Estaciones detransformacion de exterior; Estaciones
de transformacién que conllevan instalaciones de
interior y de exterior

5/01 . Disposicionesparalapuestaatierra, p. €. picasde

puestaatierra[5]
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5/02 montadas sobre postes, p. g. subestacion de 11/24 Tapas o protectores [5]
transformacion sobre poste 11/26 Instal acién de fusibles, de resistencias, de limitadores
5/06 de aislamiento gaseoso [5] de sobretension o de dispositivos andlogos [5]
. - . . . 11/28 Disposiciones paralapuestaatierra[5]
7/00 Estacionesdetransformacion deinterior, p. g.
estaciones de transfor macion compactas [5] 13/00 Instalacion de aparellaje de conmutacion en, o
7/01 de aislamiento gaseoso [5] estructuramente asociado con, una envoltura, p. g.
7106 Estaciones de transformacién parala distribucién, p. un armario (asociado con un transformador principal
g. paratendido urbano (HO2B 7/01 tiene H02B 5/00, HO2B 7/00; aparellaje de conmutacion
prioridad) [5] provisto de carro o de cajén extraibles HO2B 11/00) [5]
7/08 Subestaciones de transformacion subterraneas 13/01 con una envoltura de resina[5]
) . ) 13/02 con una envoltura metélica
11/00 Aparglla;edeconm_utamqn quetiene soportes 13/025 Disposiciones parala seguridad, p. . en caso de
extraibles para su aisilamiento sobrepresion o de incendio catisados por un
11/02 Detalles defecto eléctrico (para edificios en general
11/04 Contactos de seccionamiento, p. €. sistemas de E04B 1/94; dispositivos para abrir o cerrar
montaje, blindajes (tapas o protectores para batientes de seguridad EOSF 1/00; circuitos de
contactos de seccionamiento HO2B 1/14, proteccién de seguridad para aparellgje de
HO2B 11/24; contactos de interruptor HO1H; distribucion, p. . sistemas de barras 6mnibus, o
conectores de linea en general HO1R) [5] para dispositivos de conmutacion HO2H 7/22) [5]
11/06 Medios para seleccion de barras colectoras dobles 13/035 Aparellajes de conmutacion de aislamiento
(esquemas para la seleccién de barras colectoras gase0so [5]
dobles H02B 1/22) 13/045 Detalles de laenvoltura, p. g. estanqueidad al
11/08 Medios de descenso de tanques de aceite con gas (depositos de gas parainterruptores
mecanismos de retirada HO1H 33/56) [5]
11/10 Indicacion del estado eléctrico de los aparatos; 13/055 Caracteristicas relativas a gas (empleo
Disposicion de tomas de prueba especifico de fluidos para interruptores
11/12 con aislamiento por retirada horizontal HO1H 33/22) [5]
11/127 Mecanismos de retirada [5] 13/065 Medios para detectar, o reaccionar ante, un
11/133 con enclavamiento mutuo (enclavamiento defecto mecanico o eléctrico (parainterruptores
mutuo para interruptores en general HO1H) [5] HO1H 9/50, HO1H 33/26, HO1H 33/53) [9]
11/167 de tipo carro (H02B 11/127 tiene prioridad) [5] 13/075 . . . Disposicionesparalapuestaatierra[9)]
11/173 de tipo cajon (H02B 11/127 tiene prioridad) [5] 13/08 con una envoltura de piedra, ladrillo o cemento
L con alfslamento pqr retiradavertica 15/00 Pupitreso panelesde vigilancia para control o vista
11/20 teniendo un recinto de conjunto centralizados (pupitres en general A47B)
11/22 en donde la parte frontal del recinto se desplaza 15/02 con esquemas sindpticos
condl caroen laretirada horizontal que siguea 15/04 constituidos por elementos-bloques
la separacion
HO02G INSTALACION DE CABLES O DE LINEAS ELECTRICAS, O DE LINEAS O CABLES ELECTRICOS Y OPTICOS
COMBINADOS (conductores o cables aislados con disposiciones para facilitar el montaje o la fijacion HO1B 7/40; puntos de
distribucién con interruptores HO2B; guiado de cable de teléfono HO4M 1/15; canalizaciones para cables o instalaciones de cables
en las centrales telefénicas o tel egréficas H04Q 1/06)
Notas
(@] La presente subclase cubre la instalacion de cables o lineas, incluyendo la combinacion de conductores dpticos y eléctricos, para
telecomunicaciones o los conductores de pararrayos asi como instalaciones de cables o lineas de transporte de energia.
2 La presente subclase no cubre lainstalacion de cables o lineas exclusivamente Opticos, que esta cubierta por el grupo GO2B 6/46. [6]
(©)] En la presente subclase, la siguiente expresion tiene el significado abajo indicado: [6]

“ cable eléctrico” incluye cables que comprenden conductores Opticos, p. g . fibras, en combinacion con conductores el éctricos.

(6]

Esquema general
TIPOS DE INSTALACIONES PRINCIPALES

Interior; aérea; subterranea o
SUDMANTNA ....cueevericiecreee e 3/00; 7/00;
9/00

INSTALACIONES ESPECIALES
De barras 6mnibus; de pararrayos,

de 6rganoS MOVIlES........ccovvuvivrrericeiecieieas 5/00; 13/00;

11/00

ACCESORIOSDE CABLES.......c.oeeeeeeeeeteeeeee et 15/00
METODOSY APARATOS DE

INSTALACION ..ottt ettt 1/00
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1/00

1/02

1/04

1/06

1/08

1/10
1/12

1/14

1/16

3/00

3/02
3/03
3/04

3/06

3/08

3/10
3/12
3/14
3/16

3/18
3/20
3/22

3/30

3/32
3/34
3/36
3/38

3/40

M étodos o apar atos especialmente adaptados para la
instalacion, mantenimiento, reparacion, o
desmontaje de cables o lineas eléctricas
paralineas o cables aéreos
para montarlas o tensarlas (tensores de hilos en
general B25B 25/00)
paratender |os cables, p. €. aparato para tender sobre
vehiculo (combinados con maquinas para abrir o
rellenar zanjas o con dragas EO2F 5/00)
através de tubos o conductos, p. g. varillao hilo
detirada para empujar o tirar
en o sobre €l agua
pararetirar el aislamiento o laarmadura de los
cables, p. g. de su extremidad (pinzas en genera
B25B; (tiles cortantes en general B26B; conductores
0 cables aislados con disposiciones parafacilitar la
retirada del aislamiento HO1B 7/38)
para unién o terminacién de cables (unién de
conductores eléctricos HO1R 43/00)
parareparar el aislamiento o laarmadura de los
cables

Instalaciones de cables o lineas eléctricas o de sus
tubos de proteccidn en o sobre inmuebles,
estructur as equivalentes o vehiculos (instalaciones de
barras 6mnibus HO2G 5/00; instalaciones aéreas
HO02G 7/00; instalaciones en o sobre latierra
HO02G 9/00; conductos o fundas vertical es para contener
las lineas del sector EO4F 17/08; cableado de aparatos
eléctricos en general HO5K)
Detalles
Refrigeracion [2]
Tubos o conductos protectores, p. €. bandejas de
rejillas portacables, bandejas portacables (tubos o
conductos en general F16L)
Empal mes para conectar |0s tubos de proteccién
entre s o alaenvoltura, p. . alacajade
distribucion; Asegurando la continuidad eléctrica
en el empame
Cajade distribucion; Cajas de conexion o de
empal me (terminaciones de cables HO2G 15/02)
para montaje sobre un muro
para montaje enrasado
Fijacion delacubiertao tapaalacaga
estructuralmente asociados con un soporte para
bornes de conexion de lineas en el interior de la
caja (bornes HO1R 9/00)
para salidas de lineas
Rosetén de techo
Instalaciones de cables o lineas através de muros,
techos o suelos, p. g. en los edificios (dispositivos
utilizados para €l paso de tubos o cables através de
muros o tabiques F16L 5/00; aislador atravesador
HO1B 17/26; tubos o manguitos aislantes
HO1B 17/58)
Instalaciones de cables o lineas sobre muros techos o
suel os (soportes para tubos, cables o conductos
protectores F16L 3/00; collares de presion para
mangas F16L 33/02) [7]
utilizando collares de fijacion [7]
utilizando tubos protectores separados [ 7]
Instalaciones de cables o de lineas en muros, suelos o
techos (HO2G 3/22 tiene prioridad) [7]
los cables o lineas estén instalados en conductos o
canalizaciones preeestablecidos [ 7]
gue utilizan tubos de proteccion separados en
|os conductos o canalizaciones [7]
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5/00
5/02
5/04

5/06

5/08
5/10

7/00

7102

7104

7/05

7/06

7/08

7/10

7112

7114

7116

7/18

7120

7122

9/00

9/02

9/04
9/06
9/08
9/10

9/12

HO02G

Instalaciones de barras émnibus
Instal aciones abiertas
Instalaciones parcialmente encerradas, p. €. en
canales y adaptaciones parala toma de corriente por
deslizamiento o rodadura (colectores de corriente no
giratorios HO1R 41/00)
Instal aciones totalmente encerradas, p. €. en
envolturas metélicas

Cajas de conexion para éstas

Refrigeracion [2]

Instalaciones de lineas o cables eléctricos aéreos
(instal aciones de barras 6mnibus HO2G 5/00; cables
paratrole o lineas de contacto paraferrocarriles
eléctricos B60M; fijacion de conductores alos
aisladores HO1B 17/00, p. €. HO1B 17/06, HO1B 17/16,
HO1B 17/22; protecciodn contra condiciones eléctricas
anormales HO1H; contactos de gancho para conexiones
provisionales de lineas aéreas HO1R 11/14)
Dispositivos para el gjustey € mantenimiento dela
tensién mecanica, p. . dispositivo de compensacion
Dispositivos o disposiciones paradiviar latension
mecanica
Dispositivos o disposiciones para suspender las lineas
o cables eléctricos[3]
Suspensiones paralineas o cables alo largo de un
hilo soporte separado, p. €. gancho en S[3]
Elementos de conexidn sobre €l hilo soporte o
sobrelalinea o cable [3]
Elementos flexibles o ligaduras de cables que
envuelven alavez € hilo soportey lalineao
cable[3]
Dispositivos para mantener una distancia entre
conductores paralelos, p. . separador
Disposiciones o dispositivos para amortiguar las
oscilaciones mecanicas de laslineas, p. §. para
reducir el ruido
Dispositivos pararetirar lanieve o hielo delas lineas
o cables (de los aisladores HO1B 17/52)
Dispositivos que proporcionan proteccién mecanica
en el caso deroturade un hilo o cable, p. €. red para
coger las lineas cortadas
Distribucion espacial o disposiciones de lineas o
cables sobre postes o torres (construccion de postes o
torres EO4H 12/22)
Disposiciones de hilos de tierra suspendidos entre las
cabezas de |os méastiles

Instalaciones de lineas o cables eléctricos en o sobre
latierra o el agua (proteccién catodica C23F 13/02;
deteccidn de cables enterrados GO1V)
tendidas directamente en o sobre el suelo, lecho del
rio o fondo del mar; Recubrimientos consiguientes, p.
g.tgjas
en canales de superficie; Canales o cubiertas
consiguientes
en los tubos o conductos subterraneos; Tubos o
conductos consiguientes
en lostuneles
en cdmaras de cables, p. €. en arquetas de registro,
cajas de registro (aspecto constructivo de las camaras
de cables seccion E, p. €. EO4H 5/06)
soportados sobre o por flotadores, p. g. en el agua
(cables flotantes HO1B 7/12)
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HO2H

11/00 Instalacionesde cableso lineas eléctricas entre dos 15/113 Cajas divididas longitudinalmente en la
piezas con movimiento relativo (colectores de direccion del cable principal [3]
corriente HO1R) 15/115 Cajas divididas perpendicularmente ala
11/02 utilizando una bobinadora o tambor direccion del cable principal [3]
13/00 Instalacionesde pararrayos; Fijacion de éstosa su i:; 1;7 para;:abl:rﬁ ° cg‘glductotl;im ultldpl% (31
estructura de sopor te (indicacion, computo o registro para lransiormacores, bobinas de carga o
de rayos GOL; pararrayos HO1C 7/12, HOLC 8/04, amplificadores incorporados
HO1G 9/18, HOLT; tomas de tierra, clavijas u otros 15/14 especial mente adaptados para cables
contactos HO1R) submarinos
15/16 Estructural mente asociados con soporte para
15/00  Accesoriosde cables bornes de conexion de lineas en lacaja
15/007 Dispositivos para atenuar el esfuerzo mecénico [3] 15/18 protegidos por manguitos, p. €. para cable de
15/013 Medios de estanqueidad para entradas de cable telecomunicacidn (cubiertas de dos partes
(entradas para cables rellenos o rodeados por un gas o HO02G 15/10)
aceite HO2G 15/32) [3] 15/184 con medios para atenuar el esfuerzo
15/02 Terminaciones de cables (cables rellenos de gas o eléctrico [3]
aceite HO2G 15/22) 15/188 conectados a blindaje del cable
15/04 Terminaciones de cables sellados solamente [3]
15/06 Cajas, chasis u otras estructuras terminales 15/192 con medios de soporte para los extremos del
(bloques terminales HO1R 9/00) manguito [3]
15/064 con medios para atenuar el esfuerzo 15/196 que presentan un aislamiento con
eléctrico [3] revestimiento [3]
15/068 conectados a blindaje del cable solamente 15/20 Accesorios de cables para cables rellenos o rodeados
(HO02G 15/072 tiene prioridad) [3] por un gas o aceite (HO2G 15/34 tiene prioridad) [3]
15/072 del tipo condensador [3] 15/22 Terminaciones de cables
15/076 para cables o conductores multiples[3] 15/23 Estanqueidad en el extremo del cable[3]
15/08 Uniones de cables (para cables rellenos de gas o de 15/24 Uniones de cables
aceite HO2G 15/24; uniones desconectables, 15/25 Uniones con junta de choque [3]
conexiones eléctricas HO1R) 15/26 Céamaras de expansiones; Cabezas de
15/10 protegidos por cajas, p. g. cajas de distribucion, enclavamiento; Tuberias de linea auxiliares
de conexion o de union (bloques terminales 15/28 estructural mente asociados con dispositivos para
HO1R 9/00) indicar la presencia o localizar defectos no
15/103 con medios para atenuar €l esfuerzo €léctricos (combinados con medios de proteccion
eléctrico [3] eléctrica HO2H)
15/105 conectados a blindaje del cable solamente 15/30 con medios para atenuar €l esfuerzo eléctrico [3]
(HO02G 15/107 tiene prioridad) [3] 15/32 . Entradas de cable[3]
15/107 del tipo condensador [3] 15/34 Accesorios de cable para cables criogénicos[3]
HO2H CIRCUITOS DE PROTECCION DE SEGURIDAD (indicacion o sefializacion de condiciones de trabajo indeseables GO1R, p.
€. GO1R 31/00, GO8B; localizacion de defectos alo largo de las lineas GO1R 31/08; dispositivos de proteccion HO1H)
Nota
La presente subclase cubre Unicamente |os circuitos para la proteccion automética de lineas el éctricas o de méquinas o aparatos
eléctricos en el caso de un cambio indeseable de |as condiciones normales de trabajo.
Esquema general

DISPOSICIONES DE CIRCUITOS

1/00
1/04

1/06

Para desconexién o conmutacion
automética debida ala variacion de
condiciones normales de trabajo:
eléctricas; no eléctricas; no
eléctricassimuladas..........cccocevcevereeerenas 3/00; 5/00;
6/00

adaptadas a maquinas

especificas 0 ala proteccién

secciona decableso ineas........cocceeeeienninnee 7/00
Paralimitar el exceso de corriente o
ELENSION ... 9/00
Para evitar la puesta en servicio en
condiciones indeseables...........covvveernrieeenniseene 11/00

DETALLES ...ttt 1/00

Detalles de circuitos de proteccién de seguridad
Disposiciones para evitar respuestas a condiciones
anormales trangitorias, p. €. alos rayos
Disposiciones para suministrar la potencia de
accionamiento [3]
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3/00

3/02

3/027

3/033

3/04

3/05

3/06

3/07

3/08

3/087
3/093
3/10

3/12
3/13

3/14

3/16

3/17

3/18
3/20
3/22
3/24
3/247
3/253

3/26

3/28

3/30

3/32

3/33

3/34
3/347

Circuitos de proteccién de seguridad para
desconexion automatica respondiendo directamente
aun cambio indeseado de las condiciones eléctricas
normales de trabajo con o sin reconexién
(especiamente adaptados para maguinas o aparatos de
tipos especiales o parala proteccion seccional de
sistemas de cables o lineas HO2H 7/00; sistemas para
conmutacion de la alimentacion de reserva H02J 9/00)

Detalles
con desconexion automética después de una
duracion predeterminada (HO2H 3/033,
HO2H 3/06 tienen prioridad) [3]
con varias desconexiones seguin un orden
preferencial (HO2H 3/06 tiene prioridad) [3]
con sefializacion o supervision adicional ala
desconexién, p. g. paraindicar que el aparato de
proteccion ha funcionado
con medios para aumentar lafiabilidad, p. .
dispositivos redundantes [ 3]
€ON reconexion automética
y con desconexion permanente después de un
numero predeterminado de ciclos de
reconexion [3]
sensible a un exceso de corriente (sensibles auna
temperatura anormal causada por un exceso de
corriente HO2H 5/04)
para sistemas de corriente continua[3]
con medios de temporizacion [3]
sensibles ademés a alguna otra condicion eléctrica
anormal
sensibles a una falta de carga o a una carganula
para sistemas polifasicos, p. €. en caso de corte de
unafase 3]
sensibles ala presencia de unatension sobre las
piezas, normalmente a potencial detierra
sensibles a una corriente de defecto atierrao amasa
(con disposiciones para medidas de equilibrio o
diferenciales HO2H 3/26)
por medios de unatensién auxiliar inyectadaen la
instalacion a proteger [3]
sensibles alainversién de corriente continua
sensibles a un exceso de tension
de cortaduracion, p. €. rayos
sensibles a una bgjatension o falta de tensién
teniendo medios de temporizacion [3]
para sistemas polifasicos, p. €. en caso de una
fase[3]
sensibles ala diferencia de tensiones o de corrientes;
sensibles a un angulo de desfase entre tensiones o
entre corrientes
comprendiendo la comparacion de valores de
tension o de corriente de dos porciones separadas
de un mismo sistema, p. €. en los extremos
opuestos de unalinea, en laentraday salida de una
aparato
utilizando hilos pilotos u otros canales de
sefializacion
comprendiendo la comparacion de dos valores de
tension o de corriente en dos puntos
correspondientes de diferentes conductores de un
mismo sistema, p. €. de corrientes en conductores
deiday retorno
utilizando transformadores sumadores de
corriente (HO2H 3/347 tiene prioridad) [3]
de un sistematrifésico
utilizando transformadores sumadores de
corriente [3]
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3/353

3/36

3/38

3/40
3/42
3/44
3/46

3/48
3/50

3/52
5/00

5/04
5/06
5/08
5/10

5/12

6/00

7100

7104
7/045
7/05

71055
7106
7108

71085
7/09

HO2H

implicando una comparacion de tensiones de
fase[3]
comprendiendo la comparacion de valores de
tensién o de corriente en dos puntos
correspondientes de sistemas diferentes, p. €.
sistemas de alimentacion en paralelo
sensiblealavez alatensién y alacorriente;
sensibles a un angulo de desfase entre tension y
corriente
sensibles alarelacién entre tensién y corriente
sensibles al producto de la tensién por la corriente
sensibles a las tasas de variacion de cantidades
eléctricas[3]
sensibles alas desviaciones de frecuencia [ 3]
sensibles a unaruptura de sincronismo [3]
sensibles ala aparicién de ondas anormales, p. €. de
una corriente alterna en instal aciones de corriente
continua[3]
sensibles ala aparicién de arménicos [3]

Circuitos de proteccion de seguridad para
desconexién automatica debida directamentea un
cambio indeseable de las condiciones no eléctricas
normales de trabajo con o sin reconexién (que
utilizan dispositivos simuladores del aparato a proteger
HO2H 6/00; especialmente adaptados a méquinas o
aparatos el éctricos de tipos especificos 0 ala proteccion
seccional de sistemas de cables o delineas
HO2H 7/00) [3]
sensibles a una temperatura anormal
en aparatos el éctricos rellenos de aceite
sensibles a una presion de fluido, aun nivel de
liquido 0 a un desplazamiento de liquido anormal, p.
€. relés Buchholz
sensibles a un deterioramiento mecanico, p. €.
ruptura de linea, ruptura de conexion de tierra
sensibles ala presencia o contactos indeseables de un
ser viviente sobre las partes que estan bgjo corriente

Circuitos de proteccion de seguridad sensiblesa
cambios indeseables de las condiciones no eléctricas
normalesdetrabajoy que utilizan dispositivos
simuladores del aparato protegido, p. §. que utilizan
imagenes térmicas[3]

Circuitos de proteccion de seguridad especialmente
adaptados para maquinas o apar atos eléctricos de
tipos especiales o para la proteccion seccional de
sistemasde cableso lineas, y efectuando una
conmutacion automatica en el caso de un cambio
indeseable de las condiciones normales de trabajo
(asociacion estructural de érganos de proteccion con
maquinas o aparatos especificosy su proteccion sin
desconexién automética, ver la subclase correspondiente
atales maguinas o aparatos)
para transformadores
Proteccion diferencial de transformadores [3]
para transformadores de tension capacitivos, p. .
contra las condiciones de resonancia [ 3]
para transformadores de tomas o paralos
cambiadores de toma correspondientes [3]
para generadores dinamoel éctricos; para
compensadores sincronos
para motores dinamoel éctricos
contra una carga excesiva
contra una sobretensi6n; contra una reduccién de
tension; contra unainterrupcion de fase



HO2H -

HO02J

7/093 contra un aumento o disminucion de un 7124 para espinterometros de chispa
predeterminado nivel de velocidad rotacional 7126 Proteccion secciona de sistemas de cables o lineas,
(interruptores centrifugos HO1H 35/10) p. €. para desconectar una seccién en laque un
71097 . contra un sentido equivocado de rotacién cortocircuito, un defecto de tierra, 0 una descarga de
7/10 para convertidores; para rectificadores arco se ha producido (localizacién de defectos en los
7112 para convertidores o para rectificadores estéticos cables GO1R 31/08)
71122 parainversores, es decir, convertidores de 7128 por sistemas de malla
corriente continua en corriente alterna [2] 7/30 Desconexion escalonada [3]
i para rgcﬂﬂcadores (2 . 9/00 Circuitosde proteccion de seguridad paralimitar el
71127 teniendo un electrodo de control auxiliar a exceso de corriente o de tension sin desconexion
que se aplican tensiones o corrientes de (asociacion estructural de dispositivos de proteccion con
bloque en caso de condiciones méguinas o aparatos especificos ver |as subclases
indeseables [2] relativas a estas méaquinas o aparatos)
7116 para condensadores (para condensadores sincronos 9/02 sensibles a un exceso de corriente
HO2H _7/06) 9/04 sensibles a un exceso de tension (pararrayos
7/18 . parapilas; paraacumuladores _ HOLC 7/12, HO1C 8/04, HOLG 9/18, HOLT)
7120 para.equipo electronico (para convertidores 9/06 utilizando un espinterémetro de chispa
HO2H 7/ 10_’ para instrumentos de me_d,ldaelectrlcos 9/08 Limitacion o supresién de corrientes de defecto a
GO1R 1/36; parareguladores de tension o de tierra, p. &j. bobina Petersen [3]
corriente continua con semiconductores GO5F 1/569; T
para amplificadores HO3F 1/52; para circuitos de 11/00  Circuitos de proteccion de seguridad para evitar la
conmutacion electronica HO3K 17/08) conmutacién de puesta en servicio en e caso de que
7122 para mecanismos de distribucion, p. g. sistemas de pudieraresultar una condicion eléctrica detrabajo
barra dmnibus; para dispositivos de conmutacion indeseada
H02J CIRCUITOS O SISTEMAS PARA LA ALIMENTACION O DISTRIBUCION DE ENERGIA ELECTRICA; SISTEMAS
PARA LA ACUMULACION DE ENERGIA ELECTRICA (circuitos de alimentacion de energia paralos aparatos de medida de
rayos X, rayos gamma, radiaciones corpusculares o de las radiaciones cosmicas GO1T 1/175; circuitos de alimentacidn de energia
eléctrica especialmente adaptados para su uso en relojes electrénicos sin partes méviles G04G 19/00; para computadores digitales
GO6F 1/18; para los tubos de descargar H01J 37/248; circuitos 0 aparatos para la conversion de la potencia eléctrica, disposiciones
para su control o regulacion HO2M; control de una combinacion méguina motriz-generador, control interrelacionado de varios
motores HO2P; control de energia a alta frecuencia HO3L ; utilizacion complementaria de linea o red de energia para transmision de
informacion HO4B)
Notas
(0] La presente subclase cubre:
— lasredes principales o de distribucion de corriente continua o corriente alterna;
— loscircuitos parala alimentacion por bateria, incluyendo la carga o €l control de éstas o la aimentacién coordinada procedente
de dos 0 mas fuentes de cualquier tipo;
— los sistemas parala alimentacion o la distribucion de energia por ondas el ectromagnéticas.
2 L a presente subclase no cubre:
— ¢l control de un solo motor, generador o convertidor dinamoeléctrico de los tipos cubiertos por las subclases HO1F o HO2K, que
esta cubierto por la subclase HO2P;
— ¢l control de un solo motor o generador de los tipos cubiertos por la subclase HO2N, que esta cubierto por dicha subclase.
Esgquema general
CIRCUITOS Para alimentacion de potenciaalos
Para redes de distribucion: auxiliares de estaCiones...........ccccveiecrrericiceninncnnes 11/00
corriente conti nua; corriente Paraindicacién o control adistancia
POF LATE ... 13/00
SISTEMAS DE ACUMULACION DE
ENERGIA ELECTRICA ...ttt 15/00
Para alimentacion de potencia de SISTEMAS PARA LA DISTRIBUCION DE
EMEergencia 0 de rESErVa. ... ..o rrreeneeeeeeeeeseeenes 9/00 ENERGIA POR ONDAS
ELECTROMAGNETICAS.......c.o ot 17/00
1/00 Circuitos pararedesprincipales o dedistribucion, de 1/08 Sistemas de tres hilos; Sistemas que tienen més de
corriente continua tres hilos
1/02 Disposiciones para reduccion de arménicos u 1/10 Funcionamiento de fuentes de corriente continua en
ondulaciones (en los convertidores HO2M 1/14) paralelo (incluyendo baterias HO2J 7/34)
1/04 Sistemas de alimentacién de corriente constante 1/12 Funcionamiento de generadores de corriente
1/06 Sistemas de dos hilos continua en paralelo con convertidores, p. . con

un rectificador de arco de mercurio

Int.Cl. (2008.04), Seccion H



1/14

1/16

3/00

3/01

3/02

3/04

3/06

3/08

3/10

3/12

3/14

3/16
3/18

3/20

3/22

3/24

3/26

3/28

3/30

3/32

3/34

3/36

3/38

3/40

3/42

3/44

3/46

3/48
3/50

4/00

Equilibrado de la carga en unared (por baterias
H02J 7/34)
utilizando méguinas dinamoel éctricas acopladas al
volante

Circuitos pararedes principaleso de distribucion, de
corriente alterna
Disposiciones para reducir los armoénicos o las
ondulaciones (en los convertidores HO2M 1/12) 3]
utilizando una red Unica para distribucién simultanea
de potencia a diferentes frecuencias; utilizando una
solared para distribucién simultanea de potenciaen
corriente continuay en corriente alterna
para conectar redes ala misma frecuencia, pero que
provienen desde diferentes fuentes
Control de transferencia de potencia entre redes
conectadas; Control del reparto de carga entre
redes conectadas
Sincronizacién de redes
Sistemas de alimentacién en corriente constante
para gjustar latension en las redes de corriente
alterna por cambio de una caracteristica de la carga
delared
por interrupcion o puesta en circuito de las cargas
delared, p. . carga equilibrada progresivamente
por gjuste de la potencia reactiva
Disposiciones para gjustar, eliminar o compensar la
potenciareactiva en las redes (para gjuste de tension
HO02J 3/12; utilizacion de bobinas Petersen
HO2H 9/08)
en lineas aéreas largas
en cables
Disposiciones para evitar o reducir las oscilaciones
de potenciaen las redes (por control efectuado en un
solo generador HO2P 9/00)
Disposiciones parala eliminacion o reduccion de
asimetrias en las redes polifasicas
Disposiciones para el equilibrado de carga en unared
por almacenamiento de energia
utilizando méquinas dinamoel éctricas acopladas a
volantes
utilizando baterias con medios de conversion
Disposiciones paralatransferencia de potencia
el éctrica entre redes de frecuencia muy diferente
(convertidores de frecuencia HO2M)
Disposiciones paralatransferencia de potencia
eléctrica entre redes de corriente alterna via una
corriente continua a alta tension
Disposiciones parala alimentacién en paralelo de una
solared por dos 0 mas generadores, convertidores o
transformadores
Sincronizacion de un generador para su conexion a
unared o aotro generador
con conexion automética en paralelo cuando se
obtiene el sincronismo
con medios para asegurar una secuencia de fase
correcta
controlando el reparto de potencia entre los
generadores convertidores o transformadores
controlando el reparto de la componente en fase
controlando el reparto de la componente
desfasada

Circuitos pararedes principales o de distribucion, no
estando especificada la natur aleza alterna o continua
delacorriente[2]
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5/00

7/00

7102

7104
7106

7/08
7/10

7112

7114

7116

7/18

7/20

7122

7124

7126

7128

7/30

7132

7134

7135
7136

9/00

9/02

9/04

9/06
9/08

11/00

HO02J

Circuitos paratransferir potencia eléctricaentre
redesdecorrientealternay redesdecorriente
continua (H02J 3/36 tiene prioridad)

Circuitos para la carga o despolarizacion de baterias
o parasuministrar cargas desde baterias
para cargar baterias por redes de corriente aterna
mediante convertidores
Regulacion de la corriente o de latension de carga
utilizando tubos de descarga o dispositivos
semiconductores
utilizando solamente tubos de descarga
utilizando solamente dispositivos
semiconductores
utilizando dispositivos magnéticos que tienen
un grado de saturacion controlable, es decir,
transductores
parala carga de baterias por generadores
dinamoel éctricos llevados a velocidad variable, p. €.
sobre vehiculo
Regulacion de la corriente o de la tension de carga
por variacién de campo
debido alavariacion de resistencia 6hmicaen
un circuito de campo, utilizando lainsercién o
laretirada gradual de unaresistenciaen un
circuito
debido alavariacién de unaresistencia 6hmica
continuamente variable
debido alavariacién de larelacion de
interrupcion y del restablecimiento de los
contactos que trabajan por intermitencia, p. §.
utilizando un regulador Tirrill
utilizando tubos de descarga o dispositivos
semiconductores
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacion controlable
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacion controlable, en combinacion con un
tubo de descarga o un dispositivo
semiconductor controlado
utilizando méaguinas excitadas por inducidos de
reaccion
paralacarga de baterias por un conjunto de carga que
comprende una magquina motriz no eléctrica
Funcionamiento en paralelo, en las redes, de baterias
con otras fuentes de corriente continua, p. g. bateria
de compensacion (H02J 7/14 tiene prioridad) [4]
con células sensiblesalaluz [4]
Disposiciones que utilizan la conmutacion de
elementos de extremidad

Circuitos para alimentacién de potencia de
emergenciao dereserva, p. g. paraalumbrado de
emer gencia (con posibilidad de carga de una bateria de
reserva H02J 7/00)

en los cuales un sistema de distribucién auxiliar y sus

|&mparas asociadas son puestas en servicio

en los cuales el sistema de distribucion es

desconectado de |la fuente normal y conectado a una

fuente de reserva

con conmutacion automatica
requiriendo el arranque de una maguina motriz

Circuitos para proveer € servicio de alimentacion de
auxiliares de estaciones, en las cualesla potencia
eléctrica esproducida, distribuida o convertida
(disposiciones de emergencia o de reserva H02J 9/00)



HO02J

13/00

HO2K

Circuitos para proveer deindicacién a distancia de
las condiciones deunared, p. g. un registro
instantaneo de las condiciones de apertura o de
cierrede cada seccionador dered; Circuitos para
proveer el mando a distancia de medios de
conmutacion en unared de distribucién de ener gia,
p. €. conexion o desconexion de consumidores de

15/00

17/00

corriente por utilizacion de sefiales de impulsos
codificados transmitidos por lared

Sistemas de acumulacion de energia eléctrica
(sistemas mecanicos FO1 a FO4; bajo formaquimica
HO1M) [2]

Sistemas para la alimentacion o la distribucién de
energia por ondas electromagnéticas[3]

HO2K

o)
@

©)

MAQUINAS DINAMOELECTRICAS (instrumentos de medida GO01; relés dinamoel éctricos HO1H 53/00; transformacion de una
potencia de entrada en corriente continua o alterna en una potencia de salida de choque H02M 9/00; altavoces, micréfonos, cabezas
de lectura para gramofonos o transductores el ectromecanicos and ogos HO4R)

Notas

La presente subclase cubre las disposiciones estructurales de las maguinas que tienen el proposito de su control.

La presente subclase no cubre el arranque, la regulacién, la conmutacién electrénica, el frenado u otros tipos de control de los
motores, generadores o convertidores dinamoel éctricos, en general, que estan cubiertos por la subclase HO2P.

Esimportante tener en cuentalas notas que siguen alostitulos de la clase B81 y de la subclase B81B relativas a “ dispositivos de

microestructura” y “sistemas de microestructura’. [7]

Esquema general
MOTORESY GENERADORES

Con rotacién continua

de corriente alterna:

asincronos; sincronos; con

colector MeCANiCo........cccoveveeeeveevenenene. 17/00; 19/00,
21/00; 27/00

de corriente continua o
universales. con colector; con

L1 (o OSSR 23/00; 25/00
CON CONMUEACiON NO MECANICA.......cvveveenrienrnes 29/00
Con movimiento: aciclico;
osCilante; Paso 8 Pas0 ..........ccceverrireeiresinenins 31/00; 33/00,
35/00; 37/00
Generador que produce una onda no
SINUSOIAE ..o 39/00
M aquinas con més de un rotor o de
UN ESEBEON......cueeeireerreeere et 16/00
APARATOS DINAMOELECTRICOS
ESPECIALES
Paratransmision: de angulo; de par ............. 24/00; 26/00

1/00

1/02
1/04

1/06

1/08
1/10
1/12
1/14

Méguinas que implican una

interaccion dinamoel éctrica con un

plasma o una corriente de liquido

conductor o de particulas

coNdUCtOras 0 MAagNELiCas........cuvvevrerurerrrerererereserenens 44/00

Parala propulsion de un elemento

FIQIO oot 41/00
CoNVErtidores..........ccoceuriicininieseieseeias 47/00
Embragues o frenos

dinamoel éctricos; transmision
dinamoel éctrica de potencia

MECANICAL. ..ottt sens 49/00; 51/00

Denominados moviles perpetucs...........cooveveeeeenene. 53/00

Méguinas que funcionan a

temperaturas CriogeniCas .........ccovvrereeererereeeeerenenens 55/00

M#éguinas no previstas en otro lugar...........cccoueeeeene 57/00
DETALLES

Partes constitutivas: circuito
magnético; arrollamientos; carcasas
O SOPOIES ..ottt 1/00; 3/00;

Dispositivos estructuralmente
asociados con la maguina para
manipular la energia mecanica;
refrigeracion; medida o proteccion;
captacion de corriente o

CONMULACION ..ot eaeve e 7/00; 9/00;
11/00; 13/00
FABRICACION .....octiiiecie et e e sree e s 15/00

Detalles del circuito magnético (circuitos magnéticos o
imanes en general, circuitos magnéticos para
transformadores de potencia HO1F; circuitos magnéticos
pararelés HO1H 50/16)
caracterizados por €l material magnético
caracterizados por €l material empleado parael
aislamiento del circuito magnético o de sus partes
(aidamiento de arrollamientos HO2K 3/30)
caracterizados por la configuracion, laformao el tipo
de construccién
Polos salientes
Polos de conmutacion
Partes fijas del circuito magnético
Ncleos estatoricos de polos salientes

1/16

1/17

1/18

1/20

1/22
1/24
1/26

1/27

Nucleos estatéricos con ranuras paralos
arrollamientos
Ncleos estatoricos de imanes permanentes [5]
Medios de montaje o de fijacion de partes
magnéticas fijas sobre o en estructuras que
constituyen el estator
con canales o conductos para € flujo deun
agente de refrigeracion

Partes giratorias del circuito magnético
Ncleos rotéricos de polos salientes
Ncleos rotéricos con ranuras para los
arrollamientos
Nucleos rotéricos de imanes permanentes [5]
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1/28

1/30

1/32

1/34

3/00

3/02

3/04

3/12

3/14

3/16

3/18
3/20

3/22
3/24

3/26
3/28

3/30

3/32

3/34

3/38

3/40

3/42

3/44

3/46

3/47

3/48
3/487
3/493
3/50

3/51
3/52

Medios de montaje o de fijacion de partes
magnéticas giratorias sobre 0 en estructuras que
constituyen el rotor
utilizando una o varias piezas intermedias, p.
. cruceta
con canales o conductos para el flujo deun
agente refrigerante
Partes del circuito magnético con movimiento
alternativo, oscilante o vibratorio

Detalles de arrollamientos (bobinas en general
HO1F 5/00)

Arrollamientos caracterizados por el material
conductor (conductores en general HO1B 1/00,
HO1B 5/00)

Arrollamientos caracterizados por la configuracion,
laforma o el tipo de construccion del conductor, p.
€. con conductor en barras
dispuestos en ranuras
con conductores transpuestos, p. §.
conductores retorcidos
para amortiguar, conmutar, u otros propdsitos
auxiliares
Arrollamientos para polos salientes
para amortiguar, conmutar u otros propositos
auxiliares
formados de conductores huecos
con canales o conductos entre los conductores para
lacirculacion de un agente de refrigeracion
constituidos por conductores impresos
Esguema de arrollamiento o de conexiones entre
arrollamientos (arrollamientos para cambio del
ndmero de polos HO2K 17/06, HO2K 17/14,
HO2K 19/12, HO2K 19/32)
Arrollamientos caracterizados por el material aislante
(cuerpos aislantes en general HO1B 3/00,
HO1B 17/00)
Arrollamientos caracterizados por la configuracion,
laforma o larealizacion del aislamiento
entre conductores o entre conductores y nucleo, p.
. aislamiento de ranuras[3]
alrededor de cabezas de bobinas, de conexiones
equipotenciales, de conexiones aellos
para atas tensiones, p. g. asegurando una
proteccion anticorona
Medios para evitar o reducir las pérdidas por
corrientes de Foucault en las cabezas de bobinas, p.
€. por pantallas[2]
Proteccion contrala humedad o agentes quimicos;
Arrollamientos especial mente adaptados para
funcionar en un liquido o un gas
Fijacion de arrollamiento sobre la estructura
estatérica o rotérica
Arrollamientos con espacio de aire, es decir,
arrollamientos que no tienen nacleo de hierro [3]
en lasranuras
Dispositivos de cierre de ranura [3]
gue presentan propiedades magnéticas [3]
Fijacién de cabezas de bobinas, de conexiones
equipotenciales o conexiones a ellos
adecuada solamente a los rotores [ 3]
Fijacion de arrollamientos de polos salientes o de
Sus conexiones
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5/00
5/02
5/04
5/06
5/08
5/10
5/12
5/124
5/128

5/132

5/136
5/14

5/15

5/16

5/167

5/173

5/18

5/20

5/22

5/24

5/26

7100

7102

7/04
7106

71065

7107
7/075
7/08

7109
7/10

71102
7/104
71106
7/108

HO2K

Carcasas o0 envolturas; Recintos; Soportes (envolturas
para aparatos eléctricos en general HO5K 5/00)
Carcasas 0 recintos caracterizados por el material que
los congtituye
Carcasas 0 recintos caracterizados por su
configuracion, su forma o su constitucion
Carcasas de metal fundido
Carcasas de material aislante
impidiendo la introduccién de cuerpos extrafios, p.
. de agua, de los dedos
especial mente adaptadas para el funcionamiento
en un liquido o en gas (en combinacién con
disposiciones de refrigeracion HO2K 9/00)
Guarnicion de estanqueidad del arbol [3]
que utilizan un manguito de entrehierro o un
disco de peliculade aire [3]
Motor eléctrico sumergido (HO2K 5/128 tiene
prioridad; instalaciones o sistemas de bombeo
para utilizacién en posicién sumergida
F04D 13/08) [3]
. aprueba de explosiones[3]
Medios de soporte o de proteccion de escobillas o
de portaescobillas [3]
Montaje de pantallas de cojinetes o de placas
terminales [3]
Medios de soporte de cojinetes, p. €. soporte
aislante, medios para gjustar €l cojinete en su
pantalla (cojinetes magnéticos HO2K 7/09)
que utilizan cojinetes de contacto liso o
casquillos de cojinete esféricos [3]
que utilizan rodamientos de bolas 0
rodamientos de rodillos [3]
con nervios o aletas paramejorar la transmision de
calor
con canales o conductos parala circulacion de un
agente de refrigeracion
Otras partes auxiliares de las carcasas, p. §.
perfilados para formar cajas de conexion o cajas
de bornas
especialmente adaptados parala supresion o
reduccion de ruidos o vibraciones
Medios de gjuste de la posicidn de laenvolturaen
relacion al soporte

Dispositivos para manipular ener gia mecanica
estructuralmente asociados con las maquinas, p. g .
asociacion estructural con un motor mecanico de
arrastre o una maquina dinamoeléctrica auxiliar

Masas adicionales paraincrementar lainercia, p. €.
volante
Medios de equilibrado
Medios para transformar un movimiento alternativo
en movimiento circular o viceversa
Osciladores el ectromecanicos; Transmisiones
magnéticas vibrantes (en los relojes de pared o de
bolsillo G04C 5/00) [3]
gue utilizan un trinquete y una rueda dentada [3]
gue utilizan una manivela o una excéntrica[3]
Asociacion estructural con cojinetes (soporte en las
carcasas de las maguinas HO2K 5/16)
con cojinetes magnéticos [3]
Asociacion estructural con embragues, frenos,
engranajes, poleas, aparatos de arranque mecanicos
con frenos de friccion
con frenos de corrientes de Foucault
con frenos dinamoel éctricos
con embragues de friccion
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7/11
7/112
7/114
7/116
7/118
7112

7114

7116

7/18

7120

9/00

9/02

9/04

9/06

9/08

9/10

9/12

9/14

9/16

9/18

9/19

9/193

9/197

9/20

9/22

9/24

con embragues dinamoel éctricos
con frenosy embragues de friccion
con frenos y embragues dinamoel éctricos
con engranajes
con un dispositivo de arranque
con movimiento auxiliar limitado de partes del
rotor, del estator o del nlcleo, p. €. rotor que se
puede desplazar axialmente para asegurar un
embrague o un frenazo
Asociacion constructiva con una carga mecanica, p.
€. maquina herramienta portdtil, ventilador (con
ventilacion o hélice paralarefrigeracion de la
maquina HO2K 9/06; para aspiradores A47L)
parafuncionar a velocidad superior alacriticade
vibracién de las partes giratorias
Asociacion estructural de un generador eléctrico con
un motor de arrastre, p. g. turbina (si el aspecto
predominante es €l arrastre, ver €l lugar
correspondiente de la seccién F, p. €. FO3B 13/00)
Asociacion estructural con una maguina
dinamoel éctrica auxiliar, p. €. un motor eléctrico de
lanzamiento, una excitadora

Sistemas derefrigeracion o de ventilacion (canaleso
conductos en las partes del circuito magnético
HO2K 1/20, HO2K 1/32; canales o conductos en o entre
los conductores HO2K 3/22, HO2K 3/24)
por € aire del ambiente fluyente através de la
méagquina
teniendo medios para establecer lacirculacién de
un agente de refrigeracion, p. g. con un ventilador
con un ventilador o dispositivo de arrastre
movido por el &rbol de laméaquina
por un agente de refrigeracion gaseoso, circulando
enteramente por el interior de laenvolturadela
maquina (HO2K 9/10 tiene prioridad)
por un agente de refrigeracion gaseoso circulando en
circuito cerrado, una parte del cual es externo ala
carcasa de laméquina
en donde el agente de refrigeracion circula
libremente en €l interior dela carcasa
en donde el agente de refrigeracion gaseoso circula
entre la carcasa de laméquinay una camisa exterior
en donde €l agente de refrigeracion circulaen el
interior de la carcasa a través de tubos o conductos
en donde la parte exterior del circuito cerrado
comprende un cambiador de calor asociado
estructuralmente a la carcasa de la méguina
para méguinas con carcasa cerraday circuito cerrado
de refrigeracion que utilizan un agente de
refrigeracion liquido, p. €. aceite
con medios parareemplazar €l agente de
refrigeracion; con medios para evitar fugas del
agente de refrigeracion
en donde el espacio del rotor o del estator es
estanco a fluido, p. €. paraproveer a rotor y al
estator de agentes de refrigeracion diferentes
en donde el agente de refrigeracion se vaporiza
dentro de la envoltura de la méguina
por un material sdlido conductor del calor empotrado
en o puesta en contacto con el exterior o €l rotor, p.
€. puente de calor
Proteccion contralos defectos de las disposiciones de
refrigeracion, p. €. debido afugas del agente de
refrigeracion, ocasionados por interrupcion de la
circulacion del agente de refrigeracion (circuitos que
aseguran tal proteccién HO2H 7/00)

9/26

9/28

11/00

11/02
11/04

13/00

13/02
13/04

13/06

13/08

13/10

13/12

13/14

15/00

15/02
15/03
15/04

15/06

15/08

15/085

15/09

15/095

15/10

15/12

15/14
15/16

16/00
16/02

Asociacion estructural con la maguina de dispositivos
de limpieza o de secado del agente de refrigeracion,

p. §. filtros

Refrigeracion de colectores, anillos colectores o de
escobillas, p. g. por ventilacion (colectores de
corriente en general HO1R 39/00)

Asociacion estructural con dispositivos de medida o
de proteccion o con componentes eléctricos, p. €. con
resistencias, con interruptores, con dispositivos para
la supresion deinterferenciasradiofénicas
parala supresion de parasitos radiofonicos [6]
paralarectificacion [6]

Asociacion estructural de colectores de corriente con
motores o generadores, p. g. placasde montaje de
escobillas, conexiones con los arrollamientos (soporte
0 proteccion de las escobillas o de los portaescobillas en
las envolturas o carcasas de motores HO2K 5/14);
Colocacion delos colectores de corriente en los
motores 0 gener ador es; Disposiciones para mejorar
la conmutacién
Conexiones de anillos colectores al arrollamiento
Conexiones de segmentos del colector con el
arrollamiento
Conexiones resistentes entre €l arrollamiento y los
segmentos del colector, p. €. por bobina de
interrupcion de ataresistencia, por transistor
Segmentos constituidos por las prolongaciones del
arrollamiento
Disposiciones especiales de las escobillas o de los
colectores paramejorar la conmutacion
Medios para |a obtencién de un movimiento axial de
vaivén del rotor y del colector de corriente asociado a
él, p. §. parapulir lasuperficie del colector
Circuitos para mejorar la conmutacion, p. €. por el
empleo de elementos de conductividad unidireccional

M étodos 0 apar atos especialmente adaptados parala
fabricacién, montaje, mantenimiento o reparacion de
maquinas dinamoel éctricas (fabricacion de colectores
de corriente en general HO1R 43/00)
de cuerpos estatoricos o rotoricos
que incluyen imanes permanentes [5]
de arrollamientos, antes de su montaje en lamaguina
(aidlamiento de arrollamientos HO2K 15/10,
HO2K 15/12; fabricacién de bobinas en general
HO1F 41/02)
Montaje en la méguina de arrollamientos
prefabricados
Ejecucion de arrollamientos por asiento de los
conductores en o arededor de la parte que forma
nlcleo
por asiento de los conductores en las ranuras
estatoricas
por asiento de |os conductores en las ranuras del
rotor
por asiento de los conductores alrededor de los
polos salientes
Aplicacion de un aislante sdlido alos arrollamientos,
al estator o a rotor
Impregnacion, calefaccion o secado de bobinado del
estator, del rotor o de las méquinas
Carcasas, Recintos; Soportes
Centrado del rotor en el estator; Equilibrado del rotor
(equilibrado en general GO1M)

Maquinas con masde un rotor o de un estator [2]
Méquinas con un estator y dos rotores[2]

Int.Cl. (2008.04), Seccion H
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Nota

17/00
17/02
17/04
17/06

17/08
17/10
17/12
17/14
17/16
17/18
17/20
17/22
17/24
17/26
17/28

17/30

17/32

17/34

17/36
17/38
17/40

17/42

17/44

19/00

19/02
19/04
19/06

Maquinas con un rotor y dos estatores [2]

El grupo HO2K 16/00 tiene prioridad sobre los grupos

HO2K 17/00 a HO2K 53/00. [2]

M otores de induccién asincronos; Gener adores de
induccion asincronos
Motores asincronos de induccion

para corriente monofasica
con arrollamientos que permiten el cambio del
nimero de polos
Motores con fase auxiliar obtenida por un
arrollamiento auxiliar alimentado desde el
exterior, p. €. motor de condensador
Motores con fase auxiliar obtenida por medio
de polos hendidos llevando un arrollamiento en
cortocircuito
paracorriente polifasica
con arrollamientos que permiten el cambio del
ndmero de polos
con rotor de arrollamiento cortocircuitado en el
interior de lamaguina, p. g. rotor de jaula de
ardilla
con rotor de doble o multiple jaulade ardilla
con rotor de barras profundas
teniendo rotor con arrollamientos conectados a los
anillos colectores
en los cuales, estator y rotor, son alimentados
con corriente alterna
con el estator o el rotor previsto de tal forma que
permite el funcionamiento sincrono
con arrollamiento de compensacién para mejorar
el angulo de fase
Asociacion estructural con dispositivos eléctricos
auxiliares que influyen sobre |as caracteristicas del
motor o que aseguran su control, p. €.
impedancia, interruptor (dispositivos de control
exteriores al motor HO2P)
Asociacion estructural con dispositivos mecanicos
auxiliares, p. €. embrague, freno (dispositivos de
control exteriores al motor HO2P)
Montaje en cascada de un motor asincrono con
otro motor o convertidor dinamoel éctrico (control
de los montajes en cascada HO2P)
con otro motor asincrono de induccién
€oN una méaguina de colector
con un convertidor giratorio de corriente alterna
en corriente continua (convertidores de
corriente alterna en corriente continua, en
cascada HO2K 47/06)

Generadores asincronos de induccién (H02K 17/02
tiene prioridad) [4]

Asociacion estructural con una maquinade
excitacion

M otores o gener ador es sincronos (teniendo iman
permanente HO2K 21/00)

Motores sincronos
para corriente monofasica
Motores que tienen un estator bobinado y un

rotor de hierro dulce de reluctanciavariable, sin

bobinado, p. €. motor inductor
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19/10
19/12

19/14
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19/18

19/20

19/22

19/24
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19/34
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19/38

21/00

21/02
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21/10
21/12

21/14
21/16

21/18

21/20

21/22
21/24
21/26

21/28
21/30

21/32

HO2K

Motores que tienen un estator bobinado y un
rotor liso, sin bobinado, de un material con un
gran ciclo de histéresis, p. €. motor de
histéresis

para corriente polifasica
caracterizados por ladisposicion de los
arrollamientos de excitacion, p. g. para
autoexcitacion, para compoundaje, para el
cambio de nimero de polos

con arrollamiento suplementario en cortocircuito

para arrancar como un motor asincrono
Generadores sincronos
con bobinados en donde cada espira esta
influenciada sdlo por los polos de una sola
polaridad, p. €. generador homopolar
con rotor de hierro dulce de reluctancia
variable, sin bobinado
con bobinados en donde cada espiraes
influenciada alternativamente por los polos de
polaridades opuestas, p. €. generador heteropolar
con rotor de hierro dulce de reluctancia
variable, sin bobinado
caracterizados por la disposicion del bobinado de
excitacion
para autoexcitacion
para compoundaje
para el cambio de nimero de polos
Generadores con dos 0 més salidas
Asociacion estructural con los aparatos €l éctricos
auxiliares parainfluenciar sobre las caracteristicas
del generador o para asegurar €l control, p. €. con
impedancias, con interruptores (dispositivos de
control exteriores a generador HO2P)
Asociacion estructural con una maquinade
excitacion
M otores sincronos con iman per manente;
Generador es sincronos con iman per manente
(nGcl eos estatdricos de imanes permanentes HO2K 1/17;
nucleos rotoricos de imanes permanentes HO2K 1/27)
Detalles
Bohinados dispuestos sobre €l iman parauna
excitacién adicional
Inducidos giratorios
con inducido fijo eiman giratorio
Imén giratorio en €l interior del inducido
teniendo un ndcleo de inducido anular con
polos salientes (con funcionamiento homopolar
HO2K 21/20)
con un ndcleo de inducido en formade
herradura (con funcionamiento homopolar
HO2K 21/20)
con bobinado donde cada espira solo esta
influenciada por polos de una sola polaridad, p.
€. maquina homopolar
Iman girando alrededor del inducido, p. . volante
magnético
Imén dispuesto axialmente enfrente del inducido,

p. g. dinamo de bicicletadel tipo cubo
con inducido giratorio eiman fijo
Inducido giratorio en €l interior del imén
teniendo un ntcleo de inducido anular con
polos salientes (con funcionamiento homopolar
HO2K 21/36)

teniendo un imén en forma de herradura (con
funcionamiento homopolar HO2K 21/36)

n
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teniendo un iman en forma de campana o en
formade barra, p. €. paraaumbrado de
bicicleta (con funcionamiento homopolar
HO2K 21/36)

con funcionamiento homopolar

con distribuidor de flujo giratorioy el imény €l
inducido fijos

Distribuidor de flujo giratorio alrededor del imany
en el interior del inducido

Distribuidor de flujo giratorio arededor del
inducido y en €l interior del iméan

Arrollamientos inducidos bobinados sobre el iman

Motores con arrollamiento suplementario en
cortocircuito para arrancar como motor asincrono

Generadores con dos 0 més salidas

M otores o gener adores de cor riente continua con
colector mecanico; M otores univer sales de colector
paracorrientesalternay continua

caracterizados por la disposicion de la excitacion

con excitacién por iméan permanente

con montaje en derivacion de los arrollamientos de
excitacion

con montaje en serie de los arrollamientos de
excitacion

con montaje compound de |os arrollamientos de
excitacion

con excitacién producida por una fuente de
corriente independiente del circuito de inducido
con gran rapidez de excitacion o de desexcitacion,
p. §. por neutralizacion del campo de excitacion
remanente

con un campo de excitacién ajustable
angularmente, p. €. por inversion de polos, por
conmutacion de los polos

con escobillas principales o auxiliares
desplazables

con escobillas adicional es dispuestas sobre €l
colector entre las escobillas principales, p. g.
méquina de campo transversal, metadina,
amplidina, otras maquinas excitadas por la
reaccion de inducido

con arrollamiento de compensacién o de
amortiguamiento

con arrollamiento de polos de conmutacién

caracterizados por €l arrollamiento de inducido

con arrollamiento abierto, es decir, que no se
cierrasobre si mismo en el interior del inducido
con arrollamiento imbricado; con arrollamiento
ondulado

con arrollamiento mixto; con més de un
arrollamiento

con mas de un colector

con mas de un estator; con arrollamientos o
conexiones para mejorar la conmutacion, p. €.
conexiones equipotenciales; caracterizados por la
disposicion del circuito magnético

con polos partidos, es decir, con zonas de
variacion de lareluctancia por medio de entre
hierros en los polos o por medio de polos con
espacios de entre hierros diferentes

con partes de hierro que se pueden desplazar o hacer
girar

con shunts fijos, es decir, con un flujo magnético
con inducido gjustable
Generadores con dos 0 més salidas

23/48

23/50

23/52

23/54

23/56

23/58
23/60

23/62

23/64

23/66

23/68

24/00

25/00

26/00

27/00
27/02
27/04
27/06
27/08

27/10

27/12
27/14
27/16
27/18
27/20
27122

27/24
27/26

Motores que funcionan también como
generadores, p. €. motor de arranque utilizado
como generador para encendido o alumbrado
Generadores con dos 0 méas salidas
Motores que funcionan tambidn como generadores,
p. §. motor de arranque utilizado como generador
para encendido o alumbrado
Motores o generadores con inducido en formade
disco
Motores o generadores que tienen €l niicleo de hierro
separado del arrollamiento inducido
Motores o generadores sin ntcleo de hierro
Motores o generadores de inducido giratorio y campo
inductor giratorio
Motores o generadores de inducido fijo y campo
inductor giratorio
Motores especia mente adaptados para funcionar en
corriente alterna o en corriente continua a elegir
Asociacion estructural con dispositivos eléctricos
auxiliares que gjercen influencia sobre las
caracteristicas o €l control delamaguina, p. §.
impedancia, interruptor (dispositivos de control
exteriores alamaguina HO2P)
Asociacion estructural con dispositivos mecanicos
auxiliares, p. €. en embragues, con frenos
(dispositivos de control exteriores ala maquina
HO2P)

M éaquinas adaptadas para la transmisién o recepcion
instantanea del desplazamiento angular de piezas
giratorias, p. €. sincromaquina, selsyn

Motores o generadores de corriente continua de
ruptor

Maquinas adaptadas para funcionar como par motor,
esdecir, para gjercer un par motor cuando estan
paradas

Motores o generadores de corriente alterna con
colector mecanico (motores universales para corriente
aterna o paracorriente continua HO2K 23/64)
caracterizados por €l arrollamiento inducido
funcionando monofésicamente con montaje en serie 0
en derivacion
con colector cortocircuitado simple o mditiple, p.
€. motor de repulsion
con alimentaciones mulltiples del inducido
con dispositivos de maniobras para diferentes
modos de funcionamiento, p. €. motor de
repulsion-induccion
funcionando polifasicamente
en montaje en serie
en montaje en derivacion con aimentacion por el
estator
en montaje en derivacion con alimentacion por el
rotor
Asociacion estructural con un dispositivo de
regulacion de velocidad
teniendo medios para mejorar la conmutacion, p. .
campos magnéticos auxiliares, arrollamientos dobles,
escobillas dobles

teniendo dos o mas colectores
con inducido en forma de disco
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27/28

27/30

29/00

29/03

29/06

29/08

29/10
29/12
29/14

31/00

31/02
31/04

33/00

33/02

33/04

33/06
33/08

33/10

33/12

33/14

33/16

33/18

Asociacion estructural con dispositivos eléctricos
auxiliares que gjercen influencia sobre las
caracteristicas de lamaguina o que aseguran €l
control (dispositivos de control exterioresala
maéquina HO2P)

Asociacion estructural con dispositivos mecanicos
auxiliares, p. g. embrague, freno (dispositivos de
control exteriores ala magquina HO2P)

M otores o gener adores con dispositivos de
conmutacion no mecanicos, p. g . tubos de descar ga,
dispositivos semiconductores
C€ON un circuito magnético especia mente adaptado
para evitar ondulaciones del par motor o problemas
del encendido automatico [6]
con dispositivos detectores de la posicion
(HO2K 29/03 tiene prioridad) [4,6]
que utilizan dispositivos de efecto magnético, p.
g. dispositivos de efecto Hall,
magnetorresistencias (HO2K 29/12 tiene
prioridad) [4]
que utilizan medios de efecto luminoso [4]
. que utilizan bobinas detectoras [4]
con dispositivos detectores de la velocidad
(HO2K 29/03 tiene prioridad) [4,6]

M otores o gener ador es aciclicos, es decir, maquinas
de corriente continua con inducido de disco o
tambor, con captacion de corriente continua

con colectores de contacto solidos

con a menos un colector de contacto liquido

M otores con iman, inducido o sistema de bobinas de
movimiento alter nativo, oscilante o vibratorio
(dispositivos de manipulacion de la energia mecénica
estructuralmente asociados a los motores HO2K 7/00, p.
€. HO2K 7/06)
con inducido movido en un sentido por aplicacion de
energia de un sistema de una sola bobinay

restablecido por una fuerza de origen mecanico, p. €.

por un resorte
en donde la frecuencia de funcionamiento esta
determinada por la frecuencia de una corriente
alterna aplicada ininterrumpidamente
con inducido polarizado
con alimentacion de corriente continua
superpuesta a una alimentacion de corriente
aterna
en donde la excitacién o desexcitacion alterna del
sistema de una sola bobina es efectuada o
controlada por el movimiento del inducido
con inducido desplazandose en direcciones opuestas
por excitacion alternativa de sistemas de dos bobinas
en donde la excitacién o desexcitacion alterna de
sistemas de dos bobinas son efectuadas o
controladas por el movimiento del inducido
con inducido polarizado que se desplaza en
direcciones opuestas por inversion de latension
aplicada al sistema de una sola bobina
con sistemas de bobinas que se desplazan, bajo
excitacion intermitente o invertida, por interaccién
con un sistema de campo magnético fijo, p. €. iman
permanente
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HO2K

Generadores con sistemas de bobinas, deiméan, de
inducido, o de otra parte del circuito magnético con
movimiento alter nativo, oscilante o vibratorio
(dispositivos de manipulacion de la energia mecanica
estructuralmente asociados a los generadores
HO2K 7/00, p. . HO2K 7/06)

con iman movil y sistemas de bobinas fijo

con sistemas de bobinas eiman fijo

con distribuidor de flujo mévil y con sistemas de

bobinas o iman ambos fijos

Motoresderotor giratorio paso apasoy sin ruptor o
conmutador accionado por €l rotor, p. €. motores
paso a paso
del tipo de reluctancia variable [4]
Estando €l rotor dispuesto en el interior del
estator [4]
Estando el rotor dispuesto alrededor del estator [4]
¢l rotor colocado axialmente frente a estator [4]
del tipo de imén permanente (HO2K 37/02 tiene
prioridad) [4]
con inducido fijo eiman giratorio [4]
Girando el iman en €l interior del inducido [4]
con un ntcleo del inducido en formade
herradura [4]
del tipo homopolar [4]
con distribuidor de flujo rotatorio, estando €l
inducido y el imén fijos[4]
Elementos de amortiguamiento [4]

Asociacion estructural de |os dispositivos mecanicos
auxiliares [4]

Generador es especialmente adaptados para producir
una forma de onda no sinusoidal deseada

Sistemas de propulsién en los cuales un e emento
rigido se desplaza a lo largo de un camino bajo los
efectos de la accién dinamoeléctrica que se € ercen
entre este elemento y un flujo magnético que se
propagaalo largo del camino
Motores lineales; Motores seccionales [ 3]
Motores asincronos [ 3]
Motores sincronos; Motores paso a paso; Motores
dereluctancia (HO2K 41/035 tiene prioridad) [3]
Motores de corriente continua; Motores
unipolares[3]
Motores rodantes, es decir, teniendo el eje del rotor
paralelo a €je del estator y siguiendo un camino
circular en tanto el rotor ruedaen el interior o en el
exterior del estator

Méquinas en las que la interaccion dinamo-eléctrica
entre un plasma o una corriente de liquido conductor
o de particulas conductor as o magnéticas llevadas
por un fluido y un sistema de bobinas o un campo
magneético, transforma la energia dela masa en
movimiento en energia eléctrica o viceversa[3]

Bombas electrodinamicas [3]

Bombas de conduccion [3]
Bombas de induccion [3]

Generadores magnetohidrodinamicos (MHD) [3]
Detalles de estructura de los electrodos [ 3]
Detalles de estructuradel canal de fluido [3]

Canal de fluido circular o en formade

caracol [3]
Detalles de estructura del circuito magnético [3]
para producir una potencia en corriente alterna[3]
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HO2K HO2M
44/20 cambiando la polaridad del campo 47/28 . . . funcionando como méaguinas de colector con
magnético [3] adicion de anillos dedlizantes
44/22 cambiando la conductividad del fluido [3] 47/30 . . Convertidoresde nimero de fases de un solo
44/24 invirtiendo la direccion del fluido [3] inducido sin cambio de frecuencia
44126 creando un campo magnetico que se 49/00 Embragues dinamoeléctricos; Frenos
. er’Pag“e (3] dinamoeléctricos (embragues o frenos accionados
44/28 Asociacion de generadores MHD con generadores: eléctrica 0 magnéticamente F16D 27/00, F16D 29/00,
convencional es (conjuntos de produccion de energia F16D 65/34, F16D 65/36; embragues de particulas
nuclear con un generador MHD G21D 7/02) [3] magnéticas F16D 37/02; adaptados para su empleo
47/00 Convertidoresdinamoeléctricos como d_' namor.netros.C,BOlL,)
47/02 Convertidores de corriente alterna en corriente 49/02 . del tipo deinduccion asincrona ) _
continua o viceversa 49/04 . . deltipo de corriente de Foucault o de histéresis
47/04 Motores-generadores 49/06 . del tipo sincrono
47/06 Convertidores en cascada 49/08 . del tipo deinducido de colector
47/08 Convertidores de un solo inducido 49/10 . de t?po de |man permanente
47/10 con méguina elevadora de tensién en el lado de 49/12 . del tipo aciclico
Iapornentealterpa . . 51/00 Transmisiones dinamoeléctricas, es decir, medios
47/12 Conyertldores de corriente continua en corriente dinamoeléctricos para la transmision de la potencia
continua mecanica desde un &rbol conductor a un &rbol
47/14 Motores-generadores conducido, y comprendiendo elementos motor y
47/16 Convertidores de un solo inducido, p. €. metadina generador interrelacionados estructuramente
47/18 Convertidores de corriente alternaen corriente . ) )
aterna 53/00 M ovnmleqtos_pretendldos per petuos por medios
47/20 Motores-generadores dinamoeléctricos
47/22 Convertidores de frecuencia de un solo inducido 55/00 Maquinas dinamoeléctricas con arrollamientos que
con o sin transformacién del nimero de fases funcionan a temper aturas criogénicas [3]
47/24 teniendo arrollamientos para diferentes 55/02 . del tipo sincrono [3]
ndmeros de polos 55/04 . . conarrollamientos de campo giratorio [3]
47/26 funcionando como méaguina de induccion 55/06 . del tipo homopolar [3]
asincrona que trabaja por debajo o por encima
del sincronismo, p. €. montaje en cascada de 57/00 Maquinas dinamoeléctricas no cubiertas por los
méguinas sincronas y asincronas grupos HO2K 17/00 a HO2K 55/00 [3]

HO2M APARATOS PARA LA TRANSFORMACION DE CORRIENTE ALTERNA EN CORRIENTE ALTERNA, DE
CORRIENTE ALTERNA EN CORRIENTE CONTINUA O DE CORRIENTE CONTINUA EN CORRIENTE CONTINUA
Y UTILIZADOS CON LAS REDES DE DISTRIBUCION DE ENERGIA O SISTEMAS DE ALIMENTACION
SIMILARES; TRANSFORMACION DE UNA POTENCIA DE ENTRADA EN CORRIENTE CONTINUA O ALTERNA
EN UNA POTENCIA DE SALIDA DE CHOQUE; SU CONTROL O REGULACION (transformacion de la corriente o de la
tension especialmente adaptada para su uso en los relojes electronicos sin partes méviles G04G 19/02; sistemas de regulacion de
variables eléctricas 0 magnéticas en general, p. €. utilizando transformadores, reactancias o bobinas de choque, combinacion de
tales sistemas con convertidores estéticos GOSF; para computadores digitales GO6F 1/00; transformadores HO1F; conexion o control
de un convertidor teniendo en cuenta su unién funcional con una fuente similar u otra fuente de alimentaciéon H02J; convertidores
dinamoel éctricos HO2K 47/00; control de los transformadores, reactancias o bobinas de choque, control o regulacién de motores,
generadores el éctricos o convertidores dinamoel éctricos HO2P; generadores de impulsos HO3K) [4,5]

Notas

(0] La presente subclase cubre Unicamente |os circuitos o aparatos de conversion de potencia eléctrica, o las disposiciones de control o
de regulacion de dichos circuitos o aparatos.

2 La presente subclase no cubre los dispositivos electrotécnicos individuales utilizados para la conversion de potencia eléctrica. Estos
dispositivos estan cubiertos por las subclases apropiadas, p. €. inductancias, transformadores HO1F, condensadores, rectificadores
electroliticos HO1G, rectificadores de vapor de mercurio u otros tubos de descarga HO1J, dispositivos semiconductores HO1L, redes
de impedancias o circuitos resonantes que no estan en principio relacionados con la transmisién de energia eléctrica HO3H.

(©)] En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:

“ transformacion”, cuando se trata de una variable eléctrica, p. €. tension o corriente, significael cambio de uno al menos de los
parametros de lavariable, p. g. laamplitud, lafrecuencia, lafase, la polaridad. [4]

Esquema general

DETALLES......o ottt sre s 1/00 Corriente aternalcorriente continua
TIPOS DE TRANSFORMACION Lo =Y < - TR 7/00
Corriente continua/corriente Corriente continua o aterna/ondas
1010121111 0= WO dE ChOQUE. ....ovvetr e, 9/00
Corriente alterna/corriente alterna Otros sistemas de transformacion de
01015100 - VT 11/00
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1/00
1/02

1/04
1/06

1/08

1/084

1/088

1/092

1/096

1/10

1/12

1/14

1/15
1/16

1/20
1/22
1/24
1/26
1/28

1/30
1/32

1/34
1/36
1/38

1/40

1/42

1/44

3/00

3/02

Detalles de apar atos para transformacion [1,200701]

Circuitos especia mente adaptados a la produccion de
tensiones de control derejilla o de control de
encendido paralos tubos de descarga incorporados en
convertidores estéticos
paratubos de control de regjilla
Circuitos especial mente adaptados para hacer no
conductores |os tubos de descarga o | os dispositivos
semiconductores equivalentes, p. g. tiratrones,
tiristores [2]
Circuitos especia mente adaptados para la generacion
de unatensién de control paralos dispositivos
semiconductores incorporados en los convertidores
estéticos
gue utilizan un circuito de control comin avarias
fases de un sistema polifésico [4]
parael control simultaneo de dispositivos
semiconductores conectados en serie 0 en
paralelo [4]
transmitiendo Opticamente las sefiales de
control [4]
estando la alimentacion del circuito de control
conectada en paralelo con el elemento de
conmutacion principal (HO2M 1/092 tiene
prioridad) [4]
Dispositivos que comprenden medios de conversion
para permitir la alimentacion a voluntad de una carga
desde diferentes clases de fuentes de potencia, p. g.
de corriente alterna o de corriente continua
Disposiciones de reduccion de arménicos de una
entrada o de una salida en corriente alterna
Disposiciones de reduccién de ondulaciones de una
entrada o de una salida en corriente continua
gue utilizan elementos activos [4]
Medios para obtener un nivel de corriente sobre la
conmutacion, p. €. con una reactancia saturable
M ecanismos de contacto para convertidores
dindmicos
comprendiendo colectoresy escobillas
comprendiendo contactos giratorios o basculantes
comprendiendo contactos accionados por
excéntrica
comprendiendo contactos vibrantes accionados
electromagnéticamente
comprendiendo contactos liquidos
M edios para proteger convertidores, distintos ala
desconexién automética (disposiciones de circuitos
protectores de seguridad especialmente adaptados
para convertidores con desconexion automatica
HO2H 7/10) [200701]
Circuitos amortiguadores [200701]
Medios para arrancar o parar convertidores [200701]
Medios para prevenir la conduccién simulténea de
conmutadores [200701]
Medios para prevenir la saturacion
magnética [200701]
Circuitos o disposiciones para corregir o gjustar €l
factor de potencia en convertidores o inversores
[200701]
Circuitos o disposiciones para corregir las
interferencias electromagnéticas en convertidores o
inversores [200701]

Transformacion de una potencia de entrada en
corriente continua en una potencia de salida en
corriente continua

sin transformaci6n intermedia en una corriente
aterna
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3/04
3/06

3/07

3/08

3/10

3/125

3/13

3/135

3/137

3/139
3/142

3/145

3/15

3/155

3/156

3/157
3/158

3/16
3/18

3/20

3/22

3/24
3/26

3/28

3/305

3/31

HO2M

por convertidores estéticos
utilizando resistencias o capacidades, p. g .
divisor detension
utilizando condensadores cargados y
descargados alternativamente por
dispositivos semiconductores con electrodo
de control [4]
utilizando tubos de descarga sin electrodo de
control o dispositivos semiconductores sin
electrodo de control
utilizando tubos de descarga con electrodo de
control o dispositivos semiconductores con
electrodo de control (HO2M 3/07 tiene
prioridad) [4]
utilizando dispositivos del tipo tiratrén o
tiristor que exigen medios de extincién [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores[2]
con control automético de latensién o
delacorriente de salida, p. g.
reguladores de conmutacion [4]
con control digital [4]
comprendiendo varios dispositivos
semiconductores como dispositivos
de control final paraunacarga
Unica[4]
utilizando dispositivos del tipo triodo o
transistor que exigen la aplicacion continua
de unasefia de control [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2]
con control automético de latension o
delacorriente de salida, p. g.
reguladores de conmutacion [4]
con control digital [4]
comprendiendo varios dispositivos
semiconductores como dispositivos
de control final paraunacarga
Unica[4]
por convertidores dinadmicos
utilizando condensadores o baterias cargadas o
descargadas aternativamente, p. . cargadas en
paralelo y descargadas en serie
por combinacién de convertidores estaticos y
dindmicos; por combinacién de convertidores
dinamoel éctricos con otros convertidores
dindmicos o estéticos
con transformacién intermedia en una corriente
alterna
por convertidores estéticos
utilizando tubos de descarga sin electrodo de
control o dispositivos semiconductores sin
electrodo de control para producir la corriente
aternaintermedia
utilizando tubos de descarga con electrodo de
control o dispositivos semiconductores con
electrodos de control para producir la corriente
aternaintermedia
utilizando dispositivos tipo tiratrén o tiristor
gue exigen medios de extincién [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
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HO02M
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3/315

3/325

3/33

3/335

3/337
3/338

3/34

3/36

3/38

3/40

3/42

3/44

5/00

5/02
5/04

5/06
5/08
5/10
5/12
5/14
5/16

5/18
5/20

5/22

5/25

5/253

5/257

5/27
5/275

utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2]
utilizando dispositivos del tipo triodo o
transistor que exigen laaplicacion continua
de unasefial de control [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores[2]
en configuracién push-pull [4]
en una disposicién auto-oscilante
(HO2M 3/337 tiene prioridad) [4]
por convertidores dinamicos
utilizando 6rganos mecanicos para seleccionar
progresivamente o paravariar continuamente la
tension de entrada
utilizando 6rganos mecanicos de
establecimiento y corte de contacto para
interrumpir unatensién Unica
en donde estos érganos son giratorios y
donde los colectores cooperan con escobillas
orodillos
con contactos vibrantes accionados
electromagnéticamente, p. g. ruptores
(interruptores autométicos en general
HO1H 51/34)
por combinacion de convertidores estaticos con
dindmicos; por combinacion de convertidores
dinamoel éctricos con otros convertidores
dindmicos o estéticos

Transformacion de una potencia de entrada en
corriente alterna en una potencia de salida en
corrientealterna, p. . para cambiar latension, para
cambiar la frecuencia, para cambiar el nimero de
fases
sin transformacién intermedia en corriente continua
por convertidores estéticos (control de
transformadores, reactancias o bobinas de choque,
p. . por cambio de tomas, HO2P 13/00) [4]
utilizando impedancias
utilizando Gnicamente condensadores
utilizando transformadores
paralatransformacién de laamplitud dela
tension o de la corriente solamente
parala transformacién entre circuitos de
diferente nimero de fases
parala transformacién de frecuencia
paralatransformacién de laformade onda
ut| lizando tubos de descarga sin electrodo de
control o dispositivos semiconductores sin
electrodo de control
utilizando tubos de descarga con electrodo de
control o dispositivos semiconductores con
electrodo de control
utilizando dispositivos del tipo tiratrén o
tiristor que exigen medios de extincion
(HO2M 5/27 tiene prioridad) [2]
utilizando Unicamente tubos de
descarga[2]
utilizando Unicamente dispositivos
semiconductores [2]
para transformacién de la frecuencia[2]
utl lizando dispositivos tipo triodo o
transistor que exigen laaplicacion continua
de una sefial de control (HO2M 5/297 tiene
prioridad) [2]

5/29
5/293
5/297
5/32
5/34

5/36

5/38

5/40
5/42
5/44
5/443
5/447
5/45
5/451

5/452

5/453

5/456

5/458

5/46
5/48

7/00

7/02

7104
7/06

7/08

7/10

7112

71145

7115

7/155

utilizando Gnicamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2]
paratransformacion de la frecuencia[2]
por convertldores dindmicos
utilizando 6rganos mecanicos de
establecimiento y de ruptura de contacto
en donde |os 6rganos son giratorios y donde
los colectores cooperan con escobillas o
rodillos
por combinacion de convertidores estaticos con
convertidores dinamicos; por combinacion de
convertidores dinamoel éctricos con otros
convertidores dinamicos o estéticos
con transformacion intermedia en corriente continua
por convertidores estéticos
utilizando tubos de descarga o dispositivos
semiconductores para transformar la corriente
continua intermedia en una corriente aterna
utilizando dispositivos tipo tiratron o tiristor
que exigen medios de extincion [2]
utilizando Unicamente tubos de
descarga[2]
utilizando Unicamente dispositivos
semiconductores [2]
con control automatico de latension o
delafrecuenciade salida[4]
con control automético de la formade
laonda de salida[4]
utilizando dispositivos tipo triodo o
transistor que exigen la aplicacion continua
de unasefia de control [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2]
por convertidores dinamicos
por combinacion de convertidores estaticos con
convertidores dindmicos; por combinacién de
convertidores dinamoel éctricos con otros
convertidores dindmicos o estéticos

Transformacion de una potencia de entrada en
corriente alterna en una potencia de salida en
corriente continua; Transformacién de una potencia
de entrada en corriente continua en una potencia de
salida en corriente alterna

Transformacion de una potencia de entrada en
corriente alterna en una potencia de salidaen
corriente continua sin posibilidad de reversibilidad
por convertidores estéticos
utilizando tubos de descarga sin electrodo de
control o dispositivos semiconductores sin
€electrodo de control
dispuestos parala marcha en paraelo
dispuestos parala marcha en serie, p. . para
lamultiplicacién de tension
utilizando tubos de descarga con electrodo de
control o dispositivos semiconductores con
electrodo de control
utilizando dispositivos del tipo tiratron o
tiristor que exigen medios de extincion [2,4]
utilizando Unicamente tubos de
descarga[2]
utilizando Unicamente dispositivos
semiconductores [2]
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71162
7117

7/19

7121

71213

71217

71219
7/23
7125
7/26
7128

7/30
7132

7134

7/36

7/38

7140

7142

7144
7146

7148

71483

71487

7149

71493

71497

7/501

71505

en una configuracion en puente [4]
dispuestos para el funcionamiento en
paralelo [2,4]
dispuestos para el funcionamiento en
serie, p. €. paramultiplicar la
tension [2,4]
utilizando dispositivos tipo triodo 0
transistor que exigen la aplicacion continua
de unasefial de control [2,4]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2]
en una configuracion en puente [4]
dispuestos para el funcionamiento en
paraelo[2,4]
dispuestos para el funcionamiento en
serie, p. €. paramultiplicar la
tension [2,4]
utilizando dispositivos de chispas a aire libre,
p. §. rectificador Marx
utilizando rectificadores el ectroliticos
por convertidores dinamicos
utilizando 6rganos mecanicos de
establecimiento y de ruptura de contacto
donde los érganos son giratorios y donde los
colectores cooperan con escobillas o rodillos
con contactos vibrantes accionados
electromagnéticamente, p. g. ruptores
(interruptores automaticos en general
HO1H 51/34)
utilizando uno o varios electrodos de chispa
girando en frente de contra el ectrodos
por combinacién de convertidores estaticos con
convertidores dinamicos; por combinacion de
convertidores dinamoel éctricos con otros
convertidores dindmicos o estaticos
Transformacion de una potencia de entrada en
corriente continua en una potenciade salidaen
corriente alterna sin posibilidad de reversibilidad
por convertidores estéaticos
utilizando tubos de descarga sin electrodo o
dispositivos semiconductores sin el ectrodo de
control
utilizando tubos de descarga con electrodo de
control o dispositivos semiconductores con
electrodo de control [1,200701]
Convertidores provistos de salidas pudiendo
tener cada una més de dos niveles de
tensién [200701]
Inversores bloqueados en €l punto
neutro [200701]
Combinacion de las formas de onda de la
tensién de salida de una pluralidad de

convertidores [200701]
estando dispuestos los convertidores
estéticos para el funcionamiento en
paralelo [200701]
siendo obtenidas las tensiones de salida
sinusoidales por combinacién de varias
tensiones desfasadas [200701]
siendo obtenidas | as tensiones de salida
sinusoidales por la combinacion de varios
impulsos de tension de diferente amplitud y
ancho [200701]
utilizando dispositivos tipo tiratron o tiristor
gue exigen medios de extincién [2]
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7/51

71515

7/516

71517
7/519

71521
71523

71525

71527

71529

7153

7/533

71537

715375 .
7/538

7/5381 .

7/5383 .

7/53838.

7/53846.
7/53854.

7/53862.

7/5387 .

7/5388 .

71539

7/5395 .

7154

7156

7158

7/60

7162

HO2M

utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores [2,200701]
Configuraciones auto-
oscilantes [200701]
con equipo especial de arranque [4]
en una configuracion push-pull
(HO2M 7/517 tiene prioridad) [4]
en una configuracion en puente [4]
con un circuito resonante LC en el
circuito principal [4]
con control automético de laformade
laonda o delafrecuenciade salida
(HO2M 7/517 a HO2M 7/523 tienen
prioridad) [4]
por modulacion de impulsos en
duracién [4]
.o con control digital [4]
utilizando dispositivos tipo triodo o
transistor que exigen la aplicacion continua
de unasefial de control [2]
utilizando solamente tubos de
descarga[2]
utilizando solamente dispositivos
semiconductores, p. €. inversores de
impulsos de Unica conmutacion [2]
con equipo especial de arranque [4]
en una configuracion push-pull
(HO2M 7/5375 tiene
prioridad) [4,200701]
detipo paralelo [200701]
en una configuracion auto-oscilante
(HO2M 7/538 tiene
prioridad) [4,200701]

utilizando un Gnico camino de

conmutacién [200701]

Circuitos de control [200701]
utilizando convertidores de
tiristores[200701]
utilizando convertidores de
transistores [200701]

en una configuracion en
puente [4,200701]
con una configuracion asimétrica de
conmutadores [200701]
con control automético de laformade
laonda o delafrecuenciade salida
(HO2M 7/5375 a HO2M 7/5387 tienen
prioridad) [4]
por modulacion de impulsos en
duracion [4]

por convertidores dinamicos

utilizando 6rganos mecanicos para sel eccionar
progresivamente o hacer variar de forma
continua la tensién de entrada
utilizando 6rganos mecanicos de
establecimiento y de ruptura de contacto para
interrumpir unatensién dnica
donde estos 6rganos son giratorios y donde
|os colectores cooperan con escobillas o
rodillos
con contactos vibrantes accionados
electromagnéticamente, p. g. ruptores
(interruptores autométicos en general
HO1H 51/34)
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HO02M

— HO2N

7164 por combinacidn de convertidores estéticos con 7184 utilizando rectificadores electroliticos
convertidores dindmicos; por combinacion de 7/86 por convertidores dindmicos
convertidores dinamoeléctricos con otros 7/88 utilizando 6rganos mecénicos para seleccionar
convertidores dinamicos o estéaticos progresivamente o hacer variar de forma
7/66 con posibilidad de reversibilidad continua latension de entrada
7168 por convertidores estaticos 7/90 utilizando 6rganos mecénicos de aperturay
7170 utilizando tubos de descarga sin electrodo de cierre de contacto parainterrumpir unatension
control o dispositivos semiconductores sin Unica
electrodo de control 7/92 donde estos 6rganos son giratorios y donde
7172 utilizando tubos de descarga con electrodo de estos érganos cooperan con escobillas o
control o dispositivos semiconductores con rodillos
electrodo de control 7194 donde estos drganos son accionados por
7175 utilizando dispositivos tipo tiratron o tiristor levas giratorias o dispositivos analogos
que exigen medios de extincion (HO2M 7/77 7/95 con contactos vibrantes accionados
tiene prioridad) [2] electromagnéticamente, p. g. ruptores
71753 utilizando solamente tubos de (interruptores autométicos en general
descarga[2] HO1H 51/34)
71757 utilizando solamente dispositivos 7/96 con contactos por liquido en movimiento
semiconductores [2] 7/98 por * combinacién de convertidores estéticos con
71758 con control automético de la formade convertidores dinamicos; por combinacion de
laondao de lafrecuencia de salida[4] convertidores dinamoel éctricos con otros
7177 dispuestos para marcha en paralelo [2] convertidores estéticos o dinamicos
7 ;‘rt;u;?gro cﬂzpec))(?tgjolsatl pc|>_ triodo o i 9/00 Transformacion de una potencia de entrada en
4 g gpricacion continua corriente continua o alterna en una potencia de
de unasefia de control (HO2M 7/81 tiene salida de choque 2]
prioridad) [2] q . .
9/02 con potencia de entrada en corriente continua [2]
71793 utilizando solamente tubos de L L.
descarga[2] 9/04 utili zanQo condensadores de.acumul acion [2]
71797 utilizando solamente dispositivos 9/06 con potencia de entrada en corriente alterna[2]
semiconductores [2] 11/00  Sistemas de transformacién de potencia eléctrica no
7181 dispuestos para marcha en paralelo [2] cubiertos por los grupos precedentes [4]
7182 ut|||zando dispositivos de chispa d airelibre, p.
g . rectificador Marx
HO2N MAQUINASELECTRICASNO PREVISTASEN OTRO LUGAR
Notas
(0] La presente subclase cubre:
— los generadores, motores, embragues o dispositivos de mantenimiento electrostético;
— otros generadores o motores no dinamoel éctricos;
— los dispositivos de mantenimiento o levitacién que utilizan la atraccién o la repulsién magnética;
— losdispositivos para el arranque, laregulacién, el frenado o cualquier otro control de tales méquinas, a menos que trabajen
conjuntamente con una segunda maquina.
2 Esimportante tener en cuentalas notas que siguen alostitulos de la clase B81 y de la subclase B81B relativas a “ dispositivos de
microestructura” y “sistemas de microestructura’. [7]
(©)] Estén previstas también en otras subclases subdivisiones particul ares para generadores, motores o los medios de conversion de

energia eléctrica en otras formas de energiay reciprocamente, p. €. HO1L, HO1IM, HO2K, HO4R.

Esquema general
GENERADORES O MOTORES

18

Con efecto electrostatico.......cooeueeeeveeeeeeicicieeiceeieane 1/00

Generadores que utilizan la

ionizacion térmicao cinéticay el

cambio de la carga; motores

eléctricos que utilizan efectos

TEIMICOS ... 3/00; 10/00

Con conversion de laradiacion
luminosa en energia eléctrica..........coceevrreervrenennnne. 11/00

MAQUINASELECTRICAS EN GENERAL

UTILIZANDO EL EFECTO

PIEZOELECTRICO, LA

ELECTROESTRICCION O LA

MAGNETOESTRICCION ......ccooiiiiriiiiriisniinns 13/00

EMBRAGUES O DISPOSITIVOS DE

RETENCION ELECTROSTATICA ...t 15/00
DISPOSITIVOS DE RETENCION O DE

LEVITACION MAGNETICAS.........cccoovviriicninne 99/00
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HO2N - HO2P

1/00  Generadores o motores electrostaticos que utilizan 6/00 Generadoresen loscualeslaradiacion luminosa es
un portador movil de carga electrostatica solida directamente convertida en energia eléctrica (células
1/04 Generadores de friccion solares o conjuntos de células solares, “en general”
1/06 Generadores de influencia HOLL 25/00, HO1L 31/00) [4]
1/08 con portador de carga conductora, es decir, 10/00  Motores eléctricos que utilizan efectos térmicos [3)]
maquinas de capacidad
1/10 con portador de carga no conductora 11/00  Generadores o motoresno previstosen otro lugar;
1/12 en laforma de una correa transportadora, p. . Movimiento pretendido per petuo obtenido por
méguina van de Graaff medios eléctricos 0 magnéticos (por empuje
hidrostético FO3B 17/04; por medios dinamoel éctricos
2/00 Maquinaseléctricasen general que utilizan el efecto HO2K 53/00)
piezoeléctrico, la electroestriccion o la ) o ] o
magnetoestriccion (produccion de vibraciones 13/00 Embragues o dispositivos deretencién que utilizan la
mecanicas en genera] BOGB’ elementos piezodéctricos atraccion ela:trostétlca, p. ej . que utilizan €l efecto
electroestrictivos 0 magnetoestrictivos en general Johnson-Rahbek
HOIL 41/00) [4] . . . 15/00 Dispositivosderetencion o de levitacién que utilizan
2/02 que_p_roducen un movimiento linedl, p. §. actuadores, la atraccion o la repulsion magnética, no previstos en
Posicionadores linedles 6] otro lugar (dispositivos eléctricos o magnéticos para
2/04 Detalles de laestructura [6] mantener |as piezas en las maquinas herramientas
2/06 Circuitos de arrastre; Disposiciones para el B23Q 3/15; dispositivos de deslizamiento o de
control [6] levitacion para sistemas ferroviarios B61B 13/08;
2/08 que utilizan ondas progresivas, p. €. motores dispositivos de manipulacion de materiales asociados a
lineales [6] los transportadores autométicos que tienen dispositivos
2/10 que producen un movimiento rotativo, p. €. motores provistos de pinzas electrostéticas o magnéticas
rotativos [6] B65G 47/92; cambio de articulos de forma plana o
2/12 Detalles de la estructura[6] fBI I6if5(|)_:r27f6de las pil ag utili zarlldo unafuc(sjrza magné(;ica
A N : ; entrega de articulos por caida a partir de
S gé;?éﬁ%? e arrastre; Disposiciones parael di s_posi tivos transportao_loreﬁ magnéticos BG5H 29/24;
L . cojinetes que usan medios de soporte magnéticos o
2/16 que utilizan ondas progresivas[6] eléctricos F16C 32/04; aligeramiento de la carga de
2/18 que producen una salida eléctricaa partir de una cojinetes por medios magnéticos F16C 39/06; imanes
entrada mecanica, p. §. generadores (paralos HOLF 7/00; embragues o frenos dinamoeléctricos
dispositivos de medida GO1) [6] HO2K 49/00) [3]
3/00 Generadoresen los quela energiatérmica o cinética 15/02 . por corrientes de Foucault [3]
es convertida en energia eléctrica por ionizacién de 15/04 . Repulsion por efecto Meissner (superconductores o
un fluidoy el cambio de su carga (tubos de descarga hiperconductores en general HO1L 39/00) [3]
ﬁ'%elfju:g}ggf[]g?n generadores termoionicos 99/00 Materiano prevista en otros grupos de esta
subclase [8]

HO2P CONTROL O REGULACION DE MOTORES, GENERADORES ELECTRICOS, O CONVERTIDORES
DINAMOELECTRICOS; CONTROL DE TRANSFORMADORES, REACTANCIAS O BOBINAS DE CHOQUE
(estructura de los aparatos de arranque, frenos, u otros dispositivos de control, ver las subclases apropiadas, p. €. frenos mecanicos
F16D, reguladores mecanicos de velocidad GO5D, resistencias variables HO1C, interruptores de arranque HO1H; sistemas de
regulacién de variables eléctricas 0 magnéticas que utilizan transformadores, reactancias o bobinas de choque GOSF; disposiciones
estructuralmente asociadas a los motores, generadores, convertidores dinamoeléctricos, transformadores, reactancias o bobinas de
choque, ver las subclases apropiadas, p. §. HO1F, HO2K; conexidn o control de un generador, transformador, reactancia, bobina de
choque, o convertidor dinamoeléctrico teniendo en cuenta su asociacion funcional con una fuente similar u otra fuente de
aimentacién HO02J; control o regulacion de convertidores estéticos HO2M) [4]

Notas

(0] La presente subclase cubre las disposiciones para el arranque, la regulacion, la conmutacion electronica, el frenado, u otros tipos de
control de motores, generadores, convertidores dinamoel éctricos, embragues, frenos, transmisiones, transformadores, resistencias o
bobinas de choque de los tipos clasificados en |as subclases apropiadas, p. €. HO1F, HO2K .

2 La presente subclase no cubre las disposiciones similares paralos aparatos clasificados en HO2N, estas disposiciones estan cubiertas
por esta subclase.

(©)] En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado indicado: [6]

“ control” designa toda accion sobre unavariable, p. €. modificando su direccién o su valor (incluyendo la modificacion hacia o
apartir de cero), manteniéndola constante, limitando su rango de variacion; [6]

“ regulacién” designa el mantenimiento de una variable en un valor deseado, o en un intervalo deseado de valores, por
comparacion del valor real con el valor deseado. [6]
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HO2P

Esquema general

DISPOSICIONES: DE ARRANQUE; DE

RALENTI, DE PARADA ... 1/00; 3/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE

MOTORES ELECTRICOS QUE PUEDEN

CONECTARSE A DIFERENTES FUENTE

DEALIMENTACION ....oeeeeeeeeeeeteeeseeeeese e eseeeresvessesnsessees 4/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE
DOS O MASMOTORES ELECTRICOS........ooeeeeeeeesereesesenn 5/00

DISPOSICIONES PARA CONTROLAR LOS
MOTORES SINCRONOS U OTROS
MOTORES DINAMOELECTRICOS CON
CONMUTADORES ELECTRONICOS EN

FUNCION DE LA POSICION DEL ROTOR........ccccoviiiininae 6/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE
MOTORESDE CCi......coviiiiiiiiicrciiis s 7/00

DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE
MOTORES DINAMOELECTRICOS

ROTATIVOS PASO A PASO ... 8/00
CONTROL DE SALIDA DE
GENERADORES. ... 9/00

CONTROL DE SALIDA DE
CONVERTIDORES:
DINAMOELECTRICQOS; ESTATICOS...........ccoovvnenne 11/00; 13/00

CONTROL DE FRENOS O EMBRAGUES

DINAMOELECTRICOS.........cooeiinnnis s 15/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE
TRANSMISIONES DINAMOELECTRICAS.........cccoiiiinns 17/00

DISPOSICIONES PARA EL CONTROL O LA

REGULACION DE MOTORES

ELECTRICOS POR CONTROL DE LA

ORIENTACION DEL CAMPO, CONTROL

PORVECTOR ......cooiiviiiiii s 21/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL DE

MOTORES DE CA MEDIANTE METODOS

DIFERENTESAL CONTROL VECTORIAL .....cccoovvciriinne 23/00
CARACTERIZADO POR LA CLASE DE

MOTORESAC O POR DETALLES

ESTRUCTURALES.........coin s 25/00
CARACTERIZADO POR LA CLASE DE
VOLTAJE DEALIMENTACION .....coommrrirmmriinrrisessissssesessennns 27/00

DISPOSICIONES PARA EL CONTROL
APROPIADAS TANTO PARA MOTORES

1/00 Disposiciones para arrancar motores eléctricos o
convertidor es dinamoel éctricos (arranque de motores
sincronos con conmutadores el ectrénicos HO2P 6/20,
HO2P 6/22; arranque de motores dinamoel éctricos que
giran paso apaso HO2P 8/04; control vectorial
HO2P 21/00) [4,8]

1/02 . Detales

1/04 . . Mediosde control delaprogresién de una

secuencia de arranque en funcion del tiempo o en
funcién de la corriente, lavelocidad o de otro
parémetro del motor

1/06 . . . Aparatosde arranque de varias posiciones
accionadas manualmente
1/08 . . . Interruptor marcha-parada accionado

manual mente controlando un conmutador de
varias posiciones o impedancias para arrancar
un motor

1/10 . . . Interruptor marcha-parada accionado
manualmente, controlando relés o contactores
gue funcionan de forma sucesiva para el
arranque de un motor (sucesion determinada
por un conmutador de varias posiciones
accionado mecanicamente HO2P 1/08)

1/12 . . . |Interruptores centrifugos accionados por €l
motor

1/14 . . . Dispositivos centrifugos, de resistencias
sensibles ala presion, accionados por el motor

1/16 . parahacer arrancar méguinas dinamoel éctricas o

convertidores dinamoel éctricos
1/18 . . parahacer arrancar individualmente un motor de
corriente continua

1/20 . . . pordisminucion progresivade unaresistencia
en serie con €l arrollamiento del inducido

1/22 . . . enunooenotro sentido derotacion

1/24 . . parahacer arrancar individualmente un motor de

colector (arranque de motores de colectores de
corriente alternay corriente continua HO2P 1/18)

1/26 . . parahacer arrancar individualmente un motor de
induccién polifasico

20

CA COMO CC ..ttt 29/00
DISPOSICIONES PARA EL CONTROL NO
PREVISTAS EN OTRO LUGAR......ccoiirerineeneeeeee s 31/00
1/28 . . . poraumento progresivo delatension aplicada
a circuito primario del motor
1/30 . . . poraumento progresivo delafrecuenciade
adimentacion al circuito primario del motor
1/32 . . . por conmutacion estrella-triangulo
1/34 . . . pordisminucion progresivade unaimpedancia
en € circuito secundario
1/36 . . . . dendoestaimpedanciaunaresistencia
liquida
1/38 . . . por cambio de nimero de polos
1/40 . . . enunooenotro sentido derotacion
1/42 . . parahacer arrancar individualmente un motor de
induccién monofésica
1/44 . . . porfaseauxiliar con un condensador
1/46 . . parahacer arrancar individualmente un motor
sincrono
1/48 . . . por cambio del nimero de polos
1/50 . . . porpasodelamarchaasincronaalamarcha
sincrona (HO2P 1/48 tiene prioridad)
1/52 . . . poraumento progresivo delafrecuenciade
alimentacion del motor
1/54 . . paraarrancar doso méas motores dinamoeléctricos
1/56 . . . simulténeamente
1/58 . . . sucesivamente

3/00 Disposiciones para parar o poner en ralenti motores,
gener adores eléctricos o convertidores
dinamoeléctricos (parada de motores sincronos con
conmutadores €l ectrénicos HO2P 6/24; parada de
motores dinamoel éctricos que giran paso a paso
HO2P 8/24; control vectorial HO2P 21/00) [2,4,8]

3/02 . Detdles

3/04 . . Mediosde paradao de raenti por un freno
separado, p. . freno defriccidn, freno de
corrientes de Foucault (frenos F16D,
HO2K 49/00) [2]

3/06 . paraparar o raentizar individualmente un motor
dinamoel éctrico o un convertidor dinamoeléctrico [2]
3/08 . . paraparar oralentizar un motor de corriente

continua[2]
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3/10
3/12
3/14
3/16
3/18
3/20
3/22

3/24
3/26

4/00

5/00

5/46

5/48

5/50

5/52

5/60

5/68
5/685
5/69
5/695
5/74

5/747
5/753

6/00

6/04

6/06

6/08

6/10

6/12

6/14

por inversién de las conexiones de alimentacion
por frenado con cortocircuito o con resistencia
por frenado de recuperacion
por frenados eléctricos y mecanicos
combinados
para parar o ralentizar un motor de corriente
aterna[2]
por inversion del orden en el cual las fases son
conectadas a motor
por frenado con cortocircuito o con resistencia
por aplicacion de corriente continuaa motor
por frenados eléctricos y mecanicos
combinados

Disposiciones especialmente adaptadas para el ajuste
o€l control delavelocidad o del par de motores
eléctricos que pueden conectar se a dos fuentes de
tension o voltaj e diferentes (arranque HO2P 1/00;
parada o deceleracion HO2P 3/00; control vectorial
HO2P 21/00) [8]

Disposiciones especialmente adaptadas para el ajuste
o el control delavelocidad o del par de doso mas
motores eléctricos (arranque HO2P 1/00; parada o
decel eracién HO2P 3/00; control vectorial
HO2P 21/00) [1,8]
paralaregulacién de velocidad de dos 0 més motores
dinamoel éctricos, en relacion aotro
por comparacion de val ores mecanicos que
representan |as velocidades
por comparacion de valores el éctricos que
representan |as velocidades
asegurando ademas €l control del desplazamiento
angular relativo
control de combinaciones de motoresde CCy
dinamoel éctricos de CA (HO2P 5/46tiene
prioridad) [8]
control de dos 0 méas motores dinamoeléctricos CC
(HO2P 5/46, HO2P 5/60 tienen prioridad) [8]
conectados el éctricamente en serie, p. € con la
misma intensidad de corriente [8]
acoplados mecanicamente mediante engranajes [8]
Engranajes diferenciales [8]
control de dos 0 més motores dinamoel éctricos de
CA (HO2P 5/46, HO2P 5/60 tienen prioridad) [8]
acoplados mecanicamente mediante engranajes [8]
Engranajes diferenciales [8]

Disposiciones para controlar 1os motoressincronosu
otros motores dinamoeléctricos con conmutadores
electrénicos en funcién dela posicion del rotor;
Conmutador es electr énicos a este fin (motores paso a
paso HO2P 8/00; control vectorial HO2P 21/00) [3,4,6]
Disposiciones para controlar o regular lavelocidad o
el par de varios motores [6]
Disposiciones paralaregulacion de la velocidad de
un solo motor en el que lavelocidad del motor es
mediday comparada con un valor fisico dado para
gjustar lavelocidad del motor [6]
Disposiciones parael control delavelocidad o €l par
de un solo motor [6]
asegurando una ondulacion reducida del par
motor; controlando laondulacion del par [6]
Supervision de la conmutacién; Indicacién de un
fallo de conmutacion [6]
Conmutadores el ectronicos [6]
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6/16

6/18

6/20

6/22

6/24
7100

7106

7/08
7/10
7112
7114

7118
7/20

7122

7124
7126
7128
71282
7/285
71288

7129
71292

71295

71298

7/30

7132

7/34
8/00

8/02

8/04
8/06

HO2P

Disposiciones de circuito para detectar la posicion
(disposicion estructural de detectores de posicion
HO2K 29/06) [6]
sin elemento separado para detectar la posicién,
p. §. utilizando la fuerza contra-electromotriz
delos arrollamientos [6]
Disposiciones parala puesta en marcha (HO2P 6/08,
HO2P 6/22 tiene prioridad) [6]
Disposiciones para la puesta en marcha en una
direccién seleccionada de rotacion [6]
Disposiciones paralaparada[6]

Disposiciones para controlar la velocidad o €l par de
motor es eléctricos de corriente continua (arranque
HO2P 1/00; parada o deceleracion HO2P 3/00; control
vectorial HO2P 21/00) [2,8]
para controlar un motor dinamoeléctrico individual
de corriente continua por variacion del campo o dela
corriente deinducido
por control manual, sin potencia auxiliar
del campo del motor solamente
conmutando la excitacion en seriea
derivacion o viceversa
delatension aplicadaal inducido con o sin
control de campo
por control principal con potencia auxiliar
utilizando un conmutador de varias posiciones,
p. §. de tambor, controlando €l circuito del
motor por medio de relés (HO2P 7/24,
HO2P 7/30 tienen prioridad)
utilizando un conmutador de varias posiciones,
p. §. de tambor, controlando €l circuito del
motor por medio de un conmutador de varias
posiciones accionado por un motor piloto o de
una resistencia variable gjustada por un motor
piloto (HO2P 7/24, HO2P 7/30 tienen prioridad)
utilizando tubos de descarga o dispositivos
semiconductores
utilizando tubos de descarga
utilizando dispositivos semiconductores
controlando solamente la alimentacion
del campo [4]
controlando solamente la alimentacion
del inducido [4]
utilizando unaimpedancia variable [4]
utilizando modulacién de impulsos[4]
utilizando convertidores estéticos, p.
€. de corriente aterna en corriente
continua[4]
del tipo que tiene un tiristor o
dispositivo similar en serie con la
aimentaciény el motor [4]
controlando la alimentacion del inducido
y del campo [4]
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacion controlable, es decir, transductores
utilizando méguinas excitadas por reaccion de
inducido, p. €. metadina, amplidina, retotrol
utilizando un montaje Ward-L eonard

Disposiciones para el control de motores
dinamoeléctricos rotativos paso a paso (control
vectorial HO2P 21/00) [2,6,8]

especialmente adaptados para |os motores paso a

paso monofasicos o bipolares, p. €. motores de

reloj [6]

Disposiciones paralapuesta en marcha[6]

en una direccién seleccionada de rotacion [6]
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HO2P

8/08

8/10

8/12

8/14

8/16

8/18

8/20

8/22

8/24

8/26

8/28

8/30

8/32

8/34

8/36

8/38
8/40

8/42

9/00

9/02
9/04

9/06

9/08

9/10

22

Determinacion de la direccion antes de la puesta
en marcha [6]
Determinacién de los impulsos parala puesta en
marcha; Corriente de refuerzo durante la puestaen
marcha[6]
Control o estabilizacién de la corriente [6]
Disposiciones para controlar lavelocidad o para
controlar lavelocidad y el par (HO2P 8/12,
HO2P 8/22 tienen prioridad) [6]
Reduccion de la energia disipada o de la energia
de alimentacion [6]
Determinacion de los impulsos, p. €. parareducir
laondulacién del par [6]
caracterizadas por un funcionamiento
bidireccional [6]
Control de ladimensién del paso; Escalonamiento
intermedio, p. €. micro-escalonamiento [6]
Disposiciones parala parada (HO2P 8/32 tiene
prioridad) [6]
. Memorizacion del impulso final en el momento de
laparada[6]
Desconexién de la fuente de energiaen el
momento de la parada [6]

Mantenimiento de la posicién en el momento de la

parada[6]
Reduccion del rebasamiento o de la oscilacion, p. €.
amortiguacion [6]
Control del funcionamiento (HO2P 8/36 tiene
prioridad) [6]
Proteccion contralos fallos, p. €. contrael
calentamiento excesivo, la desconexidn; Indicacion
de los fallos (disposiciones de proteccion de
seguridad, con desconexién automética de la
alimentacion HO2H 7/08) [6]

siendo el fallo una desconexion [6]
Adaptaciones especial es para controlar dos 0 mas
motores paso a paso [6]
caracterizados por motores distintos de los motores
paso a paso, que se hacen funcionar paso a paso [6]

Disposiciones para €l control de generadores
eléctricos con €l propdsito de obtener las
car acter isticas deseadas en la salida (montajes Ward-
Leonard HO2P 7/34; control vectorial HO2P 21/00;
alimentacién de unared por varios generadores H02J;
paralacarga de baterias H02J 7/14) [1,8]

Detalles

Control efectuado sobre un motor primario no
eléctrico y que depende del valor de una
caracteristica eléctrica de la salida del generador
(paralarealizacion del control de laméquinade
arrastre en general, ver la clase apropiada
concerniente a esta maquina) [2]

Control efectuado sobre un embrague u otro medio
mecénico de transmision de potenciay que depende
del valor de una caracteristica eléctricade lasalida
del generador (paralarealizacion del control del
medio de transmisién de potencia, ver laclase
apropiada concerniente a este medio) [2]

Control del circuito del generador durante el arranque

o laparadade los medios de arrastre, p. €. para
iniciar laexcitacion [2]

Control efectuado sobre €l circuito de excitacion del
generador con el fin de reducir los efectos nocivos de
sobrecarga o de fenébmenos transitorios, p. €.
aplicacién, supresion o cambio repentino de carga[2]

9/12

9/14

9/16

9/18

9/20

9/22

9/24

9/26
9/28

9/30
9/32

9/34

9/36

9/38

9/40

9/42

9/44

9/46

9/48

11/00

11/04

11/06

para desmagnetizar; parareducir |os efectos del
magnetismo remanente; paraevitar unainversion
delapolaridad [2]
por variacion del campo (HO2P 9/08, HO2P 9/10
tienen prioridad) [2]
debido alavariacion de unaresistencia insertada
en el circuito de campo, utilizando resistencias
puestas en o fueradel circuito paso a paso
siendo provocada la puesta en o fuera del
circuito, por un servomotor, un instrumento de
medidao unrelé
debido ala variacion de unaresistencia hmica
variable continuamente
comprendiendo unaresistencia de apilamiento
de carbon
debido alavariacion de larelacion de duracion de
aperturay de cierre de contactos intermitentes, p.
. utilizando un regulador Tirrill
utilizando tubos de descarga o dispositivos de
semiconductores (HO2P 9/34 tiene prioridad) [2]
utilizando tubos de descarga
utilizando dispositivos semiconductores
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacién controlable (HO2P 9/34 tiene
prioridad) [2]
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacion controlable en combinacion con tubos
de descarga controlados o dispositivos
semiconductores controlados
utilizando maquinas excitadas por reaccion del
inducido
Autoexcitacion por corriente resultante de una
rectificacion alavez delatension de sdiday de la
corriente de salida del generador
por variacién de reluctancia del circuito magnético
del generador
para obtener la frecuencia deseada sin hacer variar la
velocidad del generador
Control de lafrecuenciay delatension segiin una
relacion predeterminada, p. €. con unarelacion
constante
Control de un generador asincrono por variacion de
una capacidad
Disposiciones para obtener caracteristicas constantes
en lasalida, siendo el generador de velocidad
variable, p. g. sobre un vehiculo (HO2P 9/04 a
HO2P 9/46 tienen prioridad) [3]

Disposiciones para el control de convertidores
dinamoeléctricos (arranque HO2P 1/00; parada o
ralentizacién HO2P 3/00; alimentacién de unared a
mismo tiempo que un generador u otro convertidor
HO2P 21/00; para controlar convertidores
dinamoel éctricos que tienen una salida en corriente
continua HO2J) [4,8]
para controlar convertidores dinamoel éctricos que
tienen una salida en corriente alterna
Disposiciones de control de transformadores,
reactancias o bobinas de choque con €l propdsito de
obtener unas caracteristicas deseadas ala salida
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Disposiciones de control de transfor madores,
reactancias o bobinas de choque con € propdsito de
obtener unas car acter isticas deseadas a la salida
(sistemas de regulacién utilizando transformadores,
reactancias o bobinas de choque GO5F; transformadores
HO1F; alimentacion de unared al mismo tiempo que un
generador o que un convertidor HO2J; control o
regulacion de convertidores HO2M) [4]

por cambio de tomas; por modificacion de las

conexiones de |os arrollamientos

por colector de corriente deslizandose alo largo del

arrollamiento

por nlcleo, bobina o pantalla desplazable, p. €. por

regulador de induccion

por variacion de la polarizacion magnética

Disposiciones de control de frenos o embragues
dinamoeléctricos (control de velocidad de motores
dinamoel éctricos por medio de un freno separado
HO2P 29/04,control vectorial HO2P 21/00) [1,8]

Control conjunto de frenosy embragues [3]

Disposiciones para el control detransmisiones
dinamoeléctricas (control vectorial HO2P 21/00) [3,8]

Disposiciones para el control o laregulacion de
motores eléctricos por control por vector, por €. por
control delaorientacion del campo [6,8]

Cuando se clasifique en este grupo, es recomendable
clasificar también en los grupos HO2P 25/00 a

HO02P 27/00si fueran de interés la clase de motor de CA,
los detalles estructurales o la clase de voltaje de
alimentacion [8]

especialmente adaptados parala optimizacion del

rendimiento abaja carga[8]

especialmente adaptados para velocidades muy

bajas [8]

especialmente adaptados para la amortiguacién de las

oscilaciones del motor, p. g. paralareduccion del

penduleo [8]

Control basado en €l flujo del rotor [8]
Control de orientacion de campo indirecto, p. €.
célculo de langulo de fase del campo sobre la
base de la ecuacidn de voltagje del rotor mediante
laadicion de lafrecuencia de deslizamiento y una
frecuencia proporcional alavelocidad [8]

. Control de orientacion de campo directo [8]

Control basado en €l flujo del estétor [8]

Control por observador, p. €. utilizando observadores

de Luenberger o filtros de Kalman [8]

Estimacion o adaptacion de parametros de las

méquinas, p. . constante de tiempo de rotor, flujo,

velocidad, corriente o voltaje [8]

Disposiciones 0 métodos para el control de motores
de CA caracterizados por un método de control
diferente al control vectorial (arranque HO2P 1/00;
parada o decel eracion HO2P 3/00; de dos 0 més motores
HO02P 5/00; de motores sincronos con conmutadores
€electrénicos HO2P 6/00; de motores de CC HO2P 7/00;
de motores paso a paso HO2P 8/00) [8]
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Cuando se clasifique en este grupo, es recomendable
clasificar también en los grupos HO2P 25/00 a

HO2P 27/00si fueran de interés la clase de motor de CA,
los detalles estructurales o la clase de voltagje de
alimentacion. [8]

especial mente adaptados para la optimizacion de la
eficienciaabaja carga[8]

especialmente adaptados para vel ocidades muy

bajas 8]

especialmente adaptados para la amortiguacién de las
oscilaciones del motor, p. . paralareduccion del
penduleo [8]

Control del motor en cuatro cuadrantes [8]

Control basado en |a frecuencia de deslizamiento,
p.g. adicion de lafrecuencia de deslizamiento y una
frecuencia proporcional alavelocidad [8]

Control mediante la adicion de una corriente CC
(frenado por corriente CC HO2P 3/24) [8]

Control por observador, p. g. utilizando observadores
de Luenberger o filtros de Kalman [8]

Estimacion o adaptacion de parametros de las
maguinas, p. . constante de tiempo de rotor, flujo,
velocidad, corriente o voltaje [8]

Disposiciones 0 métodos para el control de motores
de CA caracterizados por la clase de motor de CA o
por detalles estructur ales (arranque HO2P 1/00; parada
0 deceleracién HO2P 3/00; de dos o méas motores

HO2P 5/00; de motores sincronos con conmutadores
electrénicos HO2P 6/00; de motores de CC HO2P 7/00;
de motores paso a paso HO2P 8/00) [8]

Cuando se clasifique en este grupo, es recomendable
clasificar también en los grupos HO2P 21/00,

HO2P 23/00 0 HO2P 27/00 si fueran de interés el método
de control o laclase de voltaje de alimentacién. [8]

caracterizados por la clase de motor [8]
motores monofasicos, p. €. motores con
condensador [8]
Motores lineales [8]
Motores de reluctancia [8]
Motores de colector, p. €. Motores de
repulsion [8]
con escobillas desplazables [8]
Motores universales (HO2P 25/12 tiene
prioridad) [8]
caracterizados por ladisposicion de los circuitos o
por la clase de cableado [8]
con disposiciones parala conmutacion de
devanados, p. €. con conmutadores mecanicos 0
relés[8]
para el cambio de polos[8]
Devanados mulltiples; Devanados para mas de tres
fases[8]
Impedanciavariable del circuito de rotor o
estator [8]
con disposiciones para el control dela
impedancia secundaria[8]
utilizando dispositivos magnéticos con grado de
saturacion controlable, p. €. transductores [8]
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controlandose el motor mediante el control
efectuado sobre el generador de CA quelo
alimenta[8]

utilizando tubos de descarga [8]

Disposiciones 0 métodos para el control de motores
de CA caracterizados por la clase devoltajede
alimentacion (arranque HO2P 1/00; parada o
deceleracion HO2P 3/00; de dos o més motores

HO2P 5/00; de motores sincronos con conmutadores
electrénicos HO2P 6/00; de motores de CC HO2P 7/00;
de motores paso a paso HO2P 8/00) [8]

Cuando se clasifique en este grupo, es recomendable
clasificar también en los grupos HO2P 21/00,

HO02P 23/00 o0 HO2P 25/00si fueran deinterés el método
de control o la clase de motor de CA o detalles
estructurales. [8]

utilizando un voltaje de alimentacién de frecuencia
constante y amplitud variable [8]
utilizando un voltaje de alimentacion de frecuencia
variable, p. . voltaje de alimentacion de inversor o
convertidor [8]
utilizando alimentacién de CA tanto paralos
circuitos del rotor como del estétor, siendo
variable la frecuencia de alimentacion de al menos
un circuito [8]

27/06
27/08

27/10
27/12

27/14
27/16

27/18

29/00

29/02

29/04
31/00

utilizando inversores o convertidores CC-CA
(HO2P 27/05tiene prioridad) [8]
con modulacion del ancho de pulso [8]
utilizando controladores “ bang-bang” [8]
generacion de pulsos mediante el guiado de
los rectores de flujo, corriente o voltaje
sobre un circulo o unacurvacerrada, p.g.
control de par directo [8]
. . contresomésnivelesdevoltae[8]
utilizando convertidores CA-CA sin conversion
intermedia a CC (HO2P 27/05 tiene prioridad) [8]
variando la frecuencia mediante la omision de
medias ondas [8]

Disposiciones para laregulacién o el control de
motores el éctricos, apropiadas tanto para motoresde
CA como de CC (arranque HO2P 1/00; parada o
decelaracion HO2P 3/00; control de motores que pueden
conectarse a dos 0 més fuentes de alimentacién de
voltaje o corriente HO2P 4/00; control vectorial
HO2P 21/00) [8]
Provision de proteccién contra sobrecargas sin
interrupcion automética de la alimentacion, p. €.
monitoreado [8]
mediante un freno externo [8]

Disposiciones paralaregulacion o el control de
motores eléctricos no previstas en los grupos
HO2P 1/00 a HO2P 5/00, HO2P 7/00 o HO2P 21/00 a
HO2P 29/00 [8]
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