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Notas

En la presente seccidn, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:
“variable” (en tanto que sustantivo) designa una caracteristica o una propiedad (p. €. una dimension, una condicion fisica como
una temperatura, una cualidad como la densidad o el color) que es susceptible de ser medida para una entidad dada (p. €. un
objeto, una cantidad de sustancia, un haz luminoso) y en un momento dado; la variable puede cambiar, de forma que su
expresion numérica puede adquirir valores diferentes en diferentes momentos, en condiciones diferentes o en casos particulares,
pero puede ser constante para una entidad dada en ciertas condiciones o con fines précticos (p. €. lalongitud de una barra puede
ser considerada como constante en nUMerosas ocasiones).
Es importante tener en cuenta las definiciones de |as expresiones empleadas, que figuran en las notas explicativas de varias clases de
la presente seccion, en particular las de “metrologia’ en laclase GO1y las de “control” y “regulacion” en las clases GO5.
Es posible que la clasificacion de invenciones en la presente seccion entrafie més dificultades que en otras, debido a que ladiferencia
entre | os distintos campos de aplicacion, descansa, en gran medida, sobre las intenciones diferentes de | os utilizadores mas que sobre
las diferencias de estructura o las diferencias en lamanera de utilizar las invencionesy Y debido a que los temas tratados son en
realidad sistemas o combinaciones que tienen caracteristicas o elementos comunes méas bien que “cosas’ que formen un conjunto
totalmente diferenciable. Asi unainformacion (p. g. una serie de cifras) puede ser presentada con fines educativos o publicitarios
(G09), paradar aconocer € resultado de una medida (GO1), para transmitir lainformacién a un punto remoto o también para dar
unainformacion que proviene de un punto remoto (G08). Las palabras empleadas para describir €l objeto de lainvencion dependen
de caracteristicas que pueden no guardar ninguna relacién con laformadel aparato en cuestion, p. g. €l efecto deseado sobre la
persona que ve la presentacion de lainformacion, o el hecho de que la presentacion sea controlada desde un punto remoto. Del
mismo modo, un dispositivo que responde a un cambio dado en una condicién, p. g. lapresion de un fluido, puede ser utilizado, sin
modificacion del dispositivo en si, paradar unainformacién sobre la presion (GO1L) o sobre cualquier otra condicion ligadaala
presion (es decir otra subclase de GO1, p. €. GO1K paralatemperatura), pararegistrar lapresion o el hecho de que exista (GO7C),
para dar laaarma (G08B), o para controlar otro aparato (GO05).
El esguema de |a clasificacién tiene por objeto permitir clasificar conjuntamente cosas de una misma naturaleza (segiin se indica
més arriba). Por tanto es particularmente necesario determinar cudl eslanaturalezareal de todainvencion antes de poderla
clasificar de forma conveniente.
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METROLOGIA (computo GO6M); ENSAY OS

Notas

La presente clase cubre, ademas de instrumentos de medida “verdaderos”, otros dispositivos de indicacién o registro de construccion
andloga, asi como dispositivos de sefializacion o control en tanto que se relacionen con lamedida (como se ha definido en la nota (2)
siguiente) y no estén adaptados especial mente para el propdsito particular de la sefializacion o el control.

En la presente clase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:

— “medida’ se empleaen un sentido mucho més amplio que su sentido primario o basico.

En su forma més sencilla, una medida puede simplemente dar unaindicacion de la presencia o ausencia de una cierta
circunstancia o cualidad, p. €. €l movimiento (en cualquier direccion o en unadireccién particular), o de si unavariable
sobrepasa un valor predeterminado.

Esimportante tener en cuentalas notas que siguen alos titulos de la clase B81 y de la subclase B81B relativas a “ dispositivos

microestructurales’ y “sistemas microestructurales’ y las notas que siguen al titulo de la subclase B82B relativa a “ nanoestructuras’

(7

Esimportante tener en cuenta las notas que siguen d titulo de la seccién G, especialmente en lo que concierne ala definicion dela

expresion “variable”.

En muchas disposiciones para la medida, una primera variable a medir es transformada en una segunda variable o en otras variables

adicionales. La segunda o las variables adicional es pueden consistir en (a) un estado ligado ala primera variable y que producido en

un elemento, o (b) un desplazamiento de un elemento. Puede ser necesaria una transformacion adicional . [6]

Cuando se clasificaunadisposicion tal, (i) se clasificala etapa de transformacion, o cada etapa de transformacién, que seade
interés, o bien, (ii) si el interés reside Unicamente en el sistema tomado en conjunto, se clasificala primeravariable en el lugar
apropiado. [6]

Esto es particularmente importante cuando se efectlian dos 0 mas conversiones, asi cuando una primeravariable, p. €. unapresion,
se transforma en una segunda variable, p. €. una propiedad éptica de un cuerpo detector y esa segunda variable se expresa por
medio de unaterceravariable, p. g. un efecto eléctrico. En tal caso, deberian considerarse los siguientes lugares de clasificacion:
el lugar paralatransformacion dela primeravariable; el lugar parala deteccion del estado producido por estavariable, la
subclase GO1D paralaindicacion de lamediday, finalmente, €l lugar parael sistema completo, si existe. [6]

Lamedidadel cambio del valor de una propiedad fisica esta clasificada en la misma subclase que |a medida de dicha propiedad

fisica, p. §. lamedida de un aumento de longitud esta clasificada en la subclase GO1B.

MEDIDA DE LA LONGITUD, ESPESOR O DIMENSIONES LINEALES ANALOGAS, MEDIDA DE ANGULOS;
MEDIDA DE AREAS; MEDIDA DE IRREGUL ARIDADES DE SUPERFICIES O CONTORNOS (medidas relacionadas con
el cuerpo humano, ver los lugares apropiados, si existen, p. €. A41H 1/00, A43D 1/02, A61B 5/103; aparatos de medida combinados
con bastones A45B 3/08; clasificacion de objetos por sus dimensiones BO7; procedimientos o aparatos de medida especialmente
adaptados a los laminadores B21B 38/00; instrumentos de posicionamiento de herramientas o instrumentos de dibujo no
modificados especialmente para la medida B23B 49/00, B23Q 15/00 a B23Q 17/00, B43L; equipo de medida o calibrado
especialmente adaptado para operaciones de pulido o amolado B24B 49/00; combinaciones de dispositivos de medida con
instrumentos de escritura B43K 29/08; medidas geodésicas, nauticas o aeronduticas, topografia, medida de distancias GO1C;
fotogrametria o videogrametria GO1C 11/00; medida de fuerzas o tensiones, en general GO1L 1/00; investigacion o andlisis de
estructuras de superficies a escala atdmica utilizando técnicas de barrido con sonda GOIN 13/00; investigacion o andisis del tamafio
de particulas, investigacion o andlisis del area superficial de materiales porosos GO1N 15/00; localizacion de la direccion por radio,
determinacion de la distancia o de la velocidad mediante el uso de los efectos de propagacion de ondas de radio, p. g. efecto
Doppler, tiempo de propagacién, disposiciones andlogas que utilizan otras ondas GO1S; medidas geofisicas GO1V; medida de la
longitud o del diametro de la bobina de pelicula en las camaras o proyectores GO3B 1/60; combinaciones de dispositivos de medida
con medios de control o regulacion GO5; procedimientos o disposiciones para convertir en sefia eléctricala posicion de un elemento
para escribir o trazar que es desplazado manualmente GO6K 11/00; medida del recorrido del medio de grabacién en equipos de
grabacion o reproduccion de sonido, deteccion del diametro de discos en graméfonos de cambio automatico G11B; detalles de
aparatos de barrido con sonda, en general G12B 21/00; medios asociados estructuralmente con colectores rotativos de corriente
eléctricaparaindicar el desgaste de escobillas HO1R 39/58; indicacion del desgaste de electrodos en lamparas de arco HO5B 31/34)

Notas

Esta subclase cubre la medida de la posicion o € desplazamiento en términos de dimensiones lineales o angulares. [4]

En esta subclase, |os grupos se distinguen por el medio de medida que sea de mayor importancia. Asi, lamera aplicacion de otros
medios para proporcionar unaindicacion final no afectaalaclasificacion.

Es importante tener en cuenta las notas que siguen al titulo de la clase GO1.

Las maquinas que funcionan bajo principios similares alos dispositivos de mano especificados en esta subclase se clasifican con
esos dispositivos.

L as disposiciones de medida o sus detalles cubiertos por dos 0 més de los grupos GO1B 3/00 a GO1B 17/00 se clasifican en €l grupo
GO01B 21/00 si no puede seleccionarse otro Gnico grupo como predominante.
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Esquema general
DISPOSITIVOS DE MEDIDA
CARATERIZADOS POR EL MATERIAL ....cooveveeeieeeecveevene 1/00

METODOS PREDOMINANTES
UTILIZADOS EN LOS DISPOSITIVOS DE
MEDIDA

MECANICOS......coivireeiteetecte ettt 3/00, 5/00
Electricos 0 magnétiCos..........coueveriereeriecreenicrnnninns 7/00

G01B

Mediante fluidos..........ccccovvieirccieceee e 13/00

Mediante ondas de luz; mediante
otras ondas €l ectromagnéticas o

FA0IACION ......ooveeveceeecee e 9/00, 11/00;

15/00

Mediante ondas de sonido...........ccccceeereueeereennee. 17/00
OTRASDISPOSICIONES DE MEDIDA .........ccooeeeiiirevenenne 21/00

1/00 Instrumentosde medida caracterizados por el uso de
un material especifico

3/00 Instrumentos segin se especifica en los subgruposy
caracterizados por la utilizaciéon de medios de
medida mecanicos (disposiciones parala medida de
parametros particulares GO1B 5/00; dispositivos de uso
general especialmente adaptados o configurados para
amacenar, suministrar y almacenar de nuevo,
repetitivamente, longitudes de material B65H 75/34) [2]

3/02 . Reglaso cintascon escalas 0 marcas paralalectura
directa

3/04 . . rigidas

3/06 . . . plegables

3/08 . . . extensibles

3/10 . . flexibles

3/11 . Cadenas paralamedida de longitudes
3/12 . Ruedasdemedida

3/14 . Plantillas paralaverificacion de contornos
3/16 . Compases, p. §. con un par de brazos pivotantes
3/18 . Micrémetros

3/20 . Galgasdedlizantes
3/22 . Galgaspapadoras, p. §. galgas de dia (parala
medida de contornos o curvaturas GO1B 5/20)

3/24 . . conhorquillaabierta, p. g. calibres

3/26 . . Gagasdeclavija

3/28 . . Galgasdeespesor

3/30 . Barras, bloques o bandas en los que ladistanciaentre

dos caras es fija, pero que puede ser gjustada de
antemano, p. §. medida de extremo, banda palpadora

3/32 . . Sussoportes

3/34 . Galgasanularesu otras galgas con orificios, p. .
calibres “pasa/ino pasa’

3/36 . . pararoscasdetornillo externas

3/38 . Galgascon horquillaabiertay caras opuestas, p. €.

calibres en los que la distanciainterna entre caras es
fija, aunque pueda ser pregjustable

3/40 . . pararoscasdetornillo externas

3/42 . . dé tipodecalibredelimites, p. g. “pasa/no pasa’
(GO1B 3/40 tiene prioridad)

3/44 . . . pregustables por desgaste o tolerancia

3/46 . Galgasdeclavijaparadimensionesinternas con

superficies de acoplamiento cuya separacion esfija,
aungue pueda ser pregjustable

3/48 . . pararoscasdetornillointernas

3/50 . . del tipodecalibredelimites, p. g. “pasa/no pasa’
(GO1B 3/48 tiene prioridad)

3/52 . . . pregustables por desgaste o tolerancia

3/56 . Galgasparalamedidade angulos o conicidades, p.
g. calibres conicos

5/00 Disposiciones de medida caracterizadas por la
utilizacion de medios mecéanicos (instrumentos de los
tipos cubiertos por el grupo GO1B 3/00 en si
GO01B 3/00) [2]

5/004 . paralamedidade coordenadas de puntos [6]
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5/008

5/012

5/016
5/02

5/04

5/06
5/08
5/10
5/12
5/14

5/16

5/18

5/20
5/207

5/213
5/22
5/24

5/245
5/25
5/252

5/255
5/26

5/28

5/30

7/00

71004
7/008

71012

7/016
7102

7104
7/06

7112
7/13

gue utilizan maquinas de medida de

coordenadas [6]
Cabezas palpadoras establecedoras de contacto
para dichas maguinas [6]

Detalles constructivos de los contactos [6]
paralamedidadelalongitud, el ancho o el espesor
(G01B 5/004, GO1B 5/08 tienen prioridad) [6]

especialmente adaptados parala medida de la
longitud o el ancho de objetos en movimiento
paralamedida del espesor
para la medida de diametros
de objetos en movimiento
didmetros internos
paralamedida de la distancia o la separacion entre
objetos espaciados o entre aberturas espaciadas
(G01B 5/24 tiene prioridad)
entre una sucesion de objetos regularmente
espaciados o de aberturas regularmente espaciadas
paralamedida de |a profundidad
parala medida de contornos o curvaturas
gue utilizan una pluralidad de transductores fijos
gue funcionan simultaneamente (G01B 5/213 a
GO1B 5/22 tienen prioridad) [6]
parala medida de radios de curvatura [6]
Esferometros
parala medida de éngulos o conicidades; parala
comprobacién de laalineacién de gjes
parala comprobacion de la perpendicularidad [6]
parala comprobacion de la alineacion de gjes
paralamedida de laexcentricidad, p. €.
desviacion lateral entre dos ejes paralelos [6]
parala comprobacion de la alineacién de ruedas
paralamedidade éreas, p. §. planimetro
(integradores en general GO6G)
paralamedidadelarugosidad o lairregularidad de
superficies
paralamedida de la deformacién de un sdlido, p. §.
galga extensiométrica mecénica

Disposiciones de medida car acterizadas por la
utilizacion de medios eléctricos 0 magnéticos
parala medida de coordenadas de puntos [6]
gue utilizan maquinas de medida de
coordenadas [6]
Cabezas palpadoras establecedoras de contacto
para dichas méquinas [6]
Detalles constructivos de los contactos [6]
paralamedidadelalongitud, el ancho o el espesor
(G01B 7/004, GO1B 7/12 tiene prioridad) [6]
especialmente adaptados parala medida de la
longitud o el ancho de objetos en movimiento
paralamedida del espesor

parala medida de diametros
didmetros internos [ 6]



G01B

7114

7115
7/16

7124

7126
7128
71287

71293
7130

71305
7/31
71312

71315
7132

7134

9/00

9/02
9/021
9/023

9/025
9/027
9/029
9/04

9/06

9/08
9/10

11/00

11/02

11/03
11/04

11/06
11/08
11/10
11/12
11/14

11/16

11/22

11/24
11/245

paralamedidade la distancia o la separacién entre
obj etos espaciados o entre aberturas espaciadas
(G01B 7/30 tiene prioridad)
gue estan uniformemente espaciados [ 6]
paralamedida de |a deformation de un solido, p. €.
galga extensiométricaresistiva
gue utilizan variaciones de las propiedades
magnéticas
parala medida de |a profundidad
parala medida de contornos o curvaturas
que utilizan una pluraidad de transductores fijos
gue funcionan simultaneamente (GO1B 7/293 tiene
prioridad) [6]
parala medida de radios de curvatura [6]
parala medida de dngulos o conicidades; parala
comprobacién de laalineacion de gjes
para la comprobacion de la perpendicularidad [6]
para la comprobacion de la alineacion de gjes
paralamedidade la excentricidad, p. €.
desviacion lateral entre dos ejes paralelos [6]
parala comprobacion de la aineacion de ruedas
parala medida de éreas (integradores en general
G06G)
paralamedidade larugosidad o lairregularidad de
superficies

I nstrumentos seglin se especifica en los subgruposy
caracterizados por la utilizacién de mediosde
medida épticos (disposiciones parala medida de
parametros particulares GO1B 11/00) [2]
Interferometros
que utilizan técnicas hologréficas [2]
paralageneracion de contornos (GO1B 9/025 a
GO01B 9/029 tienen prioridad) [2]
Técnica de doble exposicion [2]
en tiempo real [2]
.. promediando en el tiempo [2]
Microscopios de medida (microscopios en general
G02B 21/00)
Telescopios de medida (telescopios en general
G02B 23/00)
Comparadores de proyeccion éptica
Goniémetros parala medida de angulos entre
superficies

Disposiciones de medida car acterizadas por la
utilizacién de medios 6pticos (instrumentos de |os tipos
cubiertos por el grupo GO1B 9/00 en si GO1B 9/00) [2]
paralamedida de lalongitud, la anchura o el espesor
(G01B 11/08 tiene prioridad)
mediante la medida de coordenadas de puntos [3]
especialmente adaptados para medir lalongitud o
laanchura de objetos en movimiento
paralamedida del espesor
parala medida de didmetros
de objetos en movimiento
didmetros internos
paralamedida de ladistancia o la separacion entre
obj etos espaciados o entre aberturas espaciadas
(G01B 11/26 tiene prioridad; telémetros GO1C)
parala medida de la deformacion de un sdlido, p. g.
galga extensiométrica optica
parala medida de |a profundidad
parala medida de contornos o curvaturas

que utilizan una pluralidad de transductores fijos
que funcionan simultaneamente (GO1B 11/255
tiene prioridad) [7]

11/25

11/255

11/26

11/27
11/275
11/28

11/30

13/00

13/02

13/03
13/04

13/06
13/08
13/10
13/12

13/14
13/16
13/18

13/19
13/195
13/20
13/22

13/24
15/00

15/02
15/04
15/06
15/08

17/00

17/02

17/04

17/06
17/08

21/00

21/02

21/04
21/06

21/08
21/10

mediante la proyeccion de un patrén, p. €.franjas

de Moiré, sobre €l objeto (GO1B 11/255 tiene

prioridad) [7]

parala medida de radios de curvatura[7]
paralamedida de angulos o conicidades; parala
comprobacion de la alineacion de ges

parala comprobacion de la alineacion de gjes

parala comprobacion de la alineacién de ruedas
parala medida de éreas (integradores en general
G06G)

paralamedidade larugosidad o lairregularidad de
superficies

Disposiciones de medida car acterizadas por la
utilizacion de fluidos
paralamedida de lalongitud, la anchura o el espesor
(G01B 13/08 tiene prioridad)
mediante |la medida de coordenadas de puntos [ 3]
especialmente adaptados para medir lalongitud o
la anchura de objetos en movimiento
paralamedida del espesor
parala medida de didmetros
didmetros internos
paralamedida de la distancia o la separacion entre
objetos espaciados o entre aberturas espaciadas
(G01B 13/18 tiene prioridad)
parala medida de la profundidad
parala medida de contornos o curvaturas

parala medida de angulos o conicidades; parala
comprobacion de la alineacion de gjes
parala comprobacion de la dineacion de gjes
parala comprobacion de la alineacion de ruedas
paralamedidade éreas, p. €. planimetro neumaticos
(integradores en general GO6G)
paralamedidade larugosidad o lairregularidad de
superficies
paralamedida de la deformacién de un solido [3]

Disposiciones de medida car acterizadas por la
utilizacion de radiacion de ondas o particulas
(G01B 9/00, G0O1B 11/00 tienen prioridad) [4]

paralamedida del espesor

parala medida de contornos o curvaturas

parala medida de la deformacion de un solido
paralamedidade larugosidad o lairregularidad de
superficies [6]

Disposiciones de medida car acterizadas por la
utilizacion de vibraciones infrasonor as, sonoras o
ultrasonoras[4]
paralamedida del espesor
paralamedida de la deformacién de un sélido, p. g .
mediante cuerda vibratoria
parala medida de contornos o curvaturas [6]
paralamedidade larugosidad o lairregularidad de
superficies[6]

Disposiciones de medida o sus detalles en caso de no
adaptar se a lostipos particulares de medios de
medida de los otros grupos de esta subclase [ 3]
paralamedida de lalongitud, la anchura o el espesor
(G01B 21/10 tiene prioridad) [3]
mediante la medida de coordenadas de puntos [ 3]
especialmente adaptados para medir lalongitud o
la anchura de objetos en movimiento [3]
paralamedida del espesor [3]
paralamedida de didmetros [3]
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G01B - GO01C

21/12 de objetos en movimiento [3] 21/24 . . paralacomprobacién delaalineacion de gjes[3]

21/14 didmetros internos [3] 21/26 . . paralacomprobacién delaalineacion de

21/16 paralamedida de la distancia o la separacion entre ruedas 3]
objetos espaciados [ 3] 21/28 . paralamedidade éreas (integradores en general

21/18 paralamedida de la profundidad [3] GO6G) [3]

21/20 para la medida de contornos o curvaturas, p. €. 21/30 . paeral a medi dadelarugosidad o lairregularidad de
determinacién de perfiles [3] superficies[3]

21/22 paralamedida de angulos o conicidades; parala 21/32 . paralamedidadeladeformacion de un sdlido[3]
comprobacion de laalineacion de gjes [3]

GO01C MEDIDA DE DISTANCIAS, NIVELES O RUMBOS;, TOPOGRAFIA; NAVEGACION; INSTRUMENTOS
GIROSCOPICOS; FOTOGRAMETRIA O VIDEOGRAMETRIA (medida de dimensiones o angulos de objetos GO1B; medida
del nivel de liquidos GO1F; medida de laintensidad o la direccion de campos magnéticos, que no sean €l campo terrestre, en general
GO1R; radio navegacion, determinacion de la distancia o velocidad mediante la utilizacién de efectos de propagacion, p. €. efecto
Doppler, tiempo de propagacion, de ondas de radio, disposiciones andlogas que utilicen otras ondas GO1S; sus sistemas 6pticos
GO02B; mapas, globos GO9B)

Notas

(0] En la presente subclase, €l término siguiente se utiliza con el significado indicado:

“navegacion” significala determinacion de laposiciony el curso de vehiculos terrestres, barcos, aeronavesy vehiculos
espaciales.

2 Esimportante tener en cuenta las Notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general

INSTRUMENTOS DE MEDIDA Otros instrumentos de topografia..........cccoeveerereenn. 15/00
Paralamedidade angulos; Instrumentos combinados..........ccccceeeeeeeecreeeeeeceenene. 23/00
INCHINACIONES .oooooosvvsisnsssnssns 1/00; 9/00 Fabricacion, Calibracion...............cccocccoevevevvvevveeeen: 25/00
Para|amedida de distancias; alturas TRAZADO DE PERFILES.......ovoeoooseeeeeeesesesseseesssseesseesissnnnenes 7/00
OMIVEIES oo 300, 2%2% FOTOGRAMETRIA O VIDEOGRAMETRIA ..o 11/00

- L, TOPOGRAFIA EN AGUASABIERTAS.........ooveieeeieeesrisninns 13/00
Brijulas (compases); giréscopos;
otros instrumentos de navegacion................ 17/00; 19/00;
21/00
1/00 Medida de angulos (en brijulas GO1C 17/00) 3/10 . utilizando un tridngulo paraléctico con angulos
1/02 Teodolitos variablesy base de longitud fija en la estacion de
1/04 combinados con cdmaras observacion, p. €. en el instrumento [1,8]
1/06 Disposiciones para lalectura de escal as 3/12 . . con observacion monocular en un unico punto, p.
1/08 Sextantes €. del tipo de coincidencia (GO1C 3/20 tiene
1/10 que incluyen un horizonte artificial (GO1C 1/14 3/14 prlorlgad) 160 bi | L
tiene prioridad; horizontes artificiales en si -+ Conobservacion mO,C‘.J a en un unico punto, p-
€. del tipo estereoscopico (GO1C 3/20 tiene
G01C 15/14) prioridad)
1/12 con un espejo estabilizado (compensacion dela .
inclinacién en general G12B) 2; ig - - . Marcas ?eg]edl;da » - del
e : . .. conun punto de observacion a cada extremo de la
H gi))(ztgn;?gse)r S50picos (periscopios en gener base (GO1C 3/20 tiene prioridad)
3/20 . . conadaptacion paralamedidadelaaturadeun
3/00 Medidadedistanciasen linea devista; Telémetros objeto
Gpticos (cintas, cadenas o ruedas paralamedida de la 3/22 . utilizando un triangulo paral4ctico con angulos
longitud GO1B; sistemas de triangulacion activos, p. §. variablesy base de longitud fijaen, cercade o
que utilizan la transmision y reflexion de ondas formada por el objeto (sistemas de triangulacion
electromagneticas que no sean ondas de radio, activos, p. §. que utilizan latransmision y reflexion
G01S 17/48; acoplamiento de telémetros con partes de ondas €l ectromagnéticas que no sean ondas de
funcionales de aparatos fotograficos GO3B) [1,8] radio, G01S 17/48) [1,8]
3/02 Detalles 3/24 . utilizando un triangulo paral4ctico con dngulos fijosy
3/04 Adaptacion de telémetros para su combinacion base de longitud variable en la estacion de
con telescopios o binoculares (telémetros observacion, p. g. en el instrumento (sistemas de
combinados con disposiciones de enfoque de triangulacién activos, p. €. que utilizan la
camaras GO3B 13/20) transmision y reflexion de ondas el ectromagnéticas
3/06 Utilizacion de medios eléctricos para obtener la que no sean ondas de radio, GO1S 17/48) [1,8]
indicacion fina
3/08 Utilizacion de detectores de radiacion eléctricos
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Go01C

3/26

3/28

3/30

3/32

5/00

5/02

5/04

5/06

7/00

7/02

7/04

7/06
9/00

9/02

9/04

9/06

9/08

9/10
9/12

9/14
9/16
9/18
9/20

9/22
9/24
9/26
9/28

9/30

9/32

utilizando un triangulo paraléctico con angulos fijosy
base de longitud variable en, cerca de o formada por
el objeto (sistemas de triangulacion activos, p. €. que
utilizan latransmision y reflexion de ondas
el ectromagnéticas que no sean ondas de radio,
G01S 17/48) [1,8]
con provision paralareduccion de la distancia
sobre el plano horizontal
con adaptacion paralamedidade laaturade
un objeto, p. . taguimetros
mediante el enfoque del objeto, p. €. sobre una
pantalla de cristal esmerilado

Medida delaaltura; Medida de distancias
transversalesa lalinea de vista; Nivelacién entre
puntos separ ados; Niveles topogr éficos (G01C 3/20,
G01C 3/30 tienen prioridad; trazado de perfiles
GO1C 7/00; niveles queindican lainclinacion en un
Unico punto GO1C 9/00)
que conllevan la estabilizacion automética de lalinea
de vista (regulacion de la direccion en general
GO5D 3/00; compensacion de lainclinacion en
general G12B)
Nivelado hidrostético, p. €. mediante depdsitos de
liquido en puntos distanciados interconectados
elasticamente
mediante el uso de medios barométricos (barémetros
ensi GO1L)

Trazado de perfiles (mediante fotogrametria o
videogrametria GO1C 11/00; topografia de pozos
E21B 47/00)
de superficiesen tierra
gue conllevan un vehiculo que se desplazaalo
largo del perfil aser trazado
de cavidades; p. . tuneles

Medida delainclinacién, p. . mediante
inclinébmetros, mediante niveles
Detalles
Medios de transmisién entre el elemento sensible
y €l indicador final para proporcionar unalectura
ampliada
Medios de indicacién o lectura eléctricos o
fotoel éctricos
Medios parala compensacion de las fuerzas de
inercia debidas al movimiento del instrumento
utilizando objetos rodantes
mediante la utilizacion de un Gnico péndulo
(plomadas GO1C 15/10)
desplazable en mas de una direccién
mediante la utilizacion de méas de un péndulo
mediante la utilizacion de liquidos
estando la indicacion basada en lainclinacion de
la superficie de un liquido con relacion al
recipiente que lo contiene
con reci pientes interconectados seglin una
relacion fijaentre si
en recipientes cerrados llenados parcialmente de
liquido de manera que se deje una burbuja de gas
Detalles
Montajes
Medios para gjustar las dimensiones de la
burbuja
Medios parafacilitar la observacion dela
posicion de laburbuja, p. €. medios de
iluminacion

9/34

9/36

11/00

11/02

11/04
11/06

11/08

11/10

11/12

11/14

11/16
11/18

11/20
11/22

11/24

11/26

11/28

11/30
11/32
11/34
11/36

13/00

15/00

15/02
15/04
15/06
15/08

15/10
15/12

15/14

del tipo tubular, p. g. paraindicar lanivelacién
segln una sola direccién

del tipo esférico, p. g., paraindicar la
nivelacion en todas las direcciones

Fotogrametria o videogrametria,
e.g. estereogrametr ia; Topogr afia fotogr afica
(cdmaras combinadas con instrumentos topogréficos, p.
€. con teodolitos, GO1C 1/00, GO1C 3/00, GO1C 5/00,
G01C 9/00; cdmaras topogréficas GO3B 37/00) [1,8]
Disposiciones para tomar fotografias especialmente
adaptadas para la fotogrametria o la topografia
fotogréfica, p. €. control de la superposicion de
fotografias
Interpretacion de fotografias
mediante la comparacion de dos 0 més fotografias
delamismazona
no estando las fotografias colocadas en la
misma posicién relativa en la que fueron
tomadas
utilizando ordenadores para controlar la
posicién de las fotografias (ordenadores en
sl GO6)
estando |as fotografias colocadas en lamisma
posicion relativa en la que fueron tomadas
con proyeccion Optica (GO1C 11/26 tiene
prioridad)
en un plano coman
que conlleva medios de exploracion
(scanning)
en planos diferentes
con proyeccion mecanica (GO1C 11/26 tiene
prioridad)
con proyeccién opto-mecanica (GO1C 11/26
tiene prioridad)
utilizando ordenadores para controlar la
posicion de las fotografias (ordenadores en
si G06)
Adaptacion especia parael registro delos
datos de los puntos de lafoto, p. . para
perfiles
mediante triangulacion
Triangulacién radial
Triangulacion aérea
Videogrametria, p. €. procesamiento electrénico de
sefiales de video procedentes de fuentes diferentes
para proporcionar informacién de distancia o
paralaje[8]

Geodesia especialmente adaptada a aguas abiertas,

p. §. mar, lago, rio, canal (medida del nivel de liquidos
GO1F; medida de lavelocidad de liquidos GO1P,
determinacion de la existencia o fluencia de aguas
subterraneas GO1V)

I nstrumentos o accesor ios topogr &ficos no previstos
en losgrupos GO1C 1/00 a GO1C 13/00
Medios para marcar |os puntos de medida
Marcas permanentes, Marcadores de limites
Miras de topografo; Marcadores méviles
Establecimiento de la verticalidad o aineacion
de miras 0 marcadores sobre marcas en €l suelo
Plomadas
Instrumentos para el trazado de dngulosfijos, p. .
angulos rectos
Horizontes artificiales (compensacion de la
inclinacion en general G12B 5/00)
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17/00

17/02
17/04

17/06
17/08
17/10

17/12

17/14

17/16

17/18

17/20
17/22
17/24
17/26

17/28

17/30
17/32
17/34
17/36

17/38
19/00

19/02
19/04
19/06
19/08

19/10

19/12

19/14
19/16

19/18
19/20
19/22

19/24

19/26

19/28

BrUjulas (compases); Dispositivos para determinar el
nortereal o magnético con fines de navegacion o
topogr afia (que utilizan el efecto giroscopico
G01C 19/00; con fines geofisicos o de prospeccién
GO1V 3/00)
Brdjulas magnéticas
con elementos magnéticos de blsgueda del norte,

p.

§. agujas
Suspension de elementos magnéticos

mediante flotacién

Comparacién de una direccién observada con la
indicacién del norte

mediante medios de mira, p. g. parabrijulas
de topografo

marcas de referencia, p. €. parabrijulas de
barcos

mediante inclindbmetros, p. g. para
determinar lainclinacion o ladireccion de
capas geol égicas

Soporte 0 suspension de brujulas, p. §.
mediante cardén, mediante flotacién
Observacion delarosao laagujade labrgjula

mediante proyeccion

Iluminacion

utilizando captadores eléctricos parala
transmision al indicador find; p. g. célula
fotoeléctrica

Brujulas electromagnéticas (con elementos
magnéticos de blsgueda del nortey con
captadores eléctricos GO1C 17/26)

Brujulas de induccién
Brdjulas electrénicas

Brujulas solares 0 astrocompases

Repetidores parala indicacion remota de las lecturas
de una brdjula maestra

Ensayo, calibracion o compensacion de brijulas

Gir6scopos; Dispositivos sensibles al giro con masas
vibratorias; Dispositivos sensiblesal giro sin masas

moviles

Girdscopos rotatorios
Detalles

Rotores

accionados el éctricamente (G01C 19/14
tiene prioridad; maguinas dinamoel éctricas
HO2K)

Suministro de energia
accionados por fluido (GO1C 19/14 tiene
prioridad)
Rotores fluidicos

Suspensiones, Cojinetes (cojinetes en genera
F16C; rotores de equilibrado GO1M)

gue garantizan el movimiento del rotor con
respecto a sus g es de rotacion (G01C 19/20,
GO01C 19/24 tienen prioridad)

en un fluido

detorsion

que utilizan campos magnéticos o
electrostéticos

Bloqueo, p. g. inmovilizacion de piezas
maviles, p. €. parael transporte (aplicable a
instrumentos en general GO1D 11/20)
Captadores, p. €. dispositivos para obtener una
indicacién del desplazamiento del gje del rotor
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19/30

19/32

19/34

19/36

19/38

19/40

19/42

19/44
19/46

19/48
19/50
19/52
19/54
19/56
19/58

19/60

19/62
19/64

19/66

19/68
19/70
19/72

21/00

21/02

21/04

21/06

21/08

G01C

Dispositivos de ereccion, p. €. dispositivos
pararesituar el gje del rotor en una posicion
deseada (parainstrumento de indicacion de la
vertical GO1C 19/46)
Medios de indicacion o de registro
especia mente adaptados para gir6scopos
rotativos (en general GO1D)
paraindicar unadireccion en e plano horizontal,
p. €. giréscopos direccionales
con funcionamiento de bisqueda del norte por
medios magnéticos, p. €. compases
giromagnéticos
con funcionamiento de busqueda del norte por
medios que no sean magnéticos, p. g.
girocompases que utilizan larotacion de la
tierra
para el control mediante sefiales provenientes de
un compas maestro, p. €. compases repetidores
paraindicar lavelocidad de giro; paraintegrar la
velocidad de giro
paraindicar lavertica
Dispositivos de ereccion pararesituar el gje del
rotor en una posicion deseada
que funcionan mediante medios el éctricos
(GO1C 19/54 tiene prioridad)
gue funcionan mediante medios mecanicos
(GO1C 19/54 tiene prioridad)
gue funcionan mediante medios fluidos
(GO1C 19/54 tiene prioridad)
con correccion de las fuerzas de inercia
debidas a movimiento del instrumento
Dispositivos sensibles al giro con masas vibratorias,
p. €. diapason
Dispositivos sensibles a giro sin masas méviles [3]
Girémetros electrénicos o de resonancia
magnética nuclear (disposiciones de resonancia
magnética en general GO1R 33/20) [3,4]
con bombeo éptico [3]
Girdmetros que utilizan el efecto Sagnac, p. g .
desviaciones, inducidas por rotacién, entre haces
€electromagnéticos que giran en sentidos
contrarios [3]
Girémetros de laser en anillo (I&seres en anillo
en general HO1S 3/083) [5]
Prevencion del blocamiento (“lock-in") [5]
mediante medios mecanicos [5]
con haces luminosos que giran en sentidos
contrarios en un anillo pasivo, e.g. p. §.
girémetros laser defibra[5]

Navegacion; I nstrumentos de navegacién no
previstos en los grupos GO1C 1/00 a G0O1C 19/00
(medida de la distancia recorrida sobre el suelo por un
vehiculo GO1C 22/00; medida de lavelocidad o la
aceleracion lineal o angular GO1P; control dela
posicion, curso, altitud o actitud de vehiculos
GO5D 1/00; sistemas de control de trafico GO8G)
mediante medios astronémicos (GO1C 21/24,
GO1C 21/26 tienen preferencia; medida del tiempo
mediante la utilizacion de laposicion del sol, laluna
o las estrellas G04B 49/00) [1,7]
mediante medios terrestres (G01C 21/24,
GO1C 21/26 tienen preferencia; marcado de larutade
navegacion parabarcos B63B 51/00) [1,7]
gue conllevan la medida del angulo de deriva; que
conllevan correccién por deriva
gue conllevan la utilizacién del campo magnético
delatierra



G01C - GO01D

21/10 . mediantelautilizacion delamedidadelavelocidad o
laaceleracién (GO1C 21/24, GO1C 21/26 tienen
preferencia) [1,7]

21/12 . . ejecutadasabordo del objeto que se hace naveger;
Navegacion aestima

21/14 . . . medianted registro del curso llevado por €l
objeto (GO1C 21/16 tiene prioridad)

21/16 . . . mediantelaintegracion delaaceleracionola
velocidad, p. €. navegacién inercial

21/18 . . . . Plataformas estabilizadas, p. €. mediante

giréscopo
21/20 . Instrumentos para efectuar calculos de navegacion

(G01C 21/24, GO1C 21/26 tienen preferencia;
adaptaciones de computadores digital es para una
funcién o aplicacion especifica GO6F 17/00,
GO6F 19/00) [1,7]

21/22 . . Tablerosdetrazado (“plotting”) (en general B43L)

21/24 . especialmente adaptados parala navegacién
astronautica

21/26 . especiamente adaptados parala navegacion en una
red de carreteras[7]

21/28 . . con correlacién de datos provenientes de varios

instrumentos de navegacion [7]
21/30 . . . Comparacion de planos o mapas

topogréficos[7]

21/32 . . . . Estructuracién o formato de datosde
mapas [7]

21/34 . . Busguedaderutas; guiado enruta[7]

21/36 . . . Disposicionesde entrada/salida para

ordenadores de a bordo [7]

22/00 Medidadeladistanciarecorrida sobre el suelo por
vehiculos, personas, animales u otros cuer pos sdlidos
en movimiento, p. g . utilizando odémetros,
utilizando peddémetr os (mecanismos contadores en si
GO6M)

22/02 . mediante laconversién en formas de onda eléctricas

y posterior integracion, p. g. utilizando un generador
tacométrico

23/00 Instrumentos combinados que indican méasde un
valor de navegacion, p. €. para aeronaves,
Dispositivos de medida combinados para la medida
de dos 0 mas variables de movimiento, p. §.
distancia, velocidad, aceler acion

25/00 Fabricacion, calibrado, limpieza o reparacién delos
instrumentos o dispositivos mencionados en los otros
grupos de esta subclase (ensayo, calibrado o
compensacion de brdjulas GO1C 17/38)

GO01D MEDIDAS NO ESPECIALMENTE ADAPTADAS A UNA VARIABLE PARTICULAR; DISPOSICIONES PARA LA
MEDIDA DE DOS O MASVARIABLESNO CUBIERTAS POR OTRA UNICA SUBCLASE; APARATOS CONTADORES
DE TARIFA; MEDIDAS O ENSAYOS NO PREVISTOS EN OTRO LUGAR (medios asociados estructuralmente a pararrayos
0 aotros aparatos de descarga de sobrevoltaje para el registro de su funcionamiento GO1R; presentacidn de informaciones en general
GO9F; registro de modo que se requiere un transductor para la reproduccion G11B)

Notas

(0] Esta subclase cubre:

— dispositivos paralaindicacion o registro de los resultados de medidas, que no sean peculiares de variables cubiertas por otra

Unica subclase;

— disposiciones andlogas, pero en las que la entrada no es una variable a medir, p. €. una operacion manual

— detalles de instrumentos de medida que son de interés general;

— transductores de medida no adaptados solamente ala medida de una Unica variable especificada y que no estén previstos en otro
lugar, p. €. medios para convertir la salida de un érgano sensible en otra variable en los que la forma o naturaleza del érgano

sensible no determinalos medios de conversion;
— medidas 0 ensayos no previstos en otro lugar.

)] Es importante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general

DISPOSICIONES PARA LA MEDIDA EN INDICACION; PARTES CONSTITUTIVAS

GENERAL DE INDICADORES........ccoeireiririneneieeneieiseseieseeseee e 7/00, 13/00
con restitucion de datos en forma REGISTRO; PARTES CONSTITUTIVASDE
diferente asu valor instant@neo............coeveveveeeeereenns 1/00 REGISTRADORES........coo ot 9/00, 15/00
€On provisiones para propdsitos ENSAY O O CALIBRADO ..o 18/00
ESPECIAIES. ... 3/00 MEDICIONES O ENSAY OS NO
Disposiciones para latransferencia PREVISTOSEN OTRO LUGAR ......cooiririiiecrces 21/00
y laconversion, medios MEDICION DE TARIFA.......ooooummmmmmmmmmmmmmsssssssssssssssssssssssssssns 4/00

predominantes utilizados..............cccovvnnrniniicincens 5/00
Partes CoNSLTULIVES...........coerreceieceeeceeieeeenias 11/00

Int.Cl. (2008.04), Seccion G



1/00

1/02

1/04
1/06
1/08
1/10
1/12
1/14
1/16

1/18

3/00

3/02

3/024

3/028

3/032

3/036
3/06

3/08

3/10

4/00

4/02

4/04

4/06

4/08

4/10

4/12

Disposiciones de medida que dan resultados distintos
al valor instantaneo de la variable, de aplicacién
general (GO1D 3/00 tiene prioridad; en los aparatos
contadores de tarifa GO1D 4/00; transductores no
especialmente adaptados a una variable especifica
G01D 5/00; computacién GO6)

que dan valores medios, p.gj. valores medios

cuadraticos (medida de valores medios cuadréticos de

corrientes o voltajes GO1R 19/02)

gue dan valoresintegrados (que dan valores medios

G01D 1/02)

mediante sumas intermitentes
alo largo periodos de tiempo fijados

gue dan valores diferenciales

que dan un méximo o0 minimo de un valor

que dan una funcioén de distribucion de un valor, p. §.

nimero de veces en que el valor se sitllaen intervalos

especificados de amplitud

gue dan un valor que es funcién de dos 0 més

valores, p. g. producto, relacion

con disposiciones paraindicar que se harebasado un

valor predeterminado de un parametro no

especificado (GO1D 1/14 tiene prioridad; paraun

parametro especificado, ver la subclase

correspondiente a ese parametro, p. . nivel de

liquido rebasado GO1F, temperatura rebasada

GO1K) [3]

Disposiciones para la medida con provisiones para
los fines especiales indicados en los subgrupos de este
grupo
con provisiones para alterar o corregir lafuncién de
transferencia
paravariar € rango de funcionamiento;
Disposiciones para reemplazar un elemento sensor
por otro [6]
atenuacién de influencias no deseadas, p. §.
temperatura, presion [6]
actuando sobre la sefid de entrada, p. €. tomando
el valor medio; discriminacion (“gating”) de
sefiales no deseadas [6]
sobre las mismas disposiciones de medida [6]
con provision para la operacion mediante un método
de cero (“null method”)
con provisiones para proteger €l aparato, p. €. contra
funcionamientos anormales, contra averias
con provisiones para conectar dispositivos de
indicacion o registro adicionales o auxiliares

Aparatos contadores de tarifa (contadores de tarifa
paralamedida de laintegral respecto al tiempo dela
potencia o la corriente eléctrica GO1R 11/56; en
taximetros GO7B 13/00; mecanismos a este efecto
accionados por monedas GO7F)
Detalles
Mecanismos de puesta a cero (“reset”), p. g. para
las partes indicadoras (para contadores mecanicos
GO6M 1/28)
Disposiciones de embrague entre las partes
motoras e indicadoras, p. €. de embrague de
histéresis (GO1D 4/04 tiene prioridad)
Transferencia de laindicacion de un contador aun
totalizador (contadores mecéanicos GO6M)
Aparatos de indicacion o de registro de maximo, p.
€. enlos que latarifa para un periodo estd basada en
una demanda méaxima durante ese periodo
Aparatos paralaindicacion o el registro de
maximo progresivo
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4/14

4/16

4/18

5/00

Z
9
m

5/02
5/04

5/06

5/08

5/10

5/12

5/14

5/16
5/165

5/18

5/20

5/22

5/24
5/241

G01D

Aparatos de indicacién o de registro de demanda
fija, p. €. en los que tiene lugar unaindicacion
cuando se ha consumido una cantidad
predeterminada durante un interval o de tiempo
superior o inferior aun intervalo de tiempo
predeterminado

Aparatos paralaindicacion o e registro de las horas

de carga maxima o minima

Aparatos paralaindicacion o €l registro de exceso de

CONSUMO CON Un par en oposicion que actla cuando

se excede un nivel predeterminado, p. . contadores

restadores

M edios mecanicos paralatransferenciadela
magnitud de salida de un elemento sensor; Medios
parala conversién dela magnitud de salida de un
elemento sensor en otravariable, en los que la forma
o naturaleza del elemento sensor no determinan los
medios de conver sién; Transductores no
especialmente adaptados a una variable especifica
(G01D 3/00 tiene prioridad; especialmente adaptados
para aparatos que dan resultados distintos al valor
instantaneo de una variable GO1D 1/00; elementos
sensores, ver ver |as subclases apropiadas, p. €. de G01,
HO1; parala conversion de una Unica corriente 0 una
Unica tensién en un desplazamiento mecanico

GO1R 5/00; especialmente adaptados a disposiciones de
medida de altos voltajes o corrientes GO1R 15/04,
GO1R 15/14; medida de corrientes o voltajes que
utilizan técnicas de medida digitales GO1R 19/25;
sistemas de transmision de val ores medidos, de sefiales
de control o similares GO8C, p. €. sefides eléctricas
G08C 19/00) [6]

Los grupos GO1D 5/02 a GO1D 5/54 se distinguen segiin
el medio més importante. Asi, lamera aplicacion de
otros medios paradar unaindicacion final no afectaala
clasificacion.

gue utilizan medios mecanicos
gue utilizan palancas; que utilizan levas; que
utilizan engranajes (engranajes en general F16)
gue actuan através de una pared o recinto, p. €.
mediante fuelles, mediante acoplamiento
magnético (en general F16)
Reduccion los efectos de lafriccion, p. g.
mediante la aplicacién de vibracion
Aplicacién de fuerzas externas para aumentar la
fuerza disponible para el funcionamiento del
elemento de indicacion o registro
gue utilizan medios eléctricos 0 magnéticos
(G01D 5/06 tiene prioridad) [3]
gue influyen en la magnitud de una corriente o
voltaje
mediante la variacion de resistencia
mediante el movimiento relativo entre un
punto de contacto y una pistaresistiva[6]
mediante la variacién de laimpedancia efectiva
de tubos de descarga o dispositivos
semiconductores
mediante la variacién de lainductancia, p. €.
mediante una armadura mévil
que influyen diferencialmente sobre dos
bobinas
mediante la variacién de la capacitancia
mediante el movimiento relativo entre los
electrodos de un condensador [6]



GO01D

5/242

5/243

5/244

5/245
5/246
5/247
5/248
5/249

5/25

5/251
5/252
5/26

5/28

5/30

5/32

5/34

5/347

5/353

5/36
5/38
5/39

5/40

5/42
5/44
5/46
5/48

5/50
5/52
5/54

P
Q
Q

mediante la variacién de lasalidade un
dispositivo electrodindmico, p. €. de una
dinamo-taguimétrica
queinfluyen en lafase o frecuencia de la corriente
aterna
gue influyen en las caracteristicas de pulsos o
trenes de pul sos; que generan pulsos o trenes de
pulsos [6]
utilizando un nimero variable de pulsos en un
tren
mediante la variacion de la duracion de pulsos
individuales
utilizando desfases en el instante de ocurrencia
de pulsos
mediante la variacion de lafrecuenciade
repeticion de pulsos
. utilizando cédigo de pulsos
Seleccidn de uno o més conductores o canales de
entre una pluralidad de conductores o canales, p.
g. mediante el cierre de contactos
un conductor o canal
una combinacién de conductores o canales

gue utilizan medios épticos, p. €. que utilizan luz
infrarroja, visible o ultravioleta

con deflexion de haces de luz, p. g. para
indicacién éptica directa (GO1D 5/40 tiene
prioridad)
siendo detectados |os haces de luz mediante
fotocélulas
con atenuacion u obturacion total o parcial de
haces de luz (GO1D 5/40 tiene prioridad)
siendo detectados los haces de luz mediante
fotocélulas
que utilizan escalas de codificacion de
desplazamiento [6]
que influyen en las propiedades de
transmisién de unafibra dptica[6]
Formacién de pulsos de luz
mediante rejillas de difraccion
Exploracion de unaindicacion visible del valor
medido y reproduccion de estaindicacion en un
lugar remoto, p. €. sobre la pantalla de un tubo de
rayos catodicos
especialmente adaptados para la utilizacion con
luz infrarroja

que utilizan medios fluidos

que utilizan chorros de fluido
mediante la deflexion o la obturacion del flujo

que utilizan medios de radiacion de ondas o
particulas (GO1D 5/26 tiene prioridad)

gue provienen de una fuente radiactiva
detectadas mediante un tubo contador

que utilizan medios especificados en dos 0 mas de los
grupos GO1D 5/02, GO1D 5/12, GO1D 5/26,
G01D 5/42, y GO1D 5/48

Unicamente se clasifica en este grupo si no puede
seleccionarse ninguin otro grupo como aplicable
predominantemente.

Z
S
o

5/56
5/58

5/60
5/62

7/00
7102

7104

7106

7/08

7/10
7/12

9/00
9/02

9/04
9/06

9/08
9/10

9/12
9/14

9/16

9/18

9/20

9/22
9/24

9/26

9/28

9/30

9/32

9/34

Para una una combinacion de dos o més de los medios
especificados, €l primer subgrupo aplicable de los que
siguen GO1D 5/56 a G01D 5/62 tiene prioridad sobre
cualquier otro de estos grupos.

que utilizan medios eléctricos o magnéticos

que utilizan medios oOpticos, p. €. que utilizan luz
infrarroja, visible o ultravioleta

que utilizan medios fluidos

que utilizan medios de radiacién de ondas o
particulas no cubiertos por el grupo GO1D 5/58

Indicacion de valores medidos
Indicacion del valor de dos o més variables
simultdneamente

utilizando un elemento indicador diferente por
cadavariable

Indicaciones luminosas proyectadas sobre una
pantalla comin
utilizando un elemento indicador comdn para dos
0 més variables
dando indicacion en un sistema de coordenadas
Indicacion audible de las lecturas de un medidor, p.
g. paralosciegos|[2]

Registro de valores medidos
Produccién de uno o més registros de los valores de
una Unicavariable
con provision parael registro maltiple o
alternativo
Registro mdltiple, p. g. duplicacién
dando alavez registro gréfico y numérico
siendo controlado el elemento registrador, p. €. un
estilete, de acuerdo con lavariabley siendo
controlado el soporte de registro, p. €. unrollo de
papel, de acuerdo con €l tiempo
realizandose €l registro continuamente
con provision para modificar la velocidad
del soporte de registro de acuerdo con la
magnitud de lavariable aregistrar
realizandose €l registro en intervalos diferentes,
p. §. mediante obturador ruptor
siendo el elemento registrador accionado
Unicamente tras un cambio de valor dela
variable
siendo controlado el elemento registrador, p. g. un
estilete, de acuerdo con el tiempo y siendo
controlado el soporte de registro, p. €. unrollo de
papel, de acuerdo con lavariable
realizandose € registro continuamente
realizéndose el registro en interval os diferentes,
p. §. mediante obturador ruptor

siendo controlado bien el elemento registrador, p.
g. un estilete, o bien el soporte de registro, p. €.
un rollo de papel, de acuerdo con el tiempo y con
lavariable

Produccién de uno o mas registros, siendo cada
registro de los valores de dos 0 més variables
diferentes (GO1D 9/38, GO1D 9/40 tienen prioridad)

habiendo un elemento registrador distinto para
cadavariable, p. g. registradores de estilete
multiple
habiendo un elemento registrador comin para dos
o mas variables
siendo registradas las variables en un orden
predeterminado

Int.Cl. (2008.04), Seccion G



9/36
9/38

9/40

9/42

11/00

11/02

11/04
11/06
11/08
11/10

11/12
11/14

11/16
11/18
11/20
11/22
11/24
11/26
11/28

11/30

13/00

13/02
13/04
13/06
13/08

13/10

13/12

en columnas separadas
Produccién de uno o més registros, siendo producido
cadaregistro mediante el control del elemento
registrador, p. €. un estilete, de acuerdo con una
variabley el control del soporte de registro, p. €. un
rollo de papel, de acuerdo con otra variable
Produccién de uno o mas registros, siendo producido
cada registro mediante el control bien del elemento
registrador, p. €. un estilete, o bien del soporte de
registro, p. €. un rollo de papel, de acuerdo con dos o
més variables
Registro de indicaciones de instrumentos de medida
mediante medios fotogréficos, p. €. de contadores

Partes constitutivas de las disposiciones para la
medida no especificamente adaptadas a una variable
en particular (GO1D 13/00, GO1D 15/00 tienen
prioridad)
Cojinetes 0 suspensiones para piezas moviles
(cojinetes en general F16C)
Cojinetes de cuchillas
Suspensiones detiras o hilos, p. . en tension
Elementos para equilibrar |as piezas méviles
Elementos para amortiguar €l movimiento de las
piezas
que utilizan amortiguacion por fluido
que utilizan amortiguacion por induccién
magnética
Elementos para limitar o impedir e movimiento de
las piezas, p. . paralapuestaa cero (inmovilizacion
de piezas mdviles cuando no se usen GO1D 11/20)
Muelles (GO1D 11/06 tiene prioridad)
Dispositivos de inmovilizacion para piezas moviles
cuando no se usen
accionados autométicamente
Alojamientos
Ventanas, Cristales de cubierta; sus sellados
Dispositivos de iluminacion combinados
estructuralmente
Soportes especia mente adaptados para un
instrumento; Soportes especialmente adaptados para
un conjunto de instrumentos (en general F16M;
especialmente adaptados para aeronaves o vehiculos,
ver las subclases correspondientes)

Partes constitutivas de losindicadores para las
disposiciones de medida no especialmente adaptadas
aunavariable especifica
Escalas, Diales
Estructura
Bandas moéviles (GO1D 13/10 tiene prioridad)
Cilindros giratorios (GO1D 13/10 tiene
prioridad)
con escalas gjustables; con escalas auxiliares, p.
g. vernier
Graduacion
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13/14
13/16
13/18
13/20
13/22
13/24
13/26

13/28
15/00

15/02

15/04
15/06

15/08
15/10

15/12
15/14

15/16

15/18
15/20

15/22

15/24

15/26

15/28

15/30
15/32
15/34

18/00

21/00
21/02

G01D

para giros de mas de 360 °
con marcas escal onadas
con marcas en relieve o grabadas
.. con marcas luminescentes
Agujasindicadoras, p. €. agujas regulables
paralaindicacién de un méximo o un minimo
adaptadas para €jecutar una operacién
suplementaria, p. €. realizar un contacto eléctrico
con marcas luminiscentes

Partes constitutivas delos registradores para las
disposiciones de medida no especialmente adaptadas
auna variable especifica

Estiletes u otros elementos registradores que actlian
por deformacion o perforacion mecanicade la
superficie de registro (elementos registradores por
impresion GO1D 15/20)

actuando para agujerear la superficie de registro
Elementos registradores eléctricos, p. €.
electroliticos

para erosion por chispa
Elementos registradores calentados que actlian sobre
capas termosensibles
Elementos registradores magnéticos
Elementos registradores épticos; Elementos
registradores que utilizan radiacion X o nuclear
Elementos registradores que transfieren el material
registrador, p. €. tinta, ala superficie de registro
(elementos registradores por impresion GO1D 15/20;
implementos para escribir o dibujar en general B43K)

Toberas que emiten el material registrador
Elementos registradores paralaimpresion con tintao
paralaimpresion por deformacion o por perforacién
de la superficie de registro, p. g estampado
Biseles de impresién (“ chopper bars’) para poner el
elemento registrador en contacto con la superficie de
registro
Accionadores de elementos o de superficies de
registro, no cubiertos por el grupo GO1D 5/00

gue funcionan mediante mecanismos de relojeria

(“clockwork™) (mecanismos de relojeriaen si

G04B, G04C)
Medios de sujecion para superficies de registro;
Medios de guiado para superficies de registro;
Medios de cambio para superficies de registro

para cartas en forma de tira plegable

para cartas circulares
Superficies de registro

M ediciones 0 ensayos de apar atos o disposiciones
previstos en los grupos GO1D 1/00 a G0O1D 15/00

Mediciones 0 ensayos no previstos en otro lugar

Medida de dos 0 més variables mediante medios no
cubiertos por otra Ginica subclase

n



GO1F

GO1F MEDIDA DEL VOLUMEN, FLUJO VOLUMETRICO, FLUJO MASICO O NIVEL DE LiQUIDOS; DOSIFICACION
VOLUMETRICA (dispositivos de deteccion del flujo de leche en las méguinas o dispositivos para ordefiar A01J5/01; medida o
registro del flujo sanguineo A61B 5/02, A61B 8/06; dosificacion de los agentes a introducir en el cuerpo humano A61M 5/168;
buretas o pipetas BO1L 3/02; disposiciones de medidores de volumen de liquidos o de medidores de flujo volumétrico en los
aparatos expendedores de liquidos, p. €. para la venta a por menor, B67D 5/16; bombas, motores fluidicos, detalles comunes a
dispositivos de medida o dosificacion y a bombas o motores fluidicos FO1 a FO4; Localizacion, determinacion de ladistancia o de la
velocidad utilizando la reflexion o la rerradiacion de ondas de radio, disposiciones analogas que utilizan otras ondas GO1S; sistemas

parael control de proporciones GO5D 11/00) [2,5]

Nota

Es importante tener en cuenta las notas que siguen al titulo de la clase GO1.

Esquema general

MEDIDA DEL VOLUMEN........ccooiiiiiiiiiciins 17/00, 19/00,
22/00

MEDIDA DEL FLUJO VOLUMETRICO
En flujo continuo; en flujo

discontinuo; por fraccion deflujo................... 1/00; 3/00;
5/00
Con rangos de medida mUltiples.........ccovvvrerrerenene 7/00

Mediante comparacidn con otro

A= o] RS 9/00
INDICADORES DE NIVEL ...oouvvviirivirieiriesiseceeesie s 23/00
DOSIFICACION VOLUMETRICA .....oovvrreeerererrenene 11/00, 13/00
DETALLES, ACCESORIOS.......ccccoot ettt 15/00
ENSAY O, CALIBRADO........o e seens 25/00

Medida del flujo volumétrico

1/00 Medidadée flujo volumétrico o flujo masico de un
fluido o material solido fluyente en la que €l fluido
pasa a través del medidor con un flujo continuo
(medida de una fraccion del flujo GO1F 5/00; medida de
lavelocidad del flujo GO1P 5/00; indicacion de la
presencia o ausencia de flujo GO1P 13/00; regulacion de
la cantidad o proporcién GO5D) [2]

Nota
Los grupos GO1F 1/704 a GO1F 1/76 tienen prioridad
sobre los grupos GO1F 1/05 a GO1F 1/68. [2]
1/05 . mediantelautilizacion de efectos mecanicos[2]
1/06 . . utilizando &abes rotatorios con admision
tangencial [2]

1/07 . . . conacoplamiento mecanico al dispositivo
indicador [2]

1/075 . . . con acoplamiento magnético o
electromagnético al dispositivo indicador [2]

1/08 . . . Sumediosde guste, correccion o
compensacion [2]

1/10 . . utilizando aabes rotatorios con admision axial [2]

1/11 . . . conacoplamiento mecanico al dispositivo
indicador [2]

1/115 . . . con acoplamiento magnético o
electromagnético al dispositivo indicador [2]

1/12 . . . Sumediosde guste, correccion o
compensacion

1/20 . . medianteladeteccion de efectos dinamicos del

flujo fluido [2]
1/22 . . . mediante medidores de seccion variable [2]
1/24 . . . . conacoplamiento magnético o eléctrico al
dispositivo indicador [2]

1/26 . . . . detipovavula[2]

1/28 . . . mediante fuerzas deresistencia(drag), p. .
medidor de flujo de tipo dabe o impacto [2]

1/30 . . . . paramateria sdlido fluyente[2]

1/32 . . . mediante medidores de flujo detorbellinos, p.
g . utilizando los torbellinos de Karmann [2]

12

1/34

1/36

1/37

1/38

1/40

1/42
1/44
1/46
1/48
1/50
1/52
1/54
1/56
1/58

1/60
1/64

1/66

1/68

mediante la medida de la presion o la presién
diferencial [2]
siendo creada la presién o la presion diferencia
mediante el uso de restricciones de flujo [2]
siendo medidala presién o lapresion
diferencial mediante tubos o depésitos
comunicantes con niveles de fluido
desplazables p. . mediante tubosen U [2]
siendo medidalapresién o lapresion
diferencial mediante un elemento mavil, p.
. diafragma, piston, tubo de Bourdon o
cépsulaflexible[2]
Detalles constructivos de dispositivos
restrictores de flujo [2]
Orificios o toberas[2]
Tubos Venturi [2]
Tubos Pitot (especia mente adaptados
parala medida de lavelocidad de fluidos
GO1P5/165) [2]

siendo creada la presién o la presion diferencia

mediante un elemento capilar [2]

Medios de correccion o de compensacion [2]
mediante la medida de la alturadel nivel del fluido
debida a efecto de |la fuerza ascendente provocada
por €l flujo de fluido [2]
mediante cadenas, cintas flexibles o alambres
introducidos en €l flujo y movidos por €. [2]

mediante la utilizacion de efectos eléctricos o
magnéticos (GO1F 1/66 tiene prioridad) [2]
mediante medidores de flujo electromagnéticos [2]

Sus circuitos[2]
mediante la medida de corrientes eléctricas que
pasan através del flujo de fluido; mediante la
medida del potencial eléctrico producido por €l
flujo de fluido, p. €. por efecto electroquimico, de
contacto o de rozamiento (GO1F 1/58 tiene
prioridad) [2]

mediante la medida de la frecuencia, el desfase o el
tiempo de propagacion de ondas el ectromagnéticas o
de otro tipo de ondas, p. €. medidores de flujo
ultrasonicos[2]

mediante el uso de efectos térmicos [2]
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1/684

1/688

1/69
1/692
1/696

1/698

1/699

1/704

1/708

1/712

1/716

1/72

1/74

1/76

1/78
1/80

1/82

1/84
1/86

1/88

1/90

3/00

3/02

3/04

Disposiciones estructurales; Montaje de
elementos, p. g. con relacion a flujo de fluido [6]
gue utilizan un tipo particular de elemento de
calefaccion, refrigeracion o deteccion [6]
detipo resistivo [6]
Disposiciones de pelicula“find’ [6]

Sus circuitos, p. €. medidores de flujo de corriente

constante [6]
Circuitos de realimentacion o reequilibrado, p.

€. caudalimetros autocal entados de temperatura

constante [6]
mediante el control de un elemento de
calefaccion o de refrigeracion aparte [6]
mediante la utilizacin de zonas marcadas 0 no
homogéneas de la corriente fluida, p. €. variaciones
estadisticas de un parametro del fluido (GO1F 1/76,
GOL1F 25/00 tienen prioridad) [4]
Medida del tiempo empleado en recorrer una
distanciafija[4]
utilizando medios de deteccion con
autocorrelacion o con intercorrelacion (medida
delavelocidad utilizando medios de deteccidn
con correlaccién en general GO1P 3/80,
GO01P5/22) [4]
utilizando la resonancia paramagnética
electroénica (RPE) o laresonancia magnética
nuclear (RMN) [4]
Dispositivos parala medida de flujos fluidos
pulsantes [2]
Dispositivos parala medida del flujo de un fluido o
de un material solido fluyente en suspension en otro
fluido [2]
Dispositivos parala medida del flujo mésico de un
fluido o de un material solido fluyente (pesaje de un
flujo continuo de material a su paso GO1G 11/00) [2]
Medidores de flujo masico directos [2]
gue funcionan mediante la medidade la
presion, lafuerza, el par o lafrecuenciade un
flujo fluido a que le hasido conferido un
movimiento de rotacion [2]
gue utilizan €l accionamiento de unarueda
como dispositivo impulsor y, como
dispositivo de medida, una 0 mas ruedas
adicionales mdviles o elementos méviles
restringidos en su movimiento angular
mediante un elemento elastico, p. g. un
muelle [2]
. . Medidores de flujo mésico giroscopicos[2]
Medidores de flujo masico indirectos, e.g. p. €.
gue miden el flujo volumétrico y la densidad, la
temperatura o lapresion [2]
con medida de la presion diferencial parala
determinacion del flujo volumétrico [2]
con medidor de desplazamiento positivo o
medidor de turbina para determinar el flujo
volumétrico [2]

Medida del flujo volumétrico o flujo masico de un
fluido o material solido fluyente en la que el fluido
pasa a través del medidor en cantidades sucesivasy,
mas 0 menos, aisladas, siendo accionado el medidor
por e flujo (medida de unafraccion del caudal
GO1F 5/00)
con camaras de medida que se expanden o contraen
durante la medida

gue tienen paredes rigidas méviles
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3/06

3/08

3/10
3/12

3/14

3/16

3/18
3/20

3/22

3/24

3/26
3/28

3/30
3/32

3/34

3/36

3/38
5/00
7/00

9/00

9/02

GO1F

que comprenden miembros que giran en un
aojamiento de una manera estanca o de una
manera sustancia mente estanca
Contadores de piston rotatorio o de pistén
anular
Medidores de rotor engranado o lobulado
Medidores con elementos dotados de
movimiento de nutacion, p. €. discos
que comprenden pistones dotados de
movimiento alternativo, p. €. con movimiento
aternativo dentro de un cuerpo giratorio
en cilindros estacionarios
que conllevan dos 0 mas cilindros
gue tienen paredes elasticas moviles, p. g.
diafragmas, fuelles (sus diafragmas o fuelles
GO1F 15/16)
para gases
con camaras de medida que se mueven durante la
operacion (Medidores de gases himedos GO1F 3/30)
Medidores de separador basculante (“tilting-trap”)
sobre plataformas que giran por €l peso del liquido
existente en las cdmaras de medida
Medidores de gases himedos
gue comprenden tambores particionados que giran
0 nutan dentro de un liquido
gue comprenden campanas (conos) con
movimiento alternativo dentro de un liquido
con cdmaras de medida estacionarias que mantienen
el volumen constante durante lamedida (con camaras
de medida que se expanden o contraen durante la
medida GO1F 3/02)
que tienen solo una cdmara de medida

Medida de una fraccién del flujo

Dispositivos de medida del flujo volumétrico con dos
0 mas rangos de medida; M edidores compuestos

Medida del flujo volumétrico por relacion con otra
variable, p. g. del combustible liquido para un
motor
enlaquelaotravariable eslavelocidad de un
vehiculo

Dosificacion volumétrica

11/00

11/02
11/04
11/06
11/08
11/10

11/12

11/14

11/16
11/18

Apar atos que requieren un accionamiento exterior
adaptado a cada operacion repetida eidéntica para
medir y separ ar, independientemente del peso, un
volumen predeter minado de fluido o de material
solido fluyente desde una linea de abastecimiento o
recipientey para suministrarlo
con camaras de medida que se expanden o contraen
durante lamedicién
del tipo piston libre
con provisiones para variar la carrera del piston
del tipo de diafragma o de fuelle (diafragmas o
fuelles a este efecto GO1F 15/16)
con cdmaras de medida que se mueven durante la
operacién
del tipo de vélvulas, p. g . la separacion se efectlia
mediante movimientos estancos afluidos o a
polvos (que conllevan labasculacion o la
inversion del recipiente de suministro GO1F 11/26)
en los que la camara de medida esta dotada de
un movimiento alternativo
paraliquidos o semiliquidos
para material es sélidos fluyentes
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GO1F

Indicadores de nivel

11/20 en los que la cAmara de medida esta dotada de

un movimiento rotatorio u oscilante

11/22 paraliquidos o semiliquidos

11/24 para materiales slidos fluyentes

11/26 en los cuales |la camara de medida se llenay vacia

mediante la basculacién o lainversion del
recipiente de suministro, p. €. aparato paravaciar
botellas

11/28 con cdmaras de medida estacionarias que tienen un
volumen constante durante la medicién (con camaras
de medida que se expanden o contraen durante la
medicion GO1F 11/02)

11/30 con vélvulas de admision y descargadel tipo lift or

plug-lift

11/32 paraliquidos o semiliquidos

11/34 para materiales solidos fluyentes

11/36 con vévulas de admisién y descarga del tipo

rectilinearly-moved dlide type

11/38 paraliquidos o semiliquidos

11/40 para materiales solidos fluyentes

11/42 con vélvulas de admisién o descarga del tipo

rotatorio u oscilante

11/44 paraliquidos o semiliquidos

11/46 para material es solidos fluyentes

13/00  Aparatos paralamedida volumétricay el suministro

defluidos o materiales slidos fluyentes no previstos
en los grupos precedentes

15/00 Detalles o accesorios de aparatos de los grupos

GO1F 1/00 a GO1F 13/00 en tanto que dichos detalles
y accesorios no estén adaptados a tipos particulares
detales aparatos

15/02 Compensacion o correccién de las variaciones de
presién, densidad o temperatura

15/04 delos gases a medir

15/06 Dispositivos de indicacion o registro, p. €. parala
indicacion a distancia

15/07 Integracion para obtener €l flujo total, p. .
utilizando un mecanismo integrador de
funcionamiento mecanico [2]

15/075 utilizando medios de integracion de

funcionamiento eléctrico [2]

15/08 Separadores de aire 0 gas en combinacion con
medidores de liquidos; Separadores de liquido en
combinacion con medidores de gases

15/10 Prevencion de dafios por congelacion o por exceso o
insuficiencia de presion

15/12 Disposiciones de limpieza; Filtros (filtros en general
BO1D)

15/14 Fundas, p. €. de un material especial

15/16 Diafragmas; Fuelles; Sus montajes

15/18 Soportes 0 medios de conexion para medidores

Medida del volumen

17/00

19/00

22/00

22/02

14

M étodos o apar atos par a la determinacién de la
capacidad derecipientes o cavidades o del volumen
de cuer pos solidos (medida de dimensiones lineales
para determinar €l volumen GO1B)

Recipientes de medida calibrados para fluidos o
materiales solidos fluyentes, p. g. vasos graduados

M étodos o apar atos par a la medida del volumen de
fluidos 0 materiales sdlidos fluyentes, no previstos en
otrolugar [5]

Que conllevan lamedida de lapresion [5]

23/00

23/02

23/04

23/14

23/16

23/18

23/20

23/22

23/24

23/26

23/28

23/284
23/288
23/292
23/296
23/30
23/32
23/34
23/36
23/38
23/40
23/42
23/44
23/46

23/48

Indicacion o medida del nivel deliquidos o
materiales solidos fluyentes, p. g. indicacion en
términos de volumen, indicacién por medio de una
sefial de alarma (en pozos E21B 47/04; adaptacion o
montaje sobre calderas de vapor F22B 37/78; regulacion
del nivel GO5D; dispositivos de alarma GO8B)

mediante tubos de nivel u otros aparatos que incluyan
unaventana o un tubo transparente parala
observacion directa del nivel amedir o del nivel de
una columna liquida en libre comunicacion con la
masa de liquido
mediante elementos sumergibles, p. g. sondas de
nivel
mediante la medida de la presion (medida de la
presién en general GO1L)
Dispositivos de indicacion, registro o alarma
accionados mediante medios mecanicos o
hidraulicos, p. €., que utilizan gas, mercurio o un
diafragma como elemento de transmision, o
mediante una columnade liquido
Dispositivos de indicacion, registro o alarma
accionados mediante medios eléctricos
mediante la medida del peso, p. €. paradeterminar el
nivel de un gas licuado almacenado (pesaje en
general GO1G)
mediante |la medida de variables fisicas, salvo
dimensiones lineales, presion o peso, que dependan
del nivel amedir, p. . mediante ladiferenciaen la
transmision de calor del vapor o del agua (que
conllevan el uso de flotadores GO1F 23/30)
mediante |la medida de variaciones de la
resistencia de resistores debidas a contacto con un
fluido conductor
mediante |la medida de variaciones de capacidad o
inductancia de condensadores o bobinas
provocadas por la presencia de liquido o material
sdlido fluyente en los campos eléctrico o
electromagnético
mediante la medida de variaciones de pardmetros
de ondas electromagnéticas o acUsticas aplicadas
directamente al liquido o material sélido
fluyente [6]
Ondas el ectromagnéticas [6]
Rayos X; Rayos Gamma [6]
Luz [6]
Ondas aclsticas [6]
mediante flotadores (interruptores accionados por
flotadores HO1H 35/18) [4]
que utilizan brazos giratorios u otros elementos de
transmision pivotantes [4]
utilizando medios de indicacion de
accionamiento mecanico [4]
utilizando medios de indicacion de
accionamiento eléctrico [4]
utilizando medios de indicacién de
accionamiento magnético [4]
que utilizan como elementos de transmisién cintas
o cables[4]
utilizando medios de indicacién de
accionamiento mecanico [4]
utilizando medios de indicacion de
accionamiento eléctrico [4]
utilizando medios de indicacion de
accionamiento magnético [4]
que utilizan como elementos de transmision
husillos giratorios [4]
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23/50 utilizando medios de indicacion de 23/64 del tipo flotador libre [4]
accionamiento mecanico [4] 23/66 utilizando medios de indicacion de
23/52 utilizando medios de indicacién de accionamiento mecanico [4]
accionamiento eléctrico [4] 23/68 utilizando medios de indicacion de
23/54 utilizando medios de indicacién de accionamiento eléctrico [4]
accionamiento magnético [4] 23/70 para detectar cambios de nivel solo en
23/56 gue utilizan como elementos de transmision puntos discretos [4]
elementos fijados rigidamente a los flotadores y 23/72 utilizando medios de indicacién de
gue se mueven conjunta y rectilineamente con accionamiento magnético [4]
ellos[4] 23/74 para detectar cambios de nivel s6lo en
23/58 utilizando medios de indicacién de puntos discretos [4]
accionamiento mecanico [4] 23/76 caracterizada por |a estructura del flotador [4]
23/60 utilizando medios de indicacion de
accionamiento eléctrico [4] 25/00 Ensayo o calibrado de aparatos para la medida del
23/62 utilizando medios de indicacién de volumen, flujo volumétrico, nivel deliquidos o para
accionamiento magnético [4] la dosificacion volumétrica
G01G DETERMINACION DEL PESO (clasificacion por pesada BO7C 5/16)

Nota

Esimportante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general

APARATOS CARACTERIZADOS POR SU
PRINCIPIO DEACCION

1/00
1/02
1/04
1/06
1/08

1/10
1/12

1/14

1/16
1/18

1/20

1/22

1/24

1/26

1/28

1/29

1/30

MECANICO......coeeneirieiie e 1/00, 3/00
DeFlUIO ...t 5/00
EIECtrico 0 MagnétiCo.......covvverererirerieceseesesersenneens 7/00
NO previstos en otro [UQar .........cccceveveeenerereeenesenens 9/00

APARATOS CARACTERIZADOS POR
CIERTOSTIPOS PARTICULARESDE LA

Aparatos para pesar en los cuales se utiliza un
contrapeso o cualquier otra masa de equilibrio
Aparatos de péndulo
teniendo el péndulo un €je de pivotamiento fijo
con varios péndulos
teniendo el péndulo un €je de pivotamiento movil,
p. . péndulo flotante
con varios péndulos
Disposiciones estructurales para que las divisiones
delaindicacion de los pesos sean iguales
Disposiciones para compensar las variaciones de
temperatura
. Medios para compensar lainclinacion del armazon
Balanzas en las cuales se utiliza un fiel montado
sobre un pivote, es decir, balanzas de fiel
Balanzas de fiel que tienen los platos suspendidos
por debajo del fiel y autilizar con contrapesos
independientes
para pesadas de precision
Balanzas del tipo plataforma, es decir, que tiene
los platos montados encima del fiel
€OoNn un contrapeso 0 un juego de contrapesos
solidarios del fiel
incluyendo medios para levantar
automaticamente | os contrapesos
correspondientes ala carga
con medios de control eléctricos o
€electromecanicos 3]

en las cuales el contrapeso tiene laformade
una cadena

Int.Cl. (2008.04), Seccion G

CARGA A PESAR, OADAPTADOSA ESTA ............ 11/00 a 19/00
PARTES CONSTITUTIVAS.....ocoterirnreeienese e 21/00
ACCESORIOS .....cooiiueiririeinirereiseresie e esessssssessssssssssssessssssnes 23/00
1/32 en las cuales |los contrapesos tienen laforma de
caballete
1/34 incluyendo un contrapeso fijo, el equilibrio se
realiza por adicion de pesos precisos por el lado
delacarga
1/36 en las cuales los contrapesos pueden dedlizar a
lo largo dél fiel, p. . romanas
1/38 con contrapesos accionados
automaticamente
1/40 especialmente adaptadas para la pesada por
sustitucion
1/42 Disposiciones para compensar las variaciones de
temperatura
3/00 Aparatospara pesar caracterizados por la utilizacion
de 6rganos deformables por elasticidad, p. §.
balanzas deresorte
3/02 en los cuales el elemento de pesadatiene laformade
un resorte helicoidal
3/04 utilizando varios resortes
3/06 en las que el elemento de pesada tienen laformade
un resorte espira
3/08 en las cuales el elemento de pesadatiene laformade
un resorte de hojas
3/10 en los cuales se mide la deformacion por torsion de
un elemento de pesada
3/12 en las cuales el elemento de pesada esté constituido
por un cuerpo sélido sometido a una presién o una
traccion durante la pesada
3/13 el cuerpo solido presenta propiedades

piezoel éctricas o piezorresistivas [ 3]
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3/14

3/142

3/145

3/147
3/15

3/16

3/18

5/00

5/02

5/04

5/06
7/00

7102
7104

7106

9/00

11/00

11/02
11/04
11/06
11/08
11/10
11/12

11/14

11/16

11/18
11/20

13/00

13/02

16

utilizando la medida de variaciones de la
resistencia el éctrica (G0O1G 3/13 tiene
prioridad) [3]
Circuitos especial mente adaptados a este
efecto [3]
implicando una comparacion con un valor de
referencia (GO1G 3/147 tiene prioridad) [3]
implicando un computo digital [3]
utilizando la medida de variaciones de
propiedades magnéticas
utilizando la medida de variaciones de la
frecuencia de oscilaciones del cuerpo
Disposiciones para compensar las variaciones de
temperatura

Aparatos para pesar en los cuales el equilibrio esta
asegur ado por la accion de un fluido
con un flotador o cualquier otro 6rgano cuya
inmersion en el liquido varia
con medios paramedir la presion de la carga sobre un
liquido (indicadores de presion en si GO1L)
utilizando medios indicadores eléctricos [3]

Aparatos para pesar en los cuales el equilibrio esta
asegurado por una accién magnética,
electromagnética o electrostatica, o por medios no
previstos en los grupos GO1G 1/00 a GO1G 5/00
por accion electromagnética
con medios paralaregulacion de la corriente que
vaalos solenoides
por accion electrostética

M étodos o apar atos par a la determinacion del peso,
no previstos en los grupos G01G 1/00 a G01G 7/00

Aparatos para pesar un producto a su paso cuyo
flujo es continuo; Aparatos para pesar para banda
transportadora
con dispositivos mecanicos sensibles a peso
con dispositivos eléctricos sensibles al peso
con dispositivos fluidos sensibles al peso
con medios para controlar la proporcién de llenado o
de vaciado (regulacion del caudal de un material
fluyente GO5D)
por control de la atura del producto sobre la banda
transportadora
por control de lavelocidad de desplazamiento de
labanda transportadora
utilizando dispositivos de totalizacion o de
integracion (dispositivos de totalizacion o de
integracion en si G06)
constituidos por dispositivos eléctricos o
electronicos [3]
efectuando un cémputo digital [3]
constituidos por dispositivos mecanicos [3]

Aparatos para pesar con llenado o vaciado
automaticos para pesar cantidades determinadas de
un producto (para pesar un producto cuyo flujo es
continuo GO1G 11/00; pesadas de control GO1G 15/00;
para fluidos GO1G 17/04; paraladosificacion por peso
de productos a mezclar GO1G 19/22; para pesar por
combinacién GO1G 19/387) [5]
Medios para cargar automaticamente los platos de
pesada u otros recipientes, p. €. recipientes que se
tiran después de usar, bajo control del mecanismo de
pesada

13/04

13/06

13/08

13/10

13/12

13/14

13/16

13/18

13/20

13/22
13/24

13/26

13/28

13/285

13/29
13/295

13/30

13/32
13/34

15/00

15/02

15/04

17/00

17/02

17/04
17/06

17/08

incluyendo medios de llenado gota a gota
controlado por el mecanismo de pesada, que
permiten llenar € recipiente con el peso deseado
enloscuales el llenado principal estd asegurado
por gravedad a partir de unatolva o de un canal
en los cuales el Ilenado principal estd asegurado
por medios de transporte mecanicos, p. €.
bandas transportadoras, transportadores con
movimientos vibratorios
enlos cuales el llenado principal esta asegurado
por medio de transporte neumaticos, p. .
llenado por colada de un producto granular
Dispositivos para corregir el excedente de
producto con el momento de parar de llenar, es
decir, la cantidad de producto que esta alin
cayendo del sistemade llenado en el momento en
que el aparato pesador detiene el sistemade
Ilenado
Disposiciones para determinar o compensar latara
de un recipiente vacio, p. €. un recipiente que se
desecha después de usado
Medios para vaciar automaticamente los recipientes
de pesada, estando accionada la operacién por €l
mecanismo de pesada
por valvulas o cierres situados en el fondo del
recipiente
por transportadores de tornillo sinfinen el
recipiente de pesada
por basculacion o rotacion del recipiente
Dispositivos adaptados a un mecanismo de pesada
para controlar €l llenado o el vaciado automatico
comprendiendo sistemas de presion por fluido
comprendiendo la variacion de unavariable
eléctrica que se utiliza para controlar €l llenado o
el vaciado del recipiente
implicando una comparacién con un valor de
referencia (GO1G 13/29 tiene prioridad) [3]
implicando un computo digital [3]
para controlar el llenado automético del
recipiente [3]
comprendiendo interruptores de limite o
interruptores que funcionan cuando se alcanza una
posicién dada
comprendiendo dispositivos fotoel éctricos
comprendiendo un enlace mecanico movido por el
mecanismo de pesada

Dispositivos para controlar el peso de productos

suministrados en recipientes amovibles (bagjo el

aspecto de embalgje y acondicionamiento B65B)
con posibilidad de afiadir o de retirar una cantidad
deseada del producto para obtener el peso neto
deseado (medios de llenado gota a gota para aparatos
gue pesan automaticamente una dosis GO1G 13/04)
con posibilidad de afiadir o de retirar una cantidad
deseada del producto para obtener €l peso bruto
deseado (medios de llenado gota a gota para aparatos
de pesada automaética de dosis GO1G 13/04)

Aparatos 0 métodos para pesar un producto que
tiene una forma o propiedades especiales
(determinacion del peso midiendo el volumen GO1F)
para pesar un producto en forma de filamento o de
hoja
para pesar fluidos, p. €. gases, productos pastosos
teniendo medios para controlar €l llenado o el
vaciado

para pesar ganado
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19/00

19/02

19/03

19/04
19/06
19/07
19/08

19/10
19/12
19/14

19/16
19/18
19/20
19/22

19/24
19/26

19/28
19/30

19/32
19/34
19/36
19/38
19/387

19/393
19/40

19/41
19/413

19/414

19/415
19/417

19/42

19/44
19/46

19/48

19/50

19/52

19/54

19/56

19/58

Aparatos 0 métodos de pesada adaptados a fines
particulares no previstos en los grupos GO1G 11/00 a
GO01G 17/00

para pesar objetos de ruedas o rodantes, p. €.
vehiculos
para pesar durante el movimiento (GO1G 19/04,
GO1G 19/07 tienen prioridad) [3]
para pesar vehiculos de ferrocarril
sobre railes aéreos
para pesar aviones
paraincorporacién en vehiculos (disposiciones sobre
vehiculos B60P 5/00)
teniendo dispositivos fluidos sensibles a peso
teniendo dispositivos eléctricos sensibles a peso
para pesar cargas suspendidas (GO1G 3/00 tiene
prioridad; dispositivos de pesada incorporados en
gruas B66C 1/40, B66C 13/16)
teniendo dispositivos fluidos sensibles a peso
teniendo dispositivos eléctricos sensibles al peso
para pesar cargas no equilibradas
parala dosificacién de productos por pesada antes de
mezclarlos (regulacion de dosificacion GO5D 11/00)
utilizando un aparato para pesar Gnico
combinando con dos 0 més fieles provistos de
contrapesos
teniendo dispositivos fluidos sensibles a peso
teniendo dispositivos eléctricos sensibles al
peso
utilizando dos 0 més aparatos pesadores
con medios de control eléctricos
con medios de control mecénicos
controlados por un programa, p. €. por unacinta
perforada
para pesar por combinacion, es decir eligiendo una
combinacion de articulos cuyo niimero o peso total
resulta mas préximo a un valor deseado [5]
utilizando varias unidades de pesgje [5]
con disposiciones paraindicar, registrar o calcular un
precio u otras cantidades que dependen del peso
(medios indicadores para aparatos de pesar
GO1G 23/18; medios de registro para aparatos de
pesar GO1G 23/18; computadores en general GO6)
utilizando medios de célculo mecénico
utilizando medios de célculo electromecanico o
electrénicos
utilizando Unicamente medios de célculo
electrénicos[5]
combinados con medios de registro [5]
con dispositivos para controlar la parte cal culadora
delabaanza
para contar por pesada (GO1G 19/387 tiene
prioridad) [5]
para pesar personas
Balanzas de resorte especialmente adaptadas para
estefin
Balanzas de péndul o especia mente adaptadas para
estefin
teniendo dispositivos de medida suplementarios, p.
g. paramedir latala

Aparatos para pesar combinados con otros objetos, p.

€. con el amueblado (con bastones A45B 3/08)
combinados con accesorios de oficina o
cortapapeles

combinados con mangos de herramientas o con
utensilios domésticos

combinados con mangos de maleta o de ball
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19/60

19/62

19/64

21/00
21/02
21/04
21/06
21/07
21/08

21/10

21/12
21/14
21/16

21/18

21/20
21/22

21/23

21/24

21/26

21/28
21/30

23/00
23/01
23/02

23/04
23/06

23/08
23/10
23/12

23/14

23/16
23/18

23/20
23/22
23/24
23/26

23/28
23/30
23/32

23/34
23/35

G01G

combinados con equipos parala pesca, p. €. con

cafias de pescar
Aparatos de pesada que indican que un peso
determinado no es alcanzado o que es rebasado [3]
Aparatos de pesada que dan unaindicacién en
porcentaje, es decir, expresan €l peso en porcentaje
respecto a un peso predeterminado o a un peso
inicial [3]

Partes constitutivas de los apar atos de pesar

Disposiciones de cojinetes (cojinetes en si F16C)
de cojinetes de cuchillas
de cojinetes de bolas o rodillos
de cojinetes de lamina flexible [3]
Soportes de cojinetes o medios de regulacion para
ellos
Suspensiones flotantes; Disposiciones de
amortiguadores (amortiguadores en si F16F)
. Dispositivos para prevenir un desarreglo
Fieles
de construccién compuesta; Conexion entre
diferentesfieles
Articulacion de unién entre el fiel y labandegja
pesadora
paralos aparatos de pesada de precision
Bandejas u otros recipientes pesadores; Plataformas
pesadoras

Soportes o suspensiones de plataformas de pesada
(G01G 21/24 tiene prioridad) [3]

Guias 0 articulaciones para asegurar un
desplazamiento paralelo de las bandejas pesadoras
Contrapesos; Pesos; Series de pesos, Soportes para
pesos

Armazones; Carcasas

Medios paraimpedir la contaminacion por el polvo

Dispositivos accesor ios par a apar atos pesadores

Ensayo o calibrado de aparatos para pesar [3]
M ecanismos de desenganche; M ecanismos de
bloqueo
para aparatos de pesada de precision
Medios para amortiguar las oscilaciones, p. €. de
fieles
por medio de un fluido
por medios eléctricos 0 magnéticos
especialmente adaptados paraimpedir oscilaciones
debidas a movimiento de la carga
Dispositivos para determinar el peso delatarao para
anular latara por vueltaa cero, p. g. por una
operacién mecéanica (en conexion con una carga
automética GO1G 13/14)
por una operacion eléctrica o magnética
Dispositivos indicadores, p. €. paraindicacion
remota; Dispositivos registradores; Escalas, p. §.
graduadas
gue indican el peso por medios mecanicos
combinados con indicadores de precio
con escalas logaritmicas
Control del 6rgano indicador, p. .
amplificadores mecanicos
que tienen sefiales auxiliares o de memoria
. con medios de iluminacion de la graduacion
queindican el peso por medios de proyeccién
Optica
combinados con indicadores de precio
queindican el peso por registro fotografico
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23/36 que indican el peso por medios eléctricos, p. §. 23/40 . . . defuncionamiento mecénico
por utilizacion de células fotoel éctricas 23/42 . . . defuncionamiento eléctrico
23/365 que implican una comparacién con un valor de 23/44 . . . . Dispositivos de codificacion aeste efecto [3]
referencia (GO1G 23/37 tiene prioridad) [3] 23/46 . . . Dispositivosqueimpiden el registro mientras el
23/37 que implican un computo digital mecanismo de pesada no queda en reposo [3]
23/375 durante el desplazamiento de un elemento 23/48 . Disposiciones paracompensar las variaciones de
codificado [3] temperatura (GO1G 1/14, GO1G 1/42, GO1G 3/18
23/38 Dispositivos de registro o de codificacion tienen prioridad) [3]
especi almente adaptados para aparatos de pesar
(computadores en si G06; convertidores de discos
en general GO8C)

GO1H MEDIDA DE VIBRACIONES MECANICAS O DE ONDAS ULTRASONORAS, SONORAS O INFRASONORAS
(produccién de vibraciones mecanicas sin proceder a su medida B06B, G10K; medida de la posicion, de la direccion o de la
velocidad de un objeto GO1C, GO1S; medida de la presién cuasi-permanente de un fluido GO1L 7/00; determinacion del
desequilibrio GO1M 1/14; investigacion de las propiedades de los materiales por ondas sonoras o ultrasonoras que los atraviesan
GO1N; sistemas que utilizan la reflexién o la reradiaciéon de ondas sonoras, p. €. formacién sonora de imégenes GO1S 15/00;
sismologia, prospeccion sismica, prospeccion aclstica GO1V 1/00; dispositivos acUsti co-0pticos en si GO2F; produccion de registros
por técnicas andlogas a la fotografia utilizando ondas ultrasonoras, sonoras o infrasonoras GO3B 42/06; andlisis o sintesis de la voz,
identificacién de lavoz G10L; registro de informacion basado en un movimiento relativo entre el soporte de registro y e transductor
G11B; elementos piezoeléctricos, electroestrictivos o magnetoestrictivos en general HOLL; fabricacion de resonadores
electromecénicos por procedimientos que implican la medida de frecuencias con modificacion correlativa del resonador
HO3H 3/00) [4]

Notas

(1) La presente subclase cubre la produccion y la medida simultanea de vibraciones mecénicas.

2 Es importante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general

PRINCIPIO DE LA MEDIDA CARACTERISTICAS ESPECIALES
Por conduccion directa; deteccion MEDIDAS
en un fluido; radiacion; por Velocidad de propagacion; tiempo
deteccién de cambios de de reverberacion; frecuencia de
propiedades eléctricas 0 magnéticas............... 1/00; 3/00; resonancia; impedancia mecanicao

9/00; 11/00 BCUSHICAL.ecveveeeeteeeetecee et aeve e 5/00; 7/00;
13/00; 15/00
1/00 Medidade vibracionesen solidos utilizando la 3/12 . . por medioséeléctricos (GO1H 3/14 tiene
conduccién directa al detector (GO1H 9/00, prioridad) [2]
GO1H 11/00 tienen prioridad) 3/14 . . Medidadelaamplitud media; Medidadela
1/04 siendo las vibraciones transversales en relacion con la potencia media; Medida de laintegral en el tiempo
direccién de propagacion delapotencia[2]
| Frecugnaa 5/00 Medidadelavelocidad de propagacion de ondas
1/08 Amplitud ;
. i . ) ultrasonor as, sonoras o infrasonoras
1/10 siendo las vibraciones torsionales.
1/12 siendo las vibraciones longitudinales o no 7/00 Medidadel tiempo de reverberacion (medidadela
especificadas [4] absorcion de las vibraciones en un material GOIN;
1/14 Frecuencia [4] disposiciones para producir una reverberacion sonora
1/16 Amplitud [4] G10K 15/08)
3/00 Medidade vibraciones utilizando un detector en un 9/00  Medida devibraciones mecanicas o de ondas
fluido (GO1H 7/00, GO1H 9/00, GOLH 11/00 tienen ultrasonoras, sonoras o infrasonoras utilizando
prioridad) r,net_lllossensblesalasradlaaoneﬁ p. €. medios
3/04 Frecuencia opticos
3/06 por medios el éctricos 11/00 Medida de vibraciones mecanicas o de ondas
3/08 Andlisis de las frecuencias presentes en ultrasonor as, sonor as o infrasonoras por deteccién
vibraciones complejas, p. €. comparando |os de cambios en las propiedades eléctricas o
armoni cos presentes magnéticas
3/10 Amplitud; Potencia 11/02 . por medios magnéticos, p. €. lareluctancia[4]
11/04 . . queutilizan dispositivos magnetoestrictivos [4]
11/06 . por medios eléctricos[4]
11/08 . . queutilizan dispositivos piezoeléctricos [4]
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13/00 Medidadelafrecuencia deresonancia 17/00 Medidade vibraciones mecanicas o de ondas
. . . L. L ultrasonor as, sonoras o infrasonoras no prevista en
15/00 Medidadelaimpedancia mecanica o acustica [3] los otros gr upos de esta subclase [4]

G01J MEDIDA DE LA INTENSIDAD, DE LA VELOCIDAD, DEL ESPECTRO, DE LA POLARIZACION, DE LA FASE O DE
CARACTERISTICAS DE IMPULSOS DE LA LUZ INFRARROJA, VISIBLE O ULTRAVIOLETA; COLORIMETRIA;
PIROMETRIA DE RADIACIONES (fuentes luminosas F21, HO1J, HO1K, HO5B; investigacion de las propiedades de los
materiales por medios dpticos GO1N) [2]

Notas

1) La presente subclase cubre la deteccion de la presencia o la ausenciade laluz infrarroja, visible o ultravioleta no previsto en otro
lugar.

2 Esimportante tener en cuenta las notas que siguen d titulo de laclase GO1.

Esguema gener al

FOTOMETRIA; PIROMETRIA ..o 1/00; 5/00

ESPECTROMETRIA; MEDIDA: DE LA
POLARIZACION; DE LA VELOCIDAD; DE
LA FASE; DEIMPULSOS..........ccconiiiicccc 3/00; 4/00;

1/00 Fotometria, p. g. medidores de la exposicion 1/34 . . . utilizando distintas trayectorias delaluz
fotogr &fica (espectrofotometria G01J 3/00; utilizadas alternativa o sucesivamente, p. §.
especia mente adaptado ala pirometriade las centelleo
radiaciones G01J 5/00) 1/36 . . . . utilizando detectores eléctricos de

1/02 . Partesconstitutivas radiaciones

1/04 . . Piezas Opticas o mecanicas 1/38 . utilizando medios enteramente visuales (G01J 1/10

1/06 . . . reduciendo el angulo delaluz incidente tiene prioridad)

1/08 . . Instalaciones de fuentes luminosas especialmente 1/40 . . utilizando un umbral devisibilidad o un efecto de

adaptadas a la fotometria extincion

1/10 . por comparacién con unaluz de referenciao con un 1/42 . utilizando detectores eléctricos de radiaciones (piezas

valor eléctrico de referencia Opticas 0 mecanicas GO1J 1/04; por comparacion con

1/12 . . utilizando medios enteramente visuales unaluz de referencia o un valor eléctrico G01J 1/10)

(G01J 1/20 tiene prioridad) 1/44 . . Circuitoseléctricos
1/14 . . . utilizando unacomparacion con una superficie 1/46 . . . utilizando una capacidad
de brillo graduado 1/48 . utilizando los efectos quimicos
1/16 . . utilizando detectores eléctricos de radiaciones 1/50 . . utilizando un cambio de color de un indicador, p.
(G01J 1/20 tiene prioridad) . actindbmetro
1/18 . . . utilizando unacomparacién con un valor 1/52 . . utilizando efectos fotograficos
eléctrico de referencia 1/54 . . por observacion de foto-reacciones entre gases
1/20 . . modificando laintensidad del valor medido o €l de 1/56 . utilizando lapresién deradiacion o un efecto de
referencia hastaigualar sus efectos en el detector, radiometria
p. €. haciendo variar el angulo deincidencia 1/58 . utilizando unaluminiscencia producida por laluz
/22 . . . utilizando un elemento variable sobrela 1/60 . midiendo lapupilade ojo
trayectoriadelaluz, p. g. un filtro, medios
polarizadores (G01J 1/34 tiene prioridad) 3/00  Espectrometria; Espectrofotometria;

1/24 . . . . utilizando detectores eléctricos de M onocromadores; Medida del color [4]

radiaciones 3/02 . Partesconstitutivas

1/26 . . . . . adaptados paraunavariacion automética 3/04 . . Sistemasderanura

del valor medido o de referencia 3/06 . . Sistemasdebarrido
(regulacion de laintensidad luminosa 3/08 . . Sistemas paralaconmutacion de haces
N GOSD 25/ 00_) ) . ) 3/10 . . Instalacion de fuentes luminosas especia mente

1/28 . . . utilizando unavariacion deintensidad o dela adaptadas a la espectrometria o ala colorimetria

glris:)??g;)de lafuente (G01J 1/34 tiene 3/12 Produccion del espectro; Monocromadores

1/30 tilizando detectores el &ciricos de 3/14 . . utilizando elementos ref_ractante;s, p. g. prisma
oo —_ (G01J 3/18, G01J 3/26 tienen prioridad)

radiaciones S
/32 . . . . . adaptados paraunavariacion automética — B oon autocolimaci on ) .
! 3/18 . . utilizando elementos difractantes, p. . enrejado

del valor medido o el dereferencia

(regulacion de laintensidad luminosa (enrejados m GOZB),
GO5D 25/00) 3/20 . . . Espectrémetros de circulo de Rowland

3/22 . . . Espectrémetrosde espegjo de Littrow
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G01J

3/24

3/26

3/28

3/30

3/32

3/36

3/40

3/42

3/427
3/433

3/44

3/443
3/447
3/45

3/453
3/457

3/46

3/50

3/51
3/52

4/00

4/02

4/04

5/00

5/02
5/04
5/06

5/08

5/10
5/12

20

utilizando enrejados perfilados de forma que
favorezcan un orden particular
utilizando unareflexion miltiple, p. g.
interferémetro de Fabry-Perot, filtro con
interferencias variables
Estudio del espectro (utilizando filtros de color
G01J 3/51) [4]
Medidade laintensidad de |as rayas espectrales
directamente sobre el mismo espectro (GO1J 3/42,
G01J 3/44 tienen prioridad)
estudiando |as bandas de un espectro
sucesivamente con |la ayuda de un detector
Unico
Estudio de dos 0 méas bandas de un espectro con
laayuda de detectores distintos
Medidade laintensidad de |los rayos espectrales
por determinacion de la densidad de una fotografia
del espectro; Espectrografia (G01J 3/42,
G01J 3/44 tienen prioridad) [4]
Espectrometria de absorcion; Espectrometria de
doble haz; Espectrometria por centelleo;
Espectrometria por reflexion (disposiciones parala
conmutacion de haces G01J 3/08) [4]
Espectrometria de doble longitud de onda [4]
Espectrometria por modulacion; Espectrometria
por derivacion [4]
Espectrometria Raman; Espectrometria por
difusién [4]
Espectrometria por emision [4]
Espectrometria por polarizacion [4]
Espectrometria por interferencia [4]
por correlacion de amplitudes [4]

Espectrometria por correlaciéon, p. €. dela

intensidad (G01J 3/453 tiene prioridad) [4]
Medidadel color; Dispositivos de medida del color,
p. €. colorimetros (medida de la temperatura de color
G01J5/60) [4]

utilizando detectores el éctricos de radiaciones [4]

utilizando filtros de color [4]
utilizando escalas de colores

Medida dela polarizacion de la luz (investigacién o
andlisis de los materiales midiendo larotacion del plano
delaluz polarizada GO1N 21/21) [2]
Polarimetros del tipo de campos separados;
Polarimetros del tipo de penumbra[2]
Polarimetros que utilizan medios de deteccion
eléctricos (G01J 4/02 tiene prioridad) [2]

Pirometria delasradiaciones (fotometria en general
G01J 1/00; espectrometria en general G01J 3/00)
Detalles
Carcasas
Dispositivos para eliminar |os efectos de las
radiaciones perturbadoras
Particularidades opticas
utilizando detectores el éctricos de radiaciones
utilizando elementos termoel éctricos, p. €.
termopares (elementos termoel éctricos en si
HO1L 35/00, HO1L 37/00)

5/14
5/16

5/18

5/20

5/22
5/24

5/26

5/28

5/30
5/32

5/34
5/36
5/38
5/40
5/42
5/44
5/46

5/48
5/50

5/52

5/54
5/56
5/58

5/60

5/62

7/00
9/00

9/02

9/04

11/00

Particularidades el éctricas
Dispositivos relativos ala union fria;
Compensacion de lainfluenciade la
temperatura ambiente o de otras variables
Adaptacion especial paralaindicacion o el
registro (indicacion o registro de valores
medidos en general GO1D)
utilizando elementos resistentes, termorresistentes
0 semiconductores sensibles alas radiaciones
Particularidades el éctricas
Utilizacién de un circuito especialmente
adaptado, p. €. de un circuito en puente
Adaptacion especia paralaindicacion o
registro
utilizando células fotoemisivas, fotoconductoras o
fotovoltaicas
Particul aridades el éctricas
Adaptacion especial paralaindicacion o
registro
utilizando capacidades
utilizando laionizacién de los gases
utilizando el alargamiento o la dilatacion de sdlidos o
fluidos
utilizando elementos bimetélicos
utilizando células Golay
utilizando la variacion de una frecuencia de
resonancia, p. €. de un cristal piezoeléctrico
utilizando la presion de radiacion o un efecto de
radiometria
utilizando medios completamente visuales
utilizando las técnicas especificadas en |os subgrupos
siguientes
utilizando la comparacién con fuentes de
referencia, p. €. pirometro de desaparicion de
filamento
Particularidades Opticas
Particularidades eléctricas
utilizando la absorcion; utilizando la polarizacion;
utilizando el efecto de extincion
utilizando la determinacion de la temperatura de
color
utilizando medios para cortar periddicamente la
luz

Medida delavelocidad de la luz

Medida del desfase de rayos luminosos (dispositivos o
sistemas para el control de la fase de rayos luminosos
GO2F 1/01); Investigacion del grado de coherencia;
Medida éptica de la longitud de onda (espectrometria
G01J 3/00) [3]
por métodos interferométricos (utilizacion de
interferémetros parala medida 6ptica de dimensiones
lineales de objetos GO1B 9/02) [3]
por chogue de dos ondas del mismo origen pero
desplazadas en frecuenciay por medida del desfase
de laonda base de frecuencia obtenida [3]

Medida de car acteristicas de impulsos luminosos
individuales o de trenes de impulsos luminosos [5]
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MEDIDA DE TEMPERATURAS; MEDIDA DE CANTIDADES DE CALOR; ELEMENTOS TERMOSENSIBLES NO
PREVISTOS EN OTRO LUGAR (deteccion de los cambios de temperatura para compensar la medida de otras variables o
compensacion de las lecturas sobre los instrumentos, teniendo en cuenta las variaciones de temperatura, ver GO1D o la subclase
correspondientes a la variable medida; pirometria de las radiaciones GO1J; investigacion o analisis de materiales utilizando medios
térmicos GO1N 25/00; elementos sensibles compuestos, p. €. bimetdlicos, G12B 1/02)

Notas

En la presente subclase, |a expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:
“termémetro” cubre los elementos termosensibles no previstos en otras subclases.

Esimportante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general
MEDIDA DE TEMPERATURAS

1/00

1/02

1/04
1/06

1/08
1/10
1/12
1/14
1/16
1/18
1/20

1/22

1/24

1/26

3/00

3/02
3/04
3/06
3/08

3/10

Caracterizada por € principio de

funcionamiento ..........c.cceeeeeecececece e, 5/00, 7/00,
9/00, 11/00

Termometros que dan otro valor

diferente a valor inStantaneo..........ccoveevverereecereenenne 3/00

Detalles de los termémetros no

especialmente adaptados a tipos de

termOmetros partiCUlares.........vvevvvveeeesererieceseeeenns 1/00

Adaptacion de |os termémetros para
fiNES ESPECITICOS ..

Ensayosy calibrado de termémetros

MEDIDA DE LAS CANTIDADES DE
CALOR; ENSAYOSY CALIBRADO DE

Detalles de los termOmetros no especialmente
adaptados a tipos particulares de termémetro
(circuitos parareducir lainercia térmica GO1K 7/42) [6]
Aplicaciones particulares de los medios de indicacién
y deregistro, p. €. paraindicacion adistancia
Escalas
Disposiciones parafacilitar lalectura, p. €.
iluminacion, lupa
Dispositivos de proteccion, p. €. cubiertas
para prevenir dafios de origen quimico
para prevenir dafios debidos a las sobrecargas
térmicas
Soportes; Dispositivos de fijacion; Montaje de los
termoémetros en lugares especiales
Disposiciones particulares para conducir €l calor del
objeto a elemento sensible
parareducir lainerciatérmica
Compensacion de los efectos de las variaciones de la
temperatura diferentes ala que se quiere medir, p. €.
variaciones de la temperatura ambiente
por medio de un fluido contenido en un cuerpo
hueco que tiene partes que son deformables o
desplazables bajo € efecto dela presion
desarrollada por €l fluido
por medio de placas o de bandas compuestas, p. €.
bimetales
Compensacion de los efectos de las variaciones de
presion
Termoémetros que dan unaindicacion diferenteal
valor instantaneo dela temperatura (GO1K 7/42 tiene
prioridad; usando elementos termoel éctricos
GO1K 7/02) [6]
dando valores medios,; dando valores integrados
con relacién al tiempo
con relacién al espacio
dando diferencias de valores; dando valores
diferenciados
con relacion al tiempo, p. €. reaccionando
solamente a una variacion répida de temperatura
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LOS CALORIMETROS .....c.ovtieireeieireneiersereasieesenseneenas 17/00; 19/00

3/12 basados en la dilatacion o contraccion de

materiales

3/14 con relacién al espacio

5/00 Medidadelatemperaturabasada en ladilatacién o

contraccion de un material (GO1K 9/00 tiene
prioridad; que dan unaindicacion diferente a valor
instantaneo de latemperatura GO1K 3/00; del vapor que
proviene de un liquido GO1K 11/02; conmutadores
accionados por €l calor HO1H)

5/02 siendo el material un liquido (contenido en un cuerpo
hueco que tiene partes que son deformables o
desplazables por €l efecto de la presién desarrollada
por €l material GO1K 5/32)

5/04 Detalles

5/06 Dispositivos para volver atras la columnade

liquido

5/08 Tubos capilares

5/10 Recipientes para el liquido

5/12 Seleccion de las composiciones especificadas

del liquido

5/14 desplazando el liquido otra columnaliquida o un
cuerpo solido (paraindicacion de méximo o
minimo GO1K 5/20)

5/16 con contactos el éctricos

5/18 con medios de conversion eléctrica para
indicacion fina

5/20 con medios paraindicar un maximo o un minimo
o los dos (GO1K 5/22 tiene prioridad)

5/22 con dispositivos para que las indicaciones no
vayan més alla de algunos grados, p. §.
termémetro médico

5/24 con dispositivos para medir la diferencia entre dos
temperaturas

5/26 con dispositivos pararegular el cero de la escala,
p. €. termémetro de Beckmann

5/28 siendo el material un gas (contenido en un cuerpo
hueco que tiene partes que son deformables o
desplazables bajo € efecto de |a presion desarrollada
por e material GO1K 5/32)

5/30 desplazando el gas una columnade liquido
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22

5/32

5/34
5/36
5/38
5/40
5/42
5/44
5/46

5/48
5/50
5/52

5/54
5/56

5/58

5/60

5/62

5/64
5/66

5/68
5/70

5/72

7/00

7/01

7102

7/04

7106

7/08

7/10

7112

7/13

7114

7116

siendo €l material un fluido contenido en un cuerpo
hueco que tiene partes que son deformables o
desplazables bajo € efecto de la presion desarrollada
por el material (bajo €l efecto de la presién provocada
por una evaporacion GO1K 11/04; dispositivos de
medida de la presion en general GO1L)

siendo el cuerpo una cépsula (GO1K 5/36,

GO1K 5/42 tienen prioridad)

siendo el cuerpo un resorte tubular, p. g. un tubo
de Bourdon
en formade espiral
en formade hélice
siendo el cuerpo un fuelle
siendo €l cuerpo un cilindro con un pistén
con medios de conversion eléctricos para
indicacion fina
siendo el material un solido
dispuesto para dilatarse o contraerse libremente
con medios de conversién eléctricos parala
indicacion fina
gue consiste en el ementos unidos por gorrones
manteniendo de manera que la dilatacion
provoque una deformacién del sélido
estando el solido mantenido en méas de un
punto, p. €. vastago, placa, diafragma
(GO1K 5/62 tiene prioridad)
siendo el cuerpo un hilo o unacintaflexible
estando formado el cuerpo solido de bandas o
de placas compuestas, p. €. bimetales
Detalles del sistema compuesto
Seleccion de la composicion de los
componentes del sistema
Formadel sistema
especialmente adaptado paralaindicacion o
e registro
con medios de transmision eléctricos para
laindicacién final

Medida de la temperatura basada en la utilizacion de
elementos eléctricos 0 magnéticos directamente
sensibles al calor (que dan un resultado diferente al
valor instantaneo de la temperatura GO1K 3/00; medida
de variables eléctricas 0 magnéticas GO1R)
usando elementos semiconductores con uniones PN
(GO1K 7/02, GO1K 7/16, GO1K 7/30 tienen
prioridad) [6]
utilizando elementos termoeléctricos, p. .
termopares (dispositivos termoel éctricos o
termomagnéticos en si HO1L 35/00, HO1L 37/00)
no formando el objeto a medir un material
termoel éctrico
estando |os materiales termoel éctricos
dispuestos uno en €l interior del otro con la
unién en una extremidad expuesta al objeto, p.
€. del tipo con vaina
formando el objeto a medir uno de los materiales
termoeléctricos, p. €. del tipo en punta
Disposiciones para compensar las variables
auxiliares, p. €. lalongitud de los conductores
Disposicionesrelativas alaunién fria, p. .
impidiendo la influencia de latemperatura del
aire circundante
Circuitos de compensacion de union fria [6]
Disposiciones para modificar |a caracteristicade
salida, p. g. linealizacion
utilizando elementos resistivos (elementos resistivos
en si HO1C, HO1L)

7/18

7/20

7121

7122

7124

7125

7126
7128

7/30

7132

7/34

7/36

7138

7/40
7142

9/00

11/00

11/02

11/04

11/06

11/08
11/10
11/12

11/14
11/16
11/18
11/20

11/22
11/24
11/26
11/28

11/30

11/32

siendo el elemento unaresistencialineal, p. g. un
termdmetro de resistencia de platino (GO1K 7/26
tiene prioridad)
en un circuito especialmente adaptado, p. €. un
circuito en puente
paramodificar la caracteristica de salida, p.
. linealizacion [6]
siendo el elemento unaresistenciano lineal, p. g.
unatermistancia (GO1K 7/26 tiene prioridad)
en un circuito especialmente adaptado, p. g. un
circuito en puente
paramodificar la caracteristica de salida, p.
g. linealizacion [6]
siendo el elemento un electrdlito
en un circuito especialmente adaptado, p. €. un
circuito en puente
utilizando €l ruido térmico deresistenciao
conductores
utilizando la variacion de la frecuencia de resonancia
deuncristal
utilizando elementos capacitivos (condensadores en
si HO1G)
utilizando elementos magnéticos, p. €. imanes,
bobinas (elementos magnéticos en si HO1F)
actuando |as variaciones de temperatura sobre la
permeabilidad magnética
utilizando laionizacién de gases
Circuitos parareducir lainerciatérmica; Circuitos
para predecir €l valor estacionario de la
temperatura[6]

Medida de la temper atur a basada en los
movimientos provocados por una redistribucién de
peso, p. €. termdmetro basculante (que no dan un
valor instantaneo de la temperatura GO1K 3/00)

Medida de la temper atura basada en las variaciones
fisicas 0 quimicas, que no entran en los grupos
GO1K 3/00, GO1K 5/00, GO1K 7/00, 6 GO1K 9/00

utilizando la evaporacién o la sublimacion, p. .
ohservando laebullicion
de un materia contenido en un cuerpo hueco que
tiene partes que son deformables o desplazables
bajo el efecto de la presidn desarrollada por €l
vapor
utilizando lafusién, lacongelacion o e
ablandamiento
de cuerpos de ensayo consumibles, p. €. cono
utilizando la sinterizacion
utilizando el cambio de color o de translucidad
(GO1K 11/32 tiene prioridad; hojas termosensibles
para utilizacion en termografia B41M 5/00) [6]
de materiales inorganicos
de material es organicos
de material es que cambian la translucidad
utilizando material es termoluminiscentes
(GO1K 11/32 tiene prioridad) [6]
utilizando la medida de efectos aclsticos
delavelocidad del sonido
delafrecuencia de resonancia
utilizando medidas de ladensidad (medida de la
densidad en general GO1N)
utilizando lamedida del efecto de un material sobre
unaradiacién X, unaradiacién gamma o una
radiacion corpuscular [5]
utilizando cambios en latransmision, ladifusion o la
fluorescencia en fibras épticas [6]
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13/00  Adaptaciones de termémetros con fines especificos

13/02 . paramedir latemperaturadelosfluidos en
movimiento o de materiales granulares capaces de
fluir

13/04 . paramedir latemperatura de cuerpos sdlidos en
movimiento

13/06 . . enmovimiento lineal

13/08 . . enmovimiento rotativo

13/10 . paramedir latemperaturaen el interior de materiales

apilados 0 amontonados (con disposiciones
especiales para conducir el calor del objeto a
elemento sensible GO1K 1/16)

13/12 . combinados con dispositivos de muestreo para medir
las temperaturas de las muestras del material

15/00 Ensayo o calibrado de termémetros

17/00 Medida de una cantidad de calor (medida de una
temperatura por calorimetria GO1K 3/00 a GO1K 11/00;
adaptada especial mente ala medida de | as propiedades
térmicas de los materiales, p. €. calor especifico, calor

de combustién GO1N)
17/02 . Caorimetrosque utilizan el transporte de una
sustanciaindicatriz, p. €. calorimetros de
evaporacion

GO1IK - GO1L

17/04 . Caorimetros que utilizan medios de compensacion

17/06 . Medidade unacantidad de calor transportada por
medios fluyentes, p. g. en los sistemas de cal efaccion
(GO1K 17/02, GO1K 17/04 tienen prioridad)

17/08 . . basadaenlamedidade unadiferenciade
temperatura
17/10 . . . entreun punto deentraday un punto de salida,
combinada con lamedida del caudal de flujo
del medio
17/12 . . . . Indicacion directadel producto de flujo por
ladiferencia de temperatura
17/14 . . . . . utilizando medios mecanicos paralas dos
medidas
17/16 . . . . . utilizando medios eléctricos paralas dos
medidas
17/18 . . . . . utilizando medios eléctricos para una
mediday medios mecanicos paralaotra
medida
17/20 . . . atravésde unasuperficie radiante, combinada

con una determinacion del coeficiente de
transmisién del calor

19/00 Ensayo o calibrado de calorimetros

GO1L MEDIDA DE FUERZAS, TENSIONES, PARES, TRABAJO, POTENCIA MECANICA, RENDIMIENTO MECANICO O
DE LA PRESION DE LOS FLUIDOS (procedimientos o dispositivos de medida especiamente adaptados a los laminadores
B21B 38/00; deteccion de cambios de presién para compensar las medidas de otras variables o compensar las lecturas de los
instrumentos en funcién de las variaciones de presion, ver GO1D u otras subclases apropiadas para la variable medida; pesada
GO1G; técnicas de barrido con sonda que utilizan microscopia de fuerzas atdbmicas GOLN 13/16; transformacion de una

configuracion de fuerzas en sefial es el éctricas GO6K 11/00) [4]

Nota

Esimportante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

Esquema general

MEDIDA DE FUERZAS, TENSIONES,
PARES, TRABAJO, POTENCIA O
RENDIMIENTO MECANICO

Métodos general es; aparatos

adaptados con fines especiales...........cccceeeeee. 1/00, 3/00;
5/00
MEDIDA DE LA PRESION DE LOS
FLUIDOS
Principio de accion de los aparatos................. 7/00, 9/00,
11/00
Medidas particulares de presiones................ 13/00, 15/00

Detalles de aparatos 0 aCCESONI0S.......cvvvrveverervrenenne 19/00
ADAPTACIONES PARTICULARES DE LOS
APARATOS
Medida de la presién de los cuerpos
hinChables.........coviiir s
Medidadel vacio
INDICADORES DE CAMBIOS RAPIDOS,
EN PARTICULAR EN EL
FUNCIONAMIENTO DE MAQUINAS CON

1/00 Medidadefuerzaso tensiones, en general (medidade
lafuerza producida por un choque GO1L 5/00; medida
delapresion de los fluidos GOL1L 7/00 a GO1L 27/00;
medida de la deformacion de los cuerpos que han
sufrido un esfuerzo, utilizando calibres de sujecion

GO1B) [4]
1/02 . por medios hidraulicos o neumaticos
1/04 . midiendo ladeformacion elésticade calibres, p. €. de
resortes
1/06 . midiendo |ladeformacion permanente de calibres, p.
€. de cuerpos comprimidos
1/08 . por el empleo de fuerzas de equilibrio
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FLUIDQOS..... oottt ettt eraean 23/00
ENSAYO O CALIBRADO........coeteeeeeeeeteeeeeteteeeeae 25/00, 27/00
1/10 . midiendo las variaciones de frecuencia de elementos

vibrantes sometidos a unatensién, p. g. cuerdas en
tension (utilizando calibres de sujecion de resistencia
GO1L 1/22)

1/12 . midiendo las variaciones de |as propiedades
magnéticas de un material, que resultan de la
aplicacion de un esfuerzo

1/14 . midiendo las variaciones de la capacidad o de la
inductancia de los elementos el éctricos, p. §.
midiendo las variaciones de frecuencia de los
osciladores eléctricos

1/16 . utilizando las propiedades de los dispositivos
piezoel éctricos
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GO1L

1/18

1/20

1/22

1/24

1/25

1/26

3/00

3/02
3/04

3/06
3/08
3/10

3/12
3/14

3/16
3/18
3/20

3/22
3/24

3/26

5/00

5/03

5/04

5/06
5/08

24

utilizando las propiedades de los materiales
piezorresistentes, es decir, de |os materiales cuya
resistencia 6hmica varia siguiendo las modificaciones
de laamplitud o de la direccion de la fuerza aplicada
al material (calibres de sujecion de resistenciaparala
medida de la extension o de la contraccion lineal
G01B)
midiendo las variaciones de laresistencia Shmicade
materiales solidos o fluidos conductores de
electricidad (de material es piezorresistentes
GO1L 1/18); haciendo uso de células electrocinéticas,
es decir, células que contienen un liquido en las que
un potencial eléctrico es producido o modificado por
laaplicacion de unaincitacion

utilizando calibres de sujecion de resistencia

(calibres de sujecion de resistencia parala medida

de laextension o de lacontraccion lineal GO1B)
midiendo las variaciones de las propiedades Opticas
del material cuando esté sometido a una sujecion, p.
. por el andlisis de laincitacion por fotoelasticidad
por utilizacion de radiaciones (ondas o particul as), p.
g. rayos X, neutrones (GO1L 1/24 tiene prioridad) [4]
Medidas auxiliares tomadas, dispositivos utilizados
en relacion con lamedida de fuerzas, p. g. para
impedir lainfluencia de las componentes
transversales de la fuerza, paraimpedir |a sobrecarga

Medida del par, del trabajo, de la potencia o del
rendimiento mecanico en general
Dinamdmetros de transmision rotativos
en los cuales el elemento que transmite el par
contiene un arbol eléstico en torsion
gue implican medios mecanicos de indicacion
gue implican medios Opticos de indicacién
gue implican medios el éctricos 0 magnéticos de
indicacion
gue implican medios fotoel éctricos
en los cuales el elemento transmisor del par es
distinto aun éarbol el&stico en torsién
Dinamoémetros de absorcién rotativos, p. €. del tipo
freno
accionados mecanicamente
accionados por un fluido
accionados el éctricamente o magnéticamente
Dispositivos para determinar el valor de la potencia,
p. €. midiendo y multiplicando simultaneamente los
vaoresdel par por el nimero de vueltas por unidad
de tiempos, multiplicando los valores de la fuerzade
traccion o propulsiva por lavelocidad (medidadela
velocidad en si GO1P)
Dispositivos paramedir €l rendimiento, es decir, la
relacion de la potencia de salida ala potencia de
entrada

Aparatos o métodos par a la medida de fuer zas, p. g .
delafuerza producida por un choque, parala
medida del trabajo, de la potencia mecanica o del
par, adaptados a fines especiales (medida de la presion
de un medio fluyente GO1L 7/00 a GO1L 21/00; medida
de las modificaciones rapidas de la presion de los
vapores de los gases o de los liquidos GO1L 23/00)
para medir lafuerza de soltura de las ataduras de
seguridad de los esquies
paramedir latensién en los cordajes, cables, hilos
metdlicos, correas, bandas u érganos el asticos
andlogos
utilizando medios mecénicos
utilizando medios hidréulicos

5/10
5/12

5/13
5/14
5/16
5/18
5/20

5/22

5/24

5/26

5/28

utilizando medios eléctricos
paralamedida del empuje axial de un e que gira, p.
€j. de equipos de propulsién
paralamedida de la potencia de traccién o propulsiva
de vehiculos
paralamedida de la fuerza de las explosiones; parala
medida de la energia de los proyectiles
parala medida de varios componentes de lafuerza
parala medida de relaciones de fuerza
paralamedida del empuje lateral de las ruedas (en
equilibrio GO1M)
parala medida de la fuerza aplicada a los 6rganos de
control, p. €. érganos de control de vehiculos,
gatillos
para determinar el valor del par o del momento de
torsién para el apretado de unatuerca o de otro
6rgano sometido a una tension andloga (utilizados en
las Ilaves o destornilladores B25B 23/14)
para determinar |a caracteristicadel par en funcion
del nimero de revoluciones por unidad de tiempo
para el ensayo de los frenos

Medida dela presién de los fluidos

7/00

7/02
7104

7/06
7/08
7/10
7112
7114
7116
7/18

7/20

7122
7124

M edida de la presién per manente o cuasi-
permanente de un fluido o de un material solido
fluyente por elementos mecanicos o hidraulicos
sensibles a la presion (transmision o indicacion por
medios el éctricos 0 magnéticos del desplazamiento de
los elementos mecénicos sensibles ala presion
GO1L 9/00; medida de las diferencias entre dos 0 més
valores de lapresién GO1L 13/00; medida simultanea de
dos 0 mas valores de la presion GO1L 15/00; medida de
lapresion de neumaticos o de otros cuerpos hinchables
GO1L 17/00; indicadores de vacio GO1L 21/00; cuerpos
huecos deformables o desplazabl es bajo una presion
interior en si G12B 1/04)
bajo forma de calibres, elésticamente deformables
bajo forma de tubos el asticos, deformables, p. §.
manémetros de Bourdon
del tipo de fuelles
del tipo de diafragma el astico
del tipo de cdpsula
con una cdmara de vacio; Barémetros aneroides
con medios de puesta a cero
bajo forma de pistones
utilizando un liquido como medio sensibleala
presion, p. g. calibres de columna de agua
incluyendo una camara cerrada por debajo del
nivel de liquido, estando esta camara bajo vacio o
conteniendo un gas a baja presion; Barémetros de
liquido
incluyendo flotadores, p. €. campanas flotantes
incluyendo balanzas bajo forma de anillos
parcialmente Ilenos de liquido
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9/00

9/02
9/04
9/06
9/08
9/10

9/12
9/14

9/16

9/18

11/00

11/02
11/04
11/06

13/00

13/02

13/04

13/06

15/00

17/00

19/00

19/02

19/04

19/06

Medida de la presiéon permanente, o cuasi-
permanente de un fluido o de un material sdlido
fluyente por elementos eléctricos o magnéticos
sensibles ala presion; Transmision o indicacién por
medios eléctricos 0 magnéticos del desplazamiento de
los elementos mecanicos sensibles a la presion,
utilizados para medir la presién permanente o cuasi-
permanente de un fluido o de un material sélido
fluyente (medida de las diferencias entre dos 0 mas
valores de la presién GO1L 13/00; medida simultanea de
dos 0 mas valores de la presion GO1L 15/00; indicadores
de vacio GO1L 21/00)

haciendo uso de las variaciones de unaresistencia

6hmica, p. €. potenciémetro

de calibres de incitacion de resistencia
de dispositivos piezorresistentes

haciendo uso de dispositivos piezoel éctricos

haciendo uso de las variaciones de inductancia

haciendo uso de las variaciones de capacidad

implicando el desplazamiento de imanes, p. €. de

electroimanes

haciendo uso de variaciones en las propiedades

magnéticas del material, resultando de laaplicacion

de laincitacién

haciendo uso de células electrocinéticas, es decir, de

células que contienen un liquido en las cuales un

potencial eléctrico se produce o modifica por la

aplicacion de laincitacion

Medida dela presién per manente, o cuasi-
permanente de un fluido o de un material sdlido
fluyente por medios no previstos en los grupos
GO1L 7/00 6 GO1L 9/00
por medios Gpticos [6]
por medios acUsticos [6]
medios ultrasonoros [6]

Dispositivos o apar atos par a la medida de diferencias
entredos o masvaloresde la presion
utilizando 6rganos o pistones el asticamente
deformables como elementos sensibles
utilizando flotadores o liquidos como elementos
sensibles
utilizando elementos el éctricos 0 magnéticos
sensibles alapresion

Dispositivos 0 apar atos par a la medida smultanea de
doso mésvaloresdelapresion

Dispositivos 0 apar atos para medir la presién de
neumaticos o la presién en otros cuer pos hinchables
(especia mente adaptados para €l montaje sobre los
vehiculos o los neuméticos B60C 23/00; conexion de
vélvulas a cuerpos elasti cos hinchables B60C 29/00)

Detalles 0 accesorios de aparatos para la medida de
la presién permanente o cuasi-per manente de un
medio fluyente en la medida en que estos detalles o
accesorios no son especiales de lostipos particulares
de manometros
Dispositivos paraimpedir o para compensar los
efectos de inclinaciones o de la aceleracion del
dispositivo de medida; Medios de puesta a cero (para
los barémetros aneroides GO1L 7/14)
Medios para compensar |0s efectos de las variaciones
de temperatura
Medios paraimpedir la sobrecarga o lainfluencia
dafiina del medio amedir sobre el dispositivo de
medida o viceversa
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19/08

19/10
19/12
19/14
19/16

21/00

21/02

21/04

21/06

21/08

21/10

21/12

21/14

21/16

21/18
21/20

21/22

21/24

21/26

21/28
21/30

21/32

21/34

21/36
23/00

23/02

23/04

23/06
23/08
23/10

23/12

23/14
23/16
23/18
23/20

GO1L

Medios paralaindicacién o €l registro, p. €. parala
indicacion adistancia
mecanicos
Dispositivos de alarma o sefiales
Carcasas
Cuadrantes; Montgje de cuadrantes

Indicadores de vacio
gue tienen una cdmara de compresion en lacual el
gas, del que debe medirse la presion, esta
comprimido
en los cuales la camara esta cerrada por un liquido;
Indicadores de vacio del tipo Mac-Leod
accionados haciendo girar o volcando €
dispositivo de medida
midiendo las variaciones de la transmisién de ondas
acusticas através del medio del que se debe medir la
presion
midiendo las variaciones de la conductividad
calorificadel medio del que se debe medir la presion
medida de las modificaciones de laresistencia
eléctrica de los 6rganos de medida, p. €.
filamentos; Indicadores de vacio del tipo Pirani
utilizando termopares
midiendo la variacion de laresistencia de friccion de
los gases
utilizando un péndulo
utilizando 6rganos que oscilan alrededor de un gje
vertical
utilizando los efectos de resonancia de un cuerpo
vibrante; Indicadores de vacio del tipo Klumb
utilizando érganos giratorios; Indicadores de vacio
del tipo Langmuir
haciendo uso de una accidn de radiometro, es decir,
de lapresién producida por laimpulsion de
mol éculas que pasan de un elemento caliente aun
elemento frio; Indicadores de vacio del tipo Knudsen
utilizando érganos de medida rotativos de torsion
haciendo uso de |os efectos de ionizacién (tubos para
este efecto H01J 41/02)
utilizando tubos el éctricos de descarga de catodos
termoionicos
utilizando tubos €l éctricos de descarga de catodos
frios
utilizando sustancias radiactivas

Dispositivos o apar atos parala medida o la
indicacion o el registro de cambios rapidos, tales
como oscilaciones, de la presion de vapores, de gases
o deliquidos; Indicadores para determinar el trabajo
o la energia de motores a vapor, de combustion
interna o de otras presiones de fluidos a partir delas
condiciones del fluido motor

gueindican o registran mecanicamente y que

incluyen resortes cargados o resortes de retorno

gue incluyen medios sometidos a una presién que
actlia en sentido inverso conocido
Indicacién o registro por medios épticos
accionados el éctricamente

por érganos sensibles ala presion del tipo

piezoel éctrico

por modificacién de la capacidad o de la

inductancia

por elementos el ectromagnéticos

por medios fotoel éctricos
. por calibres de incitacion de resistencia
combinados con planimetros o integradores
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GOlL - GOiM

23/22 . paradetectar oindicar las sacudidas en los motores
de combustion interna; Unidades que comprenden
organos sensibles ala presion combinados con
dispositivos de encendido para el encendido de los
motores de combustion interna

23/24 . paramedir lapresién en los colectores de admision o
de escape de los motores de combustién interna

23/26 . Detaleso accesorios

23/28 . . Mediosderefrigeracion

23/30 . . Mediosparaindicar consecutivamente las
posiciones de los pistones o de las manivelas de
|os motores de combustion interna en combinacion
con indicadores de presion

23/32 . . Aparatos especialmente adaptados pararegistrar
|as variaciones de presion medidas por los
indicadores (aparatos pararegistrar la presion
permanente o cuasi-permanente GO1L 19/08)

25/00 Ensayo o calibrado delos apar atos para la medida
defuerzas, par, trabajo, potencia o rendimiento
mecanico [2]

27/00 Ensayo o calibrado delos apar atos para la medida
delapresion delosfluidos[2]
27/02 . Ensayo o calibrado de los aparatos indicadores

G01M ENSAYO DEL EQUILIBRADO ESTATICO O DINAMICO DE MAQUINAS O ESTRUCTURAS; ENSAYO DE
ESTRUCTURAS O APARATOS, NO PREVISTOSEN OTRO LUGAR

Nota

Es importante tener en cuenta las notas que siguen al titulo de la clase GO1.

Esquema general

ENSAY O DEL EQUILIBRADO ESTATICO O
DINAMICO DE MAQUINASO

ESTRUCTURAS. ... 1/00
EXAMEN DE LA ESTANQUEIDAD; DE LA

ELASTICIDAD ...t 3/00; 5/00
ENSAYOS DE RESISTENCIA A LAS

VIBRACIONES OA LOSCHOQUES..........ccoeviiiiiiiine 7/00

APLICACIONES PARTICULARES
Ensayos aerodindmicos; ensayos

hidrodinamicos.........ccveeerreeeieeesrecseeaes 9/00; 10/00
ENSay0S OPLICOS....c.cvreeeeeeeererieieieeeses e 11/00
Ensayos mecanicos o de méguinas.............. 13/00, 15/00,

17/00

OTROS ENSAYOS DE ESTRUCTURAS O
DE APARATOS NO PREVISTOS EN OTRO

1/00  Ensayo del equilibrado estético o dindmico de
maquinas o estructuras (equilibrio de bolas rotativas
de centrifugacion B04B 9/14; aparatos caracterizados
por los medios para sujetar las ruedas o sus elementos
B60B 30/00; determinacion de los factores de
estabilidad de buques B63B; estabilizacion de aviones
B64C 17/00; sistemas de control del equilibrado
automédtico durante el funcionamiento G05; equilibrado
de los rotores de las maquinas dinamoel éctricas
HO2K 15/16)

1/02 . Detalles de maquinas o dispositivos de equilibrado

1/04 . . Adaptacién de conjuntos de soporte destinados a
recibir el objeto aensayar

1/06 . . Adaptacion delos conjuntos de accionamiento
para el objeto a ensayar

1/08 . . Instrumentos que indican directamente laamplitud

y lafase del desequilibrio (medida de variables
eléctricas en general GO1R)
1/10 . Determinacion del momento de inercia
1/12 . Equilibrado estético; Determinacion de la posicion
del centro de gravedad (por determinacion del
desequilibrio GO1M 1/14)
1/14 . Determinacion del desequilibrio (GO1M 1/30,
GO1M 1/38 tienen prioridad)

1/16 . . dando a objeto aensayar un movimiento de
oscilacion o derotacion
1/18 . . . ydesacelerandole después de haberle lanzado a

una velocidad superior a su velocidad normal

26

LUGAR .ottt 19/00
1/20 . . . vy aplicandole fuerzas exteriores que compensen
las debidas al desequilibrio
1/22 . . . yconvirtiendo las vibraciones debidas a

desequilibrio en variables eléctricas (medida de
vibracion en general GO1H; micréfonos o
transductores acUisti cos el ectromecanicos

andogos HO4R)

1/24 . . . Realizacion de equilibrado sobre transmisiones
elasticas, p. . paralos ciglefiales

1/26 . . . con adaptaciones especiales para el marcado, p.
g. por perforacién

1/28 . . . conadaptaciones particulares para determinar

el desequilibrio del objeto in situ, p. €. de
ruedas de vehiculos
1/30 . Compensacion del desequilibrio (GO1M 1/38 tiene
prioridad; contrapesos F16F 15/28)

1/32 . por adicién de material al objeto aensayar, p. §.
por pesos correctores (pesos correctores en si
F16F 15/32)

1/34 . . por eliminacién de material del objeto aensayar,
p. . de lasuperficie de rodadura de neuméticos

1/36 . . por modificacion del emplazamiento de masas
incrustadas en el objeto a ensayar

1/38 . Maéqguinas o dispositivos para determinar y corregir a

lavez el desequilibrio
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3/00

3/02
3/04

3/06

3/08

3/10

3/12

3/14

3/16

3/18

3/20

3/22

3124

3/26

3/28

3/30

3/32

3/34

3/36

3/38
3/40

5/00

7/00

7102
7104
7106
7/08

9/00

9/02
9/04
9/06

9/08

Examen dela estanqueidad de estructuras ante un
fluido (examen de la permeabilidad de un materia
poroso, examen de la presencia de defectos en general
GO1N)
por utilizacion de un fluido o haciendo €l vacio
por deteccion de lapresenciadel fluido en el
emplazamiento de lafuga
por observacién de burbujas en un recipiente
Ileno de liquido
en tuberias, cables o tubos; en racores o
juntas de estanqueidad de la tuberia; en
vélvulas
en recipientes, p. g. radiadores
por observacion de envolventes o de
revestimientos el asticos, p. €. agua jabonosa
en tuberias, cables o tubos; en racores o
juntas de estanqueidad de tuberias; en
vélvulas
utilizando medios de deteccion eléctrica
(GO1M 3/06, GO1M 3/12, GO1M 3/20,
GO1M 3/24, GO1M 3/26 tienen prioridad)
en tuberias, cables o tubos; en racores o
juntas de estanqueidad de tuberias; en
vélvulas
utilizando reveladores especiaes, p. g. tintura,
productos fluorescentes, productos radiactivos
en tuberias, cables o tubos; en racores o
estanqueidad de tuberias; en vavulas
utilizando vibraciones infrasonicas, sdnicas o
ultrasonicas
por medida de la proporcion de pérdida o ganancia
defluido, p. €. con dispositivos que reaccionan a
lapresion, con indicadores de caudal [2]
en tuberias, cables o tubos; en racores o juntas
de estanqueidad de tuberias; en véalvulas[2]
utilizando el desplazamiento progresivo de
un fluido mediante otro fluido [2]
en recipientes, p. €. radiadores [2]
ensayando si el vacio puede ser mantenido
en los recipientes, p. €. en las maquinas para
ensayar los botes de conserva[2]
por deteccién de variaciones en las dimensiones de
laestructura a ensayar
por utilizacién delaluz (GO1M 3/02 tiene prioridad)
por utilizacién de medios eléctricos, p. €. por
observacion de descargas eléctricas

Examen dela elasticidad de estructuras, p. g. flechas
de puentes o alas de aviones (GO1M 9/00 tiene
prioridad; indicadores de deformacion GO1B)

Ensayo de vibraciones de estructur as; Ensayo de
resistencia al choque de las estructuras (GO1M 9/00
tiene prioridad)
Ensayo de vibracion [5]
Soportes para ensayo unidireccional [5]
Soportes para ensayo multidireccional [5]
Ensayo de resistenciaa chogue [5]

Ensayos aer odinamicos; Dispositivos en o0 sobre
tlneles aerodinamicos (desde €l punto de vistade la
construccion, ver seccion E; investigacion de las
propiedades de materiales en general GO1N)

TUneles aerodinamicos [5]

Detalles[5]

Dispositivos de medida especialmente adaptados para

ensayos aerodinémicos [5]

Model os aerodinémicos [5]
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10/00

11/00

11/02
11/04
11/06

11/08
13/00

13/02

13/04

15/00
15/02
15/04

15/05

zZ
=
o

15/06

15/08

15/09

15/10

15/11

15/12
15/14

17/00

17/007

17/013
17/02
17/03
17/04
17/06

GO1M

Ensayos hidrodinamicos; Dispositivos en o sobre los
canales de prueba de buques o los tineles hidr aulicos
(desde e punto de vista de la construccion, ver seccion
E; investigacion de |as propiedades de materiales en
general GO1N)

Ensayo de apar atos 6pticos; Ensayo de aparatosy
estructuras por métodos 6pticos, no previstosen otro
lugar
Ensayo de las propiedades Opticas
Bancos 6pticos

Ensayo de alineacién de dispositivos de
iluminacién delantera de vehicul os

Ensayo de las propiedades mecanicas

Ensayo de piezas de maquinas (examen de la potencia
de corte de herramientas GO1N, p. . GO1N 3/58)
Ensayo de mecanismos de engranaje o de transmision
(medida del rendimiento GO1L)
Ensayo de rodamientos

Ensayo de motores[4]
Detalles 0 accesorios de aparatos de ensayo [8]
Ensayo de motores de combustion interna, p.gj.
ensayo de diagndstico de motores de émbolo [8]
mediante la monitorizacion combinada de dos o
més pardmetros diferentes del motor [8]

El grupo GO1M 15/05 tiene prioridad sobre los grupos
GO01M 15/06 a GOIM 15/12. [8]

mediante la monitorizacion de | as posiciones de
émbolos o cigliefiales [8]
mediante la monitorizacion de la presion de los
cilindros [8]
mediante la monitorizacion de la presion de los
conductos de fluido, p.gj. en los sistemas de
refrigeracion o lubricacion [8]
mediante la monitorizacion de los gases de
escape [8§]
mediante la deteccion de fallos en el encendido
(“misfire”) [8]
. mediante la monitorizacion de vibraciones [8]
Ensayo de turbinas de gas o de grupos de propulsion
achorro [8]

Ensayo de vehiculos (GO1M 15/00 tiene prioridad;
ensayo de estanqueidad GO1M 3/00; ensayo de las
propiedades el asticas de carcasas o chasis, p. €. ensayo
de torsion GO1M 5/00; ensayo de alineacion de los
dispositivos de iluminacion delantera de vehiculos
GO1M 11/06)
de vehiculos de ruedas o vehiculos orugas
(GO1M 17/08 tiene prioridad) [6]
deruedas [6]
de neuméticos [6]
de orugas [6]
de suspensién o de amortiguacion [6]
del comportamiento de la direccion; del
comportamiento del tren de rodadura (medida de
los éngulos de la direccion GO1B; medida de la
fuerza de direccion GO1L) [6]
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GOIM - GOIN
17/08 de vehiculos ferroviarios [6] 19/02 . Ensayo de bujias de encendido (ensayo de las
17/10 de las suspensiones, gjes o ruedas [6] caracteristicas de la chispa de encendido de los
motores de combustion interna FO2P 17/12; ensayo
19/00 Ensayo deestructuras o aparatos, no previstos en los de |as propiedades eléctricas GO1R 31/00)
otros grupos de esta subclase
GOIN INVESTIGACION O ANALISIS DE MATERIALES POR DETERMINACION DE SUS PROPIEDADES QUIMICAS O
FISICAS (separacién de constituyentes de materiales en general BO1D, BO1J, B0O3, BO7; aparatos enteramente previstos en una sola
subclase, ver la subclase apropiada, p. €. BO1L; procedimientos de medida, de investigacion o de andlisis diferentes de los ensayos
inmunolégicos, en los que intervienen enzimas o microorganismos C12M, C12Q; estudio de los suelos de cimentacion in situ
E02D 1/00; dispositivos de control o diagnéstico para |os aparatos de tratamiento de gases de escape FOLN 11/00; percepcion de
variaciones de humedad para compensar |as medidas de otras variables o las lecturas de instrumentos que miden las variaciones de
la humedad, ver GO1D o la subclase apropiada a la variable medida; ensayo o determinacion de las propiedades de estructuras
GO01M; medida o investigacion de las propiedades eléctricas 0 magnéticas de materiales GO1R; sistemas en general para determinar
la distancia, la velocidad o la presencia utilizando efectos de propagacion, p. €. € efecto Doppler, € tiempo de propagacion de
ondas de radio reflejadas o reradiadas, u otras disposiciones analogas que utilicen otras ondas GO1S; determinacion de la
sensibilidad, de la granularidad o de la densidad de materiales fotograficos GO3C 5/02; ensayo de elementos que componen los
reactores nucleares G21C 17/00)
Notas
1) En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:
“investigacion” significa ensayo o determinacion;
“materiales’ engloba los medios solidos, liquidos y gaseosos, p. €. laatmosfera.
2 Esimportante tener en cuenta las notas que siguen d titulo de la clase GO1.
3 Lasinvenciones relativas alainvestigacion de propiedades de los materiales, especial mente adaptadas para la utilizacion en
procedimientos cubiertos por la subclase B23K, se clasifican en el grupo B23K 31/12. [5]
Esgquema general
MUESTREO, PREPARACION DE Por utilizacién de medios épticos;
MUESTRAS ..ottt sttt s se e sae s 1/00 de microondas; de otras radiaciones............ 21/00; 22/00;
INVESTIGACION OANALISIS 23/00
CARACTERIZADO POR LA PROPIEDAD Resonancia magnética u otros
ESTUDIADA efectosS de SPIN......coviciiircrc e 24/00
Resistencia mecénica; densidad; Por utilizacion de medios térmicos;
FIUIAEZ .. 3/00; 9/00; eléctricos, electroguimicos,
11/00 MAgNELICOS; SONONOS.......cevveeeeerereereeereneneasens 25/00; 27/00;
Efectos de superficie o de contorno; 29/00
caracteristicas de particulas, Por separacién en constituyentes,
permeabilidad; rozamiento, por utilizacién de medios quimicos.............. 30/00; 31/00
adherenCia.......c.ocoeeuvececerecerecccreeeeenae 13/00; 15/00; OTROS METODOS DE INVESTIGACION O
19/00 DE ANALISIS CARACTERIZADOS POR EL
Resistencia alos agentes MATERIAL ESTUDIADO......occeerrieeeerereseeeereseeeeenenesaneens 33/00
aImOSférI 00 1 TP 17/00 Ensayos inmuno' (')g| [0 0 < T 33/53
INVESTIGACION O ANALISIS ANALISISAUTOMATICO ....oooorscvvrrsssivenssssssssssssnseeesss 35/00
Sﬁmzcggg' ZADO POR EL METODO DETALLES NO CUBIERTOS POR LOS
GRUPOS PRECEDENTES.......ccceonteieieieerereeiseseeeieenene e 37/00
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1/00

1/02

1/04

1/06

1/08

Por pesada; por medidade la
presion o del volumen de un gas,

por un procedimiento mecanico............cc........ 5/00; 7/00;
19/00
Muestreo; Preparacién de muestras parala 1/10 . . enestadoliquido ofluido
investigacion (manipulacion de materiales para un 1/12 . . . Palasexcavadoras, Dragas (dragas de succion
andlisis automético GO1N 35/00) EO2F 3/88) [5]
Dispositivos para tomar muestras (de uso médico o 1/14 . . . Dispositivosde aspiracion, p. . bombas;
veterinario A61; tomado de muestras de tierrao de Dispositivos de inyeccién
fluidos que provienen de pozos E21B 49/00) 1/16 . . . con provisidn paraaspiracion avarios niveles
en estado sdlido, p. €. por corte con herramienta (GO1N 1/12, GOIN 1/14 tienen prioridad)
que proporcionan unafinarodda, p. g. 1/18 . . . conprovisién paradividir las muestrasen
microtomo varias partes (GOIN 1/12, GOIN 1/14 tienen
gue implican una herramienta de extraccion, p. prioridad; aparatos colectores de fracciones
€. barrena hueca cilindrica o trépano paralacromatografia BO1D 15/08)
sacamuestras
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1/20

1/22
1/24
1/26

1/28

1/30
1/31
1/32
1/34
1/36
1/38
1/40
1/42

1/44

3/00

zZ
=
I

3/02
3/04
3/06
3/08
3/10
3/12

3/14

3/16

3/18

3/20

3/22

3/24

3/26

3/28

3/30

3/303
3/307

para material fluyente o que se desploma
(GO1N 1/12, GO1IN 1/14 tienen prioridad)
en estado gaseoso
Dispositivos de aspiracion
con medidas tomadas por aspiracion a partir de
varios emplazamientos
Preparacion de muestras para el andisis (montaje de
muestras sobre las placas del microscopio
GO02B 21/34; medios de soporte paralos objetos o
paralos materiales a examinar en un microscopio
electrénico HO1J 37/20)
Tintura; Impregnacion
Aparatos a este efecto [6]
Pulido; Decapado
Purificacion; Limpieza
Inclusién o montajes and ogos de muestras [6]
Disolucion, dispersién o mezcla de muestras [6]
Concentracion de muestras [6]
Tratamiento a baja temperatura de muestras, p. §.
criofijacién [6]
Tratamiento de muestras que implicauna
radiacion, p. . calor [6]

Investigacion de las propiedades mecanicas de los
materiales solidos por aplicacién de una incitacion
mecénica (calibres de incitacion GO1B; medida de
incitacién en general GO1L 1/00)

El presente grupo cubre la aplicacién de esfuerzos alos
materiales no solamente por debajo del limite de
elasticidad, sino masal, p. g. hastalarotura.

Partes constitutivas
Mandriles
Adaptaciones especiales de |os medios de
indicacion o de registro
por aplicacion de esfuerzos permanentes de traccion
0 de compresion (GO1N 3/28 tiene prioridad)
engendrados por presion neumética o hidraulica
(GO1N 3/18 tiene prioridad)
Ensayo de presion (ensayo de la estanqueidad a
los fluidos GO1M 3/00)
engendrados por pesos muertos, p. €. péndulo;
engendrados por la tension de un resorte
(GO1IN 3/18 tiene prioridad)
aplicados por un mecanismo (GO1N 3/18 tiene
prioridad)
Realizacién de ensayos a altas o bajas
temperaturas
aplicando esfuerzos permanentes de flexion
(GO1N 3/26, GO1N 3/28 tienen prioridad)
aplicando esfuerzos permanentes de torsién
(GO1N 3/26, GO1N 3/28 tienen prioridad)
aplicando esfuerzos permanentes de cizalladura
(GO1N 3/26, GO1N 3/28 tienen prioridad)
Investigacion de las propiedades de torsion o de
enrollamiento
Investigacion de laductilidad, p. €. delaaptitud de
las chapas metdlicas parala embuticién o hilatura
aplicando una fuerza tnicay breve (investigacion de
la dureza dejando huellas con una cargaimpulsiva
mediante dispositivos de penetracion GO1N 3/48)
generada por un peso que cae libremente [7]
generada por un resorte comprimido o extendido;
generada por medios neuméticos o hidraulicos [7]
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3/31
3/313
3/317
3/32
3/34
3/36
3/38

3/40
3/42

3/44

3/46

3/48

3/50

3/52

3/54

3/56

3/58

3/60

3/62

5/00

5/02

5/04

7100
7102
7104
7106
7/08

7/10

7112

7114

7116

GO1IN

generada por un volante de inercia[7]
generada por explosivos [7]
generada por medios el ectromagnéticos[7]
aplicando esfuerzos repetidos o pul satorios
(generacidn de estos esfuerzos en general, ver las
clases o subclases apropiadas, p. €. B06, G10)
engendrados por medios mecanicos, p. €. golpes
de martillo
engendrados por medios neuméticos o hidraulicos
engendrados por medios el ectromagnéticos
Investigacion de la dureza o de ladureza a rebote
efectuando huellas bajo una carga permanente por
dispositivos de penetracion, p. €. esfera, pirdmide
(GO1N 3/54 tiene prioridad)
estando colocados |os dispositivos de
penetracion bajo una cargainicial débil,
después bajo una carga importante, es decir, €l
ensayo Rockwell
efectuando los dispositivos de penetracion un
movimiento de rayado
dejando huellas con una cargaimpulsiva mediante
dispositivos de penetracidn, p. €. caida de una
bola (GO1N 3/54 tiene prioridad)
midiendo la friccién de rodadura, p. €. por
péndulo oscilante (GO1N 3/54 tiene prioridad)
midiendo la altura de rebote de un cuerpo
(GO1N 3/54 tiene prioridad)
Realizacién del ensayo a altas o bajas
temperaturas
Investigacion de laresistenciaa desgasteo ala
abrasion
Investigacion de la mecanizabilidad por herramientas
de corte; Investigacion de la aptitud a corte de
herramientas
Investigacion de laresistencia de materiales, p. g. de
materiales refractarios, alas variaciones rapidas de
temperatura
Fabricacion, calibrado o reparacion de los
dispositivos utilizados en las investigaciones
comprendidas en |os subgrupos precedentes

Andlisisde materiales por pesada, p. g . pesada de
finas particulas separadas de un gaso un liquido
(GO1N 9/00 tiene prioridad)
absorbiendo o adsorbiendo los constituyentes de un
material y determinando la variacion de peso del
adsorbente, p. . determinando el contenido en agua
eliminando un constituyente, p. €. por evaporacion,
pesando el resto

Andlisisde materiales midiendo la presion o el
volumen de un gas o de un vapor

por absorcion, adsorcién o combustion de los
constituyentes y medida de la variacion de presion o
de volumen del resto

por absorcion o adsorcién solas

por combustion solo

por combustion seguida de absorcién o de

adsorcion de los productos de la combustion
permitiendo ladifusion de los constituyentes a través
de una membrana porosay midiendo la diferencia de
presién o de volumen

siguiendo la difusién una combustién u oxidacion

catalitica
permitiendo al material emitir un gas o un vapor, p.
€. vapor de agua, y midiendo una diferencia de
presion o de volumen

calentando el material
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7/18
7120
7122

9/00

9/02
9/04
9/06

9/08
9/10
9/12
9/14
9/16
9/18
9/20
9/22
9/24
9/26
9/28
9/30
9/32
9/34

9/36

11/00

11/02
11/04

11/06

11/08

11/10

11/12

11/14

11/16

13/00

13/02
13/04

30

permitiendo al material reaccionar
siendo lareaccién una fermentacion
de pasta

Investigacion del peso especifico o dela densidad de
los materiales; Analisis delos materiales
determinando el peso especifico o la densidad
(balanzas en si GO1G)
midiendo el peso de un volumen conocido
de fluidos
con circulacion continua a través de un
elemento soportado por un pivote
midiendo la fuerza de flotacion de materiales sdlidos
y pesandolos alavez en el airey en un liquido
observando cuerpos completos o parcialmente
sumergidos en materiales fluidos
observando la profundidad de inmersién de los
cuerpos, p. g. densimetros
estando situado el cuerpo en un recipiente
estando el cuerpo pivotado
Adaptaciones especiales paralaindicacion, €
registro o el control
equilibrando €l peso de los cuerpos
con circulacion continua de fluido
observando la propagacion delaondao dela
radiacion de particulas através del material
midiendo diferencias de presion
midiendo la presién de soplado de las burbujas de
gas que se escapan de orificios situados a
diferentes profundidades en un liquido
utilizando efectos centrifugos
utilizando las propiedades de flujo de fluidos, p. .
flujo através de tubos o de aberturas
utilizando elementos que se desplazan a través del
fluido, p. . molinete (o aleta, o &abe)
Andlisis de materiales midiendo el peso especifico o
ladensidad, p. €. determinacién de la cantidad de
humedad (métodos de medida en general GO1N 9/02
aGOIN 9/32)

Investigacion de las propiedades del flujo de
materiales, p. g. laviscosidad, la plasticidad,;
Andlisis de los materiales determinando las
propiedades de flujo
midiendo el flujo del material
através de un paso estrecho, p. . un tubo, una
abertura
cronometrando el flujo de una cantidad
conocida hacia el exterior
midiendo la presion necesariaparala
produccion de un flujo conocido
desplazando un cuerpo en €l interior del material
midiendo la velocidad de subida o de caida de
cuerpos; midiendo la penetracion de calibres
biselados (GO1N 11/16 tiene prioridad)
utilizando cuerpos en rotacion, p. €. dabes
(GO1N 11/16 tiene prioridad)
midiendo el efecto de amortiguacion sobre un
cuerpo oscilante

Investigacion de los efectos de superficie o de capa

limite, p. . poder de mojado; I nvestigacion delos

efectos de difusion; Andlisis de materiales mediante

la caracterizacion de efectos de superficie, capa

limite o difusion; Investigacion o andlisisdela

estructura a escala atomica de una superficie [1,7]
Investigacion de latension superficial delos liquidos
Investigacion de | os efectos osméticos

13/10

13/12

13/14

13/16

13/18

13/20

13/22

13/24

15/00

15/02

15/04

15/05

15/06

15/08

15/10
15/12
15/14

17/00

17/02

17/04
19/00

19/02
19/04
19/06

19/08

19/10

Investigacion o andlisis de la estructura a escala
atémica de una superficie utilizando técnicas de
barrido con sonda (midiendo la emision secundaria
GO1N 23/22; medida de dimensiones empleando
técnicas de barrido con sonda GO1B; detalles de
aparatos con sonda de barrido, en general
G12B 21/00) [7]
utilizando microscopia de barrido de efecto tinel
(STM) [7]
utilizando microscopia Optica de campo cercano
(SNOM) [7]
utilizando microscopia de fuerzas atémicas
(AFM) [7]
utilizando microscopia de conductanciaionica
(SCIM) [7]
utilizando microscopia de barrido de capacidad
eléctrica (SCM) [7]
utilizando microscopia de fuerza magnética
(MFM) [7]
utilizando microscopia electroquimica de
barrido [7]

Investigacion de car acteristicas de particulas;
Investigacion de la per meabilidad, del volumen de
los poros o del érea superficial efectiva delos
materiales porosos (identificacion de microorganismos
C12Q) [4]
Investigacion de la dimension o de ladistribucion de
dimensiones de particulas (GO1N 15/04, GO1N 15/10
tienen prioridad; por medida de la presién osmética
GO1N 7/10; por filtracion BO1D; por tamizado
BO7B) [4]
Investigacion de la sedimentacién de suspensiones de
particulas
en lasangre [4]
Investigacion de la concentracion de suspensiones de
particulas (GO1N 15/04, GO1N 15/10 tienen
prioridad; por pesada GO1N 5/00) [3]
Investigacion de la permeabilidad, del volumen de
los poros o del area superficia de los materiales
porosos
Investigacion de particulas individuales [4]
Contadores del tipo Coulter [4]
Investigacion por medios el ectrodpticos [4]

Investigacion delaresistencia de los materialesala
intemperie, alacorrosion oalaluz
Sistemas de medida electroquimica de laaccion de la
intemperie, de la corrosion o de la proteccidn contra
lacorrosién (GO1N 17/04 tiene prioridad) [5]
Sondas de corrosion [5]

I nvestigacion sobre los materiales por
procedimientos mecanicos (GO1N 3/00 a GO1IN 17/00
tienen prioridad)
Medidadel coeficiente de friccion entre materiales
Medida de |a fuerza de adherencia entre materiales,
p. g. delacinta adhesiva, de un revestimiento
Investigacion por retirada de materia, p. €. ensayo
del centelleo
Deteccion de la presenciade grietas o de
irregularidades (medida de larugosidad o de la
irregularidad de superficies GO1B 5/28)
Medida del contenido en agua, p. €. por medidade la
variacion de lalongitud de un filamento
higroscépico; Higrometros

Int.Cl. (2008.04), Seccion G



21/00

P
Q
@

21/01

21/03

21/05

21/07

21/09

21/11
21/13

21/15

21/17

21/19
21/21

21/23
21/25

21/27

21/29

21/31

21/33

21/35

21/37
21/39

21/41

21/43

Investigacion o andlisisde los materiales por la
utilizacion de medios Opticos, es decir, utilizando
rayosinfrarrojos, visibles o ultravioletas (GO1N 3/00
a GO1N 19/00 tienen prioridad; medida de tensiones en
general GO1L 1/00; elementos dpticos de instrumentos
de medida G02B; andlisis de imagenes mediante el
tratamiento de datos GO6T)

El presente grupo no cubre el estudio de las propiedades
espectralesde laluz en si, ni lamedidade las
propiedades de |os materiales mediante la cual se
detectan propiedades espectrales de laluz pero donde el
énfasisreal sobre la produccion, deteccién o andlisis del
espectro siempre que las propiedades de los materiales a
estudiar tengan unaimportancia menor (ver también la
nota (4) después del titulo de la clase G01). Estos temas
estan cubiertos por €l grupo G01J 3/00. [7]

Dispositivos o aparatos para facilitar lainvestigacion
Optica[3]
Detalles estructurales de las cubetas [ 3]
Cubetas con circulacion de fluidos
(GO1N 21/09 tiene prioridad; manipulacion de
muestras de fluidos GO1N 1/10) [3]
Cubetas de tipo centrifugo (GO1N 21/09 tiene
prioridad; centrifugadores B04B) [3]
adaptadas pararesistir aun medio hostil o a
materiales corrosivos o abrasivos [3]
Llenado o vaciado de cubetas [ 3]
Transporte de cubetas 0 de muestras sdlidas hacia
o apartir del emplazamiento de investigacion [3]
Prevencion de la contaminacion de elementos del
sistema 6ptico o de la obstruccion del recorrido
luminoso [3]
Sistemas en los que laluz incidente es modificada
con arreglo alas propiedades del material examinado
(enlos que el material examinado es épticamente
excitado para producir un cambio de lalongitud de
ondade laluz incidente GO1N 21/63) [3]
Dicroismo [3]
Propiedades que afectan ala polarizacion
(GO1N 21/19 tiene prioridad) [3]
Birrefraccion [3]
Color; Propiedades espectrales, es decir,
comparacion del efecto del material sobrelaluz
para varias longitudes de ondas o varias bandas de
longitudes de ondas diferentes [3]
utilizando la deteccion fotoel éctrica
(GO1N 21/31 tiene prioridad) [3]
utilizando la deteccion visual (GOIN 21/31
tiene prioridad) [3]
investigando €l efecto relativo del material para
las longitudes de ondas caracteristicas de
elementos o de moléculas especificas, p. g.
espectrometria de absorcion atémica[3]
utilizando laluz ultravioleta (GO1N 21/39
tiene prioridad) [3]
utilizando laluz infrarroja (GO1N 21/39
tiene prioridad) [3]
utilizando la deteccion neumética [3]
utilizando lasers con longitud de onda
regulable [3]
Refraccion; Propiedades ligadas alafase, p. g.
longitud del recorrido Gptico (GOIN 21/21 tiene
prioridad) [3]
midiendo el dngulo critico [3]

Int.Cl. (2008.04), Seccién G

21/45

21/47

21/49
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21/68

21/69
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21/71
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21/73

21/74

21/75

21/76
21/77
21/78
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21/80
21/81
21/82
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21/84

21/85

21/86

21/87

21/88

21/89
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utilizando métodos interferométricos;
utilizando los métodos de Schlieren [3]
Dispersion, es decir, reflexién difusa
(GO1IN 21/25, GO1IN 21/41 tienen prioridad) [3]
en un cuerpo o en un liquido [3]
en €l interior de un recipiente, p. g. en una
ampolla (GO1N 21/53 tiene prioridad;
verificacion de lalimpieza de botellas o de
objetos andlogos en grandes cantidades
después del lavado BO8B 9/46) [3]
en unacorriente de fluido, p. €. en e humo
(dispositivos de alarma accionados por la
presencia de humo G08B 17/10) [3]
Reflexion especular [3]
midiendo el brillo [3]
Transmisibilidad (GO1N 21/25 tiene prioridad) [3]
Analizadores de gas no dispersivo [3]
Sistemas en los cuales el material analizado se excita
de forma que emita luz o produzca un cambio de la
longitud de onda de laluz incidente [3]
excitado opticamente [3]
Fluorescencia; Fosforescencia[3]
Difusion de Raman [3]
excitado eléctricamente, p. €. por
electroluminiscencia[3]
utilizando arcos el éctricos o descargas
eléctricas (espinterémetros en si HOLT) [3]
utilizando campos eléctricos de alta
frecuencia[3]
. especialmente adaptados para los fluidos [3]
excitado mecanicamente, p. €. por
triboluminiscencia[3]
excitado térmicamente [3]
utilizando quemadores de Ilama [3]
utilizando quemadores o antorchas de
plasma[3]
utilizando una atomizacion sin llama, p. .
hornos de grafito [3]
Sistemas en los cuales el material se somete auna
reaccion quimica, siendo analizado lamejorao el
resultado de lareaccion (sistemas en los cuales el
material se quema con llama o plasma GO1N 21/72,
GO1IN 21/73) [3]
Quimicoluminiscencia; Bioluminiscencia[3]
observando el efecto sobre un reactivo quimico [3]
produciendo un cambio de color [3]
Valoracion fotométrica [3]
Indicacion del valor del pH [3]
Indicacion de la humedad [3]
produciendo un precipitado o una
turbulencia[3]
Valoracion turbidimétrica[3]
Sistemas especi almente adaptados a aplicaciones
particulares[3]
Andlisis de fluidos o solidos granulados en
movimiento [3]
Andlisis de hojas méviles (GO1N 21/89 tiene
prioridad) [3]
Andlisis de piedras preciosas (GO1N 21/88 tiene
prioridad) [3]
Investigacion de la presencia de grietas, de
defectos 0 de manchas [3]
en un material movil, p. €. del papel, de tejidos
(GO1N 21/90, GOIN 21/91, GO1IN 21/94 tienen
prioridad) [3,7]
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GO1IN

21/892

21/894

21/896

21/898

21/90

21/91

21/93
21/94

21/95

21/952

21/954

21/956

21/958
22/00

22/02
22/04

23/00

23/02
23/04

23/05
23/06
23/08
23/083

23/087
23/09
23/10

23/12

23/14

23/16
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caracterizada por lagrieta, el defectoola
caracteristicadel objeto que se examina[7]
Poros[7]
Defectos Opticos en 0 sobre materiales
transparentes, p. g. distorsiones, grietas
superficiaes[7]
Irregularidades en superficies texturadas
0 estructuradas, p. €. tejidos, madera[7]
en un recipiente o en su contenido (GO1N 21/91
tiene prioridad) [3]
utilizando la penetracién de colorantes, p. g. de
tinta fluorescente [3]
Patrones de deteccidn; Calibracion [7]
Investigacion del ensuciamiento, p. g. por
polvo (GO1N 21/85 tiene prioridad) [7]
caracterizada por el material o laformadel
objeto que se vaaexaminar (GOLN 21/89 a
GO1IN 21/91, GO1IN 21/94 tiene prioridad) [7]
Inspeccion de la superficie exterior de
cuerpos cilindricos o de hilos (GO1N 21/956
tiene prioridad) [7]
Inspeccion de la superficie internade
cuerpos huecos, p.g. de taladros [7]
I nspeccion de motivos sobre la superfice de
objetos (ensayo sin contacto de circuitos
electronicos GO1R 31/308; verificacion de
monedas o de billetes GO7D) [7]
Inspeccion de materiales transparentes [ 7]

Investigacion o andlisis de materiales por la
utilizacion de microondas (GO1N 3/00 a GO1N 17/00,
GO1N 24/00 tienen prioridad) [3]
Investigacion de la presenciade grietas [3]
Investigacion del contenido de agua[3]

Investigacion o andlisisde materiales por la
utilizacion de radiaciones (ondas o particulas) no
cubiertos por € grupo GO1IN 21/00 6 GO1N 22/00, p.
g. rayos X, neutrones (GO1N 3/00 a GOIN 17/00
tienen prioridad; medida de fuerzas o tensiones en
general GO1L 1/00; medida de las radiaciones nucleares
odelosrayos X GOLT; introduccion o retirada de
objetos o de materiales en |os reactores nucleares, 0 su
almacenamiento después de tratamiento en los reactores
G21C; aparatos derayos X 0 circuitos para estos
aparatos HO5G)
transmitiendo la radiacién através del material
y formando unaimagen (microscopios
electrénicos HO1J)
utilizando neutrones [ 3]
y midiendo la absorcion
Utilizacién de medios de deteccidn eléctricos
consistiendo laradiacién en rayos X
(GO1N 23/10 a GO1N 23/18 tienen
prioridad) [5]
utilizando rayos X polienergéticos [5]
consistiendo laradiacién en neutrones [3]
estando el material confinado en un
recipiente (GO1N 23/09 tiene prioridad) [3]
siendo el material un liquido o un sélido
granulado fluyente (GO1N 23/09 tiene
prioridad) [3]
especialmente adaptado para operaciones
de control o de Monitorizacion o parala
sefializacion
siendo el material una hojamovil
(GO1N 23/09, GOIN 23/18 tienen
prioridad) [3]

23/18

23/20

23/201
23/202
23/203
23/204
23/205

23/206
23/207

23/22

23/221
23/222
23/223

23/225

23/227

24/00

24/08

24/10

24/12
24/14

25/00

25/02

25/04

25/06

25/08
25/10

25/12
25/14

25/16
25/18

25/20

Investigacion de la presencia de defectos o
deinclusiones (GO1N 23/09 tiene
prioridad) [3,5]
utilizando la difraccién de laradiacion, p. g. para
investigar la estructura cristaling; utilizando la
reflexion de laradiacion
midiendo la difusién bajo un pequefio angulo [2]
utilizando neutrones [3]
midiendo laretrodifusion [2]
utilizando neutrones 3]
por medio de camaras de difraccion (GO1N 23/201
tiene prioridad) [2]
consistiendo la radiacién en neutrones [3]
por difractometria utilizando detectores, p. §.
utilizando un cristal de andisiso un cristal
analizados en posicién central con uno o varios
detectores méviles dispuestos en circulo
(GO1N 23/201 tiene prioridad; espectrometriade
laintensidad de laradiacion detectada o medida
GO1T 1/36) [2]
midiendo la emision secundaria[2]
utilizando el andlisis por activacion [2]
utilizando neutrones [3]
irradiando la muestra con rayos X y midiendo la
fluorescencia X [2]
utilizando una microsonda electrénica o iénica
(tubos de haces el ectrénicos o i6nicos para €l
andlisis por microsonda HO1J 37/00) [2]
midiendo el efecto fotoeléctrico, p. €. electrones
Auger [2]

Investigacion o andlisis de materiales por utilizacion
de la resonancia magnética nuclear, de la resonancia
paramagnética electr 6nica o de otros efectos de spin
(disposiciones o aparatos para la medida de | os efectos
de laresonancia magnética GO1R 33/20) [3,4,5]

utilizando la resonancia magnética nuclear

(GO1N 24/12 tiene prioridad) [3]

utilizando la resonancia paramagnética electronica

(GO1N 24/12 tiene prioridad) [3]

utilizando laresonancia doble [3]

utilizando laresonanciaciclotron [3]

Investigacion o andlisis de materiales mediantela
utilizacion de medios térmicos (GOIN 3/00 a
GO1N 23/00 tienen prioridad)
investigando |os cambios de estado o de fase;
investigando la sinterizacién
del punto de fusién; del punto de congelacidn; del
punto de ablandamiento
Andlisis midiendo lavariacion del punto de
congelacion
del punto de ebullicion
Andlisis midiendo la variacion del punto de
ebullicion
del punto critico; de otro cambio de fase
utilizando la destilacion, la extraccion, la
sublimacién, la condensacion, la congelacion o la
cristalizacion (GO1N 25/02 tiene prioridad)
investigando el coeficiente de dilatacion térmica
investigando la conductividad térmica (por
calorimetria GO1N 25/20; midiendo lavariacion de
resistencia de un cuerpo calentado eléctricamente
GO1N 27/18)
investigando la produccion de cantidades de calor, es
decir, la calorimetria, p. €. midiendo el calor
especifico, midiendo la conductividad térmica
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25/22

25/24

25/26

25/28

25/30

25/32
25/34

25/36

25/38

25/40

25/42
25/44

25/46

25/48

25/50
25/52
25/54
25/56
25/58

25/60
25/62

25/64

25/66
25/68

25/70

25/72

27/00

27102
27/04
27/06

27/07

27/08
27/10

en la oxidacion por combustion o por catélisis, p.
€. de componentes de mezclas gaseosas
utilizando tubos de combustion, p. €. paralos
microandisis
utilizando la combustién con oxigeno bajo
presion, p. €. en las bombas calorimétricas
estando medida directamente la elevacion de
temperatura de |os gases resultantes de la
combustion
Utilizacién de elementos el éctricos que
reaccionan a calor
Utilizacién de elementos termoel éctricos
Utilizacién de elementos mecanicos que
reaccionan a calor, p. g. bimetales
parainvestigar la composicién de mezclas
gaseosas
Utilizacién de lafusion o lacombustion de
un solido
transmitiendo el calor suministrado a un fluido
en circulacion
sin interrupcion
transmitiendo el calor producido a una cantidad
determinada de fluido
parainvestigar la composicion de mezclas

gaseosas
sobre una solucién, sorcién o reaccidn quimica
gue no implica una oxidacion por combustion o
catdlisis
investigando el punto de inflamacion; investigando la
aptitud ala explosion
determinando €l punto de inflamacién de liquidos
determinando la aptitud ala explosion
investigando el contenido en agua
midiendo los cambios de propiedades del material
producidos por el calor, el frio o laexpansion
para determinar la humedad del vapor
por medios psicrométricos, p. €. termoémetros de
bulbo seco y hiumedo
Utilizacién de elementos el éctricos que
reaccionan al calor
investigando el punto de rocio
por variacion de latemperatura de una
superficie de condensacion
haciendo variar latemperatura del material, p.
€. por compresion, por expansion
Investigacion de la presencia de grietas (investigando
la conductividad térmica GO1N 25/18)

Investigacion o andlisis de materiales mediante el
empleo de medios eléctricos, electroquimicoso
magnéticos (GO1N 3/00 a GO1N 25/00 tienen prioridad;
medida o ensayo de variables eléctricas 0 magnéticas o
delas propiedades el éctricas 0 magnéticas de los
materiales GO1R)
investigando laimpedancia
investigando laresistencia
de un liquido (implicando electrdlisis
GO1N 27/26; implicando la polarografia
GO1N 27/48; medida de laresistencia el éctrica
delosfluidos GO1R 27/22)
Estructura de los recipientes de medida;
Electrodos para estos recipientes [2]
que fluye sin interrupcion
Investigacion o andlisis especialmente
adaptado para las operaciones de control
0 de monitorizacién o parala sefidizacion
(regulacién GO5SD)
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27112

27114

27/16

27/18

27120
27122
27124
27126

27127

27128
27/30

27/31

27132
271327
27/333

27/34
27/36
27/38
27140
27/401
271403
27/404

271406
271407

27/409
27141
27/411

27/413

27/414

271416
271417

GO1IN

de un cuerpo sdlido que depende de la
absorcién de un fluido; de un cuerpo sdlido que
depende de lareaccién con un fluido
de un cuerpo calentado eléctricamente que
depende de |as variaciones de temperatura
producida por la oxidacion por combustion o
catdlisis de un material del espacio
circundante a ensayar, p. €. de un gas
producida por variaciones de la
conductividad térmica de un material del
espacio circundante a ensayar (GO1N 27/20
tiene prioridad)
Investigacion de la presencia de grietas
investigando la capacidad
Investigacion de la presencia de grietas
investigando variables electroquimicas; utilizando la
electrélisis o la electroforesis (investigacion de la
resistenciaalacorrosién GOIN 17/00; investigacion
o0 andlisis de materiales por separacion en
constituyentes utilizando la adsorcion, la absorcion o
fendmenos similares o utilizando el intercambio de
iones, p. . lacromotografia, GO1N 30/00;
inmunoel ectroforesis GO1N 33/561; procedimientos
0 aparatos para la electroquimica en general BO1J;
pilas patron HO1M 6/28) [5]

Asociacion de varios sistemas o células de
medida, midiendo cada uno un parametro
diferente, en la cual los resultados de las medidas
pueden ser o utilizados independientemente,
estando fisicamente asociados los sistemas o las
células, o combinados para producir un valor
representativo de otro parametro [5]
Componentes de células electroliticas.
Electrodos, p. €. electrodos parael andlisis;
Semicélulas (GOIN 27/414 tiene prioridad) [5]
Semicélulas con membranas permeables, p.
€. membranas semiporosas o de
permeabilidad selectiva[5]
Electrodos de calomelano
Electrodos bioquimicos [5]

Electrodos 0 membranas selectivas frente a
iones (electrodos de vidrio GO1N 27/36) [5]
Electrodos de gota de mercurio

Electrodos de vidrio

. Limpiezade electrodos

Membranas o paredes semi-permeables

Puentes salinos; Uniones liquidas [5]

Conjuntos de célulasy de electrodos [5]

Células con el dnodo, €l cétodo y €l electrdlito

delacéulaen el mismo lado de unamembrana

permeable que los separadel liquido de la

muestra [5]

Célulasy sondas con electrélitos sdlidos [5]
paralainvestigacion o el andlisis de
gases[5]

Células de concentracion de oxigeno [5]

Céulas de bombeo de oxigeno [5]
paralainvestigacion o el andlisis de metales
liquidos [5]

Células de concentracion que utilizan

electrdlitos liquidos [5]

Transistores de efecto de campo sensibles alos

iones 0 alos agentes quimicos, es decir ISFETS

0 CHEMFETS[5]

Sistemas (GO1N 27/27 tiene prioridad) [5]
utilizando célulasy sondas de electrélito

solido [5]
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27/419

27142

27144
271447

271453
27148

27149

27/60

27/61

27162

27/64

27/66

27/68

27/70

27172
27174
27176
27/80

27182
27/83
27/84
27/85
27/87

27/90
27192

29/00

29/02

Medida de tensiones o de corrientes
mediante una combinacion de células de
concentracion de oxigeno y células de
bombeo de oxigeno [5]
Medida del dep6sito o delaliberacion de
materiales de un electrélito; Medidade la
capacidad, es decir, medida del equivalente de
Coulomb del material en un electrdlito [5]
utilizando la electrélisis para engendrar un
reactivo, p. g. paraunadosificacion [5]
utilizando la electroforesis [5]
Células a este efecto [5]
utilizando la polarografia, es decir lamedidade
las vibraciones de intensidad bajo unatension
gue varialentamente
Sistemas que implican lafijacion de la corriente
en un valor Unico especifico, 0 en un pequefio
margen de valores, para unatension aplicada,
con €l fin de producir la medida selectiva de
una o varias especies ionicas particulares [5]
investigando las variables el ectrostéticas
(investigando |a capacidad GO1N 27/22)
Investigacion de la presenciade grietas [3]
investigando laionizacion del gas; investigando la
descarga eléctrica, p. . laemision catdica
(espectrémetros de particulas en si H01J 49/00)
Utilizacién de ondas o de radiaciones de particulas
paraionizar un gas, p. €. en unacamarade
ionizacion
y medidade laintensidad o de latension
eléctrica
Utilizacion de la descarga el éctrica para ionizar un
gas
y medidade laintensidad o de latension
eléctrica
investigando variables magnéticas
de fluidos (GO1N 24/00 tiene prioridad)
por investigacion de la susceptibilidad
parainvestigar ladurezamecanica, p. €.
investigando la saturacion o laremanenciade un
material ferromagnético
parainvestigar la presenciade grietas
estudiando los campos magnéticos de
dispersion [3]
aplicando un polvo magnético o unatinta
magnética[3]
utilizando métodos magnetogréficos [3]
utilizando sondas [3]
utilizando las corrientes de Foucault [3]
investigando la tensién disruptiva (GO1N 27/60,
GO1N 27/62 tienen prioridad; ensayo de objetos o de
muestras de solidos o fluidos con objeto de
determinar su rigidez dieléctricao su tension
disruptiva GO1R 31/12) [3]

Investigacion o andlisis de materiales por el empleo
de ondas ultrasonor as, sonor as o infrasonor as;
Visualizacion del interior de objetos por transmision
de ondas ultrasonoras o sonorasatravés del objeto
(GO1N 3/00 a GO1N 27/00 tienen prioridad; medida o
indicacion de ondas ultrasonoras, sonoras o infrasonoras
en general GO1H; sistemas que utilizan lareflexion o la
reradiacion de ondas sonoras, p. €. formacion sonorade
imégenes GO1S 15/00; produccidn de registros por
técnicas analogas a la fotografia utilizando ondas
ultrasonoras, sonoras o infrasonoras GO3B 42/06) [4]
Andlisis de fluidos (utilizando técnicas de emision
acustica GOIN 29/14) [5,8]

29/024

29/028

29/032

29/036

29/04

29/06

29/07

29/09
29/11
29/12
29/14
29/22
29/24
29/26
29/265
29/27
29/275

29/28
29/30

29/32

29/34

29/36
29/38

29/40
29/42
29/44
29/46

29/48
29/50

29/52

30/00

30/02

mediante la medida de la velocidad de

propagacion o del tiempo de propagacion de ondas

acUgticas [8]

Mediante la medida de laimpedancia mecénica o

acustica[8]

mediante |la medida de la atenuacion de ondas

aclsticas [8]

mediante la medida de |a frecuencia o resonancia

de ondas acUsticas [8]

Andlisis de sdlidos (utilizando técnicas de emision
acustica GO1N 29/14) [4,5,8]

Visualizacién del interior, p. €. microscopia

aclstica[4,8]

mediante la medida de la velocidad de

propagacion o del tiempo de propagacion de ondas

aclsticas [8]

Mediante la medida de laimpedancia mecanicao

aclstica[8]

mediante |la medida de |a atenuacién de ondas

acugticas [8]

mediante |la medida de |a frecuencia o resonancia

de ondas acusticas [5,8]

utilizando técnicas de emisién aclstica [5,8]
Detalles[5]

Sondas[5]

Disposiciones parala orientacién o el barrido [5]
mediante el movimiento relativo del sensor
respecto a un material estacionario [8]
mediante el movimiento relativo del material
respecto a un sensor estacionario [8]
mediante el movimiento tanto del sensor como
del material [8]

para establecer € acoplamiento acUstico [5]

Disposiciones paralacalibracion o la

comparacion, p.gj. con objetos estandares [8]

Disposiciones parala supresion de influencias

indeseadas, p. €. variaciones de temperatura o

presion [8]

Generacion de las ondas ultrasonicas, sonicas o
infrasonicas[8]
Deteccion de la sefial de respuesta [8]

mediante €l filtrado en el tiempo, p.gj. utilizando

puertas temporales (“time gates”) [8]

mediante el filtrado en amplitud, p. €. mediante la

aplicacién de un valor umbral [8]

mediante el filtrado en frecuencia[8]

Procesamiento de la sefial de respuesta detectada [8]
mediante andlisis espectral, p. €. andisisde

Fourier [8]

mediante la comparacién de amplitud [8]

utilizando técnicas de autocorrelacién o de

correlacion cruzada [8]

utilizando métodos de inversion diferentes a

andlisis espectrd, p. €. inversion de gradiente

conjugado [8]

Investigacion o andlisis de materiales por separacién
en constituyentes utilizando la adsorcién, la
absorcién o fenémenos similares o utilizando €l
intercambio idnico, p. €. la cromatogr afia
(GO1N 3/00 a GO1N 29/00 tienen prioridad; separacion
parala preparacion o la produccién de constituyentes
B01D 15/00, BO1D 53/02, BO1D 53/14) [4]
Cromatografia sobre columna [4]
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30/04

30/06
30/08
30/10
30/12
30/14
30/16
30/18

30/20

30/22
30/24
30/26

30/28

30/30
30/32

30/34

30/36
30/38
30/40
30/42

30/44

30/46
30/50

30/52
30/54
30/56
30/58

30/60
30/62

30/64
30/66
30/68
30/70

30/72
30/74
30/76
30/78
30/80
30/82
30/84
30/86

En el presente grupo, la expresion siguiente tiene el

significado abajo indicado:

— *“acondicionamiento” concierne laregulacion o
control de parametros ambientales, p. €. la
temperatura o la presion. [4]

Preparacion o inyeccion de lamuestraa
analizar [4]
Preparacion [4]
por enriquecimiento [4]
utilizando un separador de flujo [4]
por evaporacion [4]
por eliminacion de ciertos componentes [4]
Inyeccion (GOLN 30/24 tiene prioridad) [4]
utilizando un diafragma o una
microjeringa[4]
utilizando una vélvula de preparacion de
muestras [4]
en sistemas liquidos de alta presién [4]
Sistemas autométicos de inyeccion [4]
Acondicionamiento del fluido portador; Modelos
deflujo[4]
Control de parametros fisicos del fluido
portador [4]
de latemperatura [4]
delapresion o delavelocidad (GO1N 30/36
tiene prioridad) [4]
de lacomposicion del fluido, p. €. del
gradiente (GO1N 30/36 tiene prioridad) [4]
en los sistemas liquidos de alta presion [4]
Modelos deflujo [4]
invirtiendo el sentido de lacirculacion [4]
utilizando unacirculacién en
contracorriente [4]
reciclando una parte de las fracciones
elegidas[4]
utilizando més de una columna [4]
Acond|C| onamiento del absorbente o del
adsorbente o de lafase liquida estacionaria [4]
Pardmetros fisicos [4]
Temperatura[4]
Métodos de Ilenado o de revestimiento [4]
¢l absorbente 0 adsorbente se desplazan en su
totalidad [4]
Preparacion dela columna[4]
Detectores especia mente adaptados a este
efecto [4]
Detectores eléctricos [4]
de conductibilidad térmica[4]
deionizacion dellama[4]
de captura de electrones (GO1N 30/68 tiene
prioridad) [4]
Espectrometros de masa [4]
Detectores dpticos [4]
Detectores acuisticos [4]
utilizando més de un detector [4]
CoI ectores de fracciones [4]
Sistemas autométicos a este efecto [4]
Preparacion de las fracciones a separar [4]
Andlisisde las sefiales[4]
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30/88

30/89
30/90
30/91
30/92
30/93

30/94
30/95

30/96

31/00

zZ
S
©

31/02
31/10
31/12

31/16
31/18

31/20

31/22

33/00

33/02
33/03
33/04
33/06

33/08
33/10
33/12
33/14
33/15
33/18
33/20
33/22
33/24

GO1IN

Sistemas integrados de andlisis, especialmente
adaptados a este efecto, no cubiertos por uno solo
de los grupos GO1N 30/04 a GO1N 30/86
(sistemas para el andlisis de sefiales en general
GO6F, GO6G, GO6T) [4]
cromatografiainversa, p. g. con el analito en fase
estacionaria[8]
Cromatografia sobre placa, p. €. cromatografiaen
capa fina o cromatografia sobre papel [4]
Aplicacién delamuestra[4]
Preparacion de laplaca[4]
Aplicacion de la capa absorbente o
adsorbente [4]
Revelado [4]
Detectores especial mente adaptados a este efecto;
Andlisis de las sefiales [4]
gue utilizan €l intercambio i6nico (GO1IN 30/02,
GO1N 30/90 tienen prioridad) [4]

Investigacion o analisis de materiales no biol 6gicos
mediante el empleo de los métodos quimicos
especificados en los subgr upos (comprobacion dela
eficacia de los procedimientos de esterilizacion o de que
la esterilizacion es completa sin utilizar enzimas o
microorganismos A61L 2/28; procedimientos de
medida, de investigacion o de andlisis en los que
intervienen enzimas o microorganismos C12Q 1/00);
Apar atos especialmente adaptados a tales

métodos [4]

Laobservacién de laprogresion de las reacciones
cubiertas por los grupos GO1N 31/02 a GO1N 31/22 por
uno cualquiera de los métodos especificos de |os grupos
GO1N 3/00 a GO1N 29/00, si esta observacion es de gran
importancia se clasificaen €l grupo apropiado que cubre
el método.

Utilizacion de la precipitacion
Utilizacién de la catdlisis
Utilizacién de la combustion (GO1N 25/20 tiene
prioridad)
Utilizacion de ladosificacion
Probetas especial mente adaptadas parala
dosificacion (probetas en general BO1L 3/02)
Utilizacion de microandlisis, es decir, lareaccion de
lagota
Utilizacién de reactivos quimicos (GO1N 31/02 tiene
prioridad)

Investigacion o andlisis de materiales por métodos
especificos no cubiertos por los grupos GOIN 1/00 a
GO1N 31/00
alimentacion
aceites 0 grasas comestibles [4]
productos lacteos
Determinacion del contenido en grasas, p. €.
por €l butirometro
huevos, p. g. por miradaa trasluz
sustancias que contienen féculas, p. g. lapasta
carne; pescado
bebidas
preparacn ones medicinales [3]
agua
metales
combustibles; explosivos
materiales de latierra (GO1N 33/42 tiene prioridad)
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33/26

33/28

33/30
33/32
33/34
33/36
33/38

33/40
33/42

33/44
33/46
33/48

33/483
33/487
33/49

33/493
33/497

33/50

P
Q
s::

zZ
=
o

33/52
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aceites; liquidos viscosos; pinturas; tintas
(GO1N 33/22 tiene prioridad)
aceites (aceites o grasas comestibles
GO1N 33/03) [4]
para propiedades lubricantes
pinturas; tintas
papel
textiles
cemento; cal; mortero; yeso; ladrillos; productos
cerdmicos; vidrio
materiales de abrasion
materiales para carreteras (GO1N 33/38 tiene
prioridad)
resinas; materias plésticas; caucho; cuero
madera
Material biolégico, p. €. sangre, orina (GO1N 33/02 a
GO1N 33/14, GOIN 33/26, GOIN 33/44, GO1N 33/46
tienen prioridad; determinacion de las capacidades
germinativas de los granos A01C 1/02);
Hemocitémetros (cémputo de glébulos repartidos
sobre una superficie por barrido éptico dela
superficie GO6M 11/02) [3,4]
Andlisisfisico de material biologico [4]
de material bioldgico liquido [4]
de sangre [4]
deorina[4]
de material biolégico gaseoso, p. g. del
aiento [4]
Andlisis quimico de material bioldgico, p. g. de
sangre, de orina; Investigacion o andlisis por
métodos en los que interviene laformacion de
uniones bioespecificas con grupos coordinadores;
Investigacion o andlisis inmunol égico
(procedimientos de medida, de investigacion o
andlisis diferentes de los procedimientos
inmunol égicos en |os que intervienen enzimas o
microorgani smos, Composiciones o papeles
reactivos a este efecto; procedimientos para
preparar estas composiciones, procedimientos de
control sensibles alas condiciones del medio en
|os procedimientos microbiol 6gicos o enziméticos
C12Q) [3]

En € presente grupo, la expresion siguiente tiene el
significado abajo indicado:
“que interviene”, utilizada para un material,
comprende lainvestigacion o andlisis de este
material asi como el empleo de este material como
agente determinante o reactivo en lainvestigacién o
andlisis de otro materia . [3]

En los grupos GO1N 33/52 a GO1N 33/98, salvo
indicacién en contra, unainvencion se clasificaen el
Ultimo lugar apropiado. [3]

Utilizacién de compuestos o de composiciones
parainvestigaciones colorimétricas,
espectrofotométricas o fluorométricas, p. .
utilizacién de cintas de papel indicador [3]

33/53

33/531
33/532
33/533
33/534
33/535
33/536

33/537

33/538

33/539

33/541

33/542

33/543

33/544
33/545
33/546

33/547

33/548

33/549

33/551

33/552

33/553

33/554

33/555

33/556

33/557

33/558

33/559

33/561
33/563

33/564

Ensayos inmunol 6gicos; Ensayos en los que
interviene la formacion de uniones
bioespecificas; Materiales a este efecto
(preparaciones medicinales que contienen
antigenos o anticuerpos A61K; haptenos en
general, ver los lugares apropiados en la clase
CO07; peptidos, p. §. proteinas, en general
CO7K) [4]
Produccién de materiales de investigacion o
andlisis inmunoquimicos [4]
Produccién de compuestos
inmunoquimicos marcados [4]
con un marcador fluorescente [4]
con un marcador radiactivo [4]
con un marcador enzimético [4]
con formacién de un complejo inmunol égico
en faseliquida[4]
con separacion del complejo
inmunol égico del antigeno o del
anticuerpo no ligados [4]
por columna, particulas o banda de
resina sintéti ca absorbentes o
adsorbentes [4]
en los queinterviene un reactivo de
precipitacion [4]
en los queinterviene un doble o un
segundo anticuerpo [4]
con inhibicién estérica o modificacion de
lasefial, p. g. extincion de
fluorescencia[4]
con un soporte insoluble parala
inmovilizacién de compuestos
inmunoquimicos [4]
Soporte organico [4]
Resina sintética [4]
bajo forma de particul as que pueden
ser puestas en suspension en el
agua[4]
con un antigeno o un anticuerpo
ligados al soporte via un agente de
puenteado [4]
Hidratos de carbono, p. €. dextrano [4]
con un antigeno o un anticuerpo
aprisionados en el soporte [4]
Soporte inorganico [4]
Vidrio o silice[4]
Soporte metalico o recubierto de un
metal [4]
siendo €l soporte una célulao un
fragmento de célulabioldgica, p. €.
células de bacterias, de levadura [4]
Glébulo rojo [4]
Glébulo rojo fijado o
estabilizado [4]
utilizando medidas cinéticas, es decir
medida de la evolucién en funcion del
tiempo de interaccion antigeno-
anticuerpo [4]
utilizando la difusién o lamigracion del
anticuerpo o del antigeno [4]
enungel, p. g. técnicade
Ouchterlony. [4]
Inmunoel ectroforesis [4]
en los que interviene fragmentos de
anticuerpos [4]
para complejos inmunol 6gicos preexistentes
0 enfermedades autoinmunes [4]
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33/566 utilizando un soporte especifico o proteinas 33/80 . . . enlosqueintervienen grupos o tipos
receptoras como reactivos paralaformacién sanguineos[3]
de uniones por ligando [4] 33/82 . . . enlosqueintervienen vitaminas[3]
33/567 utilizando un extracto detejido o de 33/84 . . . enlosqueintervienen compuestos inorganicos
6rgano como agente de union [4] oe pH[3]
33/569 para microorganismos, p. €. protozoarios, 33/86 . . . enlosqueintervieneel tiempo de coagulacion
bacterias, virus[4] delasangre[3]
33/571 para enfermedades venéreas, p. §. sifilis, 33/88 . . . enlosqueintervienen prostaglandinas 3]
gonorrea, herpes[4] 33/90 . . . enlosqueinterviene lacapacidad de union
33/573 para enzimas o isoenzimas [4] hierro-sangre [3]
33/574 parael cancer [4] 33/92 . . . enlosqueintervienen lipidos, p. €.
33/576 parala hepatitis [4] colesteral [3]
33/577 en los que interviene anticuerpos 33/94 . . . enlosqueintervienen narcéticos[3]
monoclonados [4] 33/96 . . . enlosqueinterviene un patrén de control dela
33/579 en los queinterviene un lisado de limulus [4] sangre o del suero [3]
33/58 en |os que intervienen sustancias marcadas 33/98 . . . enlosqueinterviene alcohal, p. . etanol en el
(GO1N 33/53 tiene prioridad; paraexamen in diento [4]
vivo AB1K 51/00) [3] o .
33/60 en los que intervienen sustancias marcadas 35/00 gg?elrss ; :E?g:ggggennollj'nrg' tsg?c?daerl)(r)g(;erdul Fr)r:)l;antos oa
%3162 o Irzg'gf;:]’f:rggz:ﬂ?;f[gzm S02) 3] GOLN 1/00 a GOIN 33/00; Manipulacion de
. . materiales a este efecto [3]
33/64 enlosque !nterv! enen CEt,Onas (3] 35/02 . utilizando una serie de recipientes con muestras
33/66 en los que intervienen azlcares de la sangre, p. desplazadas por un transportador que pasa delante de
§. lagalactosa[3] uno 0 Més puestos de tratamiento o andlisis[3]
33/68 en los que intervienen proteinas, péptidos o 35/04 . . Detalesdel transportador [3]
aminoacl dgs (3] . . 35/08 . utilizando una corriente de muestras discretas
33/70 enlosqueintervienen lacreatinaola circulando por una canalizacion, p. . andlisis de
credtinina[3] _ inyeccion en flujo [3]
33/72 en los que intervienen pigmentos de la sangre, 35/10 . Dispositivos paratransferir las muestras hacia, en, o
p- . lahemoglobina, la bilirrubina 3] desde el aparato de andlisis, p. . dispositivos de
33/74 en los que intervienen hormonas [3] aspiracion, dispositivos de inyeccion [6]
33/76 Gonadotropina corionica humana [ 3] ) o
33/78 Hormonas de la glandula tiroides [3] 37/00 Detallesno cubiertos por ningun grupo de esta
subclase [3]

GO1P MEDIDA DE VELOCIDADES LINEALES O ANGULARES, DE LA ACELERACION, DECELERACION O DE
CHOQUES; INDICACION DE LA PRESENCIA, AUSENCIA O DIRECCION DE UN MOVIMIENTO (medida o registro
del caudal sanguineo A61B 5/02, A61B 8/06; control de la velocidad o de la deceleracion de vehiculos de propulsion eléctrica
B60L 3/00; sistemas de iluminacién de vehicul os adaptados para indicar la velocidad B60Q 1/54; determinacion de la posicidn o del
rumbo en navegacion, medida de la distancia a suelo en geodesia o en topografia GO1C; dispositivos de medida combinados para
medir dos 0 més variables de un movimiento GO1C 23/00; medida de la velocidad del sonido GO1H; medida de la velocidad de la
luz G01J 7/00; medida de la direccién o de la velocidad de objetos solidos por reflexion o reradiacion de ondas radio u otras ondas
basada en los efectos de propagacion, p. g . €l efecto Doppler, €l tiempo de propagacidn, la direccién de propagacion, GO1S; medida
de lavelocidad de radiaciones nucleares GO1T; medida de la aceleracion de lagravedad GO1V)

Notas

@ Esta subclase cubre lamedida de la direccion o de la velocidad del flujo de fluidos utilizando | os efectos de propagacion de ondas
radio u otras ondas producidas en €l fluido mismo, p. €. mediante anemémetro |aser, mediante caudalimetro ultrasdnico con sistema
“sing-around”. [4]

)] Es importante tener en cuenta las notas que siguen al titulo de la clase GO1.

Esquema general

INDICACION DE UN MOVIMIENTO O DE MEDIDA DE LA VELOCIDAD DE LOS

SU DIRECCION .....ccuiiiiiiiieniinieesie st 13/00 FLUIDOS; MEDIDAS RELATIVAS SOLIDO

MEDIDA DE VELOCIDADES LINEALES O - FLUIDO O FLUIDO - SOLIDO ... 5/00

ANGULARES DE CUERPOS SOLIDOS MEDIDA DE ACELERACIONES O DE SUS
Caracterizada por a pr|nc| p|0 CAMBIOS BRUSCOS.........coe ittt ereens 15/00
predominante de accion de los PARTES CONSTITUTIVAS.......coiiiir s 1/00
Medios utilizados.............cccviccnces 3/00 ENSAY O FUNCIONAL O CALIBRADO DE
Por integracion; por efecto APARATOS ...ttt sasse e ssaesens 21/00
giroscopico; por media.........ccovevvereeeerererereenenes 7/00; 9/00;

11/00
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1/00
1/02
1/04

1/07

1/08

1/10
/11

1/12

1/14
1/16

3/00

P
=
I

3/02

3/04
3/06
3/08
3/10

3/12
3/14

3/16

3/18
3/20
3/22

3/24

3/26
3/28
3/30
3/32

3/34
3/36

3/38
3/40

38

Partes constitutivas de instrumentos

Carcasas
Adaptaciones particulares de los medios de
accionamiento
Dispositivos indicadores, p. €. paralaindicacion a
distancia (indicacién de las condiciones de
funcionamiento de vehiculos GO7C 5/00) [3]
Disposiciones de escalas, agujas, |lamparas o
indicadores aclsticos, p. €. en los tacometros de
los vehiculos automdviles
paraindicar velocidades predeterminadas
por deteccién de la posicion de laaguja
indicadora[3]
Dispositivos registradores (registro de las
condiciones de funcionamiento de vehiculos
G07C 5/00) [3]
realizando registros permanentes [3]
realizando registros borrables, p. g. registros
magnéticos [3]

Medida de la velocidad lineal o angular; Medida de
diferencias de velocidades lineales o angulares
(G01P 5/00 a GO1P 11/00 tienen prioridad; mecanismos
contadores GO6M)

Los grupos GO1P 3/02 a GO1P 3/64 se distinguen por €l
método de medida que tiene unaimportancia
predominante. Por consiguiente, la aplicacion puray
simple de otros métodos para dar unaindicacion final no
afectaalaclasificacion.

Dispositivos caracterizados por el empleo de medios
mecanicos
por comparacién de dos velocidades
utilizando un mecanismo de friccién
utilizando unatransmision por diferencial

accionando un elemento indicador, p. €. un indice,
durante un tiempo fijo

utilizando un sistema excitado por choque

por excitacion de uno o varios sistemas de
resonancia mecanica

por utilizacién de fuerzas centrifugas de masas
solidas (reguladores GO5D 13/00)

transferidas a indicador por medios mecanicos

transferidos a indicador por medio de fluidos
transferidos al indicador por medios el éctricos
0 magnéticos
utilizando efectos de friccion (GO1P 3/06 tiene
prioridad)

Dispositivos caracterizados por el empleo de fluidos

utilizando bombas

utilizando las fuerzas centrifugas de los fluidos
en un recipiente rotativo que comunica con un
recipiente fijo

utilizando efectos de friccion

Dispositivos caracterizados por el empleo de medios

Opticos, p. . utilizando laluz infrarroja, visible o
ultravioleta (GO1P 3/68 tiene prioridad; girdmetros
gue utilizan el efecto Sagnag, es decir, de calgjes

inducidos por rotacién de haces electromagnéticos en

direcciones opuestas, GO1C 19/64)
utilizando medios fotograficos
utilizando medios estroboscopicos

3/42

3/44

3/46

3/48

3/481
3/482

3/483
3/484
3/486
3/487
3/488

3/489
3/49
3/495
3/50
3/52

3/54

3/56
3/58

3/60

3/62

3/64

3/66

3/68

3/80

5/00

5/01
5/02

5/04
5/06

5/07

Dispositivos caracterizados por la utilizacion de
medios eléctricos 0 magnéticos (GO1P 3/66 tiene
prioridad; medida de valores el éctricos 0 magnéticos
en general GO1R)
paramedir lavelocidad angular (GO1P 3/56 tiene
prioridad)
midiendo laamplitud de la corriente o tension
generadas
midiendo la frecuenciade la corriente o tensién
generadas
teniendo las sefiales la forma de impulsos [ 3]
emitidos por detectores de radiaciones
nucleares [ 3]
emitidos por detectores con capacidad
variable [3]
emitidos por interruptores con contactos
moviles[3]
emitidos por detectores fotoel éctricos [3]
emitidos por imanes rotativos [ 3]
emitidos por detectores con reluctancia

variable [3]
. . Circuitos digitales a este efecto [ 3]
utilizando las corrientes de Foucault
en las cuales el medio indicador responde a
las fuerzas producidas por las corrientes de
Foucault y e campo magnético inductor [3]
paramedir unavelocidad lineal (GO1P 3/56 tiene
prioridad)
midiendo laamplitud de corriente o tension
generadas
midiendo la frecuencia de corriente o tension
generadas
para comparar dos vel ocidades
midiendo o comparando las amplitudes de las
corrientes o de |as tensiones generadas
midiendo o comparando lafrecuenciade las
corrientes o de tensiones generadas

Dispositivos caracterizados por la utilizacion de la

variacion de la presion atmdsferica con la altitud para
medir la componente vertical de lavelocidad (medida
de presién en general GO1L)
Dispositivos caracterizados por |a determinacion del
tiempo empleado en recorrer una distancia constante
utilizando medios eléctricos 0 magnéticos
(GO1P 3/80 tiene prioridad; medida de pequefios
intervalos de tiempo GO4F) [4]
utilizando medios Opticos, es decir, utilizando la
luz infrarroja, visible o ultravioleta (GO1P 3/80
tiene prioridad) [4]
utilizando medios de deteccion de autocorrelacion
o de intercorrelacion [4]

Medida de la velocidad delosfluidos, p. . deuna
corriente atmosférica; M edida dela velocidad delos
cuerpos, p. §. buques, aeronaves, en relacién con los
fluidos (aplicacion de dispositivos de medida de la
velocidad alamedida del volumen de los fluidos GO1F)
utilizando contadores de torbellinos [3]
midiendo las fuerzas gjercidas por el fluido sobre
cuerpos solidos, p. €. anemémetros
utilizando la deflexién por placas en zig-zag
utilizando larotacién de paletas (medida de la
velocidad de ejes en rotacién GO1P 3/00)
con acoplamiento eléctrico al dispositivo
indicador [3]
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5/08 midiendo la variacién de una variable el éctrica 13/00 Indicacion oregistro dela existencia, ausencia o dela
directamente afectada por € flujo, p. €. utilizando un direccion de un movimiento (contado de objetos en
efecto dinamoel éctrico movimiento GO6M 7/00; conmutadores el éctricos

5/10 midiendo variables térmicas HO1H)

5/12 utilizando la variacion de la resistencia de un 13/02 . Indicacién deladireccion solamente, p. €. con una

conductor calentado veleta

5/14 midiendo las diferencias de presion en el fluido 13/04 . . Indicacion del sentido positivo o negativo de un

5/16 utilizando tubos de Pitot movimiento lineal o del sentido horario o

5/165 Disposicion o estructura de |os tubos de antihorario de un movimiento de rotacion [3]

Pitot [3] 15/00 Medida dela aceleracion; Medida de la deceleracion;

5/17 Dispositivos de acoplamiento al dispositivo Medida de los choques, es decir, de una variacion

indicador [3] brusca de la aceleracién

5/175 con determinacion del nimero de Mach 15/02 . haciendo uso de las fuerzas deinercia (GO1P 15/14,

(computadores anal dgicos a este efecto GO1P 15/18 tienen prioridad) [1,7]
- GOeGTENI[3] 15/03 . . utilizando medios no eléctricos[3]

5/18 midiendo el tiempo que el fluido emplea en recorrer 15/04 . . paraindicar unvaor maximo
una qlstan0| a congante [1'7_] ) 15/06 utilizando 6rganos sometidos a una

5/20 util |ze_1ndo particulas acci onaQas_por unacorriente deformacion permanente

dg f_l uido (GO“_D 5/22 tiene p” oridad) [4] . 15/08 . . con conversion en valores eléctricos 0 magnéticos
5/22 util |;ando medi 0s Sje deteccidn de autocorrelacion 15/09 . . . por medio de captadores piezoeléctricos[3]
o deintercorrelacion [4] ) -
. . o . 15/093 . . . por medio de captadoresfotoeléctricos[7]

5/24 midiendo lainfluencia directa de la corriente de ) . .
fluido en las propiedades de una onda acuistica de 15/097 . . . por mediode eIementos vibratorios[7]
deteccion [7] 15/10 . . . . por cuerdasvibrantes

5/26 midiendo lainfluencia directa de la corriente de 15/105 . . . por medio de dispositivos sensiblesalos
fluido en las propiedades de una onda luminosa de campos magneticos [ 7]
deteccion [7] 15/11 . . . . por medio de captadores deinduccion [3]

7100 Medida dela velocidad int i5n del 15/12 . . . por modificacion de unaresistenciaeléctrica

ida dela velocidad por integracion dela : ;
aceleracién (medida de la distancia recorrida por doble ig; 155 m&egz g?jﬂﬁlg?ﬁa:gzﬁ; ala
integracion de la aceleracion GO1C 21/16) B o P
posicion de reposo una masa de prueba
9/00 Medidadelavelocidad utilizando € efecto sometidaa las fuerzas deinercia 3]
giroscopico, p. §. un gas, utilizando un haz 15/135 . . . utilizando contactos que son accionados por
electr6nico (giréscopos o dispositivos sensibles ala una masa movil [3]
rotacion en si GO1C 19/00) 15/14 . utilizando un giréscopo (GO1P 15/18 tiene prioridad;

9/02 utilizando gir6éscopos rotativos giréscopos en si GO1C 19/00) [1,7]

9/04 utilizando dispositivos sensibles a larotacion con 15/16 . calculando laderivadacon relacién al tiempo de una
masas vibrantes, p. €. diapason sefial de velocidad medida (GO1P 15/18 tiene

) ) ) prioridad) [3,7]
11/00 Medld_a de_llvalor r_nedlo delavelocidad (por 15/18 en dos 0 més dimensiones [7]
determinacion del tiempo empleado en recorrer una
distancia constante GO1P 3/64, GO1P 5/18) 21/00  Ensayo o calibrado de aparatos o de dispositivos
11/02 Medida de la velocidad media de un cierto nimero de comprendidos en los otros grupos de esta subclase
cuerpos, p. €. de vehiculos para control de la 21/02 . detacOmetros
circulacion
GO1R MEDIDA DE VARIABLES ELECTRICAS; MEDIDA DE VARIABLES MAGNETICAS (medida de variables fisicas de
cualquier tipo por conversion en variables eléctricas, ver la Nota (4) que sigue a titulo de la clase GO1; medida de la difusién de
iones en un campo eléctrico, p. §. electroforesis, electroésmosis, GO1N; estudio de |as propiedades no eléctricas 0 no magnéticas de
los materiales utilizando métodos eléctricos o magnéticos GO1N; indicacion de la sintonizacion de circuitos resonantes H03J 3/12;
monitorizacion de los contadores de impulsos electronicos HO3K 21/40; monitorizacion de la operacién de sistemas de
comunicacion H04)
Notas
(0] Esta subclase cubre:

— lamedidade variables eléctricas 0 magnéticas de cualquier naturaleza directamente o por intermedio de otras variables eléctricas
0 magnéticas;

— lamedida de toda clase de propiedades el éctricas 0 magnéticas de los materiaes;

— ¢l ensayo de dispositivos, aparatos o redes el éctricas 0 magnéticas (p. €. tubos de descarga, amplificadores) o la medida de sus
caracteristicas;

— laindicacion de la existencia o del signo de una corriente o de una tension;

— losaparatos de RMN, de RPE o con otros efectos de spin, que no hayan sido especialmente concebidos para una aplicacion
particular; [5]

— ¢l eguipo para producir sefiales para proceder atales ensayos o medidas.
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En la presente subclase, las expresiones siguientes tienen €l significado abajo indicado:
“medida’ englobael estudio de propiedades eléctricas 0 magnéticas;
“instrumentos’ o “instrumentos de medida’ significalos instrumentos de medida electromecanica;
“disposiciones para proceder aunamedida’ significalos aparatos, circuitos o0 métodos de medida.

Esimportante tener en cuentalas notas que siguen d titulo de la clase GO1.

En esta subclase, los instrumentos o disposiciones para la medida de variables eléctricas se clasifican de la siguiente manera: [8]
— Losinstrumentos electromecénicos en los que las variables el éctricas medidas producen directamente laindicacion del valor
medido, incluyendo a efectos combinados de dos 0 mas valores, se clasifican en los grupos GO1R 5/00 a GO1R 11/00. [8]

— Losdetalles comunes a diferentes tipos de instrumentos cubiertos por los grupos GO1R 5/00 a GO1R 11/00 se clasifican en el

grupo GO1R 1/00. [8]

— Lasdisposiciones que conllevan circuiteria parala obtencién de unaindicacion del valor medido mediante val ores derivados,
calculados o de alguna manera procesados a partir de variables eléctricas, p.ej. mediante |la comparacion con otro valor, se

clasifican en los grupos GO1R 17/00 a GO1R 29/00. [8]

— Losdetalles comunes a tipos diferentes de disposiciones cubiertas por los grupos GO1R 17/00 a GO1R 29/00 se clasifican en el

grupo GO1R 15/00. [8]

En esta subclase, e grupo GO1R 17/00 tiene prioridad sobre los grupos GO1R 19/00 a GO1R 31/00.

Esquema general

INSTRUMENTOS DE MEDIDA
ELECTRICOS

Deuso general ... 5/00, 7/00,

Fabricacion; ensayo o caibrado.................... 3/00; 35/00

MEDIDAS ELECTROMECANICAS DE LA

INTEGRAL EN EL TIEMPO DE UNA

POTENCIA ELECTRICA O DE UNA

CORRIENTE ...t 11/00

MEDIDA DE VARIABLES ELECTRICAS

1/00

1/02

1/04

1/06

1/067
1/07
1/073
1/08
1/10
1/12
1/14

1/16
1/18

1/20

40

Detalles de disposiciones parala
1007 o 1o = OO 11/02, 15/00

Dispositivos de representaCion.............ccveeeeirieinees 13/00

Por comparacion con un valor de

TEFEIENCIAL ...t 17/00

Corriente o tensién; potencia, factor

de potencia; integral en el tiempo de

una potencia o de una corriente;

frecuencia; resistencia; reactancia;

IMPEAANCIA...... e 19/00; 21/00;
22/00; 23/00; 27/00

Otrasvariables .........cocceeveveveveceeeceeceens 25/00, 29/00

VERIFICACION DE PROPIEDADES
ELECTRICAS O LOCALIZACION DE

Detalles o disposiciones de apar atos de los tipos
incluidos en los grupos GO1R 5/00 a GO1R 13/00y
GO1R 31/00 (detalles estructurales particulares alas
disposiciones para medir el consumo eléctrico
GO1R 11/02) [3,8]
Elementos estructurales generales (elementos
correspondientes a aparatos indicadores en general
G01D 7/00)
Carcasas, Organos de soporte; Disposiciones de
bornas
Conductores de medida; Sondas de medida
(GO1R 19/145, GO1R 19/165 tienen prioridad;
piezas terminales para conductores
HO1R 11/00) [3]
Sondas de medida[3]
Sondas que no establecen contacto [6]
Sondas mdltiples[3]
Indices; Escalas, Iluminacién de escalas
Disposiciones de soporte
de soportes en forma de bandas o de hilos
Dispositivos para el frenado; Disposiciones para el
amortiguamiento
Imanes
Dispositivos de blindaje contra | as propiedades
eléctricas 0 magnéticas, p. g. contrael campo
terrestre
Modificaciones de elementos el éctricos
fundamentales para su utilizacién en los aparatos de
medidas el éctricas; Combinaciones estructurales de
estos elementos con estos aparatos

DEFECTOS......coitieeireeeeireneieiese ettt ssesessesneens 31/00
MEDIDA DE VARIABLES MAGNETICAS.......cooviiieens 33/00
1/22 Controladores de pinzas que actlan como

1/24

1/26
1/28

1/30

1/36

1/38

1/40

1/42
1/44

3/00

5/00

5/02
5/04

bobinados secundarios de transformadores de
corriente (aislamiento en tension o en corriente
usando transformadores GO1R 15/18)
Secciones de medida, p. g. seccidn ranurada, de
Iineas de transmision, p. €. del tipo guia de onda
con desplazamiento lineal de la sonda
Disposicién prevista en los aparatos de medida para
los valores de referencia, p. €. tension patrén, forma
de onda patrén
Combinacion estructural de aparatos de medida
€léctricos con circuitos electrénicos fundamentales,
p. §. con amplificadores
Dispositivos o circuitos de proteccion contralas
sobrecargas, para aparatos de medidas eléctricas
Dispositivos para cambiar la caracteristica de medida,
p. €. modificando el entrehierro (circuitos
G01D 3/02)
Modificaciones de |os aparatos paraindicar €l valor
méximo o minimo alcanzado en un intervalo de
tiempo, p. €. por agujaindicadora de maximo [3]
que funcionan térmicamente
Modificaciones de instrumentos para compensar las
variaciones de temperatura[2]

Aparatos o procedimientos especialmente adaptados
alafabricacién delos apar atos de medida

Aparatos para convertir una sola tension o una sola
corriente en un desplazamiento mecanico
(galvanémetros de vibracion GO1R 9/02)

Aparatos de bobina movil
con iméan exterior alabobina
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5/06
5/08

5/10
5/12
5/14
5/16
5/18

5/20

5/22

5/24

5/26

5/28

5/30
5/32
5/34

7/00

7102
7104

7/06
7/08

7/10
7112
7114
7/16

7/18

9/00
9/02

9/04

9/06
9/08

11/00

11/02

11/04

11/06

11/067
11/073
11/09
11/10

11/12
11/14
11/16

con iméan formando nlcleo
adaptados especialmente para un gran angulo de
desviacion; con bobina mévil excéntrica montada
sobre pivotes
Galvanémetros de cuerda
Galvandmetros de bucle
Aparatos de hierro movil
con iman giratorio
con hierro dulce giratorio, p. €. galvanémetros de
agua
Aparatos de induccién, p. . aparatos Ferraris
Aparatos termoel éctricos (medida de val ores eficaces
de corrientes o tensiones utilizando
termoconvertidores GO1R 19/03)
que funcionan por alargamiento de una banda o de
un hilo o por dilatacion de un gas o de un fluido
gue funcionan por deformacion de un elemento
bimetélico
Aparatos el ectrostéticos (asociados a un detector de
radiaciones GO1T)
Electrometros de hojas
Electrometros de hilos; Electrometros de aguja
Electrometros de cuadrantes

Aparatos capaces de convertir doso mascorrienteso
tensiones en un solo desplazamiento mecanico
(GO1R 9/00 tiene prioridad)

paraformar una sumao unadiferencia

paraformar un cociente (para medir unaresistencia
GO1R 27/08)

del tipo de hierro mévil

del tipo de bobina, p. €. del tipo de bobinas

cruzadas

con més de dos bobinas mdviles

paraformar un producto

del tipo de hierro movil

gue tienen alavez bobinas mévilesy fijas, es

decir, dinamémetros

con bobinas fijas y méviles acopladas
magnéticamente por nuicleo de hierro

Aparatos que utilizan una resonancia mecanica

Galvandmetros de vibraciones, p. €. paralamedida
de unacorriente

gue utilizan 1aminas vibrantes, p. €. paralamedida
de unafrecuencia

accionadas magnéticamente
accionadas piezoel éctricamente

Disposiciones electromecénicas parala medida dela
integral en el tiempo de una potencia eléctrica o de
unacorriente, p. . del consumo (control del consumo
eléctrico de vehicul os de traccion eléctrica B60L 3/00)

Detalles estructurales (aplicables a los aparatos de
medidas el éctricas en general GO1R 1/00)
Carcasas, Bastidores soportes; Dispositivos de
bornas
Circuitos magnéticos para contadores de
induccion [2]
Bobinados para este efecto [2]
Armaduras para este efecto [2]
Armaduras en forma de disco [2]
Imanes de frenado; Dispositivos para el
amortiguamiento
Dispositivos de soporte
con alivio magnético
Adaptaciones alos contadores de electricidad
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11/17

11/18

11/185

11/19

11/20

11/21

11/22

11/23

11/24

11/25

P
9
Q

11/30
11/32
11/34
11/36

11/38
11/40

11/42
11/46

11/48

11/50
11/52
11/54

11/56
11/57
11/58
11/60

11/63

11/64

11/66

GO1R

Compensacion de errores; Medios de gjuste o de

regulacién para este efecto [2]
Compensacion de las variaciones de las
condiciones ambientes [2]

Compensacion de las variaciones de
temperatura[2]

Compensacion de errores causados por un par
perturbador, p. . errores debidos a campo
giratorio en los contadores polifasicos [2]
Compensacion de los errores de fase en los
contadores de induccion [2]
Compensacion de los errores causados por los
efectos de amortiguacion de la corriente, p. €.
regulacion en el radio de accion dela
sobrecarga[2]
Regulacion del par, p. €. regulacion del par de
arranque regulacion de los contadores
polifasicos para obtener paresiguales|2]
Compensacion de los errores causados por €l
frotamiento, p. €. regulacion en el radio de
accion de cargas débiles [2]

Disposiciones para evitar o indicar un uso

fraudulento [4]

Disposiciones paraindicar o sefidlar defectos [2,4]

Los grupos GO1R 11/48 a GO1R 11/56 tienen prioridad
sobre los grupos GO1R 11/30 a GO1R 11/46. [4]

Contadores de motor dinamoel éctricos
Contadores de vatios-hora
Contadores de amperios-hora
Contadores de induccién, p. €. contadores Ferraris
(aparatos Ferraris GO1R 5/20)
para funcionamiento monoféasico
para funcionamiento polifésico
Circuitos para estos instrumentos
Contadores de movimiento de relojeria accionados
eléctricamente; Contadores oscilatorios; Contadores
de balancin
Contadores adaptados especialmente ala medida de
componentes reales o reactivos, Contadores
adaptados especialmente ala medida de |a energia
aparente
alamedida de lacomponente real
alamedida de la componente reactiva
alamedida simulténea de al menos dos de las tres
variables siguientes. componente real, componente
reactiva, energia aparente
Contadores de tarifas especiales
Contadores multitarifas (GO1R 11/63 tiene
prioridad) [2]
Dispositivos a este efecto parala conmutacion
detarifas[2]
Contadores de sustraccion; Contadores para horas
de carga maxima o minima
Contadores de sobreconsumo, p. €. midiendo el
consumo hasta que un nivel predeterminado de
potencias es sobrepasado [2]
Contadores de maximo, p. §. latarifa paraun
cierto periodo de tiempo esté basada sobre una
demanda méaxima en el curso de este periodo de
tiempo
Circuitos
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13/00

13/02

13/04
13/06

13/08

13/10

13/12

13/14
13/16
13/18
13/20
13/22
13/24
13/26
13/28

13/30

13/32

13/34

13/36

13/38

13/40

13/42

42

Disposiciones para la presentacion de variables
eléctricas o de formas de ondas (presentacién
Unicamente por desplazamiento mecanico GO1R 5/00,
GO1R 7/00, GO1R 9/00; registro de espectros de
frecuencia GO1R 23/18) [4]
parala presentacion en formadigital de variables
€l éctricas medidas (mecanismos contadores en
general GO6M ; conversion anal 6gica/digital en
general HO3M 1/00) [4]
parala produccion de registros permanentes [4]
Modificaciones para €l registro de perturbaciones
transitorias, p. €. por puestaen marchao
aceleracion de un soporte de registro
Sistemas de registros electromecénicos que
utilizan un método de inscripcion mecanico
directo
con registro intermitente por representacion del
valor por lalongitud de un trazo o por la
posicion de un punto
Registro quimico, p. €. clidondgrafos
(GO1R 13/14 tiene prioridad)
Registro sobre un material sensiblealaluz
Registro sobre un medio magnético
utilizando un desplazamiento de limite
Osciloscopios de rayos catddicos (tubos de rayos
catdicos H01J 31/00)
Circuitos para estos oscil oscopios (circuitos para
produccion de impulsos, p. €. de formas de onda
en diente de sierra HO3K 3/00)
Circuitos de deflexion a base de tiempos
Circuitos parael control de laintensidad
(control del brillo HO1J 29/98)
Circuitos para la representacion simultanea o
sucesiva de mas de una variable (conmutadores
electrénicos HO3K 17/00)
Circuitos para lainsercion de marcadores de
referencia, p. €. paraladeterminacién de un
tiempo, para el calibrado, para el marcado de
frecuencias
Circuitos para la presentacion de funciones no
recurrentes tales como los fenémenos
transitorios; Circuitos de disparo; Circuitos de
sincronizacion; Circuitos para dilatar una base
de tiempos
Circuitos pararepresentar una solaformade
onda por muestreo, p. g. paramuy atas
frecuencias (medios de muestreo y de
memorizacion G11C 27/02) [2]
utilizando lalongitud de una descarga luminiscente,
p. €. osciloscopios de luminiscencia (tubos de
descarga HO1J) [4]
utilizando el desplazamiento estable u oscilatorio de
un haz luminoso por un sistema de medida
€electromecénico (estos sistemas de medida en s
GO1R 5/00, GO1R 7/00, GO1R 9/00) [4]
utilizando la modulacién de un haz luminoso por
medios distintos al desplazamiento mecéanico, p. §.
por efecto Kerr [4]
Instrumentos que utilizan lalongitud de una descarga
por chispas, p. €. midiendo la separacion maximade
electrodos compatible con la produccién de chispas

15/00

15/04
15/06

15/08
15/09

15/12

15/14

15/16
15/18

15/20

15/22

15/24
15/26

17/00

17/02

17/04

17/06
17/08

17/10

17/12

17/14

17/16

17/18
17/20

17/22

Detalles de dispositivos par a proceder alas medidas
detipos previstos en los grupos GO1R 17/00 a

GO1R 29/00, GO1R 33/00 a GO1R 33/26 y GO1R 35/00
(detalles de aparatos GO1R 1/00; conductores de
medida, sondas de medida GO1R 1/06; disposiciones de
proteccion contra las sobrecargas GO1R 1/36; circuitos
paracorregir lafuncién de transferencia

G01D 3/02) [1,8]

Divisores de tension [6]
gue tienen componentes reactivos, p. §.
transformadores de capacidad [6]

Circuitos para modificar |a escala de medida
Circuitos de modificacién automética de la escala
de medida[6]

Circuitos para aparatos de control de uso mditiple, p.

g. paramedir, a eleccién, tension, corriente o

impedancia

Adaptaciones que suministran un aislamiento en

tensién o en corriente, p. €. adaptaciones paralas

redes de alta tension o de corriente elevada (divisores

de tensién GO1R 15/04) [6]
que utilizan dispositivos capacitivos [6]
que utilizan dispositivos inductivos, p. €.
transformadores [6]
que utilizan dispositivos galvanomagnéticos, p. §.
dispositivos de efecto Hall [6]
que utilizan dispositivos emisores de luz, p. g .
LED, optoacopladores [6]
que utilizan dispositivos moduladores de luz [6]
que utilizan modulacién de ondas distintas de la
luz, p. €. ondas de radio, ondas aclsticas [6]

Dispositivos pararealizar medidas que implican una
comparacién con un valor dereferencia, p. g. puente
Dispositivos en los que €l valor amedir esta
automati camente comparado con un valor de
referencia
en las cuales el valor de referencia es objeto de un
barrido continuo o periédico en el intervalo de los
valores amedir
Dispositivos de equilibrio automatico
en los cuales unafuerza o un par que
representan el valor medio, esta equilibrado por
unafuerzao un par que representan el valor de
referencia
Puentes de medida alternativos o continuos
(dispositivos de comparacion o de reequilibrio
automatico GO1R 17/02)
utilizando la comparacion de corrientes, p. g.
puentes de salida de corriente diferencial
con indicacion del valor medido por un indicador
de cero calibrado, p. €. puente de porcentaje,
puente de tolerancias (GO1R 17/12, GO1R 17/16
tienen prioridad)
con tubos de descarga o dispositivos
semiconductores en uno o varios brazos del
puente, p. €. voltimetro que utilizaun
amplificador diferencial
. con mas de cuatro ramas
Dispositivos para proceder alas medidas
potenciométricas de corriente continua o aterna
(dispositivos de comparacion o de reequilibrio
automatico GO1R 17/02)
con indicacién del valor medido por indicador de
cero calibrado
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19/00

P
Q
m

19/02

19/03
19/04

19/06

19/08
19/10
19/12
19/14
19/145
19/15

19/155
19/165

19/17

19/175

19/18

19/20

19/22

19/25

19/252

19/255

19/257

19/28

Disposiciones para proceder alas medidasde
corrientesotensién o paraindicar su existenciao el
signo (GO1R 5/00 tiene prioridad; parala medida de
corrientes o tensiones bioeléctricas A61B 5/04) [4]

En el seno de los grupos GO1R 19/02 a GO1R 19/32, €l
grupo GO1R 19/28 tiene prioridad. L os grupos

GO1R 19/18 a GO1R 19/25 tienen prioridad sobre los
grupos GO1R 19/02 a GO1R 19/165 y GO1R 19/30. [3]

Medida de valores eficaces, es decir, de valores
medios cuadraticos
utilizando termoconvertidores [4]
Medida de valores méximos de una corriente aterna
o deimpulsos [2]
Medida de la componente real; Medida de la
componente reactiva
Medida de la densidad de corriente
Medida de una suma, diferencia o relacién
Medida de unatasa de variacion
Indicacion del sentido de una corriente; Indicacion
del sentido de una corriente o de una tension
Indicacion de la existencia de una corriente o de una
tension [3]
Indicacion de la existencia de una corriente [3]
Indicacion de la existencia de unatension [ 3]
Indicacion de como es una corriente 0 unatension,
bien superior o inferior aun valor predeterminado,
bien interior o exterior aunazona de valores
predeterminada (circuitos con accién de
regeneracion, p. g. disparador de Schmitt,
HO3K 3/00; dispositivos de conmutacion con puerta
electrénica HO3K 17/00) [3]
indicando el nimero de veces que € fendbmeno se
produce [3]
Indicaciones de |los instantes de paso de corriente 0
de tension por un valor determinado, p. €. de paso
por cero [3]
gue utilizan la conversion de una corriente continua
en corriente alterna, p. g. con laayuda de vibradores
utilizando transductores
utilizando la conversion de corriente alternaen
continua
utilizando técnicas de medida digitales (dispositivos
parala presentacion en formadigital de variables
el éctricas medidas GO1R 13/02) [3]
utilizando convertidores anal égico/digitales del
tipo de conversién de latension o de la corriente
en frecuenciay medida de esta frecuencia [4]
utilizando convertidores anal égico/digitales del
tipo contador de impulsos, emitidos por un
generador de impulsos de frecuenciafija, durante
una duracion proporciona alatensiénoala
corriente [4]
utilizando convertidores anal 6gico/digitales del
tipo que efectlian la comparacion de diferentes
valores de referenciacon el valor de latension o
delacorriente, p. g. utilizando un método por
aproximaciones sucesivas [4]
adaptados ala medida en circuitos que tienen
constantes repartidas
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19/30

19/32

21/00

21/01

21/02
21/04
21/06

21/07

21/08

21/09
21/10

21/12
21/127

21/133
21/14

22/00

=z
Q
Q

22/02
22/04
22/06
22/08
22/10

23/00

23/02

23/04

23/06

GO1R

Medida del valor méximo o minimo de una corriente
0 de unatension alcanzado en un intervalo de tiempo
(GO1R 19/04 tiene prioridad; modificaciones de los
aparatos paraindicar el valor maximo o minimo
alcanzado en un intervalo de tiempo

GO1R 1/40) [2,3]

Compensacion de las variaciones de temperatura
(modificaciones de instrumentos para la
compensacion por temperatura GO1R 1/44) [2]

Disposiciones para proceder alas medidasde la
potencia o del factor de potencia (GO1R 7/12 tiene
prioridad) [4]
. encircuitos que tienen constantes repartidas
(GO1R 21/04, GO1R 21/07, GO1R 21/09, GO1R 21/12
tienen prioridad) [2]
por métodos térmicos [2]
en circuitos con constantes repartidas
por medida de la corriente o de la tensién
(GO1R 21/08 a GO1R 21/133 tienen prioridad) [4]
en circuitos con constantes repartidas
(GO1R 21/09 tiene prioridad) [2]
utilizando dispositivos de efecto galvanomagnético,
p. . dispositivos de efecto Hall (estos dispositivos
ensi HOLL) [2]
en circuitos con constantes repartidas [2]
utilizando caracteristicas cuadréticas de elementos de
circuito, p. . de diodos, para medir la potencia
absorbida por cargas de impedancia conocida
(GO1R 21/02 tiene prioridad) [2]
en circuitos con constantes repartidas
utilizando la modulacién de impulsos (GO1R 21/133
tiene prioridad) [4]
utilizando técnicas digitales [4]
Compensacion de variaciones de temperatura [2]

Disposiciones parala medida delaintegral en el
tiempo de una potencia eléctrica o de una corriente,
p. §. por métodos electr onicos (disposiciones
electromecanicas a efecto GO1R 11/00; control del
consumo eléctrico de vehiculos de traccion eléctrica
B60L 3/00) [4,8]

Unadisposicién paralamedidade laintegral en el
tiempo de una potencia el éctrica se clasificaen el grupo
GO1R 21/00 s la caracteristica esencia de lainvencion
reside en lamedida de |a potencia eléctrica. [4]

por métodos electroliticos [4]

por métodos cal orimétricos [4]

mediante métodos electrénicos [8]
utilizando técnicas anal 6gicas [8]
utilizando técnicas digitales [8]

Dispositivos pararealizar medidas de frecuencia;
Dispositivos para realizar anélisis de espectros de
frecuencia (discriminadores de frecuencia HO3D)
Dispositivos pararealizar medidas de frecuencia, p.
€. relacion de repeticion de impul sos; Dispositivos
pararealizar medidas del periodo de unacorriente o
de unatensiéon (medida de cortos intervalos de
tiempo GO4F)
adaptados ala medida en circuitos con constantes
repartidas
por conversion de la frecuencia en una amplitud
de corriente o de tension
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23/07

23/08

23/09

23/10

23/12
23/14

23/15

23/16
23/163

23/165
23/167
23/17

23/173
23/175

23/177
23/18

23/20
25/00

25/02
25/04

25/06
25/08

27/00

27102

27/04
27/06

27/08

utilizando la respuesta de circuitos sintonizados
de resonancia, p. g. contador de absorcion de
ondas [2]
utilizando la respuesta de circuitos oscilantes
fuera de resonancia
utilizando integradores anal égicos, p. €.
condensadores que establecen un valor medio
haciendo el balance entre |as sefiales de entrada
y sefiaes de descarga o pérdidas bien definidas
(instrumentos de medida en los cuales los
impulsos engendrados por un detector de
radiaciones estan integrados GO1T 1/15) [2]
convirtiendo lafrecuencia en un tren de impul sos,
gue son contados a continuacion
por conversion de la frecuencia en desfase
por heterodino; por medida de las pul saciones que
resultan de una comparacién de frecuencias
(produccién de oscilaciones por pulsaciones de
sefiales no moduladas de frecuencias diferentes
HO3B 21/00) [2]
Indicacion de como es una frecuencia de impul sos,
bien superior o inferior aun valor predeterminado,
bien interior o exterior a una zonade valores
predeterminada, utilizando elementos no lineales o
digitales[3]
Andlisis de espectros; Andlisis de Fourier
adaptados a la medida en circuitos con constantes
repartidas [3]
utilizando filtros [3]
filtros digitales[3]
con dispositivos opticos auxiliares [3]
Dispositivos vobuladores del género de receptores
panorémicos con barrido (receptores panorédmicos
ensi H03J7/32) [3]
por medios de retardo, p. €. lineas de retardo de
tomas maltiples [3]
Andlisis de frecuencias muy bajas [3]
con posibilidad de registro del espectro de
frecuencias
Medida de ladistorsion no lineal

Dispositivos para realizar medidas del angulo de fase
entre unacorrientey unatension, o entretensioneso
entre corrientes (medida del factor de potencia
GO1R 21/00; medida de la posicion de impul sos
individuales en un tren de impulsos GO1R 29/02;
discriminadores de fase HO3D) [2]
en circuitos con constantes repartidas
gue hacen intervenir el ajuste de un desfasador para
producir una diferencia de fase predeterminada, p. €.
unadiferencianula
gue utilizan un contador de cociente
contando pulsaciones normalizadas (medida de
interval os de tiempo GO4F) [2]

Dispositivos pararealizar medidas de laresistencia,
reactancia, impedancia, o de car acteristicas

eléctricas derivadas

Medida de resistencias, reactancias, impedancias
reales 0 complejas, o0 de otras caracteristicas
bipolares derivadas, p. g. constante de tiempo
(midiendo solamente el angulo de lafase
GO1R 25/00)
en |os circuitos con constantes distribuidas
Medida de los coeficientes de reflexién;
Medida de larelacién de ondas estacionarias
Medida de laresistencia por medidaalavez de
tensién y de laintensidad

27/10

27/12

27/14

27/16

27/18

27/20

27122

27/26

27/28

27/30

27/32
29/00

29/02

29/027

29/033

29/04

29/06
29/08

29/10
29/12
29/14
29/16
29/18

29/20

29/22

utilizando instrumentos de dos bobinas o de
bobinas cruzadas para formar un cociente
utilizando generadores manuales, p. €.
megohémmetros
Medida de unaresistencia por medida de una
corriente 0 de unatension producida por una
fuente de referencia (GO1R 27/16, GO1R 27/20,
GO1R 27/22 tienen prioridad)
Medida de laimpedancia de un elemento o de una
red por lacua pasa una corriente que proviene de
otrafuente, p. g. linea de transporte de energia,
cables
Medidade unaresistenciaatierra
Medida de unaresistenciade tierra; Medidade la
resistencia de contacto de conexiones atierra, p.
g. de placas
Medida de laresistencia de fluidos (recipientes de
medida, electrodos para éstos GO1N 27/07)
Medida de lainductancia o de la capacitancia;
Medida del factor de calidad, p. €. utilizando €l
método por resonancia; Medida del factor de
pérdidas; Medida de constantes dieléctricas
Medida de la atenuacion, de la ganancia, del desfase
o0 de las caracteristicas derivadas en redes el éctricas
cuadripolares, es decir, redes de doble entrada;
Medida de la respuesta transitoria (en los sistemas de
transmisién por lineas HO4B 3/46)
con dispositivos para el registro de las
caracteristicas, p. . por trazado de un diagrama
de Nyquist
en circuitos con constantes repartidas [2]

Dispositivos pararealizar medidas o indicaciones de
valores eléctricos no comprendidos en los grupos
GO1R 19/00 a GO1R 27/00

Medida de las caracteristicas de impul sos
individuales, p. €. de lapendiente del impulso, del
tiempo de subida, de la duracién (de la amplitud
GO1R 19/00; del grado de repeticion GO1R 23/00; de
ladiferencia de fase entre dos trenes de impul sos
ciclicos GO1R 25/00; control de laconfiguracion de
trenes de impulsos HO3K 5/19) [3]

Indicacién de como es una caracteristica del

impulso, bien superior o inferior aun valor

predeterminado, bien interior o exterior auna zona

de valores predeterminada [3]

indicando el nimero de veces que el fenébmeno
se produce[3]

Medida del factor de forma, es decir, del cociente
entre el valor medio cuadrético y la medida
aritmética de valor instantaneo; Medida del factor de
cresta, es decir, del cociente entre el valor maximo y
el valor medio cuadrético
Medida de la profundidad de modulacion
Medida de |as caracteristicas del campo
electromagnético

Diagramas de radiacion de antenas
Medida del campo el ectrostatico

Medida de la distribucion del campo
Medida de la asimetria de las redes polifésicas
Indicacion de la secuencia de fases; Indicacion del
sincronismo
Medida del nimero de espiras; Medida de larelacion
de transformacion o del factor de acoplamiento de
bobinas (calibrado de transformadores para aparatos
GO1R 35/02)
Medida de propi edades piezoel éctricas
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29/24

29/26

31/00

31/01

31/02

31/04

31/06

31/07

31/08

31/10

31/11

31/12

31/14
31/16

31/18
31/20
31/24
31/25

31/26

31/265
31/27

Disposiciones paramedir cantidades de carga
(instrumentos el ectrostéticos GO1R 5/28; indicacion
de la presencia de una corriente GO1R 19/15;
dispositivos para medir laintegral en el tiempo de
una corriente el éctrica GO1R 22/00) [2]

Medidadel coeficiente de ruido;, Medidade la
relacion sefial-ruido [2]

Dispositivos para verificar propiedades eléctricas;
Dispositivos para la localizacion de fallos eléctricos;
Disposiciones para €l ensayo eléctrico caracterizados
por lo que es probado, no previstosen otro lugar
(conductores para medida, sondas para medida
GO1R 1/06; indicacion del estado eléctrico de los
dispositivos de conmutacién o proteccion HO1H 71/04,
HO1H 73/12, HO2B 11/10, HO2H 3/04; ensayo o medida
de dispositivos semiconductores o de estado sélido,
durante lafabricacion HOL1L 21/66; Ensayo de los
sistemas de transmision por lineas HO4B 3/46)
Paso sucesivo de articulos similares en |os ensayos,
p. €. ensayo “va/no va’ en una produccion en serie;
Ensayo de objetos en ciertos puntos cuando pasan a
través de una estacion de ensayos (GO1R 31/18 tiene
prioridad) [6]
Ensayo de aparatos, de lineas, o de componentes
€l éctricos para detectar |a presencia de cortocircuitos,
discontinuidades, fugas o conexiones incorrectas de
lineas
Ensayo de conexiones, p. €. enchufes, juntas no
desconectables
Ensayo de bobinado eléctrico, p. §. para
determinar |la polaridad (medida del nimero de
espiras, de larelacién de transformacion o del
factor de acoplamiento GO1R 29/20)
Ensayo de fusibles (medios paraindicar €l estado
del fusible estructuralmente asociados al fusible
HO1H 85/30) [6]
Localizacion de defectos en los cables, lineas de
transmision o redes (circuitos de proteccion de
seguridad HO2H)
aumentado la destruccion en el lugar del fallo, p.
€. combustién por medio de un generador de
impul sos que aplican un programa especial
utilizando métodos de reflexidn delaimpulsion
Ensayo de larigidez dieléctricao de latension de
ruptura
Circuitos para este efecto
Construccion de recipientes de ensayo; Electrodos
para tales recipientes
Paso a ensayo de articulos similares, p. g. ensayos
de control en una produccién en serie
Preparacion de articulos 0 muestras para facilitar
el ensayo
Ensayo de tubos de descarga (durante la fabricacion
H01J9/42) [2]
Ensayo de tubos de vacio [2]
Ensayo de dispositivos individuales de
semiconductores (medida del contenido en impurezas
de los materiales GOIN) [2]
Ensayos sin contactos [6]
Ensayos de dispositivos sin extraerl os fisicamente
del circuito del que forman parte, p. €.
compensacion de efectos debidos a los elementos
circundantes [6]
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31/28

31/30

31/302

31/303

31/304

31/305
31/306
31/307
31/308

31/309
31/311
31/312
31/315
31/316

31/3161 .
31/3163 .
31/3167 .

31/317

31/3173 .
31/3177 .

31/3181 .

31/3183 .

31/3185 .

31/3187 .

31/319

31/3193 .

31/327

31/333

31/34

GO1R

Ensayo de circuitos electrénicos, p. g. con laayuda
de un trazador de sefiales (ensayo para descubrir la
presencia de cortocircuitos, de discontinuidades, de
fugas o de conexiones incorrectas de lineas
GO1R 31/02; ensayos de computadores GO6F 11/00;
comprobacion del funcionamiento correcto de
memorias estéticas 0 ensayo de memorias estéticas
mientras operan en modo “standby” o “ offling”
G11C 29/00)
Ensayos marginales, p. g. haciendo variar la
tension de alimentacion (ensayos marginales de
computadores GO6) [2]
Ensayos sin contacto (sondas que no establecen
contacto GO1R 1/07) [5]
decircuitos integrados (GO1R 31/305 a
GO1R 31/315 tienen prioridad) [6]
de circuitos impresos o hibridos (GO1R 31/305
a GO1R 31/315 tienen prioridad) [6]
utilizando haces el ectrénicos [5]
de circuitos impresos o hibridos [6]
decircuitos integrados [6]
utilizando radiaciones el ectromagnéticas no
ionizantes, p. . radiaciones opticas [5]
de circuitos impresos o hibridos [6]
de circuitos integrados [6]
por métodos capacitivos [5]
por métodos inductivos [5]
Ensayos de circuitos anal 6gicos [6]
Ensayos marginales [6]
Ensayos funcionales [6]
Ensayos de circuitos analégicos y digitales
combinados [6]
Ensayo de circuitos digitales [6]
Ensayos marginales [6]
Ensayo del funcionamiento l6gico, p. €. por
medio de analizadores | 6gicos [6]
Ensayos funcionales (GO1R 31/3177 tiene
prioridad) [6]
. Generacion de sefia es de entrada de prueba,
p. §. vectores, formas 0 secuencias de
ensayo [6]
Reconfiguracién paralos ensayas, p. .
LSSD, divisiones[6]
Ensayos integrados [6]
Hardware de pruebas, es decir, circuitos de
tratamiento de sefiales de salida [6]
€on una comparacion entre la respuesta
real y larespuesta conocida en ausencia
deerror [6]
Ensayo de interruptores de circuito, de interruptores o
de disyuntores (asociacion estructural con
interruptores HO1H) [6]
Ensayo de la capacidad de corte de |os disyuntores
de alta tensién (medios para detectar la presencia
de un arco o de una descarga en los dispositivos de
conmutacion HO1H 9/50, HO1H 33/26) [6]
Ensayo de maquinas dinamoel éctricas (ensayo de
bobinado el éctrico GO1R 31/06; procedimientos o
aparatos especia mente adaptados a la fabricacion,
montaje, mantenimiento o reparacién de maguinas
dinamoel éctricas HO2K 15/00) [3]
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GO1R

31/36

31/38

31/40
31/42
31/44

33/00

33/02

33/022

Nota

33/025
33/028
33/032

33/035
33/038

33/04
33/05
33/06
33/07
33/09
33/10
33/12
33/14
33/16
33/18
33/20
33/24

33/26
33/28

33/30

33/31
33/32

46

Aparatos para el ensayo del estado eléctrico de
acumuladores o baterias, p. g. de la capacidad o de
las condiciones de carga (acumuladores combinados
con dispositivos de medida, ensayo o indicacién de
estado HO1M 10/48; circuitos paralacargao la
depolarizacion de baterias 0 para alimentar cargas por
baterias H02J 7/00) [3]
Ensayo de bujias de encendido (ensayo de sus
propiedades no eléctricas GO1M 19/02) [6]
Ensayo de fuentes de alimentacion [6]

de alimentacién de corriente alterna [6]
Ensayo de |&mparas (Iamparas de descarga
GO1R 31/24; disposiciones estructuralmente
asociadas alos circuitos de la fuente de luz parala
deteccion de los defectos de las |amparas
HO5B 37/03) [6]

Dispositivos 0 apar atos par a la medida de valores
magnéticos

Medida de la direccién o de laintensidad de campos
magnéticos o de flujos magnéticos (GO1R 33/20 tiene
prioridad; medida de la direccion o de laintensidad
del campo terrestre parala navegacion o la geodesia
GO1C; parala prospeccion, paralamedidadel campo
magnético terrestre GO1V 3/00) [4]

Medidadel gradiente [3]

El grupo GO1R 33/022 o el grupo GO1R 33/10 tienen
prioridad sobre los grupos GO1R 33/025 a GO1R 33/06.

Compensacion de campos de dispersion [3]

Magnetémetros electrodinémicos [3]

utilizando dispositivos magnetodpticos, p. €. por

efecto Faraday [3]

utilizando dispositivos supraconductores [ 3]

utilizando imanes permanentes, p. g. balanzas,
dispositivos de torsion [3]
utilizando el principio del accionamiento periédico
del flujo
en unapeliculadelgada[3]

utilizando dispositivos galvanomagnéticos
dispositivos de efecto Hall [6]
dispositivos magnetorresistivos [6]

Trazado por puntos de la reparticion de campo
Medida de propiedades magnéticas de articulos o
muestras de solidos o de fluidos (en los que
interviene la resonancia magnética GO1R 33/20) [4]

Medida o trazado por puntos de las curvas de

histéresis

Medida de |a susceptibilidad

Medida de las propiedades de magnetoestriccion
haciendo intervenir alaresonancia magnética
(aspectos médicos A61B 5/055; girémetros de
resonancia magnética GO1C 19/60) [4,5]

paralamedidade la direccién o delaintensidad

de campos magnéticos o de flujos magnéticos [4]

utilizando €l bombeo éptico [4]

Detalles de |los aparatos previstos en los grupos

GO1R 33/44 a GO1R 33/64 [5]

Disposiciones para €l tratamiento de muestras,
p. €. células de ensayo, mecanismos
rotacionales[5]

Control de su temperatura[6]
Sistemas de excitacion o de deteccion, p. g.
gue utilizan sefiales de radiofrecuencia [5]

33/34
33/341 .
33/3415 .

33/343
33/345

33/36

33/38

Z
S
o

Detalles de estructura, p. €. resonadores [5]
que comprenden bobinas de superficie [6]
gue comprenden conjuntos de
bobinas[6]
de tipo tubo de ranura o bucle hendido [6]
detipo guiade onda (GO1R 33/343 tiene
prioridad) [6]
Detalles eléctricos, p. €. adaptaciones o
acoplamiento de labobinaal receptor [5]

Sistemas para producir, homogeneizar o
estabilizar el campo magnético director o €l
campo magnético de gradiente [5]

Los grupos GO1R 33/385 a GO1R 33/389 tienen
prioridad sobre los grupos GO1R 33/381 a
GO1R 33/383.[6]

33/381

33/3815 .

33/383

33/385

33/387

33/3873 .
33/3875 .

33/389
33/42
33/421

33/422
33/44

33/46
33/465

33/48

33/483

33/485

33/50

33/54

33/56

33/561

33/563

33/565

33/567

que utilian electroimanes (el ectroimanes en
si HO1F 7/06) [6]
con bobinas superconductoras, p. §.
aimentaciones a este efecto (imanes
superconductores HO1F 6/00) [6]
que utilizan imanes permanente (imanes
permanentes en si HO1F 7/02) [6]
que utilizaba bobinas de campo magnético
con gradiente [6]
Compensacion de inhomogeneidades
(blindaje GO1R 33/42) [6]
utilizando cuerpos ferromagnéticos [6]
utilizando conjuntos de bobinas de
correccion, p. €. compensacion activa [6]
Estabilizacion del campo [6]

Blindaje (blindajes en general HOS5K 9/00) [5,6]

del campo magnético principa o del campo
magnético con gradiente [6]
del campo de radiofrecuencia [6]

utilizando la resonancia magnética nuclear
(GO1R 33/24, GO1R 33/62 tienen prioridad) [5]
Espectroscopia RMN [5]

aplicado amaterial biolégico, p. €. ensayos
in vitro [6]

Sistemas de visualizacién RMN [5]

con seleccion de sefial es o de espectros de
regiones particulares del volumen, p. g.
espectroscopiain vivo [6]
basadas en lainformacion de
desplazamiento quimico [6]
basados en la determinacion de tiempos de
relgjacion [5]
Sistemas de tratamiento de lasefid, p. §.
que utilizan secuencias de impulsos [5]
Mejora o correccion de laimagen, p. g .
por técnicas de sustraccion o célculo de
medias [5]
por reduccion del tiempo de barrido, es
decir, sistemas de adquisicion répida,
p. §. que utilizan secuencias de
impulsos ecoplanares [6]
de materiales en movimiento, p. g.
angiografia de contraste de flujo [6]
Correccion de distorsiones de imagen,
p. g . debidos a las inhomogeneidades
de campos magnéticos [6]
desbloqueadas por sefiales
fisiolégicas [6]
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33/58 Calibrado de los sistemas de visualizacion, 35/00 Ensayo o calibrado delos aparatos cubiertos por los
p. €. mediante sondas de ensayo [5] otros grupos de esta subclase [2]
33/60 mediante la resonancia paramagnética el ectrénica 35/02 delos dispositivos auxiliares, p. €. transformadores
(GO1R 33/24, GO1R 33/62 tienen prioridad) [5] para aparatos en funcién de larelacién de
33/62 utilizando la resonancia doble (GO1R 33/24 tiene transformacion, del angulo de fase o dela potencia de
prioridad) [5] utilizacion
33/64 utilizando la resonancia ciclotron (GO1R 33/24 35/04 de los instrumentos para medir [aintegral en el
tiene prioridad) [5] tiempo de una potencia o de unaintensidad
35/06 por métodos estroboscopicos
GO01S LOCALIZACION DE LA DIRECCION POR RADIO; RADIONAVEGACION; DETERMINACION DE LA DISTANCIA O
DE LA VELOCIDAD MEDIANTE EL USO DE ONDAS DE RADIO; LOCALIZACION O DETECCION DE PRESENCIA
MEDIANTE EL USO DE LA REFLEXION O RERRADIACION DE ONDAS DE RADIO; DISPOSICIONESANALOGAS
QUE UTILIZAN OTRAS ONDAS (deteccion de masas u objetos mediante métodos no basados en la reflexion o la rerradiacion
de ondas de radio, aclsticas o de otro tipo GO1V)
Notas
@ En esta subclase, la expresion siguiente se utiliza con €l significado indicado: [6]
“transpondedor” designa una disposicién que reacciona ante la recepcién de una onda de interrogacion o de deteccién mediante
laemisién de una onda de respuesta o identificacion especifica. [6]
2 Es importante tener en cuenta las notas que siguen d titulo de laclase GO1y lanota (1) que sigue a titulo de la subclase GO9B.
Esguema general

SISTEMASDE BALIZAS; i
LOCALIZADORES DE DIRECCION;
DETERMINACION DE LA POSICION ........coooonrivnnne. 1/00; 3/00;

5/00

SISTEMAS DE RADAR O ANALOGOS

1/00

1/02
1/04
1/06
1/08

1/10

1/12

Que utilizan ondas de radio, o que
utilizan otras ondas siempre 'y
cuando su naturaleza o longitud de

Que utilizan ondas aCUStiCas...........cveerereerererenerenns 15/00
Que utilizan ondas

€electromagnéticas que no sean

0NAAS e rA0I0 ....vveeecieeee e 17/00

SISTEMAS PARA LA DETERMINACION

DE LA DISTANCIA O LA VELOCIDAD

QUE NO UTILIZAN LA REFLEXION NI LA

RERRADIACION ......oorvvrriereseeesessssssesssssssssssssssssssssasssssnnees 11/00

Balizas o sistemas de balizas que transmiten sefiales
quetienen una o mas car acter isticas que pueden ser
detectadas por receptoresno direccionalesy que
definen direcciones, posiciones o lineas de posicion
fijas con relacién a los transmisores de las balizas;
Receptores asociados a ellas (fijacion de la posicion
mediante la coordinacion de una pluralidad de
determinaciones de lineas de posicidn o direcciones
G01S 5/00) [2]
que utilizan ondas de radio
Detalles
Medios para proporcionar unaindicacion
multiple, p. g. indicaciones “gruesay fina’
Sistemas para determinar ladireccidn o lineade
posicién
gue utilizan la comparacion de laamplitud de
sefiales transmitidas secuencialmente desde
antenas o sistemas de antenas con
caracteristicas de directividad de orientaciones
diferentesy solapadas, p. €. de tipo equisefial
A-N
siendo las sefiales transmitidas
secuencia mente desde una antena o sistema
de antenas al que se hace variar la
orientacién de su caracteristica de
directividad periddicamente, p. €. por medio
de reflectores de funcionamiento secuencial
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1/14

1/16

1/18

1/20

1/22

que utilizan la comparacion de la amplitud de
sefiales transmitidas simultaneamente desde
antenas o sistemas de antenas con
caracteristicas de directividad de orientaciones
diferentesy solapadas

Sistemas de guiado en azimut, p. g. sistema

de definicion de la senda de aproximacion de

aeronaves, sistema localizador

Sistemas de guiado en elevacion, p. €.

sistema de definicion de la senda de planeo

de aeronaves
que utilizan una comparacion entre los tiempos
de transito de sefiales sincronizadas,
transmitidas desde antenas o sistemas de
antenas no direccionales distanciados entre si,
p. §. sistemas basados en ladiferenciade
caminos

siendo las sefiales sincronizadas

modul aciones en frecuencia de ondas

portadoras y comparandose los tiempos de

transito mediante la medicién de la

diferencia entre | as frecuencias instantaneas

de las ondas portadoras recibidas
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1/24

1/26

1/28

1/30

1/32

1/34

1/36

1/38

1/40

1/42

1/44

48

siendo las sefiales sincronizadas pulsos o
modul aciones equivalentes de ondas
portadoras y comparandose |os tiempos de
trénsito mediante lamedicién dela
diferenciaentre los tiempos de llegada de la
parte significativa de las modulaciones
Sistemas en los cuales los pulsos o las
sefiales de base de tiempos son generadas
localmente en €l receptor y relacionadas
con las sefiales recibidas segiin una
relacion temporal predeterminada, p. g.
laduracion del pulso coincide con el
interval o de tiempo transcurrido entre la
llegada de la parte significativade la
modulacién de | as sefiales recibidas desde
laprimeray segunda antenas o sistemas
de antenas
en los que larelacion temporal
predeterminada se mantiene
automaticamente
siendo las sefiales sincronizadas ondas
continuas o trenes intermitentes de ondas
continuas, no siendo €l objeto de la
intermitenciala determinacion dela
direccion o lalineade posicion,
comparandose |os tiempos de trésito
mediante la medicién de las diferencias de
fase
Sistemas en los cuales |as sefiales
recibidas, con o sin amplificacién o
sefales derivadas de €llas, se comparan
en fase directamente
Sistemas en los cuales una primeray una
segunda sefiales sincronizadas son
transmitidas desde ambas antenas o
sistemas de antenas, comparandose en
fase una frecuencia de batido obtenida
por heterodinacién de las primeras
sefiales entre si, con una frecuencia de
batido obtenida por heterodinacion de las
segundas sefiales entre si
Sistemas en los que se compara una
frecuencia de batido, obtenida por
heterodinacion de las sefiales
sincronizadas, con una sefial de referencia
cuya fase es sustancialmente
independiente de ladireccion
gue utilizan la comparacion entre (1) lafase de
laenvolvente de la variacion de frecuencia,
debida a efecto Doppler, de la sefid
transmitida por una antena en movimiento, o
dotada de movimiento aparente, segiin una
trayectoriaciclicay (2) lafase de unasefia de
referencia, estando sincronizada la frecuencia
de esta sefial de referencia con la del
movimiento ciclico, 0 movimiento ciclico
aparente, de laantena
siendo producido el movimiento aparente de
la antena mediante la energizacion
secuencia ciclica de antenasfijas
Balizas de haz de barrido conico que transmiten
sefiales que dan indicacién en un receptor movil
de cualquier desplazamiento del receptor
respecto a gje de barrido conico, p. g. parael
control de un misil guiado por haz “beam-
rider” [5]
Balizas de haz giratorio u oscilante que definen
direcciones en €l plano de rotacién o de
oscilacion [5]

1/46

1/48

1/50

1/52

1/54

1/56

1/58

1/60

1/62

1/64

1/66

1/68

1/70

1/72

1/74
1/76

Sistemas de haz ancho que producen en un
receptor una sefial envolvente de laonda
portadora del haz sustancial mente continua-
senoidal, cuyo angulo de fase depende del
angulo entre la direccion receptor-balizay
una direccidn de referencia que pasa por la
baliza, p. €. sistema cardioide [5]
enlos que el angulo de fase de la sefia
envolvente dependiente de ladireccion es
un multiplo del angulo de direccién, p. §.
paraunaindicacion “fina’ de rumbo [5]
enlos que el angulo de fase de la sefia
envolvente dependiente de ladireccién se
compara con una sefial de referencia
independiente de ladireccion [5]
en los que se comparan los angulos de
fase de una pluralidad de sefiales
envolventes dependientes de la direccion
producidas por una pluralidad de haces
que giran a diferentes velocidades o en
diferentes direcciones [5]
Sistemas de haz estrecho, que producen en
un receptor una sefial envolvente de laonda
portadora del haz de tipo pulso, cuyo
instante de ocurrencia depende del angulo
entre la direccion receptor-balizay una
direccion de referencia que pasa por la
baliza; Solapamiento de sistemas de haz
ancho paraladefinicion de una zona
estrechay produccion en un receptor de una
sefal envolvente de la onda portadora del
haz de tipo pulso, cuyo instante de
ocurrencia depende del angulo entre la
direccion receptor-balizay unadireccion de
referencia que pasa por labaliza[5]
Determinacion del instante de ocurrencia
de las sefiales envolventes de tipo pulso
obtenidas a partir de larecepcion del
haz [5]
en los que una caracteristica del haz
transmitido o de una sefial auxiliar se
hace variar en el tiempo en sincronismo
con €l giro u oscilacion del haz [5]
Variacion de la frecuencia de la sefial
del haz o de la sefid auxiliar [5]
Variacion de larelacion de fase entre la
sefial del haz y la sefia auxiliar [5]
Variacion del instante de ocurrenciade
pulsos, p. g. variacion del intervalo
entre pulsosirradiados por pares [5]
Superposicién de sefiales de
informacion indicadoras de direccion,
p. §. voz, Morse [5]
Balizas marcadoras, delimitadoras, identificadoras
o similares, que transmiten sefiales que no
conllevan informacion direccional
que utilizan ondas €l ectromagnéticas que no sean
ondas deradio
que utilizan ondas ultrasonoras, sonoras, 0
infrasonoras (dispositivos de sefializacion GO8B)
Detalles[5]
Sistemas para determinar ladireccion o linea de
posicion (enfocado o direccionado del sonido
utilizando la conmutacion eléctrica de los
transductores de un “array”, p. €. orientacion de
haces, en general, G10K 11/34) [5]
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1/78

1/80

1/82

3/00

3/02
3/04
3/06

3/08

3/10

3/12

3/14

3/16

3/18

3/20

gue utilizan la comparacion de laamplitud de
sefiales transmitidas desde transductores o
sistemas de transductores con caracteristicas de
orientacion diferentes[5]

gue utilizan una comparacion entre los tiempos
de transito de sefial es sincronizadas,
transmitidas desde transductores o sistemas de
transductores no direccionales distanciados
entre si, p. g. sistemas basados en la diferencia
de caminos[5]

Balizas de haz giratorio u oscilante que definen
direcciones en el plano de rotacién o de
oscilacion [5]

L ocalizadores de direccién parala deter minacién de
ladireccién desde la que sereciben ondas
infrasonor as, sonor as, ultrasonoras o
electromagnéticas o emisiones de particulas, que no
tienen contenido direccional significativo
(establecimiento de la posicion mediante la
coordinacion de una pluralidad de determinaciones de
direccion o de lineas de posicion GO1S 5/00; para
medidas geofisicas GO1C; montajes de telescopios
G02B)
gue utilizan ondas de radio
Detalles
Medios paraincrementar la directividad
efectiva, p. . mediante la combinacién de
sefiales con caracteristicas de directividad de
orientaciones diferentes, real zando la forma de
onda envolvente de |a sefial emitida desde una
antena de haz giratorio u oscilante
(comparacion de la amplitud de sefiales con
caracteristicas de directividad de orientaciones
diferentes para determinar ladireccion
G01S 3/16, GO1S 3/28; modificaciones de
antenas o sistemas de antenas HO1Q)
Medios parareducir los errores de polarizacién,
p. §. mediante la utilizacién de sistemas
“Adcock” o sistemas de antenas de espiras
espaciadas
Medios para reducir o compensar |os errores
cuadrantales, errores de situacion o errores
similares
Medios para determinar el sentido de la
direccion, p. €. mediante la combinacién de
sefial es provenientes de una antena direccional
0 de una bobina de busqueda de goniémetro,
con las provenientes de una antena no-
direccional (determinacién de ladireccion
mediante la comparacion de laamplitud de
sefial es obtenidas de la combinacion de sefiales
direccionalesy no direccionales GO1S 3/24,
G01S 3/34)
Sistemas para determinar ladireccion o la
desviacion respecto a unadireccion
predeterminada
gue utilizan la comparacion de laamplitud de
sefial es obtenidas secuencialmente desde
antenas o sistemas de antenas receptoras con
caracteristicas de directividad de orientaciones
diferentes o desde un sistema de antenas a que
se hace variar la orientacion de su caracteristica
de directividad periédicamente
obtenidas directamente desde antenas
direccionales distintas
obtenidas mediante el muestreo de la sefial
recibida por un sistema de antenas a que se
hace variar la orientacion de su caracteristica
de directividad periddicamente
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3/40
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3/46

3/48

3/50

3/52

3/54

GO01S

obtenidas a partir de diferentes
combinaciones de | as sefial es provenientes
de antenas distintas, p. €. comparando la
suma con ladiferencia
comprendiendo |as antenas una antena
direccional y una antena no direccional,
p. §. combinacion de antenas de cuadro y
de antenas abiertas produciendo una
caracteristica de directividad en forma de
cardioide invertida
teniendo las antenas caracteristicas de
directividad de orientaciones diferentes
que utilizan la comparacion de la amplitud de
sefial es obtenidas simultaneamente desde
antenas o sistemas de antenas receptoras con
caracteristicas de directividad de orientaciones
diferentes
obtenidas directamente desde sistemas
direccionales distintos
obtenidas a partir de diferentes
combinaciones de | as sefial es provenientes
de antenas distintas, p. €. comparando la
sumacon ladiferencia
comprendiendo |as antenas una antena
direcciona y una antenano direccional,
p. §. combinacion de antenas de cuadro y
de antenas abiertas produciendo una
caracteristicade directividad en formade
cardioide invertida
teniendo las antenas caracteristicas de
directividad de orientaciones diferentes

que utilizan €l gjuste de la orientacion real o

efectiva de las caracteristicas de directividad de

una antena o sistema de antenas para
proporcionar un estado deseado de la sefial
obtenida desde esa antena 0 sistema de antenas,

p. €. para proporcionar una sefial méxima o

minima (G01S 3/16, GO1S 3/28 tienen

prioridad)

. gue gjustan la orientacién de solo una
caracteristica de directividad para producir
una sefiadl maxima o minima, p. €. antenade
cuadro giratoria, sistema goniomeétrico
equivalente
manteniéndose el estado deseado
autométicamente
variandose el gjuste periddica o
continuamente con parada de gjuste
automatica cuando se llega a estado deseado

que utilizan antenas distanciadas entre si y

miden la diferencia de fase o de tiempo entre

las sefiales que provienen de ellos, p. gj.

sistemas basados en la diferencia de caminos
siendo las ondas que Ilegan alas antenas
continuas o intermitentes y midiéndose la
diferencia de fase entre | as sefiales obtenidas
de estas antenas
siendo las ondas que Ilegan alas antenas
moduladas por pulsosy midiéndose la
diferencia entre sus tiempos de llegada

que utilizan una antena receptoramavil, o con

movimiento aparente, sgin unatrayectoria

ciclicaparaproducir unavariacion de
frecuencia de |la sefia recibida por efecto

Doppler
produciéndose e movimiento aparente de la
antena mediante el acoplamiento ciclicoy
secuencial del receptor a cada una de un
conjunto de antenas fijas espaciadas
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3/78

3/781
3/782
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Sistemas de haz de barrido conico que utilizan
sefiales indicativas de la desviacion de la
direccion de recepcién con respecto a gje de
barrido
Sistemas de haz giratorio u oscilante que
utilizan el andlisis continuo de la sefia recibida
parala determinacion de ladireccién en el
plano de rotacion u oscilacion o parala
determinacion de la desviacion respecto a una
direccidn predeterminada en dicho plano
(G01S 3/14 tiene prioridad)
Sistemas de haz ancho que producen en el
receptor una sefial envolvente de laonda
portadora del haz sustancialmente
sinusoidal, cuyo angulo de fase depende del
angulo entre la direccion transmisor-receptor
y unadireccion de referencia que pasa por €l
receptor, p. . sistemacardioide
en los que el angulo de fase de la sefial se
indica mediante tubo de rayos cat6dicos
enlos que el angulo de fase de la sefid se
determina mediante la comparacién de
fases con una sefial alterna de referencia
gue variaen sincronismo con la variacion
de directividad
Sistemas de haz estrecho que producen en el
receptor una sefial envolvente de laonda
portadora del haz de tipo pulso, cuyo
instante de ocurrencia depende del &ngulo
entre la direccidn transmisor-receptor y una
direccién de referencia que pasa por el
receptor; Sistemas de haces anchos
solapados que definen en el receptor una
zona estrecha y que producen una sefial
envolvente de la onda portadora del haz de
tipo pulso, cuyo instante de ocurrencia
depende del angulo entre ladireccién
transmi sor-receptor y una direccion de
referencia que pasa por el receptor
en los que el tiempo de ocurrenciade la
sefial envolvente de tipo pulso se presenta
mediante tubo de rayos catédicos
(pantallas de radar de tubos de rayos
catodicos que proporcionan presentacion
coordenada en distanciay direccion
G01S 7/10)
en los que el tiempo de ocurrencia de la
sefial envolvente de tipo pulso se
determina haciendo coincidir o
estableciendo unarelacion de tiempos
predeterminada entre una sefial de tipo
pulso generada localmente y la sefial
envolvente
Sistemas de diversidad especial mente adaptados
paralalocalizacion de ladireccion
Sistemas multicanal especialmente adaptados para
lalocalizacion de ladireccion, p. €. que tienen un
sistema de antenas Unico capaz de proporcionar
indicaciones simultaneas de las direcciones de
diferentes sefiales (sistemas en los que las
direcciones de diferentes sefiales se determinan
secuencialmente y se presentan en pantalla
simultdneamente GO1S 3/04, GO1S 3/14)

Que utilizan ondas el ectromagnéticas que no sean
ondas de radio

Detalles[5]

Sistemas para determinar ladireccién o la
desviacion respecto a una direccion
predeterminada [5]

3/783

3/784
3/785

3/786

3/787

3/788

3/789

3/80

3/801
3/802

3/803

3/805

3/807

3/808

3/809

3/82

3/84
3/86

5/00

5/02
5/04

que utilizan la comparacién de la amplitud de
sefiales provenientes de detectores o sistemas
detectores estéticos [5]
que utilizan un mosaico de detectores [5]
que utilizan el gjuste de la orientacion delas
caracteristicas de directividad de un detector o
sistema detector para proporcionar un estado
deseado de |a sefia obtenida desde ese detector
0 sistema detector [5]
manteniéndose el estado deseado
automaticamente [5]
que utilizan reticulas giratorias que producen
una caracteristica de modulacién dependiente
deladireccion [5]
que producen una caracteristica de
modulacién en frecuencia[5]
que utilizan sistemas de haz giratorio u
oscilante, p. g. que utilizan espejos, prismas[5]
que utilizan ondas ultrasonoras, sonoras o
intrasonoras
Detalles[5]
Sistemas para determinar ladireccién o la
desviacion respecto a unadireccion
predeterminada (enfocado o direccionado del
sonido utilizando la conmutacion eléctrica de los
transductores de un “array”, p. €. orientacion de
haces, en general, G10K 11/34) [5]
que utilizan la comparacién de laamplitud de
sefal es obtenidas desde transductores o
sistemas transductores receptores con
caracteristicas de orientacion diferentes [5]
que utilizan el gjuste de la orientacién real o
efectivade |as caracteristicas de directividad de
un transductor o sistema transductor para
proporcionar un estado deseado de la sefia
obtenida desde ese transductor o sistema
transductor, p. €. para proporcionar una sefial
maxima o minima[5]
manteniéndose el estado deseado
automaticamente [5]
que utilizan transductores distanciados entre s
y miden ladiferencia de fase o de tiempo entre
las sefiales que provienen de ellos, p. §.
sistemas basados en la diferencia de
caminos [5]
Sistemas de haz giratorio u oscilante que
utilizan el andlisis continuo de la sefial recibida
paraladeterminacion de ladireccion en el
plano de rotacion u oscilacion o parala
determinacion de la desviacion respecto auna
direccion predeterminada en dicho plano [5]
con medios para el gjustedelafaseola
compensacion de errores de retardo
con presentacion sobre tubos de rayos catddicos
con medios para eliminacion de ondas no
deseadas, p. §. ruidos perturbadores

Establecimiento de la posicion mediante la
coor dinacién de dos 0 mas deter minaciones de
direccion o de lineas de posicion; Establecimiento de
la posicion mediante la coor dinacion de dos o mas
determinaciones de distancia [2]
que utilizan ondas de radio
La posicion de lafuente se determina mediante
una pluralidad de localizadores de direccién
espaciados
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5/06

5/08

5/10

5/12

5/14

5/16

5/18

5/20

5/22

5/24

5/26

5/28

5/30

7/00

7102
7103

7104
7106
7/08

La posicion de la fuente se determina mediante la
coordinacién de una pluralidad de lineas de
posicién definidas mediante medidas rel acionadas
con la diferencia de caminos (GO1S 5/12 tiene
prioridad) [3]
Laposicion de un localizador de direccion tnico
se establece mediante la determinacion de la
direccién respecto a una pluralidad de fuentes
espaciadas de emplazamiento conocido
Laposicion del receptor se determina mediante la
coordinacion de una pluralidad de lineas de
posicion definidas mediante medidas rel acionadas
con la diferencia de caminos (GO1S 5/12 tiene
prioridad) [3]
mediante la coordinacién de lineas de posicién de
formadiferente, p. g. hiperbdlicas, circulares,
elipticas, radiales (indicadores de radar que
proporcionan una representacion coordenada de
direccion y distancia GO1S 7/10)
Por determinacion de distancias absolutas auna
pluralidad de puntos espaciados de emplazamiento
conocido

gue utilizan ondas el ectromagnéticas que no sean

ondas de radio

gue utilizan ondas ultrasonoras, sonoras, o

infrasonoras
Laposicion de lafuente se determina mediante
una pluralidad de localizadores de direccion
espaciados [5]
Laposicion de lafuente se determina mediante la
coordinacion de una pluralidad de lineas de
posicion definidas mediante medidas rel acionadas
con ladiferencia de caminos (GO1S 5/28 tiene
prioridad) [5]
Laposicion de un localizador de direccion Unico
se establece mediante la determinacion de la
direccion respecto a una pluralidad de fuentes
espaciadas de emplazamiento conocido [5]
Laposicion del receptor se determina mediante la
coordinacion de una pluralidad de lineas de
posicién definidas mediante medidas rel acionadas
con ladiferencia de caminos (GO1S 5/28 tiene
prioridad) [5]
mediante la coordinacion de lineas de posicidn de
formadiferente, p. g. hiperbdlicas, circulares,
eipticas, radiaes (indicadores de sonar que
proporcionan una representacion coordenada de
direccion y distancia GO1S 7/62) [5]
Por determinacion de distancias absolutas a una
pluralidad de puntos espaciados de emplazamiento
conocido [5]

Detalles de sistemas seguin los grupos G01S 13/00,
G01S 15/00, GO1S 17/00
de sistemas segun el grupo GO1S 13/00
Detalles de subsistemas de HF especialmente
adaptados a€llos, p. €. comunes atransmisor y a
receptor (Duplexores TR H01J 17/64; guias de
onda o resonadores u otros dispositivos del tipo
guia de onda HO1P; antenas HO1Q; circuitos
electronicos béasicos, p. g. generacion de
oscilaciones, modulacion, demodulacién,
amplificacion, técnica de pulsos HO3; redes de
impedancias, resonadores HO3H) [5]
Disposiciones de presentacion en pantalla
Pantallas de tubos de rayos catédicos
con indicacion de distancia mediante escala
vernier, p. §. utilizando dos tubos de rayos
catodicos
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7142

7148
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71483
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71486
71487
71489

71491
71493
71495

GO01S

Que proporcionan una presentacion
coordenada bidimensional en distanciay
direccion
Presentacion panorémica PPI
Presentacion sectorial, descentrada, o
de éngulo ensanchado
Sefial es presentadas como modulacion de
intensidad con coordenadas rectangulares
que representan distanciay rumbo, p. §.
tipoB
Presentaciones distancia-altura;
Presentaciones distancia-elevacion, p. .
tipo RHI, tipo E
Presentaciones estereoscopicas,
Presentaciones tridimensionales,
Presentaciones pseudotridimensionales
gue producen lineas de cursor y marcas
indicativas mediante medios electrénicos
estando |a presentacion orientada o
desplazada de acuerdo con el movimiento
del objeto que transporta el aparato emisor y
receptor, p. €. radar de movimiento
verdadero
Presentaciones que utilizan paneles
electroluminiscentes
Detalles de |os sistemas de pulsos
Transmisores [5]
Receptores[5]
Receptores coherentes [5]
Extraccidn de |as sefiales de eco deseadas
(sistemas Doppler GO1S 13/50) [5]
Medios parala transformacion de
coordenadas o para la evaluacion de datos,
por ejemplo, utilizando ordenadores [5]
Conversores de barrido [5]
Formacién de las sefiales-eco de pulsos;
Obtencion de sefiales no de pulsos a partir de
seflales-eco de pulsos [5]
Lagananciadel receptor sevaria
autométicamente durante el periodo de
repeticion de pulsos, p. €. control de
ganancia contra ecos parasitos [5]
Detalles de sistemas no de pulsos[5]
Medios contra interferencias perturbadoras (“ anti-
jamming”)
Medios de produccion deinterferencias
perturbadoras (“jamming”), p. g. produccion de
falsos ecos [2]
Medios para monitorizacién o calibracién
que utilizan el andlisis de la sefial de eco parala
caracterizacion del blanco; Target signature;
Seccién transversal del blanco [6]
Sistemas de diversidad especialmente adaptados
pararadar

de sistemas de acuerdo con el grupo GO1S 17/00

Caracteristicas constructivas, p. €. disposiciones
de elementos Opticos [6]
Detalles de sistemas de pul sos [6]
Transmisores [6]
Receptores [6]
Extraccion de las sefiales de eco deseadas [6]
Laganancia del receptor se varia
automaticamente durante el periodo de
repeticion de pulsos [6]
Detalles de sistemas no de pulsos [6]
Extraccion de |as sefiales de eco deseadas [6]
Contramedidas o contra-contramedidas [6]
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11/14
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Notas
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Medios para monitorizacion o calibracion [6]
gue utilizan efectos de polarizacion (medidade la
polarizacién de laluz G01J) [6]
Disposiciones de presentacion en pantalla [6]

de sistemas de acuerdo con €l grupo GO1S 15/00
Caracteristicas constructivas (caracteristicas
constructivas de transductores BO6B; montaje de
transductores G10K 11/00) [6]
Detalles de sistemas de pulsos [6]

Transmisores [6]

Receptores [6]

Extraccion de |as sefiales de eco deseadas [6]

Laganancia del receptor se varia

automaticamente durante el periodo de

repeticion de pulsos [6]

Medios parala transformacion de

coordenadas o parala evaluacion de datos,

por ejemplo, utilizando ordenadores [6]
Conversores de barrido [6]
Conversores de velocidad de
transferencia de datos [6]

Detalles de sistemas no de pulsos [6]

Extraccién de las sefiales de eco deseadas [6]
Contramedidas o contra-contramedidas, p. §.
creacion y supresion de interferencias
perturbadoras (“jamming”, “anti-jamming”) [6]
que utilizan €l andlisis de la sefial de eco parala
caracterizacion del blanco; Target signature;
Seccién transversal del blanco [6]
con receptores distanciados
Disposiciones de presentacion en pantalla

para proporcionar alcances variables

para proporcionar un registro permanente

Pantallas de tubos de rayos catédicos
Indicaciones luminosas (GO1S 7/62 tiene
prioridad) [5]

Sistemas para determinar la distancia o la velocidad
queno utilizan lareflexion o larerradiacion
(localizadores de direccion GO1S 3/00; establecimiento
de la posicion mediante |a coordinacion de dos 0 mas
determinaciones de distancia GO1S 5/00) [2]
gue utilizan ondas de radio [5]
gue utilizan medidas de angulos [5]
gue utilizan medidas de intensidad [5]
gue utilizan relojes sincronizados (sincronizacion
de relojes electronicos G04G 7/02) [5]
gue utilizan €l efecto Doppler [5]
gue utilizan ondas el ectromagnéticas que no sean
ondas deradio [5]
gue utilizan ondas ultrasonoras, sonoras, o
infrasonoras [5]
gue utilizan ladiferenciaen el tiempo de transito
entre ondas el ectromagnéticas y ondas sonoras [5]

Los grupos GO1S 13/00 a GO1S 17/00 cubren:

— los sistemas para detectar la presencia de un objeto,
p. §. por reflexion o por rerradiacion desde el
mismo objeto o desde un transpondedor asociado al
objeto, para determinar ladistancia o lavelocidad
relativa de un objeto, para proporcionar una
representacion coordenada de ladistanciay dela
direccidn de un objeto o para obtener suimagen; [3]

@

13/00

13/02

13/04

13/06
13/08

13/10

13/12

13/14

13/16
13/18

13/20
13/22

13/24

13/26

13/28
13/30

13/32

— los sistemas dispuestos para ser montados en una
nave o vehiculo mévilesy que utilizan lareflexion
de ondas en una superficie extensa externa ala nave,
p. §. sobre la superficie de latierra, paradeterminar
lavelocidad y la direccion del movimiento dela
nave con relacion ala superficie. [3]

Los grupos GO1S 13/00 a GO1S 17/00 no cubren:
|os sistemas para determinar ladireccion de un
objeto por medios que no utilicen lareflexion o la
rerradiacion, que estan cubiertos por los grupos
G01S 1/00 or GO1S 3/00; [3]

— los sistemas para determinar la distanciao la
velocidad de un objeto por medios que no utilicen la
reflexion o larerradiacion, que estan cubiertos por el
grupo GO1S 11/00. [3]

Sistemas que utilizan lareflexion o larerradiacién de
ondasderadio, p. . sistemas deradar; Sistemas
analogos que utilizan lareflexion olarerradiacion de
ondas cuya naturaleza o longitud de onda sea
irrelevante o no especificada (que utilizan ondas
acusticas GO1S 15/00; que utilizan ondas
electromagnéticas que no sean ondas de radio
GO01S 17/00) [3]
Sistemas que utilizan lareflexion de ondas radio p.
€. sistemas de radar primario; Sistemas analogos [3]
Sistemas que determinan la presencia de un blanco
(basados en el movimiento relativo del blanco
G01S 13/56) [3]
Sistemas que determinan los datos de posicion de
un blanco [3]
Sistemas para medir la distancia Unicamente
(medicidn indirecta GO1S 13/46) [3]
que utilizan la transmision de ondas
discontinuas moduladas por pulsos
(determinacion de la distancia mediante
mediciones de fase GO1S 13/32) [3]
en los que se varialafrecuenciade
repeticion de pulsos para proporcionar
unarelacién de tiempos deseada entre la
transmisién de un pulso y larecepcion del
eco de un pulso anterior [3]
en los que un pulso de voltaje o corriente
comienzay termina en concordancia con,
respectivamente, la transmisién del pulso
y larecepcion del eco [3]
gue utilizan contadores [ 3]
en los que se utilizan ventanas de
distancia[3]
whereby multiple time-around echos are
used or eliminated [3]
que utilizan unafrecuencia de repeticion
de pulsosirregular [3]
que utilizan cambios répidos de
frecuencia (agilidad de frecuencia) de la
onda portadora[3]
en los que los pulsos transmitidos utilizan
una onda portadora modulada en
frecuenciao en fase [3]
con compresion en el tiempo de los
pulsos recibidos [3]
que utilizan més de un pulso por periodo
deradar [3]
que utilizan latransmisién de ondas
continuas no moduladas, ondas moduladas
en amplitud, en frecuencia o en fase [3]
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13/34

13/36

13/38

13/40

13/42

13/44

13/46

13/48

13/50

13/52

13/522

13/524

13/526

13/528

13/53

13/532

13/534

13/536

13/538

13/56

que utilizan la transmision de ondas
moduladas en frecuencia, siendo la sefial
recibida, o una sefial derivada de ésta,
heterodinada con una sefial generada
localmentey relacionada con la sefia
transmitida en ese momento para dar una
sefial de frecuenciade batido [3]
con comparacion de fase entre la sefial
recibiday la sefia transmitida en ese
momento [3]
en los que se utiliza mas de una
frecuencia de modulacién [3]
enlos que |lafrecuencia de la sefial
transmitida se gjusta paradar una
relacién de fase predeterminada [3]
Medida simulténea de distanciay otras
coordenadas (medicion indirecta
G01S 13/46) [3]
Radar monopulso, p. g . lobulacién
simultanea[3]
Determinacién indirecta de datos de
posicién [3]
gue utilizan haces multiples en emisién o en
recepcion [3]
Sistemas de medida basados en el movimiento
relativo del blanco [3]
Discriminacion entre objetos fijosy méviles o
entre objetos que se desplazan a diferentes
velocidades [3]
utilizando transmisiones de ondas
discontinuas moduladas por pulsos [5]
basada en el cambio de fase o de
frecuencia provocado por e movimiento
de los objetos, respecto alas sefiales
transmitidas, p. . MTI coherente
(receptores coherentes GO1S 7/288) [5]
efectuando un filtrado sobre el
conjunto del espectro sin pérdida de la
informacion de distancia, p. §.
utilizando canceladores de linea de
retardo o filtros peine [5]
con eliminacién de velocidades
ciegas[5]
efectuando un filtrado sobre una sola
linea espectral y asociada con unao
més ventanas de distancia con un
detector de fase 0 un mezclador de
frecuencia para extraer lainformacién
Doppler, p. g. radar Doppler de
pulsos [5]
utilizando un grupo de ventanas de
distancia 0 unamatriz de
memoria[5]
basada en el cambio de fase 0 amplitud
provocado por el movimiento de los
objetos, respecto ala sefia de eco
parésito circundante, p. €. MTI no
coherente, clutter referenced MTi, MTI
de coherenciaexterna [5]
gue utilizan la transmision de ondas
continuas no moduladas, ondas moduladas
en amplitud, en frecuencia o en fase [5]
suprimiendo los objetos que no se han
movido entre dos barridos de antena
sucesivos, p. g. areaMTi [5]
parala deteccion de presencia[3]

Int.Cl. (2008.04), Seccién G

13/58

13/60

13/62
13/64
13/66
13/68

13/70
13/72

13/74

13/75

13/76
13/78

13/79

13/82

13/84

13/86

13/87

13/88

13/89

13/90
13/91

13/92
13/93

13/94

13/95

15/00

15/02

15/04

15/06

GO01S

Sistemas de determinacion de velocidad o
trayectoria; Sistemas de determinacion del
sentido del movimiento [3]
enlosque el emisor y el receptor estdn
montados en el objeto movil, p. €. para
determinar la velocidad respecto al suelo, €l
angulo de derivaolahuellaentierradela
trayectoria (GO1S 13/64 tiene prioridad) [3]
Determinacién del sentido del
movimiento [3]
Sistemas de medicion de velocidad que
utilizan ventanas de distancia [3]

Sistemas de seguimiento por radar; Sistemas

analogos[3]

. parael seguimiento en angulo Unicamente [3]
para el seguimiento en distancia Unicamente [3]
para el seguimiento en dos dimensiones, p. g.
combinacion de seguimiento en angulo 'y en
distancia, radar de deteccion y seguimiento
automatico “track-while-scan” [3]

Sistemas que utilizan la rerradiacién de ondas radio,

p. §. sistemas de radar secundario; Sistemas

andlogos [3,6]
gue utilizan transpondedores alimentados por las
ondas recibidas, p. g. que utilizan transpondedores
pasivos [6]
en los que se transmiten sefiales de tipo pulso [3]

discriminando entre diferentes clases de
blancos, p. g . identificacion amigo-enemigo
(radar-1FF) (GO1S 13/75, GO1S 13/79 tiene
prioridad) [3]
Sistemas que utilizan sefiales codificadas de forma
aleatoria o frecuencias de repeticién de pulsos
aleatorias [6]
en los que se transmiten sefiales de tipo
continuo [3]
parala determinacion de la distancia mediante
lamedidadelafase[3]

Combinaciones de sistemas de radar con sistemas no

deradar, p. g. sonar, localizador de direccion [3]

Combinaciones de sistemas de radar, p. g. radar

primario y radar secundario [3]

Sistemas de radar 0 andlogos especia mente

adaptados para aplicaciones especificas (GO1S 13/89

a GO1S 13/95 tienen prioridad; prospeccion o

deteccion electromagnética de objetos, p. €.

deteccidn de campo cercano, GO1V 3/00) [3,6]

Sistemas de radar 0 andlogos, disefiados parala

cartografia o laformacion de imagenes [3]
gue utilizan técnicas de apertura sintética [3,6]

Sistemas de radar 0 anélogos, disefiados para €l

control de tréfico (GO1S 13/93 tiene prioridad) [3]
paralamedicién delavelocidad [3]

Sistemas de radar 0 andlogos, disefiados para

anticolision [3]

Sistemas de radar 0 andlogos, disefiados para evitar el

terreno [3]

Sistemas de radar o andogos, disefiados para uso

meteorolégico [3]

Sistemas que utilizan lareflexion o rerradiacion de
ondas acusticas, p. g . sistemas de sonar [3]

que utilizan lareflexion de ondas acUsticas
(G01S 15/66 tiene prioridad) [3]
Sistemas que determinan la presencia de un
blanco [3]

Sistemas que determinan los datos de posicion de
un blanco [3]
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15/08

15/10

15/12

15/14

15/18

15/32

15/34

15/36

15/42

15/46

15/50

15/52

15/58

15/60

15/62

15/66
15/74

15/87
15/88

15/89

Sistemas para medir |a distancia Gnicamente
(medicién indirecta GO1S 15/46) [3]
que utilizan latransmision de ondas
discontinuas modul adas por pulsos
(determinacion de la distancia mediante
mediciones de fase GO1S 15/32) [3]
en los que se varialafrecuencia de
repeticion de pulsos para proporcionar
una relacién de tiempos deseada entre la
transmision de un pulso y larecepcion del
eco de un pulso anterior [3]
en |los que un pulso de voltaje o corriente
comienzay terminaen concordanciacon,
respectivamente, latransmision del pulso
y larecepcion del eco [3]
wherein ventanas de distancia are
used [3]
gue utilizan la transmision de ondas
continuas no moduladas, ondas moduladas
en amplitud, en frecuencia o en fase [3]
que utilizan latransmision de ondas
moduladas en frecuencia, siendo la sefial
recibida, 0 una sefial derivada de ésta,
heterodinada con una sefial generada
localmente y relacionada con la sefia
transmitida en ese momento paradar una
sefal de frecuenciade batido [3]
con comparacion de fase entre la sefial
recibiday la sefia transmitida en ese
momento [ 3]
Medida simultanea de ladistanciay de otras
coordenadas (medida indirecta GO1S 15/46) [3]
Determinacion indirecta de datos de
posicién [3]
Sistemas de medida basados en e movimiento
relativo del blanco [3]
Discriminacion entre objetos fijosy mévileso
entre objetos que se desplazan a diferentes
velocidades [3]
Sistemas de determinacion de velocidad o
trayectoria; Sistemas de determinacion del
sentido del movimiento [3]
enlos que el emisor y el receptor estdn
montados en €l objeto movil, p. €. para
determinar la velocidad respecto a suelo, el
angulo de derivao lahuellaentierradela
trayectoria[3]
Determinacién del sentido del
movimiento [3]
Sistemas de seguimiento sonar [3]
Sistemas que utilizan larerradiacion de ondas
acUsticas, p. €. identificacion amigo-enemigo
(IFF) [3]
Combinaciones de sistemas de sonar [3]
Sistemas de sonar, especia mente adaptados para
aplicaciones especificas (GO1S 15/89 a GO1S 15/96
tienen prioridad; prospeccion o deteccion sismica o
aclistica GO1V 1/00) [3,6]
Sistemas de sonar disefiados paralacartografiao la
formacién de imégenes[3]

15/93
15/96

17/00

17/02

17/06

17/08

17/10

17/32

17/36

17/42

17/46

17/48

17/50

17/58

17/66

17/74

17/87

17/88

17/89

17/93

17/95

Sistemas de sonar disefiados como anti-colision [3]
Sistemas de sonar disefiados paralalocalizacion de
peces|[3]

Sistemas que utilizan lareflexion o rerradiacion de
ondas electromagnéticas que no sean ondas deradio,
p. €. sistemaslidar (fotogrametria o videogrametria
G01C 11/00) [3]
Sistemas que utilizan lareflexion o rerradiacion de
ondas €l ectromagnéti cas que no sean ondas de radio
(G01S 17/66 tiene prioridad) [3]
Sistemas que determinan los datos de posicién de
un blanco [3]
paramedir la distancia Unicamente (medicion
indirecta GO1S 17/46; sistemas de triangulacion
activos GO1S 17/48; sistemas pasivos que
utilizan un tridngulo paralactico G01C 3/10,
G01C 3/22, GO1C 3/24, GO1C 3/26) [3,8]
que utilizan la transmisién de ondas
discontinuas moduladas por pulsos
(determinacion de la distancia mediante
mediciones de fase GO1S 17/32) [3]
que utilizan latransmision de ondas
continuas no moduladas, ondas moduladas
en amplitud, en frecuencia o en fase [3]
con comparacion de fase entre la sefial
recibiday la sefial transmitidaen ese
momento [3]
Medida simultanea de la distanciay de otras
coordenadas (medidaindirecta GO1S 17/46) [3]
Determinacion indirecta de datos de
posicion [3]
Sistemas de triangulacion activos, p. €. que
utilizan latransmisién y reflexion de ondas
electromagnéticas que no sean ondas de
radio (sistemas pasivos que utilizan un
triangulo paralactico GO1C 3/10, GO1C 3/22,
G01C 3/24, GO1C 3/26; Sistemas activos
paralageneracion automética de sefiales de
enfoque GO2B 7/32) [8]
Sistemas de medida basados en el movimiento
relativo del blanco [3]
Sistemas de determinacién de lavelocidad o la
trayectoria; Sistemas de determinacion del
sentido del movimiento [3]
Sistemas de seguimiento que utilizan ondas
electromagnéticas que no sean ondas de radio [3]
Sistemas que utilizan larerradiacion de ondas
electromagnéticas que no sean ondas de radio, p. g.
identificacion amigo-enemigo (IFF) [3]
Combinaciones de sistemas que utilizan ondas
electromagnéticas que no sean ondas de radio [3]
Sistemas de lidar, especial mente adaptados para
aplicaciones especificas [ 3]
Sistemas de lidar disefiados parala cartografiao la
formacion de imégenes [6,8]
Sistemas de lidar disefiados como anti-
colision [6,8]
Sistemas de lidar disefiados para uso
meteorolégico [6,8]
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1/00

1/02
1/04
1/06
1/08
1/10
1/105
/11
1/115
1/12
1/14
1/142

1/15

1/16

1/161
1/163
1/164
1/166

1/167

1/169

1/17

1/172

1/175

1/178

1/18

GO1T

MEDIDA DE RADIACIONES NUCLEARES O DE RAYOS X (andlisis de materiales por radiaciones, espectrometria de masas
GO1N; contadores en si GO6M, HO3K; tubos de descarga eléctrica para € andlisis de radiaciones o de particulas H01J 40/00,
H01J 47/00, HO1J 49/00)

Notas

La presente subclase cubre la medida de |os rayos X, rayos gamma, radiaciones corpusculares, radiaciones cosmicas o de
radiaciones neutrénicas.
Esimportante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.

parala medida de una actividad especificaen
presencia de otras sustancias radiactivas, p. §.
delas sustancias naturales, presentes en el aire
o en losliquidos tales como el agua de
lluvia[2]
con instalacion de contadores de tubo, p. .
contadores Geiger (tubos H01J 47/00)

Int.Cl. (2008.04), Seccion G

Medida delosrayos X, rayos gamma, radiaciones 1/185 con instalacion de cdmara de ionizacion
cor pusculares o de las radiaciones cosmicas (estructura de las cdmaras de ionizacion
(GO1T 3/00, GO1T 5/00 tienen prioridad) [2] HO01J47/02) [2]
Dosimetros (GO1T 1/15 tiene prioridad; medida del 1/20 con detectores de centelleo
tiempo de exposicion alos rayos X HO5G 1/28) [2] 1/202 siendo e detector un cristal
Dosimetros quimicos (GO1T 1/06, GO1T 1/08 1/203 siendo el detector de materia plastica
tienen prioridad) 1/204 siendo el detector un liquido
Dosimetros de vidrio 1/205 siendo & detector un gas
Dosimetros fotogréficos (materiales fotosensibles 1/208 Circuitos especialmente adaptados alos
paralafotografia o procedimientos fotogréficos detectores de centelleo, p. &. parael elemento
G03C) N fotomultiplicador [2]
Dosimetros luminiscentes _ 1/22 con detectores Cerenkov
Dispositivos de lectura (GO1T 1/115 tiene 1/24 con detectores de semiconductores (detectores de
prioridad) [2] semiconductores en si HO1L 31/00)
Dosimetros termoluminiscentes 1/26 con detectores de resistencia
Dispositivos de lectura[2] 1/28 con detectores de emision secundaria (electrodos
Dosimetros calorimétricos de emision de electrones secundarios en general
Dosimetros el ectrostéti cos (estructura de las H01J 1/32)
camaras de ionizacion HO1J 47/02) 1/29 M edida efectuada sobre haces de radiaciones, p. €.
Dispositivos de carga; Dispositivos de sobre laposicion o laseccion del haz; Medidade la
lectura[2] distribucion espacial de radiaciones (centelleografia
Instrumentos en los cuales los impul sos engendrados GO1T 1/164) [2]
por un detector de radiaciones estan integrados, p. €. 1/30 Medida del periodo de una sustancia radiactiva
por un circuito de bombeo de diodo (contadores de 1/32 Medida de la polarizacion de particulas
repeticion de pulsos en general GO1R 23/02) 1/34 Medida de la seccion eficaz, p. g. de laseccion
Medidade laintensidad de radiacion (GO1T 1/29 eficaz de absorcion de particulas
tiene prioridad) [2] 1/36 Medida de la distribucién espectral delosrayos X o
Aplicaciones en el campo de la medicina nuclear, de una radiacién nuclear
p- . contado in vivo (aplicacion de material 1/38 Discriminacion de las particulas y medida de
radiactivo al cuerpo A61M 36/00) [2] masas relativas, p. €. medida de la pérdida de
Contadores de cuerpo entero [2] energia con ladistancia (dE/dx) [2]
Centelleogrefia (radioisdtopos G21G 4/00; 1/40 Estabilizacion de espectrémetros [2]
trazadores G21H 5/00) [2] _ _ _
que implican un movimiento relativo entre el 3/00 M_ed!da del flujo de neutrones (GO1T 5/00 tiene
detector y el sujeto [2] prior Qad) (2 o
Medida del contenido radiactivo de los objetos, p. 3/02 . haciendo pantallaalas otras radiaciones
€. contaminacién (contadores de cuerpo entero 3/04 utilizando dispositivos calorimétricos
GO1T 1/163) [2] 3/06 con detectores de centelleo [2]
Exploracion, localizacion de superficies 3/08 con detectores de semiconductores (detectores de
contaminadas (prospeccion por utilizacion de semiconductores en si HO1L 31/00) [2]
radiaciones nucleares, naturales o inducidas, . o .
GO1V 5/00) [2] 5/00 Reg|§tro delgs movimientos o de lastrayectorias de
Disposiciones de circuitos no adaptados a un tipo partlcul.as (camara’s_d'e centelleo HOLJ 47/(.)0);
particular de detector Tratamepto oanalisisde _estastrfaly_ectorlas [2] _
con instalacion de circuito de coincidencia 5/02 Trgtarm ento de trayeqorl es, Anallss_de trayectorias
(GO1T 1/178 tiene prioridad) [2] 5/04 Camaras de nube, p. g. camarade Wilson
Circuitos de alimentacion de energia 5/06 Camaras de burbujas
(convertidores HO2M) [2] 5/08 Cémaras de centelleo (tubos de descarga H01J 40/00,

H01J 47/00; dispositivos de semiconductores HO1L)
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5/10 Placas o bloques en los que las trayectorias de 7/00 Detallesdelosinstrumentos de medida de las
particulas nucleares son hechas visibles por un radiaciones
tratamiento posterior, p. g. utilizando unaemulsion 7/02 Medios de recogida para recibir o conservar las
fotogréfica, utilizando mica muestras a examinar
5/12 Instalacion de circuitos con camaras de hilos 7/04 por filtracion
multiples o de placas paralelas, p. . camaras de 7/06 por precipitacion electrostética (GOLT 7/04 tiene
centelleo (tubos en si H01J 47/00) [2] prioridad)
7/08 Medios para transportar las muestras recibidas
7/10 utilizando placas giratorias
7112 Dispositivos para accionar una sefial de alarma
GOo1v GEOFISICA; MEDIDA DE LA GRAVITACION; DETECCION DE MASAS U OBJETOS, MARCAS O ETIQUETAS DE
IDENTIFICACION (deteccion o localizacion de cuerpos extrafios con fines de diagnéstico quirtrgico o de identificacion de
individuos A61B; medios para indicar donde se encuentran personas sepultadas accidentalmente, p. €. por la nieve, A63B 29/02;
investigacion o andlisis de materiales terrestres por determinacion de sus propiedades quimicas o fisicas GO1N; medida de variables
eléctricas 0 magnéticas en general, distintas de la direccién o amplitud del campo terrestre GO1R; disposiciones para la resonancia
magnética en general GO1R 33/20) [4,6]
Notas
@ La presente subclase cubre |os sistemas de radar, sonar, lidar o |os sistemas anal ogos especificamente previstos para un uso
geofisico. Los sistemas de radar, sonar, lidar o |os sistemas andlogos, o detalles de dichos sistemas, si son de interés general, estan
igualmente clasificados en la subclase GO1S. [6]
)] En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado aqui indicado: [6]
“Marcao etiqueta de identificacion” designa disposiciones cooperantes con un campo de deteccion, p. €. un campo proximo 'y
concebidas para producir un efecto especifico detectable; “marca o etiqueta de identificacion” designaigualmente marcas activas
susceptibles de producir un campo detectable. [6]
(©)] En la presente subclase, los métodos geofisicos se aplican alavez alatierray aotros objetos celestes, p. g. alos planetas.
4 Es importante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la clase GO1.
Esgquema general
APARATOS O METODOS DE Deteccion utilizando marcas de

PROSPECCION O DE DETECCION

SISMICA0 BCUSHICA .....veveeeerecreeecteeete ettt 1/00

Eléctrica o magnética; por radiacion
nuclear; gravimétrica; por medios

IdentificaCion..........cccoeeeeeiieececeee e 15/00

MEDIDA DE LOS CAMPOS

Magnético; gravitatorio .........cceeveererererereenenas 3/00; 7/00

FABRICACION, CALIBRADO,

OPHCOS. .ovvvversivviisssssvisiss s 3/00; 5/00; MANTENIMIENTO...ooooceeeemeeeeeeesesoveeeesseseeessseseeesssnoeee 13/00
7/00; 8/00
Otros, combiNados...........coceurmeiereeereeninrinenens 9/00, 11/00
1/00  Sismologia; Prospeccion o deteccidn sismica o 1/13 Instalaciones o disposiciones de las cargas para
aclstica producir un oscilograma deseado en el tiempo o
1/02 Produccion de energia sismica (voladura en general en el espacio
F42; explosivos nucleares G21J) 1/133 utilizando fluidos como medios de accionamiento
1/04 Detalles hidréulicos, p. . utilizando fluidos a ata presion
1/047 Disposiciones para acoplar el generador al (GO1V 1/104 tiene prioridad) [3]
suelo[3] 1/135 deformando o desplazando las superficies del
1/053 para producir ondas transversales[3] recinto [3] _
1/06 Dispositivos de encendido (GO1V 1/393 tiene 1/137 cuyos fluidos seliberan del generador de
prioridad) [3] manera controlada, p. . para producir
1/08 con dispositivos de retardo — . l?XpIZS' O”:.[:)’] e scionamient o
1/09 Disposiciones parad transporte, p. . sobre utilizando meios e accionami ento mecanicos
vehiculos (GO1V 1/38 tiene prioridad) [3] (GOLV 17104, GOV 1/133 tienen prioridad) [3]
1/104 utilizando cargas explosivas (GO1V 1/157 tiene 1/145 deformando o desplazando las superficies[3]
prioridad) [3] 1/147 utilizando el impacto de masas que caen [3]
1/108 . deformando o desplazando superficies de 1/153 utilizando masas rotativas no equilibradas [3]
recintos [3] 1/155 utilizando masas con movimiento
1/112 para empleo en la superficie de latierra[3] dternativo [3] ' N '
1/116 donde los gases de combustion presurizados se 1/157 utilizando descargas eléctricas; utilizando hilos
liberan del generador de manera controlada, p. explosivos (espinterémetros, aparatos de descarga,
€. para producir explosiones [3] no previstos en otro lugar HO1T) [3]
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1/16

1/18

1/20

1/22

1/24
1/26
1/28
1/30
1/32

1/34
1/36

1/37

1/38

1/387

1/393

1/40
1/42

1/44

1/46
1/48
1/50
1/52

3/00

P
Q
@

3/02
3/04
3/06

Elementos receptores de sefiales sismicas (medida de
vibraciones GO1H; medida de la aceleracion de
choques GO1P; micréfonos o transductores aclsticos
el ectromecénicos andl ogos HO4R); Disposiciones o
adaptaciones de |os elementos receptores

Elementos receptores, p. g. sismografos,
geofonos [2]

Disposiciones de elementos receptores, p. €.
oscilogramos geofoénicos

Transmisién de las sefiales sismicas a los aparatos de
registro o de tratamiento (sistemas que transmiten
una sefial en general GOBC; sistemas de transmisién
eléctrica HO4B)

Registro de datos sismicos (transformacion de una
forma de registro en otro GO1V 1/32)

Dispositivos de emision de sefiales de referencia,
p. §. queindican el momento de un barreno

Tratamiento de los datos sismicos, p. g. paraandlisis,
parainterpretacion, para correccion (GO1V 1/48 tiene

pri

oridad) [6]

Andlisis (GO1V 1/50 tiene prioridad) [6]

Transformacion de una forma de registro en otro

Representacion de registros sismicos

Ejecucion de correcciones estéticas o dinamicas

sobre los registros, p. €. correccion de la

exposicién; Establecimiento de una correlacion

entre sefiales sismicas; Eliminacion de |os efectos

producidos por un exceso de energia
especialmente adaptados a los sistemas
sismicos que utilizan una agitacién continua del
suelo [3]

especialmente adaptado a las zonas recubiertas de
agua (G01V 1/28 tiene prioridad)

Reduccion de la burbuja de impulsién secundaria,
es decir, reduccion de las sefial es detectadas que
resultan de la produccién y de laliberacion delas
burbujas de gas después de la explosion inicial [3]
Medios para la carga de explosivos submarinos, p.
€. combinados con los dispositivos de

encendido [3]

especialmente adaptado para el sondeo

utilizando generadores en un pozo y receptores en
otro lugar o viceversa (GO1V 1/52 tiene
prioridad) [6]
utilizando generadores y receptores situados en el
mismo pozo (GO1V 1/52 tiene prioridad) [6]

Adgquisicion de datos [6]

Tratamiento de datos [6]

Andlisis de datos [6]

Detalles de estructura [6]

Prospeccion o deteccion eléctrica o magnética (por
medios 6pticos GO1V 8/00); Medida de las
caracteristicas del campo magnético terrestre, p. g.
deladeclinacion, dela desviacién (paralanavegacion,
paralos levantamientos geodésicos GO1C) [2,4]

Los grupos GO1V 3/15 a GO1V 3/18 tienen prioridad
sobre los grupos GO1V 3/02 a GO1V 3/14. [3]

que funcionan por propagacion de corriente eléctrica

utilizando corriente continua
utilizando corriente alterna
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3/08

3/10
3/11

3/12
3/14

3/15

3/16

3/165

3/17

3/175

3/18
3/20

3/22

3/24
3/26

3/28
3/30

3/32
3/34
3/36
3/38

3/40

5/00

5/02

5/04
5/06

5/08

5/10
5/12

5/14

G01v

gue funcionan por medio de campos magnéticos o
el éctricos producidos o modificados por los objetos o
las estructuras geoldgicas, o por los dispositivos de
deteccidn (por medio de ondas el ectromagnéticas
GO01V 3/12; medida de las caracteristicas del campo
magnético terrestre GO1V 3/40)
utilizando cercos inductores
parala deteccidn de objetos conductores, p. g .
de armas de fuego, de cables o de tubos[3]
que funcionan por ondas electromagnéticas
que funcionan por resonancia magnética electronica o
nuclear
especialmente adaptada para la utilizacion durante el
transporte, p. €. por una persona, un vehiculo o un
barco [3]
especia mente adaptada a la prospeccion aérea
(GO1V 3/165 a GO1V 3/175 tienen prioridad) [3]
que funcionan por medio de campos magnéticos o
el éctricos producidos o modificados por €l objeto
o por el dispositivo de deteccion (por medio de
ondas el ectromagnéticas GO1V 3/17) [3]
gue funcionan por medios de ondas
electromagnéticas [3]
que funcionan por resonancia magnética
electrénica o nuclear [3]
especialmente adaptada al sondeo
gue funcionan por propagacion de corriente
eléctrica[3]
utilizando corriente continua [3]
utilizando corriente alterna [3]
gue funcionan por medio de campos magnéticos o
el éctricos producidos o modificados por la
formacion terrestre circundante o por los
dispositivos de deteccidn (por medio de ondas
electromagnéticas GO1V 3/30) [3]
utilizando bobinas de induccion [3]
gue funcionan por medio de ondas
electromagnéticas [3]
gue funcionan por resonancia magnética
electrénica o nuclear [3]
Transmisién de datos a los aparatos de registro o
de tratamiento; Registro de datos[3]
Registro de datos (GO1V 3/34 tiene prioridad) [3]
Tratamiento de datos, p. €. paraandisis, parala
interpretacion, paralacorreccion (cédlculo en genera
GO06) [3]
especialmente adaptada alamedida de las
caracteristicas del campo magnético terrestre [3]

Prospeccion o deteccion por medio de radiaciones
nucleares, p. g. delaradioactividad natural o
provocada (investigacion de las propiedades de los
materiales GO1N; medida de |as radiaciones nucleares
GO1T)
especialmente adaptada a reconocimiento de la
superficie, p. . desde un avion [3]
especia mente adaptada para €l sondeo [3]
para detectar minerales con radiactividad
natural [3]
utilizando fuentes de radiacién nuclear primariao
derayos X [3]
utilizando fuentes de neutrones [3]
utilizando fuentes de rayos gamma o de rayos
X[3]
utilizando una combinacion de varias fuentes,
p. §. unafuente de neutrones y una fuente de
rayos gamma 3]
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GOo1v

- GO1w

7/00 Medida de campos o de ondas de gravitacion; 8/12 utilizando un emisor y un receptor [6]

Prospeccion o deteccion gravimétrica 8/14 utilizando reflectores [6]
7102 Detalles 8/16 utilizando fibras épticas[6]
7/04 Medios eléctricos, fotoeléctricos o magnéticos de 8/18 utilizando sistemas de barrido mecanico [6]

|nd|,c'a<.:| 6n 0 de reglst!? _ 8/20 utilizando multiples emisores o receptores [6]
7106 Anal_ls o interpretacion de los registros 8/22 utilizando reflectores [6]
_gravimetricos 8/24 utilizando fibras dpticas [6]
7/08 . utilizando balanzas (balanzas en generd GO1G) 8126 utilizando sistemas de barrido mecanico [6]
7/10 utilizando balanzas de torsion, p. €. balanza de
E6tvos 9/00  Prospeccion o deteccion por métodos no previstos en
7112 utilizando péndulos los grupos GO1V 1/00 a GO1V 8/00 [6]
7/14 utilizando el tiempo de caidalibre 9/02 Determinacion de laexistenciao del curso de agua
7/16 especial mente adaptado para ser utilizado sobre Subterranea
soportes moviles, p. §. buques, aeronaves 11/00  Prospeccion o deteccién por métodos que combinan

8/00  Prospeccion o deteccion por medios Gpticos técnicas cubiertas por dos o mas delosgrupos

(fotogrametria o videogrametria GO1C 11/00; medida de principales especificadas en los grupos GO1V 1/00 a

|as caracteristicas de laluz GOLJ; sistemas de barrido GO1V 9/00

optico GO2B 26/10; tubos de descarga para detectar la S . - -

e adaones 0L 400 HOL) 410 e o

dispositivos semiconductores sensibles alaluz GO1V 1/00 a GO1V 11/00

HO1L 31/00) [6]

15/00 Marcaso etiquetasde identificacion fijadas o
Nota asociadas a un objeto para permitir la deteccién del
. : obj eto (soporte de registro para uso con maguinas
El presente grupo cubre el uso delaluz infrarroja, . .
visible o ultravioleta. [6] GO6K 19/00; carteles, etiquetas GO9F) [6]
Nota
8/02 Prospeccion [6] o
8/10 Deteccion, p. . utilizando barreras de luz (por El presente grupo no cubre detectores, ni metodos de
reflexién a partir de un objeto GO1S 17/00; cémputo deteccion, p. €. métodos en los que el objeto a detectar
de objetos transportados por un transportador proguce o] _modlfl ca campos magnéticos o eléctricos, que
GOBM 7/00; sistemas de sefializacion o de llamada estan previstos en otro lugar, p. . en e grupo
G08B; deteccion de movimiento de tréafico para GO1V 3/00. [6]
computo o control GO8G 1/01; conmutadores de
proximidad HO3K 17/945, HO3K 17/965) [6]

GO1W METEOROLOGIA (influencia sobre las condiciones meteorolégicas A01G 15/00; dispersion de la niebla EO1H 13/00;
instrumentos para medir variables simples en general, ver las subclases apropiadas de G01, p. €. GO1K, GO1L ; radar, sonar, lidar o
sistemas andlogos, previstos para uso meteorol6gico GO1S 13/95, GO1S 15/88, GO1S 17/95)

Notas
@ En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:
“meteorologia’ engloba la medida de ciertas condiciones de la atmdsfera.
2 Esimportante tener en cuentalas notas que siguen d titulo de la clase GO1.
1/00 Meteorologia 1/10 Dispositivos parala prevision de las condiciones
1/02 Instrumentos paraindicar las condiciones meteorol 6gicas
atmosféricas por medida de dos 0 més variables, p. 1/11 Centros higrométricos u otros objetos decorativos
€. humedad, presion, temperatura, nubosidad, paraindicar la humedad
velocidad del viento (GO1W 1/10 tiene prioridad) 1/12 Registradores de la duracion de lainsolacion
1/04 que dan solamente indicaciones separadas de las (heliografos) (medida de laintensidad de laradiacion
variables medidas solar GO1J)
1/06 gue dan laindicacion de las condiciones 1/14 Pluviémetros o udémetros (medida de vol menes en
meteoroldgicas por combinacion de las variables general GO1F)
medidas (catatermometros que indican €l “poder 1/16 Medida del gradiente de potencial eléctrico dela
refrigerante” en relacion, ya seacon las atmosfera, p. g. debido alas cargas eléctricas en las
condiciones meteorol dgicas, ya sea con €l nubes (medidas de los potenciales eléctricos en
ambiente de un hébitat humano GO1W 1/17) general GO1R)
1/08 Adaptacion de globos, de cohetes, o de aeronaves con 1/17 Catatermémetros que indican “el poder refrigerante”,
fines meteorol 6gicos; Radiosondas (sistemas de en relacion, ya sea con las condiciones
transmision de valores medios GO8C; circuitos de meteoroldgicas, ya sea con el ambiente de un hébitat
transmisién H 04B) humano
1/18 Ensayo o calibrado de |os aparatos meteorol 6gicos
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