FO3B

FO3 MAQUINAS O MOTORES DE LIQUIDOS (de liquidos y fluidos compresibles FO1; maquinas de
desplazamiento positivo de liquidos FO4); MOTORES DE VIENTO, DE RESORTES, O DE PESOS;
PRODUCCION DE ENERGIA MECANICA O DE EMPUJE PROPULSIVO O POR REACCION,
NO PREVISTA EN OTRO LUGAR

FO3B MAQUINAS O MOTORESDE LIQUIDOS (méagquinas o motores de liquidos y fluidos compresibles FO1; motores de liquidos, de
desplazamiento positivo FO3C; maguinas de liquidos de desplazamiento positivo FO4)

Notas

@ La presente subclase cubre:

— los motores, distintos de los de desplazamiento positivo, accionados por |iquidos;
— las“maquinas’ distintas de las de desplazamiento positivo de liquidos.

)] Es importante tener en cuenta las Notas que preceden ala clase FO1, especialmente la definicion de la expresion “del tipo de
reaccion”.

Esquema general

TURBINAS: DEACCION; DE REACCION........cccenuneee 1/00; 3/00 PARTES CONSTITUTIVAS O DETALLES

MAQUINAS O MOTORES SIN ALABESEN DE LOSTIPOSANTERIORES...........cccoonrmiinneeerenens 1/00, 3/00,

EL ROTOR; RUEDAS HIDRAULICAS; 11/00

MAQUINAS O MOTORES TIPO CADENA ADAPTACIONES O COMBINACIONES........cccooovvivreniinenes 13/00

SIN FIN e 5/00; 7/00; CONTROI L oo 15/00

9/00 OTRAS MAQUINAS O MOTORES ...oooeoeeeeeeee e 17/00

Méguinas o motor es de desplazamiento no positivo 11/00 Partesconstitutivas o detalles no cubiertos por, o con

caracterizados por un tipo especifico, p. €. turbinas hidrulicas
(adaptaciones de las maquinas o motores para una utilizacion

un interésdistinto que, los grupos FO3B 1/00 a
FO3B 9/00 (control FO3B 15/00)

particular FO3B 13/00; control de maquinas FO3B 15/00) 11/02 Carcasas de envoltura
1/00 Motoresdel tipo accion, es decir, turbinas con Ll pa[;?gfg;'gu” lacavitacion o las vibraciones, p. ¢j.
chorrosdeliquidos a gran velocidad que chocan con eq L, "
rotores de dlabes o con dispositivos similares, p. g . 11/06 Disposicién delos cojinetes )
ruedas Pelton; Partes constitutivas o detalles 11/08 paraeliminar |os cuerpos extrafios, p. €. el fango
1/02 pargcur:aref?‘gelasmlsmﬁs | h 13/00  Adaptaciones de las maquinas o de los motores para
- Cucnaras; Rotores que llevan las cucharas una utilizacion particular; Combinaciones de las
1/04 . Inyectores (en general BO5B); Organos portantes de magquinas o de |os motores con |os apar atos
los inyectores accionados o que ellos accionan (s es el aspecto
I . ., relativo alos aparatos |0 que predomina, véanse los
3/00 Maqt_ungso motores del tipo reaccion; Parte_s Iugaresaprop?al\)dos paralgsagaratos co%sMos 0. &
constitutivas o detalles particulares de las mismas HO2K 7/18); Estaciones motrices o conj untos T
3/02 . conflujoradia enlazonade atapresiony flujo axial méquina—af)arato (aspectos hidraulicos EO2B;
en l';.i ZO”"? de baja presion de |os rotores, p. . implicando nada méas que méaguinas o motores del tipo
turbinas Francis _ ) de desplazamiento positivo FO3C)
sioa . fgtr;run flujo e?jpbcc')alrrge'tjlt;?éa] atravésdelos 13/02 Adaptaciones para la perforacion de pozos
3/06 co?élpéblr uIZbI P . turbinas Kaolan 13/04 Adaptaciones parala utilizacion en odontol ogia
o eg P9 ap 13/06 Centrales o conjuntos maquinas-aparato del tipo de
3/08 . contransformacion delavelocidad en presion, acumulacion de agua (turbinas caracteri zadas por
exclusivamente en los rotores _ tener medios que les permiten funcionar
3/10 . caracterizados por medios que permiten e alternativamente como bombas FO3B 3/10)
funci otna';‘_' ento alternativamente como bombas o 13/08 Conjuntos méguina 0 motor y aparato en |as presas u
gomo furbina ) obras similares; Canalizaciones paraellos
3/12 . Alabes, Rotor%rque portan los dlabes 13/10 Unidades sumergidas que incorporan generadores o
3/14 . . Rotorescon dabesregulables motores eléctricos
3/16 . Estatores 13/12 caracterizados porque Utilizan |a energia de las olas 0
3/18 . . Alabesdeestatores; Alabes distribuidores o dabes de las mareas
guia, p. &. gjustables 13/14 Utilizacion de la energia de las olas [4]
5/00 Maquinas o motores caracterizados por rotoressin 13/16 Utilizacion del movimiento relativo entre un
alabes, p. g labrados, utilizando & frotamiento gﬂgzg Ej:]splazado por lasolasy otro
7/00 Ruedashidréulicas 13/18 estando el otro elemento fijo, a menos por
0/00  Méqui ddl tino de cad in fi un punto, al fondo o al borde del mar [4]
aquinas o motores del tipo de cadena sin fin 13/20 siendo los dos elementos moviles respecto al
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fondo del mar o a borde [4]



FO3B —

FO3C

13/22 Utilizando la salida del agua resultante del 15/10 sin accion retroactiva
movimiento de las olas, por €. paraarrastrar un 15/12 con accion retroactiva
motor hidraulico o unaturbina[4] 15/14 segdn e nivel
13/24 para producir un desplazamiento del aire, p. g 15/16 seglin la potencia disponible
.p.ara grrastrar unaturbina de aire [4] 15/18 parafines de seguridad, p. €. impidiendo la
13/26 Utilizacion de la energia de las mareas [4] sobre-vel ocidad
15/00  Control (control en general GOS) 15/20 esp(?cia_lmente adaptadq alas turbinas con chorros
15/02 . por variacion del flujo del liquido deliquido agran velocidad que chocan con rotores
. ) : de &abes o con dispositivos similares (inyectores
15/04 en las turbinas (rotores con & abes gjustables FO3B 1/04)
FO3B 3/06, FO3B 3/14; &labes directrices 15/22 fines d idad
gjustables FO3B 3/18; especia mente adaptados a paratines de seguri
las turbinas con chorros de liquido agran 17/00  Otras maquinas o motores
velocidad que chocan con rotores con dabes o 17/02 que utilizan el empuije hidrostético
similares FO3B 15/20) . ) .
-, . 17/04 Movimiento pretendido continuo
— Regulacion, es decir, actuando 17/06 . utilizando un flujo de liquido, p. &. del tipo de aletas
automaticamente oscilantes e
15/08 por velocidad, p. €. midiendo lafrecuencia
eléctricao el consumo del liquido
FO3C MOTORES DE DESPLAZAMIENTO POSITIVO ACCIONADOS POR LIQUIDOS (motores de desplazamiento positivo de
liquidos y fluidos comprensibles FO1; maquinas de desplazamiento positivo de liquidos F04; dispositivos de maniobra que
funcionan por presion de fluido F15B; transmisiones por fluido F16H)
Nota
Es importante tener en cuenta las Notas que preceden ala clase FO1, especiamente las definiciones de las expresiones
“ desplazamiento positivo”, “magquinas de piston rotativo”, “ maguinas de piston oscilante”, “ piston rotativo”, “ érganos cooperantes”,
“movimiento de 6rganos cooperantes’, “dientes o partes equivalentes’ y “gjeinterno”.
1/00 Motoresde pistones alter nativos accionados por 1/24 enlos cuales el liquido desplaza exclusivamente
liquidos uno o Vvarios pistones en movimiento alternativo
1/007 con un solo cilindro y pistén de doble accion [5] en cilindros rotativos
1/013 . conunsolocilindroy pistdn de accién simple[5] 1/247 con cilindros dispuestos en estrellao en
1/02 con varios cilindros y caracterizados por el nimero o abanico [9]
ladisposicién de los cilindros (con cilindros méviles 1/253 con gjes de los cilindros sensiblemente
FO3C 1/22; del tipo de paredes elsticas FO3C 5/02) coaxiales o paralelos al eje del arbol
1/03 obteniéndose el movimiento en dos direcciones principal [5]
con dos motores de simple accién, accionados por 1/26 adaptados para una utilizacion particular o
liquidos, actuando cada uno en una direccion [5] combinados con |os aparatos que ellos accionan (s
1/04 con cilindros dispuestos en estrella o en abanico |os aspectos como aparato son los predominantes,
1/047 cooperando |os pistones con un elemento veanse |as clases apropiadas para s aparatos
accionado en las extremidades exteriores de los cgns derados) . _
cilindros[5] 1/28 Pistones especial mente adaptados a dichos
1/053 cooperando |os pistones con un elemento motores [5] _
accionado en |as extremidades interiores de los 1/30 L evas especial mente adaptadas a dichos motores [5]
cilindros[5] 1/32 Cilindros especia mente adaptados a dichos
1/06 con los gjes de los cilindros sensiblemente motores 5]
coaxiales, paralelos o inclinados con relacion al 1/34 Organos de distribucion especial mente adaptados a
gjedel &rbol principal los motores con varios cilindros [5]
1/08 Sistemas particulares de distribucién mediante 1/36 Organos de distribucion cilindricos[5]
vévulas paralos mismos (para los motores con 1/38 Organos de distribucion planos o similares [5]
varios cilindros FO3C 1/34; paralos motores de 1/40 Control especialmente adaptado a dichos motores [5]
desplazamiento positivo en general FO1L) o ) o
1/10 accionados por e pistén o por el véstago del 2/00  Motoresde piston rotativo (en loscuales el liquido
piston desplaza exclusivamente uno o varios pistones en
1/12 mecénicamente [5] E](;)?\,/CI: mlll ezrl‘fo a3]ternanvo en cilindros rotativos
1/14 accionados por € liquido que acciona el motor [5] ) [3]
1/16 Control, compensacién o amortiguamiento de la
velocidad [5]
1/20 especial mente adaptados a motores que generan
vibraciones Ginicamente
1/22 con cilindros méviles
2 Int.Cl. (2008.04), Seccion F



FO3C - FO3D

Nota 2/24 . déel tipo engrane opuesto, es decir, siendo el
movimiento de |os érganos cooperantes en |os puntos
El grupo FO3C 2/30 tiene prioridad sobre |os grupos de engrane en sentido opuesto [3]
FO3C 2/02 aFO3C 2/24. 3] 2/30 . teniendo las caracteristicas cubiertas por dos o més
de los grupos FO3C 2/02, FO3C 2/08, FO3C 2/22,
2/02 del tipo engrane curvo, es decir, con movimiento de FO3C 2/24 o teniendo las caracteristicas cubiertas por
traslacion circular de los 6rganos cooperantes, uno de estos grupos junto con agun otro tipo de
teniendo cada érgano cooperante el mismo niimero movimiento entre 6rganos cooperantes [3]
de dientes o dientes equivalentes [3] o .
2/08 del tipo engrane de toma continua, es decir, con 4/00  Motores de pistén oscilante[3]
engrane de | os Grganos cooperantes similar a de un 5/00 Otrosmotores
engrangedentado [3] _ _ 5/02 . del tipo de paredes elasticas
2/22 del tipo ge interno con movimiento en igual sentido
de los 6rganos cooperantes en los puntos de engrane,
o teniendo fijo uno de los 6rganos cooperantes, el
organo interior mas dientes o dientes equivalentes
que el érgano exterior [3]
FO3D MOTORESDE VIENTO
Nota
En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:
— “motor de viento” designaaun mecanismo para transformar laenergiadel viento natural en potencia mecanica ttil y la
transmision de esta potencia a su punto de utilizacion;
— “rotor” designaaaquellas piezas de un motor de viento en contacto con el viento, y el 6rgano rotativo que las soporta;
— “gederotacion” designa el eje de rotacion del rotor.
1/00 Motoresdeviento con € g ederotacion dispuesto 7/00  Control delos motoresde viento
sustancialmente en la direccion del viento (control 7/02 . teniendo los motores de viento e eje de rotacion
FO3D 7/00) sensiblemente colocado en la direccién del viento
1/02 implicando varios rotores 7/04 . . Regulacion, esdecir, control automético
1/04 implicando medios fijos para el guiado del viento, p. 7/06 . teniendo los motores de viento el e de rotacion
€. mediante conjuntos de dlabes o canales directores sensiblemente colocado en angulo recto respecto de
(FO3D 1/02 tiene prioridad) ladireccion del viento
1/06 Rotores
9/00 Adaptacionesdelos motores de viento para usos
3/00 Motoresdeviento con un g e de rotacion colocado especiales; Combinacion de los motores de viento con
sensiblemente en angulo recto con la direccion del los apar atos que ellos accionan (si predominan los
viento (control FO3D 7/00) aspectos de | os aparatos, véase |as clases apropiadas
3/02 implicando varios rotores paralos aparatos considerados)
3/04 implicando medios fijos para el guiado del viento, p. 9/02 . amacenando el aparato energia
€. mediante conjuntos de alabes o canales directores o .
(FO3D 3/02 tiene prioridad) 11/00 Detglles, partes const|tu't|vas’o accesoriosno
3/06 Rotores cubiertos por, o con un interés distinto que, los otros
grupos de esta subclase
5/00  Otrosmotores de viento (control FO3D 7/00) 11/02 . Transmision dela potencia, p. g. utilizando aabes de
5/02 estando fijadas |as piezas en contacto con € viento a aspiracion huecos
cadenas sin fin o aun dispositivo similar 11/04 . Estructurasde montagje
5/04 estando fijadas |as piezas en contacto con €l viento a
carrillos que se desplazan sobre vias o dispositivos
similares
5/06 guedando oscilantes |as piezas en contacto con €
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FO3G

FO3H

FO3G MOTORES DE RESORTES, DE PESOS, DE INERCIA O ANALOGOS; DISPOSITIVOS O MECANISMOS QUE
PRODUCEN UNA POTENCIA MECANICA, NO PREVISTOSEN OTRO LUGAR O QUE UTILIZAN UNA FUENTE DE
ENERGIA NO PREVISTA EN OTRO LUGAR (disposiciones relativas a la alimentacion de energia obtenida a partir de fuerzas
de lanaturaleza en los vehiculos B60K 16/00; propulsion eléctrica de los vehiculos por fuente de energia obtenida a partir de fuerzas
de lanaturaleza B60L 8/00)

Nota
En la presente subclase, la expresién siguiente tiene el significado abajo indicado:
“motores’ designan mecanismos para producir potencia mecanicaa partir de la energia potencial de cuerpos solidos.
1/00 Motoresde resortes (juguetes accionados por resorte 5/04 Malacate de caballos o similares
AB3H; resortes en general F16F; mecanismos de 5/06 otros diferentes alos del tipo de paso sin fin
precision para medir el tiempo, p. €. paralosrelojes de 5/08 de accién combinada para miembros del cuerpo,
pared o de pulseray bolsillo, GO4B) diferentes, p. €. mano'y pierna
1/02 caracterizados por laforma o el material del resorte,
p. §. en hélice, espiral o bobina 6/00 Dispositivos productores de potencia mecanica a
1/04 utilizando resortes de goma partir de energia solar (hornos solares F24) [5]
1/06 Otras partes constitutivas o detalles 6/02 utilizando un fluido de trabajo con un solo estado [5]
1/08 para dar cuerda 6/04 gaseoso [9] 3y )
1/10 para la produccion de un movimiento de salida 6/06 con medios de concentracion de energia solar [5]
diferente del rotativo, p. . vibratorio 7/00  Mecanismos que producen una potencia mecanica no
3/00  Otrosmotores, p. &. motores de gravedad o de previstos en otra parte o que utilizan una fuente de
inercia energia no prevista en otra parte
3/02 utilizando ruedas con compartimentos periféricos que 7104 utilizando las diferencias de presion o las diferencias
cooperan con cuerpos sdlidos que caen (FO3G 3/04 térmicas que existen en lanaturaleza (FO3G 7/06
tiene prioridad) tiene prioridad) _
3/04 accionados por arena o un material solido fluente 7105 Conversion de |a energiatérmica delos
similar océanos [5]
3/06 utilizando péndulos 7/06 utilizando la dilatacion o la contraccion de los
- cuerpos producidas por €l calentamiento, €l
— utilizando volantes enfriamiento, la humidificacion, el secado o por
4/00 Dispositivos productores de potencia mecanica a fendmenos similares (utilizando la dilatacion térmica
partir de ener gia geotérmica[5] delos liquidos no vaporizados FO1K)
4/02 con contacto directo con el fluido [5] 7/08 recuperando la energia producida por el balanceo, la
4/04 con unaturbo-bomba sumergida en un pozo rodadura, el cabeceo 0 movimientos parecidos, p. .
profundo [5] por las vibraciones de una maquina
4/06 utilizando el punto de centelleo de un fluido [5] 7/10 Movimiento pretendido continuo (utilizando empuje
hidrostético FO3B 17/04)
5/00 Dispositivos para producir potencia mecanica a
partir de energia muscular (accionamiento de ciclos
B62M)
5/02 del tipo de paso sinfin, p. g. rueda de peda

FO3H PRODUCCION DE EMPUJE PROPULSIVO POR REACCION, NO PREVISTA EN OTRO LUGAR (a partir de los

productos de combustion FO2K)
1/00  Utilizacion del plasma para producir un empuje 3/00  Utilizacion de fotones para producir un empuje
propulsor por reaccion (produccion del plasma propulsor por reaccién
HO5H 1/00) 5 . 5
5/00  Produccion de un empuje propulsor por reaccion no
prevista en otro lugar
4 Int.Cl. (2008.04), Seccion F



