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COMPUTO; CALCULO; CONTEO (marcadores de tanteo computerizados para competiciones
A63B 71/06, A63D 15/20, A63F 1/18; combinaciones de accesorios para escribir con dispositivos de cdlculo
B43K 29/08)

Notas

Esta clase cubre:

— los simuladores que ponen en gjecucion los métodos de célculo de condiciones existentes o anticipadas en el interior del
dispositivo o del sistemareal;

— los simuladores que presentan, por medios que comprenden el calculo, €l funcionamiento de un aparato o sistema, si no estan
previstos en otro lugar;

— ¢l tratamiento o la generacion de datos de imagen.

La presente clase no cubre:

— lasfunciones de control derivadas de simuladores en general que estan, cubiertas por la clase GO5, aunque puedan encontrarse
en |la presente clase dentro de la subclase correspondiente al dispositivo controlado;

— lamedidao el andlisis de una variable separada, destinada a servir de valor de entrada a un simulador, que esta cubierta por la
clase G031,

— los simuladores considerados como dispositivos de ensefianza o entrenamiento, como es el caso Si proporcionan sensaciones
perceptibles que se parezcan alas que €l alumno experimentaria en larealidad en respuesta a las acciones realizadas por él.
Dichos simuladores estan cubiertos por la clase GO9;

— los componentes de simuladores, idénticos a dispositivos 0 méguinas reales, que se clasifican en la subclase correspondiente a
estos dispositivos 0 maquinasy no en la clase G09).

En lapresente clase, |las expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:

“dato” es utilizado como sinénimo de “informacion”. En consecuencia, la expresion “informacion” no es utilizada en las
subclases GO6C, GO6F 6 GO6Q;

“calculo” 0 “coémputo” cubre las operaciones efectuadas sobre valores numéricos y sobre “datos’ expresados en forma numeérica.
Se utiliza el término “computo” alo largo de esta subclase;

“computacion” es un término derivado de esta interpretacion de “computo”. En el idiomafrancés el término “céalculo” esvalido
para cualquierade ellos;

— “simulador” es un dispositivo susceptible de utilizar la misma escala de tiempos que € dispositivo real o de funcionar segiin una
escala de tiempos extendida o comprimida. Paralainterpretacion de esta expresion, los modelos de dispositivos reales a escalas
reducidas o ampliadas no son considerados como simuladores,

“soporte de registro” significaun cuerpo tal como un cilindro, disco, tarjeta, cinta o hilo metélico capaz de conservar
permanentemente una informacion que puede ser leida por un elemento sensor mévil respecto a lainformacion registrada.

Esimportante tener en cuenta las notas que siguen a titulo de la seccién G, especialmente en lo que concierne ala definicion dela

expresion “variable”.

COMPUTADORES DIGITALES EN LOS QUE TODO EL CALCULO SE EFECTUA MECANICAMENTE (marcadores
totalizadores computerizados para juegos de cartas A63F 1/18; construccion de teclas, mecanismos de impresion u otras piezas de
aplicacion general alatécnica de la maquina de escribir o de laimpresién B41; teclas 0 mecanismos de impresion para aplicaciones
especiales, ver las subclases correspondientes, p. €. GO5G, GO6K ; cajas registradoras GO7G 1/00) [4]

Nota

La presente subclase no cubre los detalles de mecanismos que estan cubiertos por |os grupos principales GO6C 9/00, GO6C 11/00 6
GO06C 15/00, que se aplican alos contadores mecanicos movidos solamente por la denominacién més baja. Estos detalles son
cubiertos por la subclase GO6M .

Esquema general
MAQUINAS CARACTERIZADAS POR SU

ESTRUCTURA ...ttt ettt eba e e sane e 27/00
MECANISMOS FUNCIONALES
ELEMENTALES

Entrada; transferencia; salida;

mMemoria; CACUIO ......cccevvvevereeeeeeeeceeen, 7/00; 9/00;

11/00; 13/00; 15/00
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MECANISMOS O INSTALACIONES
AUXILIARES
Conversion; situacion de la coma;
programa; mecanismo de
accionamiento; Disposiciones
AUXITIBIES ..o 17/00; 19/00;
21/00; 23/00; 25/00

ELEMENTOS NO FUNCIONALES:

CARCASAS, BASTIDORES..........ccooiirn s 5/00

COMBINACIONES DE MAQUINAS DE

CALCULAR CON OTRASMAQUINAS.......coooeririiiiies 29/00

INSTRUMENTOS DE CALCULO

DISTINTOS DE MAQUINAS.........cooiiiirrceiis 1/00, 3/00
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G06C

1/00

3/00

5/00
5/02

7/00
7102
7104

7106
7/08

7/09

7/10

7112
9/00

9/02

11/00
11/02
11/04
11/06

11/08
11/10

11/12
13/00

13/02

13/04
15/00

15/02

Instrumentos de calculo, en los que los 6r ganos de
calculo constituyen por lo menos una parte del
resultado mostrado y son accionados directamente a
mano, p. g. abaco, dispositivo de sumar de bolsillo

Disposiciones para lectura detablas, p. g . tablasde
menstruacion

Elementos no funcionales
Carcasas, Bastidores

M ecanismos de entrada (carro dentado GO6C 13/02)
Teclados
Dispositivos de enclavamiento, p. €. entre las
teclas (dispositivos de enclavamiento en general
para los computadores comprendidos en la
presente subclase GO6C 25/00)
con un juego de teclas para cada denominacion
con un juego de teclas paratodas las
denominacion, p. €. teclado de diez teclas
Transferencia de datos desde |os soportes de registro
alos mecanismos de célculo (lectura de soportes de
informacion GO6K 7/00)
Mecanismos de transferencia, p. g. transferenciade
una cifra desde un teclado de diez teclas a carro de
dientes
Dispositivos de puesta a cero, p. €. parael teclado

M ecanismos de transferencias, p. €. transferencia de
una de lascifras desde un mecanismo de entrada a
un mecanismo de célculo (GO6C 7/10, GO6C 11/00,
GO6C 15/00 tienen prioridad)
Dispositivos paralatransferencia hacia atras, p. €.
paratrasladar hacia atrés en el mecanismo de
seleccion un valor acumulado en un registro

M ecanismos de salida (marcado de |os soportes de
registro en general, presentacion visual en general de los
resultados de operaciones mateméticas GO6K)
con indicacion visua, p. €. tambor-contador
con mecanismos deimpresion, p. g. de impresion
carécter por carécter o lineapor linea
con martillos de caracteres
con un mecanismo perforador
Dispositivos parala alimentacién por hojas separadas
o por rodillo 0 banda continuos, p. €. dispositivos de
expulsion (transporte de soportes de registro
GO06K 13/00); Dispositivos de espaciado de lineas
paralaaimentacién en banda

M ecanismos de almacenamiento (contadores
mecanicos con entrada solamente para el rango més bajo
GO06M; almacenamiento de lainformacion en general
G11)
Almacenamiento de operandos, p. €. carros de
dientes (mecanismos de entrada GO6C 7/00)
Almacenamiento intermedio de impresion

M ecanismos de calculo; Dispositivos de
accionamiento par a éstos (mecanismos que permiten
efectuar automati camente una operacién sobre mas de
dos nimeros de forma diferente que por adicion o
sustraccion repetidas GO6C 21/00)

gue funcionan en numeracion binaria

15/04

15/06

15/08

15/10

15/12

15/14

15/16

15/18

15/20

15/22

15/24

15/26

15/28
15/30
15/32
15/34
15/36
15/38
15/40

15/42
15/44

15/46
15/48

17/00

19/00

19/02
19/04

El grupo GO6C 15/02 tiene prioridad sobre los grupos
G06C 15/04 a GO6C 15/42.

Dispositivos que efecttian la adicion o la sustraccion
(G06C 15/08 tiene prioridad)
con totalizacion Unica; que dan totales parciales
Dispositivos que efectlian la multiplicacién o la
divisién; Dispositivos paracalcular el exponente o la
raiz
que tienen varios 6rdenes de unidades de teclas
gue actlian directamente sobre el mecanismo de
célculo
gue tienen un carro dentado
que tienen ruedas dentadas regulables, p. g. del
tipo Odhner
que tienen tambores de dientes escalonados, p. .
del tipo Thomas
que tienen unatabla de multiplicacién que forma
productos parciales
especialmente adaptados ala multiplicacion
simplificada o aladivision smplificada[2]
Disposiciones para varios dispositivos de calculo;
Disposiciones para la subdivision en varios
dispositivos de cédlculo, p. . parafraccionar
Dispositivos para el computo de ciclos de operacion
durante ladivision o lamultiplicacion (dispositivos
contadores por categorias de articulos GO6C 25/02)
Dispositivos para la transferencia entre 6rdenes de
unidades sucesivas, p. g. dispositivo de transferencia
de decena
en el que latransferencia se efectta en una
operacion
en el que latransferencia se efectlia en dos
operaciones
con disposiciones parala transferencia
simultanea entre los rangos de unidad
en el que latransferencia se efectlia por engranaje
planetario, es decir, del tipo oruga
con medios de aineacion
para mecanismos de cél culo de ruedas dentadas
para mecanismos de cél culo de tambor de dientes
escalonados
Dispositivos para puesta a cero u otro dato
Dispositivos para comparar valores numéricos, p. €.
verificacion del cero
Disposiciones para redondear
Disposiciones parala seleccién de un registro
contador entre varios (disposiciones para controlar
las funciones de operaciones subsecuentes
GO6C 21/04; contadores por categorias de articulos
G06C 25/02)

M ecanismos para pasar de un sistema de notacién a
otro, p. . conversion de bases

M ecanismos de coma decimal; M ecanismos analogos
para notaciones no decimales

Dispositivos deindicacién de lacoma
Dispositivos de impresion de la coma
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G06C - GO6E

21/00  Mecanismos de programacion para la deter minacion 23/04 del carro dentado, p. €. para un movimiento por
delasfases de calculo que debe g ecutar la maquina avances sucesivos
decalcular, p. . cuando unatecla o ciertasteclas 23/06 de dispositivos de tabulacion, p. €. del salto del carro
son pulsadas (mecanismos que permiten solamente 23/08 Accionamiento hidréulico o neumatico
efectuar la multiplicacion por adicion repetida
G06C 15/08) 25/00 Disposicionesfuncionales auxiliares, p. €.
21/02 en los que el funcionamiento del mecanismo es enclavamientos (cierres en |os teclados GO6C 7/04) [2]
determinado por laposicion del carro 25/02 Dispositivos para contar por categorias de articulos
21/04 Disposiciones condicionales para controlar las (dispositivos para el computo de ciclos de operacion
funciones de operaciones subsiguientes, p. g. en ladivision o multiplicacion GO6C 15/24)
disposiciones de control accionadas por unateclade S .
funcidn y que depende de la condicion del registro 27100 Maqui nazlds calcular dca(rjactferlzadaasl por ¢ enlace
(disposiciones parala seleccién de un registro estructur ” € susdum adestuncionales, p. &.
contador entre varios GO6C 15/48) maquinas facturador as
23/00  Mecanismos de accionamiento par a elementos 29/00 Cqmb_inacione_s de méquinqs dgca]cular con otras
funcionales maquinas, p. €. con una maquina de escribir, con un
aparato de cambio de moneda
Nota
El grupo GO6C 23/08 tiene prioridad sobre |os grupos
G06C 23/02 a GOB6C 23/06.
23/02 del gje principal
G06D DISPOSITIVOSDE CALCULO DIGITAL POR PRESION DE FLUIDOS
Nota
La presente subclase cubre todos los dispositivos en los que a menos una funcién de célculo es efectuada por medios hidraulicos o
neuméticos.
1/00 Detalles, p. . unidades funcionales (elementos 3/00 Dispositivos de célculo car acterizados por la
16gicos individuales F15C; valvulas F16K) correlacion entrelas unidades funcionalesy que
1/02 que tienen al menos una piezamovil, p. €. una comprenden al menos una pieza movil
alvulade pist
1/04 v V:r:agisilér?ne:ra Sustraccion 5/00 Dispositivos de célculo car acterizados por la
P o p = o correlacion entre las unidades funcionalesy que no
1/06 para multiplicacion; paradivision tienen ninguna pieza mévil
1/08 sin piezas moviles
1/10 para adicién; para sustraccion 7/00 Dispositivos de calculo caracterizados por la
1/12 para multiplicacion; paradivision combinacion de elementos funcionales hidréulicos o
' neumaticos con al menosotro tipo de elementos
funcionales
GO6E DISPOSITIVOS DE CALCULO OPTICO (elementos Opticos l6gicos en si GO2F 3/00; sistemas de computadores basados en
modelos de célculo especificos GOBN; memorias digitales que utilizan elementos 6pticos G11C 13/04) [5]
Notas
@ La presente subclase cubre todos | os dispositivos en los cuales al menos una funcién de célculo es efectuada por medios 6pticos. [5]
)] Si otros aspectos, p. €. el calculo mecanico, por presion de fluido, eléctrico, presentan interés, se les clasificaraigualmente en las
subclases adecuadas a estos aspectos. [5]
1/00 Dispositivos paratratar exclusivamente datos
digitales[5]
1/02 gue actlian sobre el orden o el contenido de los datos

tratados [5]
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GO6E - GO6F

1/04 . . paraefectuar calculos utilizando exclusivamente
una representacién del nimero codificada, p. §.
representacion binaria, ternaria, decimal [5]

1/06 . . paraefectuar caculos utilizando una

representacion digital del nimero no codificada, es

decir sin base; utilizando combinaciones de
representaciones digitales del nimero codificadas
y no codificadas [5]

3/00

Dispositivos no previstos en el grupo GO6E 1/00, p.
g. paratratar datos analdgicos o hibridos[5]

GO6F TRATAMIENTO DE DATOSDIGITALES ELECTRICOS (computadores en los que una parte del calculo se efectia hidréulica
0 neumdticamente GO6D, dpticamente GOBE; sistemas de computadores basados en model os de célculo especificos GO6N; redes de

impedancia que utilizan técnicas digitales HO3H)

Nota

En la presente subclase, la expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:

— “manipulacion” comprende el tratamiento o la transferencia de datos.

“equipo de tratamiento de datos’ designala asociacion de un procesador eléctrico de datos digitales que puede clasificarse en el
grupo GO6F 7/00, con una o mas disposiciones que pueden clasificarse en los grupos GO6F 1/00 a GO6F 5/00 y GO6F 9/00 a

GO6F 13/00.
Esquema general
TRATAMIENTO DE DATOS ...t 7/00,
15/00 a19/00
ENTRADA, SALIDA; INTERCONEXION
ENTRE ELEMENTOS FUNCIONALES........ccceveveueeee. 3/00; 13/00
DIRECCIONAMIENTO OASIGNACION .....cccccvvevvereecienee. 12/00

CONVERSION; CONTROL POR
PROGRAMA; DETECCION DE ERRORES,
CONTROL ..ot 5/00; 9/00;

11/00

DETALLES. ... 1/00
DISPOSICIONES DE SEGURIDAD.........cccoviiinicieicisiinaes 21/00

1/00 Detallesno cubiertosen los grupos GO6F 3/00 a
GO6F 13/00 y GO6F 21/00 (arquitecturas de
computadores universales con programas grabados
GO6F 15/76) [1,8]

1/02 . Generadoresde funciones digitales

1/025 para las funciones con dos valores de amplitud, p.

. funciones de Walsh [5]
1/03 . . trabajando, al menos parcialmente, por consultade
tablas (GO6F 1/025 tiene prioridad) [5]

Nota
Para poder ser clasificada en el presente grupo, latabla
debe tener valores de funciones de |la funcién deseada o
de unafuncién intermedia, y no simplemente
coeficientes. [5]
1/035 Reduccion del tamafio de las tablas[5]
1/04 . Generacién o distribucidn de sefiales de reloj o de
sefial es derivadas directamente de éstas
1/06 . . Generadoresdereloj que producen varias sefiales
dereloj [5]
1/08 . . Generadoresdereloj con unafrecuenciabésica
modificable o programable [5]
1/10 . . Distribucion de las sefides de reloj [5]
1/12 . . Sincronizacién delas diferentes sefiales de
reloj [5]
1/14 . . Disposiciones parael control del tiempo, p. §.
reloj en tiempo real [5]
1/16 . Detalles o disposiciones de estructura (detalles de
instrumentos G12B) [5]
1/18 . . Instalacion o distribucion de energia[5]
1/20 . . Mediosde enfriamiento [5]
4

1/22

1/24

1/26

1/28

1/30

1/32
3/00

3/01

3/02

Medios para limitar o controlar larelacion de
ramificacion de salida (fan-out) [5]
Medios paralareposicion a estado inicial (cargade
microprograma GO6F 9/24; reposicion tras errores en
los datos GO6F 11/00) [5]
Alimentacion en energia eléctrica, p. . regulacion a
este efecto (paralas memorias G11C) [5]
Vigilancia, p. §. deteccién defalosen la
alimentacion por ruptura de umbrales [5]
Medios para actuar en caso de averiao de
interrupcion de la alimentacién (para reposicion en
el estado inicia Gnicamente GO6F 1/24; que
implique el tratamiento de palabras de datos
GO6F 11/00) [5]
M edios destinados a economizar energia[5]

Disposiciones de entrada para la transferencia de
datos destinados a ser procesados en una forma
utilizable por el computador; Disposiciones de salida
paralatransferencia de datos desde la unidad de
procesamiento ala unidad de salida, p. g .
disposiciones deinterfaz (maguinas de escribir B41J;
conversién de variables fisicas F15B 5/00, GO1;
adquisicién de imagen GO6T 1/00, GO6T 9/00;
codificacion, decodificacion o conversion de cadigo, en
general HO3M ; transmision de informaciones digitales
HO4L) [4]
Disposiciones de entrada o disposiciones combinadas
de entraday salida paralainteraccién entre el usuario
y € computador (GO6F 3/16 tiene prioridad) [8]
Entrada manual, p. . tecla, disco selector
(interruptores de teclado en si HO1H 13/70;
interruptores electréni cos caracterizados por la
manera en gque son producidas las sefidles de
control HO3K 17/94) [3,8]
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3/023

3/027
3/03

P
Q
m

3/033

3/037

3/038

3/039

3/041

3/042

3/043

3/044

3/045

3/046

3/047

3/048

3/05

3/06

3/08

3/09
3/12

3/13

Disposiciones para convertir en forma
codificada los elementos de informacion

discretos, p. g. teclados para engendrar codigos
alfanuméricos, codigos de operando, codigos de

instruccion (codificacion en relacion con
teclados o dispositivos similares, en general
HO3M 11/00) [3,8]
paralainsercién de lacomadecimal [3,8]
Disposiciones para convertir en forma codificada
laposicién o el desplazamiento de un
elemento [3,8]

En este grupo se aplicalareglade prioridad al primer
lugar, p. §. para cada nivel jerarquico, seclasificaen el
primer lugar apropiado. [8]

Dispositivos de apuntamiento desplazados o
posicionados por €l usuario, p.gj. ratones,
“trackballs’, boligrafos o “joysticks’; Sus
accesorios[3,8]
que utilizan €l barrido de trama de un tubo
derayos catédicos (TRC) para detectar la
posicion del elemento, p. g. boligrafos de
luz en cooperacién con monitores TRC [3,8]
Sus disposiciones de control e interfase, p.
€. controladores (“drivers’) o circuiteriade
control embebidaen el dispositivo [8]
Sus accesorios, p. €. afombrillas pararatén
(aspectos relacionados con €l mobiliario
A47B 21/00) [8]
Digitalizadores, p. g. para pantallas téactiles o
“touchpads’, caracterizados por los medios de
transduccion [8]
mediante medios opto-electrénicos [8]
utilizando la propagacién de ondas
aclsticas [8]
mediante medios capacitivos 8]
utilizando elementos resistivos, p. . una
Unica superficie continua o dos superficies
paralelas puestas en contacto [8]
mediante medios el ectromagnéticos [8]
utilizando conjuntos de cables, p.gj. cables
cruzados[8]
Técnicas de interaccion parainterfases de usuario
gréficas, p. g. ventanas, iconos 0 menues [8]
Entrada digital que utiliza el muestreo de una
cantidad anal 6gica aintervalos de tiempo regulares
(medios de muestreo y retencién G11C 27/02;
muestreo en si HO3K 17/00; conversiéon
analogicaldigital en st HO3M 1/00)
Entrada digital a partir de, o salidadigital hacia
soportes de registro

apartir de o hacia, soportes de registro distintos, p.

€. tarjeta perforada
Salida digital hacia una maquina de escribir [3]
Salida digital hacia una unidad de impresion (salida
numeérica hacia una maguina de escribir GO6F 3/09;
disposiciones para producir una presentacion visual
permanente de los datos de salida utilizando
impresoras GO6K 15/02)
Salida digital hacia un trazador (disposiciones para
producir una presentacion visual permanente de los
datos de salida utilizando trazadores GO6K 15/22) [3]
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3/14

3/147
3/153
3/16

3/18

5/00

5/01

5/06

5/08

5/10

5/12

5/14

5/16

7/00

7102

7104

7106

7/08

7/10

GO6F

Salida digital hacia un dispositivo de visualizacion
(disposiciones para producir una presentacion visual
permanente de los datos de salida GO6K 15/00;
control de visualizacién en general GO9G)

gue utilizan paneles de visualizacion [3]

gue utilizan tubos de rayos catédicos [3]
Entrada acUstica; Salida acUstica (conversion de la
voz en informacion digital o viceversa G10L)
Entrada digital a partir de seguidores de curva
automaticos (seguidores de curva automaticos en si
GO6K 11/02) [3]

M étodos o disposiciones para la conversion de datos,
sin modificacién del orden o del contenido de datos
tratados (codificacion, decodificacion o conversion de
codigo, en general HO3M) [4]
para el desplazamiento, p. . lajustificacion, el
cambio de escala, lanormalizacién [5]
para modificar lavelocidad del caudal de datos, es
decir, regularizacién de la velocidad
gue tienen una secuencia de posiciones de
almacenamiento, no siendo accesibles las
intermedias para las operaciones de puesta o salida
decola, p. € que utilizan un registro de
desplazamiento [8]
gue tienen una secuencia de posiciones de
almacenamiento, siendo cada unade ellas
accesible de maneraindividual tanto paraparalas
operaciones de puesta como de salida de cola, p. g
gue utilizan memorias de acceso aleatorio
(RAM) [8]
Medios para monitorizar €l nivel de llenado;
Medios paralaresolucion de conflictos, p. g.
entre operaciones simultaneas de puestay
salidade cola[8]
para el manejo de situaciones de
desbordamiento o subdesbordamiento, p. g,
indicadores de lleno o vacio [8]
Sistemas multiplexados, p. g. que utilizan dos o
més dispositivos similares alos que se accede
alternadamente para operaciones de puestay
salidade cola, p. €. memorias intermedias
(“buffers”) detipo ping-pong [8]

M étodos o disposiciones para el tratamiento de datos
actuando sobre el orden o €l contenido de los datos
tratados (circuitos 16gicos HO3K 19/00)
Comparacién de valores digitales (GO6F 7/06,
GO6F 7/38 tienen prioridad; busqueda documental
GO6F 17/30; comparacion de impulsos HO3K 5/22)
Control de igualdad, es decir, paravaloresiguales
ono
Disposiciones paralaclasificacion, la seleccién, la
intercalacion o la comparacion de datos sobre
soportes de registro individual es (clasificacion postal
BO7C; transporte de soportes de registro de una
estacién aotra GO6K 13/02)
Clasificacion, es decir, ordenado de soportes de
registro en un orden de sucesion numérica u otro,
segun la clasificacion de por lo menos algunas
informaciones llevadas sobre | os soportes (por
intercal acion de varias series de soportes que
suceden en el orden GO6F 7/16)
Seleccidn, es decir, obtencion de datos de una
categoriaa partir de éstos de soportes de registro
gue son identificables por los datos de una
segunda categoria en un conjunto de soportes de
registro colocados en un cierto orden o dispuestos
al azar



GO6F

7112

7114

7/16

7120

7122

7124

7126

7132

7136
7138

7140

7142
7144
7146

7148

7/483

71485
71487
7149

7/491

71492

71493

71494

con disposiciones paralaimpresion de unalista
de articulos elegidos
Interclasificacion, es decir, combinacién de al
menos dos series de soportes de registro estando
cada uno ordenado en el mismo orden de sucesion,
paraformar una serie Unica ordenada en € mismo
orden de sucesion
Intercalacion y clasificacion y seleccion
conjugadas
Comparacién de series distintas de soportes de
registro colocadas en el mismo orden de sucesion,
para determinar @ menos si algunos datos de una
serie son idénticos alos de otra u otras series
Dispositivos paralaclasificacion, o laintercalacion
de datos de computador sobre soportes de registro
continuos, p. €. cinta, tambor, disco
Clasificacion, es decir, extraccion de datos de uno
0 varios soportes, nueva colocacion de datos en un
orden de sucesién numérico u otro, y regrabacion
de los datos clasificados sobre el soporte original o
sobre un soporte diferente o sobre una serie de
soportes (GO6F 7/36 tiene prioridad)
los datos clasificados estan registrados sobre €l
soporte de registro original en el mismo espacio
donde los datos habian sido registrados antes de
su clasificacion, sin utilizar un almacenamiento
intermedio
Intercalacion, es decir, combinacion de datos
dispuestos en un orden de sucesién dado sobre al
menos dos soportes de registro para preparar un
soporte Unico o una serie Unica de soportes que
presentan todos |os datos originales en el orden de
sucesi6n dado (GO6F 7/36 tiene prioridad)
Intercalacion y clasificacion conjugadas
M étodos o disposiciones para efectuar calculos
utilizando exclusivamente una representacion
numeérica codificada, p. g. utilizando una
representacion binaria, ternaria, decimal [3]
gue utilizan dispositivos que establecen un
contacto, p. g. relés electromagnéticos (GO6F 7/46
tiene prioridad)
gue suman; que restan
gue multiplican; que dividen
gue utilizan totalizadores electromagnéticos del
tipo contador
gue utilizan dispositivos que no establecen
contacto, p. g. tubo, dispositivo de estado solido;
gue utilizan dispositivos no especificados [3]
Cdculos realizados con niimeros representados
por una combinacion no lineal de nimeros
denominados, p. €. nimeros racionales,
sistema de numeracién logaritmica, nimeros de
coma flotante (conversion de o a cédigos de
coma flotante HO3M 7/24) [8]
Adicion; Substraccion [8]
Multiplicacion; Division [8]
Caélculos con una base diferente de una base 2,
8,16 6 10, p. §. con una base ternaria, negativa
0 imaginaria, con una base mixta[3]
Calculos con nimeros decimales [8]
utilizando una representacion binaria
ponderada en cada denominacion [8]
Siendo la representacion la codificada
binaria natural, p. €. codigo 8421 [8]
Adicién; Subtraccién [8]

71495

71496
71498
71499

7150

7/501

71502

7/503

7/504

7/505

71506

71507

7/508

7/509

7152

71523
71525

71527

7/53

7/533

7/535
7/537

71544

71548

por digitos en serie, p. g . teniendo
un circuito de tratamiento de un
solo digito y tratando todas las
denominaciones una después de
otra[8]
Multiplicacion; Division [8]
utilizando totalizadores de tipo inverso [8]
Tratamiento de las denominaciones o las
excepciones, p. g. redondeo,
desbordamiento [8]
Adicion; Subtraccién (GO6F 7/483 a
GO6F 7/491, GO6F 7/544 a GO6F 7/556 tiene
prioridad) [3,8]
Sumadores totales y semisumadores, p. €.
células sumadoras basicas para una
denominacién (Circuitos O EXCLUSIVO
HO3K 19/21) [8]
Semisumadores; Sumadores totales que
comprenden en dos semisumadores en
cascada [8]
que utilizan conmutacion de arrastre, p.g.
estando conectado el arrastre de entrada,
directamente o solamente via un inversor,
alasalidade arrastre, bajo €l control de
una sefia de transmisién de arrastre [8]
con transmisién de bits en serie, p.g. que
tienen un Unico circuito de gestion de digitos
con tratamiento de todas |as denominaciones
una después de otra [8]
con transmision de bits en paralelo, p.g. que
tienen un circuito diferente de gestion de
digitos para cada denominacion (Sumadores
totales 0 semisumadores GO6F 7/501) [8]
con generacion o propagacion simultanea
de arrastre para o sobre dos 0 més
etapas [8]
gue utilizan la seleccién entre dos
valores de suma o arrastre calculados
condicionalmente [8]
gue utilizan circuitos de anticipacion
de arrastre [8]
para operandos multiples, p. g.
integradores digitales [8]
Multiplicacién; Division (GO6F 7/483 a
GO6F 7/491, GO6F 7/544 a GO6F 7/556 tienen
prioridad) [3,8]
Sélo multiplicacion [8]
de modo serie-serie, p. €. con entradaen
serie de ambos operandos (GO6F 7/533
tiene prioridad) [8]
de modo serie-paralelo, p. g. con entrada
en serie de un operando y en paralelo del
otro (GO6F 7/533 tiene prioridad) [8]
de modo paralelo-paralelo, p. €. con
entrada en paralelo de ambos operandos
(GO6F 7/533 tiene prioridad) [8]
Reduccion del nimero de pasos o etapas
deiteracion, p. . utilizando el algoritmo
de Booth, el de sumalogaritmica (“log-
sum”) o el impar-par(“odd-even”) [8]
Sdlo division [8]
Reduccion del nimero de pasos o etapas
deiteracion, p. g. utilizando €l algoritmo
Sweeny-Robertson-Tocher (SRT) [8]
parala evaluacion de funciones por célculo
(consultando una tabla GO6F 1/02) [3]
de funciones trigonomeétricas; Cambio de
coordenadas [3]
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7/552
7/556

7157

71575

7/58

7160

7162

7/64

7166

7/68

7170

7172
7174

7176

7178

9/00

9/02

9/04

de potencias o raices [ 3]
de funciones logaritmicas o
exponenciaes[3]
Unidades aritmético légicas (ALU), p. §.
disposiciones o dispositivos paralarealizacion
de dos 0 mas de las operaciones cubiertas por
los grupos GO6F 7/483 a GO6F 7/556 o parala
realizacion de operaciones | 6gicas (gjecucion
de instrucciones GO6F 9/30) [8]
Unidades aritmético |égicas basicas, p. .
dispositivos paralos que se puede
seleccionar larealizacion tanto de
operaciones de adicién, como de sustraccion
0 de una de entre varias operaciones |6gicas
gue utilizan, a menos parcialmente, la
misma circuiteria [8]

Generadores de niimeros aleatorios o

seudoaleatorios [3]
Métodos o disposiciones para efectuar célculos
utilizando una representacion digital del nimero no
codificada, es decir, una representacion de nimeros
sin base; Dispositivos de calculo que utilizan una
combinacion de representaciones de niimeros
codificadas y no codificadas [3]
Ejecucion de operaciones exclusivamente por
computo del nimero total de impulsos[3]
Analizadores diferenciales digitales, es decir,
dispositivos de calculo parael cdlculo diferencial e
integral o laresolucién de ecuaciones diferenciales
o integrales, utilizando impul sos que representan
incrementos; Otros dispositivos de cdlculo
incremental para laresolucion de ecuaciones en
diferencias finitas (GO6F 7/70 tiene prioridad;
analizadores diferenciales que utilizan técnicas de
calculo hibrido G06J 1/02) [3]
en los que los impul sos representan Unicamente
incrementos unitarios 3]
que utilizan multiplicadores o divisores de la
frecuencia de repeticion de impulsos (GO6F 7/70
tiene prioridad) [3]
gue utilizan trenes de impul sos estocésticos, es
decir, de impulsos que aparecen al azar y cuya
media de la frecuencia de repeticion de impul sos
representa los nimeros [3]
. que utilizan laaritméticade restos [3]
Seleccion o codificacion dentro de unapalabrade la
posicién de uno o més bits que tengan un valor
especifico, p.gj deteccion del mas o menos
significativo o de cero, codificadores de prioridad [8]
Disposiciones paralareorganizacion, la permutacion
o0 la seleccion de datos de acuerdo con reglas
predeterminadas, independientemente del contenido
de los datos (de acuerdo con €l contenido de los datos
GO6F 7/06, GO6F 7/22; conversion paralelo/serie 0
vice versa HO3M 9/00) [8]
para el cambio del orden de flujo de datos, p. €.
transposicion matricial, biferes LIFO; Gestion de
desbordamiento y subdesbordamiento [8]

Disposiciones para el control por programa, p. §.
unidad de control (control por programa para
dispositivos periféricos GO6F 13/10) [4]
gue utilizan conexiones cableadas, p. €. tablero de
conexion
gue utilizan soportes de registros que contienen
solamente instrucciones de programa (GO6F 9/06
tiene prioridad)
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9/06

9/22

9/24

9/26

9/28

9/30

9/302

9/305

9/308

9/312

9/315

9/318

9/32

9/34

9/345
9/35
9/355
9/38
9/40
9/42
9/44

9/445
9/45

9/455
9/46
9/48

9/50

9/52

9/54

GO6F

gue utilizan un programa almacenado, es decir que
utilizan una unidad de almacenamiento interna del
equipo de tratamiento de datos para recibir y
conservar €l programa
I nstalaciones de microcontrol o de
microprograma [3]
Cargadel microprograma[3]
Formacion de ladireccion dela
microinstruccion siguiente (GO6F 9/28 tiene
prioridad) [3]
Aumento de la velocidad de funcionamiento, p.
€. utilizando varios dispositivos de
microcontrol que funcionan en paralelo [3]
Disposiciones para gjecutar instrucciones
méquina, p. €. decodificacion de instrucciones
(para gjecutar microinstrucciones GO6F 9/22; para
gjecutar subprogramas GO6F 9/40) [3]

Control de la gjecucion de operaciones
aritméticas [5]
Control de la gjecucion de operaciones
l6gicas [5]
Control de operaciones sobre bits aislados
(GO6F 9/305 tiene prioridad) [5]
Control de operaciones de carga, de registro o
de borrado [5]
Control de las operaciones de transferencia, de
desplazamiento o de rotacién [5]
con extension o modificacion de
operaciones [5]
Formacion de la direccion de lainstruccion
siguiente, p. g. por incremento del contador de
instruccién, por salto (GO6F 9/38 tiene
prioridad; salto de subprograma GO6F 9/42) [3]
Direccionamiento del operando de instruccién o
del resultado o acceso a operando de
instruccion o a resultado (traduccion de
direcciones GO6F 12/00) [3,5]
de operandos o de resultados mdltiples [5]
Direccionamiento indirecto [5]
Direccionamiento indexado [5]
Ejecucién simultanea de instrucciones, p. €.
segmentacion, anticipacion [3]

Disposiciones para gjecutar subprogramas, es
decir, combinaciones de varias instrucciones [ 3]

Formacion de la direccion de salto de
subprograma o de la direccion de retorno [3]

Disposiciones para gjecutar programas
especificos[3]

Carga o lanzamiento de programa[5]
Compilacion o interpretacion de lenguajes de
programacion evolucionados [5]

Emulacion; Simulacién de software [5]

Disposiciones para la multiprogramacion [3]

Inicio de un programa; Cambio de programa,
p.€. mediante unainterrupcion [7]

Asignacion de recursos, p.g. de launidad
central de procesamiento (CPU) [7]
Sincronizacion de programas; Exclusion mutua,
p.¢j. mediante seméforos [7]

Comunicacién entre programas [ 7]



GO6F

11/00

11/07

11/08

11/10

11/14

11/16

11/18

11/20

11/22

11/24
11/25

11/26
11/263

11/267

11/27
11/273

11/277

11/28

11/30
11/32

11/34

11/36

Deteccion de errores; Correccion de errores,
Monitorizacion del funcionamiento (métodos o
disposiciones para verificar la exactitud del marcado
sobre un soporte de registro GO6K 5/00; en el registro
de informacion basado en un movimiento relativo entre
el soporte deregistro y el transductor G11B, p. §.
G11B 20/18; en las memorias estéticas G11C 29/00;
codificacion, decodificacion o conversion de codigo
para corregir o detectar errores en general
HO3M 13/00) [4]
Respuesta ante la aparicion de un defecto, p. g.
toleranciaante fallos [7]
Deteccidn o correccion de errores por introduccion
de redundancia en la representacién de los datos,
p. §. utilizando cadigos de control
anadiendo cifras binarias o simbolos especiaes
alos datos expresados seglin un codigo, p. €.
control de paridad, exclusion delos9 o delos
1
Deteccidn o correccion de errores en los datos por
redundancia en las operaciones, p. . mediante la
utilizacion de diversas secuencias de operaciones
gue conduzcan a mismo resultado (GO6F 11/16
tiene prioridad) [3]
Deteccidn o correccion de errores en un dato por
redundanciaen €l hardware [3]
utilizando un enmascaramiento pasivo del
defecto de los circuitos redundantes, p. €. por
|6gica combinatoria de los circuitos
redundantes, por circuitos de decisién
mayoritaria[3]
utilizando un enmascaramiento activo del
defecto, p. €. desconectando los elementos
debilitados o insertando |os elementos de
recambio [3]
Deteccion o localizacion del hardware defectuoso de
un computador efectuando tests durante las
operaciones de espera o durante |os tiempos muertos,
p. €. pruebas de arranque (pruebas de circuitos
digitales, p. €. de componentes separados de
computador GO1R 31/317) [3]
Pruebas marginales [3]
Pruebas de funcionamiento 16gico, p. €. mediante
analizadores 16gicos [6]
Pruebas funcionales [3]
Generacion de sefiales de entrada de prueba, p.
. vectores, formas o secuencias de prueba [6]
Reconfiguracién para pruebas, p. €. LSSD,
particion [6]
Pruebas incorporadas [6]
Hardware de pruebas, es decir circuitos de
tratamiento de sefiales de salida [6]
con comparacion entre la respuesta efectiva
y larespuesta conocida libre de error [6]
verificando que el orden de tratamiento es correcto
(GO6F 11/07, GO6F 11/22 tienen prioridad; control de
la configuracion de trenes de impul sos
HO3K 5/19) [3]
Vigilanciadel funcionamiento [3]
con indicacion visua del funcionamiento de la
méquina[3]
Registro o evaluacion estética de la actividad del
computador, p. €. delasinterrupciones o de las
operaciones de entrada-salida [3]
Prevencion de errores probando o depurando el
software [7]

12/00

12/02

12/04

12/06

12/08
12/10
12/12
12/14

12/16

13/00

13/10

13/12

13/14

13/16

13/18
13/20
13/22
13/24
13/26
13/28
13/30
13/32

13/34
13/36

13/362

13/364

13/366

13/368
13/37

Acceso, direccionamiento o asignacion en sistemas o
arquitecturas de memoria (registro de lainformacion
en general G11) [4,5]
Direccionamiento o asignacion; Redireccionamiento
(secuencia de direccidn de programa GO6F 9/00;
disposiciones para seleccionar unadireccion en una
memoriadigital G11C 8/00) [4]
Direccionamiento de palabras de longitud variable
0 de partes de palabras [4]
Direccionamiento de un bloque fisico de
posiciones, p. €. por direccion de base,
direccionamiento de médulos, extension del
espacio de direccién, especializacion de memoria
(GO6F 12/08 tiene prioridad) [4]
en sistemas de memorias jerérquicas, p. €.
sistemas de memoriavirtua [4]
Traduccion de direcciones [4]
Control de remplazamiento [4]
Proteccion contrala utilizacion no autorizada de la
memoria[4]
Proteccidn contra la pérdida de contenidos de
memoria[4]

Interconexién o transferencia de infor macion u otras
sefales entre memorias, dispositivos de
entrada/salida o unidades de tratamiento (circuitos de
interfaz para dispositivos de entrada/salida especificos
GO6F 3/00; sistemas multiprocesadores GO6F 15/16;
transmision de informaciones digitales en general HOAL ;
seleccion HO4Q) [4]
Control por programa para dispositivos periféricos
(GO6F 13/14 a GO6F 13/42 tienen prioridad) [4]
utilizando hardware independiente del procesador
central, p. €. canal o procesador periférico [4]
Tratamiento de peticiones de interconexién o de
transferencia[4]
para el acceso a bus de memoria (GO6F 13/28
tiene prioridad) [4]
con control prioritario [4]
para el acceso a bus de entrada/salida [4]
utilizando la exploracién sucesiva, p. g. la
|lamada sel ectiva (GO6F 13/24 tiene
prioridad) [4]
utilizando lainterrupcion (GO6F 13/32 tiene
prioridad) [4]
con control prioritario [4]
utilizando la transferencia por réfaga, p. §.
acceso directo alamemoria, robo de ciclo
(GO6F 13/32 tiene prioridad) [4]
con control prioritario [4]
utilizando la combinacion de interrupcién y de
transferencia por réfaga [4]
con control prioritario [4]
para el acceso a bus comin o a sistema de buses
comunes [4]
con control centralizado de acceso [5]
utilizando sefiales independientes de peticion
o de autorizacion, p. €. utilizando lineas
separadas de peticion y de autorizacion [5]
utilizando un é&rbitro de interrogacién
centralizado [5]
con comando de acceso descentralizado [5]
utilizando una prioridad que dependa de la
posicion fisica, p. g. conexidn en guirnalda,
interrogacion por turno o paso de testigo [5]
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13/372

13/374

13/376

13/378

13/38

13/40
13/42

15/00

15/02

15/04

15/08

15/10

15/12

15/14
15/16

15/163
15/167

15/17

15/173

15/177

15/18

utilizando una prioridad que dependa del
tiempo, p. g. contadores de tiempo o
interval os de tiempo individualmente
cargados [5]
utilizando un método de autoseleccion con
un comparador individual de codigo de
prioridad [5]
utilizando un método de resolucion de
conflictos de utilizacion, p. €. deteccion de
colisién, evitacién de colision [5]
utilizando un método de interrogacion
paralela[5]
Transferencia de informaciones, p. €. sobre un bus
(GO6F 13/14 tiene prioridad) [4]
Estructuradel bus [4]
Protocolo de transferencia para bus, p. €.
interbloqueo; Sincronizacion (sincronizacion para
latransmisién de informacion digital en general
HO4L 7/00) [4]

Computadores digitales en general (detalles

GO6F 1/00 a GO6F 13/00); Equipo de tratamiento de
datos en general (redes neuronales para el tratamiento
de datos de imagenes GO6T)

controlado manual mente con entrada por teclado y
con calculo controlado por programaincorporado, p.
g. calculadoras de bolsillo
gue reciben los programas a mismo tiempo que los
datos atratar, p. €. sobre el mismo soporte de
registro
que utilizan un tablero de conexion parala
programacion [5]
Tabuladores [5]
que tienen disposiciones para producir a
mismo tiempo documentos de salidaimpresosy
documentos de salida perforados [5]
Perforadores de calculo [5]
Asociaciones de dos 0 més computadores digitales
gue tienen cada uno por 1o menos una unidad
aritmética, una unidad programay un registro, p. §.
para €l tratamiento simulténeo de varios programas
(circuitos de interface para los dispositivos de
entrada/salida especificados GO6F 3/00;
disposiciones para la multiprogramacién GO6F 9/46;
transmision de informacion digital en general HOAL ,
p. §. en las redes de computadores HO4L 12/00;
seleccion HO4Q)
Comunicacion entre procesadores [6]
gue utilizan una memoria coman, p. €. buzén
de correo electrénico (proteccion de memoria
GO6F 12/14; control prioritario de acceso a
memoria GO6F 13/18) [6]
gue utilizan una conexion del tipo
entrada/salida, p. €. canal, puerto
entrada/salida [6]
que utilizan unared de interconexion, p. €.
matricial, bargjada, piramidal, en estrella,
ramificada (circuitos de conmutacion de
interfaz GO6F 13/40) [6]
Control deinicializacion o de configuracion
(control de configuracién parael control, los
ensayos 0 en caso de fallo GO6F 11/00) [6]
en el cual un programa es modificado en funcion de
la experiencia adquirida por el computador mismo en
€l curso de un ciclo completo; Méguinas capaces de
instruirse (sistemas de control adaptativos
GO05B 13/00)
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15/76

15/78
15/80

15/82
17/00

17/10
17/11
17/12
17/13
17/14
17/15

17/16
17/17

17/18
17/20

17/21

17/22

17/24
17/25
17/26
17/27
17/28
17/30
17/40

17/50

19/00

GO6F

Arquitecturas de computadores universales con
programas grabados (con tablero de conexiones
GO6F 15/08; multicomputadores GO6F 15/16;
tratamiento de datos de imagen de aplicacion general
GO6T 1/00) [5,6]
gue comprenden una sola unidad central [5]
gue comprenden un conjunto de unidades de
tratamiento con control comun, p. €. varios
procesadores de datos de instruccién Unica
(GO6F 15/82 tiene prioridad) [5]
controlados por datos o peticiones [5]

Equipo o métodos de tratamiento de datos o de
célculo digital, especialmente adaptados para
funciones especificas [6]
Operaciones mateméticas complejas [6]
paralaresolucién de ecuaciones [6]
Ecuaciones simultaneas [6]
Ecuaciones diferenciales (utilizando
analizadores diferenciales digitales
GO6F 7/64) [6]
Transformaciones de Fourier, de Walsh o las
transformaciones de espacios andlogos [6]
Cdculo de funciones de correlacion [6]
Cdculo de matrices o de vectores[6]
Evaluacion de funciones por métodos de
aproximacion, p. g. por interpolacién o
extrapolacion, por igualacion, por € método delos
minimos cuadrados (interpolacién para control
numérico GO5B 19/18) [6]
parala evaluacion de datos estadisticos [6]
M anipulacion de datos en lenguaje natural (andlisiso
sintesisde lavoz G10L) [6]
Tratamiento de textos (GO6F 17/27, GO6F 17/28
tienen prioridad; sistemas para maguinas de
componer B41B 27/00) [6]
Manipulacién o registro por medio de c6digos,
p. §. en una secuencia de caracteres de
texto [6]
Edicidn, p. g. insercién/supresion [6]
Justificacién automatica[6]
Cesura automatica [6]
Anallss automatico, p. . andlisis gramatical,
correccion ortogréfica [6]
Tratamiento o traduccion del lenguaje natural
(GO6F 17/27 tiene prioridad) [6]
Recuperacion de lainformacion; Estructura de bases
de datos a este efecto [6]
Adgquisicidon y consignacion de datos (paraentrada a
computador GO6F 3/00) [6]
Disefio asistido por computador (para el disefio de
circuitos de ensayo para memorias estaticas
G11C 29/54) [6,8]

Equipos 0 métodos de proceso de datos o de computo
digital, especialmente adaptados a aplicaciones
especificas (GO6F 17/00 tiene prioridad; sistemas o
métodos de proceso de datos especialmente adaptado a
funciones administrativas, comerciales, financieras, de
supervision o de prondstico GO6Q) [6,8]

El presente grupo cubre: [6]



GO6F

G06G

— lasestructuras particulares de computadores para 21/02 mediante la proteccion de componentes internos
permitir o facilitar la utilizacion en aplicaciones especificos de computadores [8]
especificas; [6] 21/04 mediante la proteccion de dispositivos periféricos
— las adaptaciones no estructurales de computadores a especificos, p. €. teclados o pantallas [8]
una aplicacion especifica, p. €. métodos de calculo. 21/06 mediante |a deteccién de la manipulacion no
(6] autorizada de, o laintrusion en, un recinto cerrado, p.
€. un aojamiento o una habitacion [8]
21/00 Disposiciones de seguridad para la proteccion de 21/20 mediante larestriccion del acceso alos nodos de un
computadores o sistemas de computador es contra sistema o red de computadores [8]
actividades no autorizadas (multiprogramacion 21/22 mediante la restriccion del acceso a, 0 manipulacion
GO6F 9/46; proteccion contrael uso no autorizado de la de, programas o procesos [8]
memoria GO6F 12/14; aparatos dispensadores 21/24 mediante |a proteccion directa de los datos, p. €.
accionados mediante tarjeta de identidad codificada o mediante etiquetado [8]
tarjeta de crédito GO7F 7/08; vigilancia anti robo de
equipos por una estacion central GO8B 26/00;
comunicacion secreta 0 segura HOAL 9/00; redes de
conmutacién de datos HO4L 12/00) [8]
G06G COMPUTADORES ANAL OGICOS (dispositivos de célculo Optico analdgico GOGE 3/00; sistemas de computadores basados en
modelos de célculo especificos GO6N)
1/00 Dispositivos de calculo accionados manualmente 7/04 Dispositivos de entrada o de salida (lectura de un
(planimetros GO1B 5/26) gréfico GOBK 11/00; trazadores de funciones,
1/02 enlosque el calculo es efectuado por adicion, trazadores de coordenadas GO6K 15/22)
sustraccion o comparacion de las longitudes de 7/06 Dispositivos de programacién, p. €. panel de
escalas graduadas paralelas o concéntricas conexion paralainterconexion de unidades
1/04 caracterizados por |a construccion (GO6G 1/10 funcionales del computador; Programacion digital
tiene prioridad) 7/10 I nstal aciones de alimentacion de corriente
1/06 con escalas rectilineas, p. g. reglade calculo 7/12 Disposiciones para la gjecucion de programas de
1/08 con escalas circulares o helicoidales caculo, p. &. amplificadores especiamente
1/10 caracterizados por la graduacion adaptados a este efecto (amplificadores en generdl
1/12 Graduaciones logaritmicas, p. . parala HO3F) L o .
multiplicacion 71122 para |€,:1 optimizacion, p. €. metodo d,e los minimos
1/14 en los que una |inea recta o una linea curva debe unir cuadréticos, programacion linedl, método del
puntos dados sobre una o més escalas de entrada a camino cr.|t|.010, método del 9{8"' ente (2]
uno 0 Més puntos sobre una escala de resultado 7/14 para Ig adicion o la sustraccion (de valores
1/16 en los que unalinearecta o unalinea curva debe unir vectorides (_;O_GG 7/ 22) .
puntos relacionados sobre una o varias familias de 7116 paralamultiplicacion o ladivision
curvas 7/161 con modulacion de impulsos, p. €. modulacion
de laamplitud, del ancho, de lafrecuencia, de
3/00 Dispositivosen los que la operacion de calculo es lafase o delaforma[2]
efectuada mecanicamente (GO6G 1/00 tiene prioridad) 7/162 que utilizan efectos galvano-magnéticos, p. &.
3/02 para efectuar adiciones o sustracciones, p. §. efecto Hall; que utilizan efectos magnéticos
engranajes diferenciales similares[2]
3/04 para efectuar multiplicaciones o divisiones, p. g. 7/163 que utilizan unaimpedancia variable controlada
engrangjes de rel aciones variables por sefiales de entrada, una amplificacion
3/06 para €l célculo de funciones por la utilizacion de variable, o unafuncién de transferencia [2]
levasy de poleas de levas 7/164 que utilizan medios para el calculo de
3/08 paralaintegracion o ladiferenciacion, p. g. rueday potencias, p. €. multiplicadores de cuartos de
disco cuadrado (célculo de potencias GO6G 7/20) [3]
3/10 parasimular procesos, sistemas o dispositivos 7/18 paralaintegracion o diferenciacion (GO6G 7/19
especificos tiene prioridad) [3]
5/00 Dispositivosen los que la operacion de calculo es ;ﬁgﬁ que u:!:!zan :emen:os magnggcos [g]
efectuada por medio de elementos accionados por la que ut |zan ementos (.:a.pam ivos[3] .
presion de un fluido (estos elementos en general F15C) 71186 que utilizan un ampllflcador opereci onal que
comportan una capacidad o unaresistencia
7/00 Dispositivosen los que la operacion de calculo es en ¢l bucle deretroaccion [3]
efectuada haciendo variar valores eléctricos o 7/188 que utilizan elementos electromecénicos [3]
magnéticos (redes neuronales para el tratamiento de 7/19 para formar integrales de productos, p. §.
datos de |mwm GOGT, ané|IS|S (0] thtGSlS delavoz |ntegra|es de Fourier’ |ntegra|es de Laplme‘
G10L) integrales de correlacion; parael andisiso la
7/02 Detalles no cubiertos por los grupos G06G 7/04 a sintesis de funciones utilizando funciones
GO06G 7/10 ortogonales (andlisis de espectros o andlisis de
Fourier GO1R 23/16) [3]
7/195 que utilizan elementos electroaclsticos[3]
10 Int.Cl. (2008.04), Seccion G



G06G - GO06J

7120 parael célculo de potencias, deraices, de 7/48 . Computadores anal dgicos para procesos, sistemas o
polinomios, de valores medios cuadréticos, de dispositivos especificos, p. €. simuladores [2]
desviaciones tipicas (GO6G 7/122, GO6G 7/28 7/50 . . pararedesdedistribucion, p. g. parafluidos
ti'enen prioridad; _cqfrecci 6n de gammaen los (GO6G 7/62 tiene prioridad)
sistemas de television H04N 5/202, 7/52 . . parasistemasecondmicos, para estadisticas
HOAN 9/69) [3] (GO6G 7/122, GOBG 7/19, GO6G 7/20 tienen

7/22 para el cal culo de funcionestri gonon]étri cas; para prioridad) [3]
el cambio de coordenadas; paralos célculos que 7/54 . . paralafisicanuclear, p. €. parareactores
utilizan valores vectoriales (calculos nucleares, para precipitaciones radiactivas
gﬁﬂﬂ?&'gggg? /lﬂ)' Zan ecuaciones 7/56 . . paraflujo decaor (GO6G 7/58 tiene prioridad)

7/24 peradl cAlculo de funcioneslogaritmicas o 7/57 . . paraflujo defluido (GO6G 7/50 tiene prioridad)
exponenciales, p. &. funciones hiperbdlicas 7/58 . . para procesos guimicos (GO6G 7/75 tiene

7125 para funciones discontinuas, p. . histéresis, zona 7160 prioridad) . . st .
muerta, funcidn limitativa, valor absoluto o valor - paa S_eres VIVOS, p. §. U S', ema NErvioso
de pico [2] 7/62 . . parasistemas o aparatos eléctricos

7/26 Generadores de funciones arbitrarias (utilizando 7/625 . . . pararedesdeimpedancia, p. g. determinando
funciones ortogonales, p. €. series de Fourier, larespuesta, determinando los polos o ceros,
GO06G 7/19; utilizando seguidores de curva determinando el diagrama de Nyquist (medida
GOBK 11/02) de laimpedancia GO1R 27/00) [2]

7128 para |a sintesis de funciones por aproximacion 7/63 . . . paragparatosde potencia, p. §. motores, o

fragmentaria redes de distribucion de energia [2]

7/30 paralainterpolacién o la extrapolacion 7/635 . . . . paradeterminar ladistribucion més
(GOBG 7/122 tiene prioridad) [2] econpmlca enlos §|stemas.de po?enma [2]

7/32 paralaresolucion de ecuaciones 7164 . . paa méqumas no eléctricas, p. §. turbina

7/34 de ecuaciones simultdneas (GO6G 7/122 tiene 7/66 . . parasistemas de control

prioridad) [2] 7/68 . . paraestructurasde obracivil, p. g. larguero,

7136 de ecuaciones simples de segundo grado o de traviesa viga o

grados més elevados (GO6G 7/22, GO6G 7/24 7/70 . . paravehiculos, p. €. paraladeterminacién dela
tienen prioridad) carga admisible de bugues

7/38 de ecuaciones diferenciales o integrales 7/72 . . . Simuladoresde vuelo (bancos de entrenamiento

7/40 de ecuaciones diferenciales parciales de pilota!'e.sin visibilidad GO9B 9/08).

(dispositivos especificos de simulacién 775 . . parael andlisis delos componentes, p. €. de
GO6G 7/48) mezclas, de colores (GO6G 7/122 tiene
7142 que utilizan un tanque electrolitico prioridad) [2]
7/44 que utilizan un medio continuo, p. &. 7176 decirculacion, p. g. circulacion de carretera
papel sensible ala corriente 7/78 . . paralaradiogoniometria, paralalocalizacion, para
7/46 que utilizan un medio discontinuo, p. . lamedidade la distancia o de lavelocidad parade
unared de resistencias sistemas de navegacion
7/80 . . para€l apuntado de armas; parael lanzamiento de
bombas; para el guiado de misiles[2]

G06J DISPOSICIONES DE CALCULO HIBRIDO (dispositivos de calculo éptico hibrido GO6E 3/00; sistemas de computadores
basados en modelos de célculo especificos GOEN; redes neuronales para €l tratamiento de datos de imagen GO6T; conversion
analgico/digital en general HO3M 1/00)

Nota
En la presente subclase, |a expresion siguiente tiene el significado abajo indicado:
“disposiciones de calculo hibrido” es una disposicion en la que una parte del calculo es digital y una parte es anal6gica.

1/00 Disposiciones de célculo hibrido (computadores

anal 6gicos programados digitalmente GO6G 7/06)
1/02 Analizadores diferenciales
3/00 Sistemas paraaccion en coordinacion de

computadores digitales y anal 6gicos

Int.Cl. (2008.04), Seccion G n



GO6K

GO6K RECONOCIMIENTO DE DATOS; PRESENTACION DE DATOS; SOPORTES DE REGISTROS; MANIPULACION DE
SOPORTES DE REGISTROS (seleccién postal BO7C; radar secundario de vigilancia GO1S; deteccion de la presencia de
transpondedores o de marcas o etiquetas de identificacion GO1S, GO1V)

Notas

(0] La presente subclase cubre:

— el marcado, lalecturay €l transporte de soportes de registro;

— ¢ reconocimiento de caracteres u otros datos;

— lapresentacion visua u otra de datos reconocidos o de resultados de un célculo.

2 La presente subclase no cubre laimpresion en si.

Esquema general
LECTURA

Caracteres; grafiCos.......oceeueererrerirrenerenerenes 9/00; 11/00
RECONOCIMIENTO

CaraCteres, trazZoS......ccvveveeieeiiieeeeee e 9/00

CONVERSION EN SENAL ELECTRICA DE
LA POSICION DE UN ELEMENTO DE
ESCRITURA O DE UN REGISTRADOR

ACCIONADOA MANO ...t 11/00
PRESENTACION VISUAL PERMANENTE
DE LOSDATOSDE SALIDA......cciiiiiicae 15/00

MARCADO, INTERPRETACION O
IMPRESION A PARTIR DE UN SOPORTE

DE REGISTRO ... 1/00, 3/00
VERIFICACION. ..ot 5/00
LECTURA ... 7/00
TRANSFERENCIA ..o 13/00

COMBINACIONES DE OPERACIONES
PREVISTAS EN VARIOS GRUPOS

PRECEDENTES.........cooiiii s 17/00
SOPORTES DE REGISTRO, TARJETAS
PERFORADAS........ooiir s 19/00, 21/00

1/00 Métodos o disposiciones para marcar los soportes de
registro en forma digital (interpretacién GO6K 3/02)
1/02 . por perforacion (perforacién en general B26F)
1/04 . . control por lalecturadelas marcas sobre el
soporte de registro a perforar (lectura de soportes
deregistro GO6K 7/00)

1/05 . . Perforadorasdeatavelocidad, p. €. controladas
por un computador eléctrico

1/06 . . Dispositivos controlados manualmente

1/08 . . . Perforadorasdetarjeta

1/10 . . . Perforadorasde bandas (especiamente

adaptadas para un fin particular, ver la subclase
correspondiente, p. €. paralatransmisién de
informacion digital HOAL)

1/12 . deformadistintaque por perforacion (impresion en
general B41, p. €. B41)J)

1/14 . por transferencia de datos a partir de un soporte de
registros parecido o diferente

1/16 . . por reproduccion de datos de unatarjeta perforada

sobre una o varias tarjetas perforadas sin cambio
de representacion de codigo, es decir, duplicacion

1/18 . . por transferencia de datos de un tipo de soporte de
registro aotro tipo de soporte de registro, p. €. de
una banda magnética a una tarjeta perforada

1/20 . Marcado de un soporte de registro e impresion
simulténea de datos, p. €. perforacion deimpresion
1/22 . . Marcado eimpresion simultaneos sobre diferentes
soportes de registro, p. €. sobre diferentes tipos de
soporte de registro

3/00 Métodoso disposiciones paralaimpresion de datos
bajo forma de caracteres alfanuméricos u otros a
partir de un soporte deregistro, p. §. inter pretacion,
impresion a partir de una banda magnética

3/02 . Transformacion de marcas de un soporte de registro

en datos impresos sobre el mismo soporte de registro,
es decir, interpretacion

12

5/00 Métodoso disposiciones para verificar la exactitud
del marcado sobre un soporte deregistro;
Dispositivos de localizacion de columna

5/02 . laverificacion constituye una parte de la operacion
de marcado
5/04 . Verificacion delaalineacion del marcado

7/00 Métodoso disposiciones paralalectura de soportes
deregistro (GO6K 9/00 tiene prioridad)
7/01 . Detales

7/015 . . Alineacion o centrado del dispositivo de lecturaen

relacion a soporte de registro (en general G11B)

7/016 . . Sincronizacion de procesos de lectura (en genera

G11B)

7/02 . con medios neumaticos o hidraulicos, p. g. lecturade
perforaciones mediante aire comprimido; con medios
acusticos

7/04 . con medios mecanicos, p. €. con agujas que accionan
contactos eléctricos

7/06 . con medios que son conductores de corriente cuando

una marca esta presente o esta ausente, p. §.
escobilla o punta de contacto para perforacion,
escobilla de contacto para marcas conductoras
7/08 . con medios de percepcion de las modificaciones de
un campo electrostético o magnético, p. €. por
percepcion de las modificaciones de la capacidad

entre electrodos
7/10 . por radiacion electromagnética, p. g. lectura Optica;
por radiacién corpuscular
7/12 . . queutlizan unalongitud de onda elegida, p. g.
paraleer marcas rojas e ignorar las marcas azules
7/14 . . queutilizanlaluz sin seleccion de longitudes de

onda, p. g. lecturade laluz blancareflgjada

Int.Cl. (2008.04), Seccion G



9/00

9/03

9/18

9/20
9/22

9/24
9/26

9/28

9/30

9/32

9/34

9/36

P
Q
IS

9/38
9/40
9/42
9/44
9/46

9/48
9/50

9/52

9/54
9/56

9/58
9/60

9/62

9/64

9/66

M étodos o disposiciones paralalectura o el
reconocimiento de car acteresimpresos o escritoso €l
reconocimiento de formas, p. €. de huellas dactilares
(tratamiento o andlisis de trayectorias de particulas
nucleares GO1T 5/02; verificacion de dibujos en papel-
moneda o similares GO7D 7/20; reconocimiento de la
voz G10L 15/00) [1,7]
Deteccidn o correccion de errores, p. €. por una
segunda exploracion [3]
gue utilizan caracteres impresos provistos de marcas
de codificacion adicionales o que tienen marcas de
codificacion, p. . estando el céracter compuesto de
barras distintas de formas diferentes, representando
cada una un valor de cédigo diferente
Obtencion de laimagen [3]
utilizando instrumentos desplazados
manualmente [3]

Detalles de estructura de los instrumentos [3]
utilizando una fuente desplazada sobre la
superficie de laimagen [3]
utilizando detectores particulares en puntos
predeterminados [3]
utilizando medios autométicos seguidores de
curvas[3]

Alimentacion o centrado del captador de imagen o
delazonadeimagen [3]
Recortado de formas que se tocan o solapan en la
zonaimagen [3]
Pretratamiento de laimagen, es decir, tratamiento de
lainformacion imagen sin tener en cuentala
identidad de laimagen (tratamiento o generacion de
datos de imagen, en general GO6T) [3]

El grupo GO6K 9/58 tiene prioridad sobre los grupos
GO6K 9/38 a GO6K 9/54. [3]

Cuantificacién de la sefial imagen anal6gica[3]
Filtrado del ruido [3]
Normalizacién de las dimensiones de laforma[3]
Igualacion o pulido delaforma[3]
Extracciéon de elementos o de caracteristicas de la
imagen [3]
codificando el contorno de laforma[3]
analizando las intersecciones de laformacon
lineas predeterminadas [ 3]
deduciendo |as propiedades matematicas o
geométricas de laimagen completa [3]
Combinaciones de funciones de pretratamiento [3]
utilizando un operador local, es decir, medios
para operar sobre un punto imagen elemental en
funcién de los elementos situados en las
proximidades de este punto [3]
utilizando medios 6pticos [3]
Combinacién de la obtencién de laimageny delas
funciones de pretratamiento [3]
Métodos o disposiciones para el reconocimiento que
utilizan medios electrénicos (méaguinas capaces de
instruirse GO6F 15/18; correlacion digital
GO6F 17/15; correlacion anal 6gica GO6G 7/19) [3]
utilizando comparaciones o correlaciones
simultaneas de sefial es imégenes con una
pluralidad de referencias, p. €. matriz de
resistencias [3]
con referencias regulables por un método
adaptativo, p. g. instruyéndose [3]
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9/68

9/70

9/72

9/74

9/76

9/78

9/80

9/82

11/00

11/02
11/04
11/06

13/00

13/02

13/04

13/05
13/06

13/063
13/067

13/07
13/073
13/077

13/08
13/10

13/103
13/107
13/12

GO6K

gue utilizan comparaciones sucesivas de sefiales
imagen con varias referencias, p. g. memoria
direccionable[3]
la eleccion de lareferencia siguiente depende
del resultado de la comparaci6n precedente [3]
que utilizan un andlisis del contexto basado en la
identidad provisional atribuida a una serie de
formas sucesivas, p. €. de una palabra [3]
disposiciones para el reconocimiento que utilizan
méscaras de referencia Opticas (correlacion dptica
anal égica GO6E 3/00) [3]
que utilizan méscaras hologréficas [3]
Combinacién de la obtencion de laimagen y de
funciones de reconocimiento [3]
Combinacién del pretratamiento de laimageny de
las funciones de reconocimiento [3]
que utilizan medios épticos para una o las dos
funciones[3]

Procedimientosy dispositivos paralalecturadeun
gréfico, o paratransformar la configuracion de
par ametros mecanicos, p. g . unafuerzaouna
presencia, en sefiales eléctricas (en combinacion con el
reconocimiento de caracteres o de trazos GO6K 9/00;
pal padores para dispositivos de copiado en maquinas
herramientas B23Q 35/00; dispositivos parala medida
de éreas GO1B; medida de fuerzas GO1L ; adaptados
como dispositivos de entrada para computadores
GO6F 3/00; sistemas para transmitir la posicién de un
objeto con relacion a un sistema de referencias
predeterminado, p. €. sistema tel eautogréfico,
G08C 21/00) [2]
Seguidores de curva automaticos
gue utilizan un modelo de barrido auxiliar [2]
Dispositivos para convertir en sefial eléctricala
posicion de un elemento de escritura o de un aparato
registrador accionado amano [3]

Transporte de soportes de registro de una posicion a
otra, p. §. de una posicién de alimentacion a una
posicién de perforacion (dispositivos de transporte en
general B65G)
el soporte de registro tiene una dimensién
longitudinal comparable ala dimensién transversal,
p. §. tarjeta perforada
Partes constitutivas, p. €. aletaen el aparato de
seleccion de tarjetas
Polipastos; Poleas de presion
Guiado de tarjetas; Control del funcionamiento
correcto de |os mecanismos de transporte de
tarjetas [2]
Alineacion de tarjetas [2]
Control de lapresencia, ausencia, de la posicion
correcta o del estado del movimiento de las
tarjetas [2]
Transporte de tarjetas entre estaciones
con movimiento continuo [2]
con movimiento intermitente; Frenado o parada
del movimiento [2]
Alimentacién de tarjetas o entrega de tarjetas
de los almacenes alos dispositivos de
transporte
utilizando medios mecanicos[2]
utilizando medios neumaticos [2]

de los dispositivos de transporte alos
almacenes
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13/14

13/16
13/18

13/20
13/22
13/24
13/26

13/28
13/30

15/00
15/02
15/04

15/06
15/07

15/08

15/10
15/12
15/14

15/16

15/22

17/00

19/00

19/02
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Almacenes de tarjetas, p. g. caja de recepcion,
almacén de alimentacién (clasificacion en
general B42F)

Manipulacién de hojas flexibles, p. €. de cheques
siendo el soporte de registro alargado
longitudinalmente, p. §. cinta perforada
(caracteristicas distintas que las relativas al
tratamiento de datos G11B; accionamiento de cintas
magnéticas G11B 15/00)

Detalles

Polipastos; Poleas de presién

Guiado de soportes de registro; Reconocimiento

del fin del soporte de registro

Enrollado o desenrollado del soporte de registro;

Accionamiento de soporte de registro [2]

de una manera continua[2]
de una maneraintermitente [2]

Disposiciones para producir una presentacion visual
per manente de los datos de salida [3]
que utilizan impresoras (impresoras en sf B41J)
por impresores del tipo de barras
por impresores de ruedas portacaracteres
por impresores de rueda portacaracteres con
rotacion continua, p. €. impresores de tambor
portacaracteres giratorio [2]
por impresion al vuelo, con los caracteres
impresos desplazandose en la direccion delalinea
impresa, p. €. impresores de cadena
por impresores en matrices de puntos
por impresion fotografica
por impresion electrogréfica, p. €. xerografia; por
impresion magnetografica
Medios para la alimentacion de papel o de
formularios
gue utilizan trazadores de plumilla (“ plotters”)
(trazadores en si B43L 13/00) [3]

M étodos o disposiciones para hacer trabajar en
cooper acion los equipos comprendidos por variosde
los grupos principales GO6K 1/00 a GO6K 15/00, p.

g . ficheros automaticos de tarjetasincluyendo las
operacionesdetransportey delectura

Soportesderegistro para utilizacion con maquinasy
con al menos una parte prevista para soportar
mar cas digitales (soportes de registro adaptado para
controlar maquinas especificas ver la subclase
correspondiente de laméquina, p. g. B23Q, DO3C,
G10F, HOAL ; impresion de formas B41; fichas de
clasificacion B42F 19/00; soportes de registro en
general G11)
caracterizados por la utilizacién de materiales
especificos, p. g. paraevitar e deterioro durante el
transporte a través de la méguina

19/04
19/06

19/063

19/067

19/07
19/073

19/077

19/08

19/10

19/12

19/14
19/16

19/18
21/00

21/02

21/04

21/06

21/08

caracterizado por laforma
caracterizado por € tipo de marcadigital, p. €.
forma, naturaleza, cédigo
Teniendo el soporte perforaciones o entalladuras
|aterales, p. g. ranuras aargadas [5]
Soportes de registro con marcas conductoras,
circuitos impresos o elementos de circuito con
semiconductores, p. €. tarjetas de identidad o
tarjetas de crédito (utilizando unatarjeta
codificada para autorizar |lamadas desde un
aparato telefénico HOAM 1/675) [5]
con chips de circuito integrado [5]
Disposiciones particulares para los circuitos,
p. §. paraproteger el codigo de
identificacion en lamemoria (proteccion
contralautilizacion no autorizada de la
memoria de un computador GO6F 12/14) [5]
Detalles de estructura, p. g. montgje de
circuitos en el soporte [5]
que utilizan marcados de diferentes tipos sobre el
mismo soporte de registro, p. €. un marcado que
esleido dpticamentey €l otro por medios
magnéticos
utilizdndose al menos una clase de marcado
paralaautentificacion, p. €. de tarjetas de
crédito o de identidad (verificacion de tarjetas
de identidad o de crédito en mecanismos
accionados por estas tarjetas GO7F 7/12) [5]
siendo leido el marcado por medios
magnéticos [5]
siendo leido el marcado por irradiacion [5]
estando constituido €l marcado por un
holograma o unared de difraccién [5]
Detalles de estructura [5]

Busgueda de informaciones a partir detarjetas
perforadas concebidas para uso manual o
manipulacion por maquinas (GO6K 19/00 tiene
prioridad); Aparatos para manipular estastarjetas, p.
€. para el marcado o la correccién
en la que la coincidencia de marcado es determinada
mecéanicamente, p. €. con una aguja
en las que la coincidencia de marcado es determinada
Opticamente
Aparatos o Utiles adaptados para marcado por ranuras
u otro marcado de tarjetas para compulsacion de
informacion (Utiles para perforar en general B26F)
Aparatos o Utiles para corregir errores de perforacién
0 de marcado [2]
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GO6M

1/00
1/02

1/04
1/06
1/08
1/10

1/12
1/14

1/16

1/18

1/20

1/22

1/24
1/26
1/27

1/272

1/274

1/276
1/28
1/30

1/32

1/34
1/36

1/38

3/00

3/02

G0O6M

MECANISMOS CONTADORES; COMPUTO DE OBJETOSNO PREVISTOSEN OTRO LUGAR (computo por medida del
volumen o del peso de articulos a contar GO1F, GO1G; adaptacion de contadores a contadores de electricidad en €l sentido de
disposiciones el ectromecanicas para la medida de la integral en el tiempo de una potencia o de una corriente eléctricas GO1R 11/16;
computadores GO6C a G06J; computo de impulsiones eléctricas HO3K; computo de caracteres, palabras o mensajes durante la
conmutacion de redes para la transmisién de informacion digital HO4AL 12/08; disposiciones de computo en los sistemas telefonicos
HO04M 15/00)

Nota

La presente subclase cubre:

— los contadores mecéanicos de marcha intermitente o continua accionados por una o varias entradas aplicadas mecanicamente o
eléctricamente en €l rango de unidad maés bgjo;

— los sistemas de computo que incluyen el empleo de contadores ya sean mecanicos, eléctricos o electrénicos.

Caracteristicas de orden general 3/04 . . conuntren decontado suplementario que operaen

Cajas (paralos instrumentos de medida en general sentido inverso
G01D) 3/06 . paraimprimir o anunciar separadamente un resultado
paramover |a hileradel rango més bajo (con una de contado (sistemas de representacion G09)
relacion de movimiento variable GO6M 1/38) 3/08 . paracontado apartir de varias fuentes; para contado

que producen una revolucion continua de las de totales diferentes

hileras, p. . con tren de engranaje 3/10 . paracontado de nimeros fraccionarios de un nivel &
para accionar €l movimiento otro, p. §. de grados y minutos de angulo

por medios eléctricos 0 magnéticos (mecanismos de transferencia previstos para este fin

; GO6M 1/20)
por fluidos ) - ) ) )
3/12 . paraimpedir un registro incorrecto, p. €. para

para efectuar una transferencia de una hileraaotra

hilera superior (con relacién variable de transferencia impedir .unafalsific.aci 6n _ N
GO6M 1/38) 3/14 . pararegistrar unadiferenciade datos positivosy

directamente, p. . por cruz de Malta negativos

gue exigen unaintervencion exterior, p. €. por una ) ] ) o

fuerza el ectromagnética Contado de objetos (en las maquinas para fabricar cigarrillos

adaptado especialmente al empleo de niimeros A24C 5/32; en méquinas para dar formaal _meta_\l s?n quitar material

fraccionarios de un nivel a otro, p. g. gradoy B21C 51_/00; enlas méqw nas 0 prensas dei mprimir B41F 33/02, en

minutos de angulo Ifas méqu;lnESG iﬁ (;(j)gle ar deI ofici na B41Ld39/02t;> a(jejes cligeG\éeBt%:Su/Inge

P . errocarri ; en las mégquinas de embalgje ;
ggg?ér:';ﬁgr: ;’r%zled;rzggagoqq%ggtﬁggn objetos transportados por tubos o tuberias B65G 51/36; aparatos
e registradores de entradas o salidas GO7C 9/00)

lupa

Tambores; Cuadrantes; Agujas 7/00 Contado de objetos transportados por un

Sistemas de alineacion transportador
pararepresentar el resultado de un contado bajo la 7/02 . enél quelosobjetos que avanzan hacia el elemento
forma de sefiales eléctricas, p. €. por lecturade sensible son separados para crear un intervalo
marcas sobre un tambor de contador marcado entre |os objetos sucesivos

gue utilizan medios fotoel éctricos 7/04 . . Contado de mercanciasen piezas, p. . de cajas

que utilizan medios magnéticos; que utilizan 7/06 . . Contado dearticulosplanos, p. g. de hojas de

dispositivos de efecto Hall papel

que utilizan contactos accionados mecénicamente 7/08 . enel queladireccién del movimiento de objetos es
para poner a cero o regular sobre un valor particular cambiadaal lugar donde son taladrados

que utilizan levas de corazén o similares; que 7/10 . . Contado de objetos planos que se recubren, p. §.

utilizan palancas de tarjetas

g;g'sos de accionamiento, p. &. iman, resorte, 9/00 Contado de objetos en un apilamiento

9/02 . utilizando un separador que girallevando una

que utilizan gjes de puesta a cero boquilla neumética de succion

Medios de accionamiento, p. €. iman, resorte,

pesos 11/00  Contado de objetos distribuidos al azar, p. €. sobre
para relaciones de accionamiento variables o una superficie
mecanismos de transferencia, p. €. utilizando trenes 11/02 . queutilizan un haz de electrones que barren una
de contado alternativos superficie linea por linea, p. §. de glébulos de sangre
o ) sobre un sustrato
Contadores con posibilidades suplementarias 11/04 con disposiciones para distinguir diferentes
(produccion de impulsos ainterval os a eatorios

dimensiones de objetos (investigacion de la

HO3K 3/84) dimension de particulas en general GOIN 15/00)

para gjecutar una operacion de un valor determinado
antes del computo, p. €. parar unaméaguina
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GO6N —

GO6Q

GO6N SISTEMAS DE COMPUTADORES BASADOS EN MODEL OS DE CALCUL O ESPECIFICOS|[7]
1/00  Sistemasde computadores no previstos en los grupos 3/10 . . Simulacion utilizando computadores
GO6N 3/00 a GO6N 7/00 [7] universales[7]
3/00  Sistemas de computadores basados en modelos 8/12 . queutlizan modelos geneticos [7]
bioldgicos (computadores analogos que simulan 5/00 Sistemas de computadores que utilizan modelos
aspectos funcionales de seres vivos GO6G 7/60) [7] basados en el conocimiento [7]
3/02 gue utilizan model os de redes neuronales (para el 5/02 . Representacion del conocimiento[7]
control adaptativo GOSB 13/00; parael 5/04 . Métodos o dispositivos deinferencia[7]
reconocimiento de formas GO6K 9/00; para €l
tratamiento de datos de imégenes GO6T 1/40; para el 7/00  Sistemas de computadores basados en modelos
reconocimiento de lavoz G10L 15/16) [7] matematicos especificos [7]
3/04 Arquitectura, p. €. topologia de interconexion [7] 7/02 . queutilizan lalégicadifusa (GO6N 3/00, GO6N 5/00
3/06 Realizacion fisica, es decir materializacion del tienen prioridad; parael control adaptativo
hardware de redes neuronales, de neuronas o de G05B 13/00) [7]
partes de neuronas [7] 7/04 . . Redizacidnfisica[7]
3/063 utilizando medios electrénicos [7] 7/06 . . Simulacion utilizando computadores
3/067 utilizando medios 6pticos[7] universales 7]
3/08 Métodos de aprendizaje [7] 7/08 . que utilizan modelos de caos 0 model os de sistemas
no lineales [7]

G06Q METODOS O SISTEMAS DE PROCESAMIENTO DE DATOS ESPECIALMENTE ADAPTADOS PARA FINES
ADMINISTRATIVOS, COMERCIALES, FINANCIEROS, DE GESTION, DE SUPERVISION O DE PRONOSTICO;
METODOS O SISTEMAS ESPECIALMENTE ADAPTADOS PARA FINES ADMINISTRATIVOS, COMERCIALES,
FINANCIEROS, DE GESTION, DE SUPERVISION O DE PRONOSTICO, NO PREVISTOSEN OTRO LUGAR [8]
Notas

(0] Los grupos GO6Q 10/00 a G06Q 50/00 y GO6Q 99/00 sblo cubren sistemas 0 métodos que conllevan operaciones significativas de
procesamiento de datos, p. €. operaciones de procesamiento que necesitan ser llevadas a cabo mediante un dispositivo o sistema
tecnoldgico, p. €, de computacion. [8]

El grupo G06Q 90/00 cubre sistemas 0 métodos que no conllevan procesamiento significativo de datos, cuando se cumplen las dos
condiciones siguientes: [8]
— los sistemas 0 métodos estén especial mente adaptados para los fines mencionados en el titulo de la subclase o en los titulos
de los grupos GO6Q 10/00 a GO6Q 50/00; y [8]
— no pueden clasificarse en otro sitio de la CIP, por ejemplo mediante la aplicacion de los principios descritos en el parrafo 96
delaGuia [8]
Cuando se clasifiquen tales sistemas 0 métodos en e grupo GO6Q 90/00, se puede realizar una clasificacion adicional en el grupo
mas relacionado de ésta o de cualquier otra subclase, si esta clasificacion dainformacion acercade la aplicacion de los sistemas 0
métodos que pudiera ser de interés parala blsqueda. Tal clasificacion no obligatoria debe darse como “informacién adiciona”. [8]

)] Cuando se clasifique en los grupos GO6Q 10/00 a G06Q 40/00, |os sistemas 0 métodos que estén especial mente adaptados para un
sector especifico de negocios deben también clasificarse en el grupo GO6Q 50/00, cuando se determine que la adaptacion especia es
nuevay no obvia. [8]

3 En esta subclase se aplicalaregla de preferenciaal primer lugar, p. €. para cada cada nivel jerarquico, laclasificaciéon serealizaen
el primer lugar apropiado. [8]

10/00  Administracion, p. €. automatizacién de oficinaso Nota
reservas; Gestion, p. €. gestion de proyectos o
recur sos [§] Este grupo cubre: [8]
— protocolos 0 esguemas que incluye procedimientos
20/00  Protocolos, arquitecturas o esquemas de pago de realizacién de pagos entre una empresa, un
(aparatos pararealizar o contabilizar transacciones de banco, un usuario y, a veces, unatercera parte; ¢
pagos GO7F 7/08, GO7F 19/00; cajas registradoras procedimiento incluye usualmente la verificacion y
electrénicas GO7G 1/12) [8] |a autenticacion de todas las partes implicadas. [8]
30/00 Comercio, p.g. marketing, compras, facturacion o
comercio electrénico [8]
40/00 Finanzas, p. g . gestiones bancarias, procesado de
impuestos o inversiones; Seguros, p. €. anélisisde
riesgos o pensiones 8]
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50/00 Sistemas o métodos especialmente adaptados para un
sector de negocios especifico, p. g . sanidad, servicios
generales, turismo o servicios legales [8]

G06Q — GO6T

90/00 Sistemas o métodos especialmente adaptados para
fines administrativos, comerciales, financieros, de
gestion, de supervision o de prondéstico que no
conllevan un procesado de datos significativo [8]

99/00 Materiano prevista en otros grupos de esta
subclase [8]

GO6T TRATAMIENTO O GENERACION DE DATOS DE IMAGEN, EN GENERAL (especialmente adoptados para aplicaciones
particulares, ver las subclases apropiadas, p. €. GO1C, G06K, GO9G, HO4N) [6,8]

Notas

(@0)] La presente subclase cubre: [6]

— lasdisposiciones para el modelado geométrico de los objetos, donde €l modelo final es utilizado parala visualizacion de una
imagen del objeto o para algun otro propdsito, tal como la fabricacién de un objeto correspondiente; [6]
— lasdisposiciones para analizar |os atributos geométricos de una imagen de un objeto; [6]

2 La presente subclase no cubre: [6]

— lafotogrametria o videogrametria, que estan cubiertas por la subclase GO1C; [8]
— lalecturao el reconocimiento de caracteres impresos o escritos, o el reconocimiento de formas, p. g. de huellas dactilares, que

son cubiertas por la clase GO6K; [6]

— lamoadificacion de los datos de imagen que permiten la visualizacion utilizando ventanas multiples, que es cubierta por la

subclase G09G; [6]

— loscircuitos para generar las funciones parala visualizacion, que son cubiertos por la subclase GO9G; [6]
— laexploracién de documentos o similares para la transmisién de imégenes, que es cubierta por la subclase HO4N. [6]

Esquema general
TRATAMIENTO DE LOSDATOS DE
IMAGEN, DEAPLICACION GENERAL ......ccceevververeererirenne. 1/00

TRANSFORMACION GEOMETRICA DE

LAIMAGEN EN EL PLANO DE LA

IMAGEN ...t 3/00
PERFECCIONAMIENTO O
RESTAURACION DE IMAGEN....

ANALISISDE IMAGEN ......cccooiiiiiiiiiins

CODIFICACION DEIMAGEN ... 9/00
GENERACION DE IMAGEN

BIDIMENSIONAL (2D) ..o eeseseseeseeees 11/00
EFECTOS DEANIMACION

BIDIMENSIONAL (2D) ..o 13/00
INTERPRETACION DE IMAGENES

TRIDIMENSIONALES (3D)...coveueieireerireercireecesesenceseeeees 15/00
MODELADO TRIDIMENSIONAL (3D) ....ccveeirinriiriicninees 17/00

1/00 Tratamiento de datos deimagen, de aplicacion

general [6]

. Arquitecturas de procesadores; Configuracion de
procesadores, p. g. configuracién en pipeline
(arquitecturas de computadores universales con
programas al macenados GO6F 15/76) [6]

1/40 . . Redesneuronaes[6]

1/60 . Gestion de memoria[6]

1/20

3/00  Transformacion geométrica de laimagen en el plano
delaimagen, p. g. desde un mapeado binario aun
mapeado binario para creer unaimagen diferente [6]

3/20 . Trandacion lineal de unaimagen completa o de una
parte de imagen, p. €. desfase [6]

3/40 . Cambio de escalade unaimagen completao de una
parte de imagen [6]

3/60 . Rotacién de unaimagen completao de una parte de
imagen [6]

5/00 Perfeccionamiento o restauracion deimagen, p. §.
desde un mapeado binario a un mapeado binario
creando unaimagen similar [6]

5/10 . utilizando € filtrado en el dominio no espacial [6]

5/20 . utilizando los operadoreslocales [6]
5/30 . . FErosionodilatacion, p. €. adelgazamiento [6]
5/40 . utilizando técnicas de histogramas [6]

5/50 . utilizando variasimagenes, p. g. promedio, resta[6]
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7/00 Andlisisdeimagen, p. €. desde un mapeado binario
para obtener un mapeado no binario [6]
7/20 . Andlisisdel movimiento [6]
7/40 . Andlisisdelatextura[6]
7/60 . Andlisisdelos atributos geométricos, p. g. dela
superficie, del centro de gravedad, del perimetro, a
partir de unaimagen [6]

9/00 Codificacion deimagen, p. €. desde un mapeado
binario para obtener un mapeado no binario
(compresién en general HO3M; compresion parala
transmision de imagenes HO4N) [6]

9/20 . Caodificacién de los contornos, p. g. utilizando la
deteccién de los contornos [6]
9/40 . Codificacion en formade érbal, p. €. en cuatro

ramas, en ocho ramas [6]

11/00  Generacion deimagen bidimensional (2D), p. g.
desde una descripcion para obtener unaimagen en
mapeado binario [6]

11/20 . Trazado apartir de elementos bésicos, p. €. de una
linea, de un circulo, de un diagrama[6]
11/40 . Relleno de unasuperficie plana, es decir, por adicion

de color o de textura [6]
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GO6T

11/60

11/80

13/00

15/00

15/10
15/20
15/30
15/40

18

Edicion de figuras y de texto; Combinacién de
figuras o de texto [6]

Creacién o modificacién de unaimagen dibujada o
pintada a mano utilizando un dispositivo manual de
entrada, p. €. un ratén, un |4piz luminoso, las teclas
de direccién sobre el teclado [6]

Efectos de animacién bidimensional (2D), p. g .
utilizando los motivos programados [6]

I nter pretacion deimégenes tridimensionales (3D), p.

g . desde un modelo para obtener unaimagen en
mapeado binario [6]
Efectos geométricos [6]
Célculo de pespectivas[6]
Delimitacion [6]
Supresion de partes escondidas [6]

15/50
15/60
15/70

17/00

17/10

17/20

17/30
17/40

17/50

Efectos de luz, p. . sombreado [6]
Proyeccion de sombras [6]
Efectos de animacion [6]

Modelado tridimensional (3D), p. €. descripcion por
datos de objetostridimensionales [6]

Geometria constructiva del sélido (CSG) utilizando
las primitivas de solidos, p. g. de cilindros, de

cubos [6]

Generacidn de elementos finitos, p. €. descripcion de
lasuperficie por rejilla[6]

Descripcion de superficie polinémica [6]
Manipulacién de imégenes tridimensionales (3D), p.
€. utilizando los puestos de trabajo gréficos para
disefio asistido por computador (CAD) [6]

Modelos geogréficos [6]
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